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- La sicurezza dell’apparecchio € garantita solo con I'adozione delle istruzioni di
sicurezza e di utilizzo; pertanto, & necessario conservarle. Assicurarsi che queste
istruzioni siano ricevute dall’'installatore e dall’utente finale.

- Questo prodotto dovra essere destinato solo all’'uso per il quale & stato espres-
samente concepito. Ogni altro uso & da considerarsi improprio e/0 pericoloso. In
caso di dubbio contattare il SAT Servizio Assistenza Tecnica GEWISS.

- Il prodotto non deve essere modificato. Qualsiasi modifica annulla la garanzia e
puo rendere pericoloso il prodotto.

- Il costruttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni deri-
vati da usi impropri, erronei e manomissioni del prodotto acquistato.

Punto di contatto indicato in adempimento ai fini delle direttive e regolamenti

UE applicabili:

GEW-EE GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATTENZIONE: Disinserire la tensione prima di procedere all'installa-
zione o qualsiasi altro intervento sull’apparecchio.

Il simbolo del cassonetto barrato, ove riportato sull’apparecchiatura o
sulla confezione, indica che il prodotto alla fine della propria vita utile
deve essere raccolto separatamente dagli altri rifiuti. Al termine
dell’utilizzo, I'utente dovra farsi carico di conferire il prodotto ad un
idoneo centro di raccolta differenziata oppure di riconsegnarlo al ri-
mmmmm \enditore all’atto dell’acquisto di un nuovo prodotto. Presso i rivendi-
tori con superficie di vendita di almeno 400 m? & possibile consegnare gratuita-
mente, senza obbligo di acquisto, i prodotti da smaltire con dimensioni inferiori a
25 cm. L'adeguata raccolta differenziata per I'avvio successivo dell’apparecchia-
tura dimessa al riciclaggio, al trattamento e allo smaltimento ambientalmente
compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti negativi sull’ambiente e sulla
salute e favorisce il reimpiego e/o riciclo dei materiali di cui & composta I'apparec-
chiatura. GEWISS partecipa attivamente alle operazioni che favoriscono il corretto
reimpiego, riciclaggio e recupero delle apparecchiature elettriche ed elettroniche

CONTENUTO DELLA CONFEZIONE

n.1 Modulo tapparella assiale connesso
n.1 Manuale d'installazione (per la versione completa del manuale di installazione ed
uso, scansionare il QR code).

INFORMAZIONI GENERALI

Dispositivo connesso, da incasso, per il comando di un motore per la movimenta-
zione di tapparelle, tende, veneziane, avvolgibili, ecc. attraverso 2 contatti di usci-
ta interbloccati con potenziale. Il dispositivo & dotato di due relé che permettono
di pilotare un motore 100-240 Vac, 50 / 60 Hz per il controllo del movimento nelle
due direzioni di salita e discesa.

Il dispositivo & dotato di due pulsanti frontali per la movimentazione verso I'alto e
verso il basso e per la regolazione dell’inclinazione delle lamelle.

Il dispositivo & predisposto per alimentare e gestire la PLACCA EGO SMART
(GW16003SXX, GW16004SXX, GW16022SXX) all'interno della quale deve essere
ospitato. Utilizzato in abbinamento con la PLACCA EGO SMART, ¢ possibile I'invio
di due ulteriori comandi Zigbee attivabili dai pulsanti frontali del dispositivo quando
dalla PLACCA EGO SMART si abilita la modalita doppia funzione o funzionalita
“SHIFT". Il dispositivo put essere abbinato e comandato via Zighee da tutti i dispo-
sitivi connessi Zigbee, inclusa la pulsantiera 4 comandi connessa (GWA1291). Il
dispositivo opera come “router” Zigbee, ovvero effettua I'inoltro verso altri dispo-
sitivi dei messaggi Zigbee.

Dotato di 2 ingressi (a cui si possono collegare comandi assiali ausiliari, pulsanti
e interruttori tradizionali, sensori, ecc.) per replicare la movimentazione locale del
motore ad esso collegato o per I'invio di comandi e stati Zigbee.

Senza i tasti montati & possibile accedere al pulsante frontale (Vedi Fig. C e G,
Punto (D) che consente, se premuto con strumenti isolati per lavori elettrici fino
a 2500 Vac, I'apertura e chiusura della rete Zigbee oltre che il ripristino del dispo-
sitivo alle condizioni, configurazione, di fabbrica (Factory Reset).

NOTE: Il dispositivo deve essere completato utilizzando una delle due tipologie di
tasto frontale disponibili: con diffusore o predisposto per I'inserimento di una delle
lenti con simbolo (codici lenti GW105xxA). Il GWA1231 deve essere completato
con i tasti GW1x553S (Lente non inclusa) 0 GW1x557S; il GWA1232 deve essere
completato con i tasti GW1x554S (Lenti non incluse) 0 GW1x558S.

ATTENZIONE: il motore deve essere dotato di un sensore di fine corsa
oppure di una frizione autonoma!

Il dispositivo riceve comandi ed effettua attuazioni mediante le uscite a relé inter-
bloccato logicamente; |'attuazione prevista € di tipo:

* MOVIMENTAZIONE: SU/GIU/STOP

® POSIZIONE %

© REGOLAZIONE LAMELLE APERTURA/CHIUSURA

o SCENARI

o ALLARME METEO

o CALIBRAZIONE AUTOMATICA
MOVIMENTAZIONE: SU/GIU/STOP
Il dispositivo € in grado di movimentare in salita o in discesa il motore, a seconda
del comando che riceve dalla rete o a seguito della pressione prolungata di uno dei
due tasti frontali. La movimentazione si arresta in automatico al raggiungimento
del limite di corsa superiore o inferiore del carico oppure alla ricezione del coman-
do STOP (Pressione breve di uno o di entrambi i pulsanti,)
“MOVIMENTAZIONE: SU/GIU/STOP CON FUNZIONE “UOMO PRESENTE” ATTIVA
| comandi di movimentazione verso I'alto e verso il basso richiedono la pressione
continuativa dei pulsanti frontali del dispositivo. Il rilascio di questi comporta I'ar-
resto immediato della movimentazione.
POSIZIONE %
Tramite la app e possibile decidere la percentuale esatta di apertura della tapparel-
la/veneziana (Il limite del 100% corrisponde al motore completamente abbassato
mentre lo 0% corrisponde al motore completamente alzato).
REGOLAZIONE DELLE LAMELLE APERTURA/CHIUSURA
Il dispositivo € in grado di regolare I'inclinazione delle lamelle della veneziana tramite
una pressione breve dei pulsanti frontali (Pulsante superiore per I'apertura delle la-
melle, pulsante inferiore per chiusura delle lamelle) con veneziana non in movimento.
SCENARI
Il dispositivo & in grado di memorizzare ed eseguire uno o pit scenari associando
ad ogni scenario una altezza % del carico e, se veneziana, una inclinazione delle
lamelle ben definita.
Il numero massimo di scenari gestibili & 16.
ALLARME METEQ
Per prevenire che eventi atmosferici danneggino la tapparella/veneziana, & possi-
bile interfacciare il dispositivo con sensori meteo (sensore pioggia, sensore vento
ecc.) che permettono di automatizzare dei movimenti preventivi della tapparella/
veneziana, in modo tale da salvaguardarne il funzionamento.
Il dispositivo € in grado di gestire fino a 5 sensori contemporaneamente.
CALIBRAZIONE AUTOMATICA
Il dispositivo calcola la posizione percentuale del carico collegato sulla base del
tempo di corsa impostato ed in funzione dei comandi di movimentazione che ese-
gue. Per evitare disallineamenti tra la posizione calcolata dall'attuatore e quella
che si presenta nella realta il dispositivo si riallinea ogni volta che raggiunge uno
dei due fine corsa. Il dispositivo si riallinea in maniera automatica se per un qual-
siasi motivo esso non dovesse raggiungere uno dei due fine corsa per almeno 29
movimenti consecutivi, in tal caso, alla ricezione di un nuovo comando che non
comporta il raggiungimento di uno dei limiti (comando posizione % o scenario),

viene automaticamente eseguito un movimento fino al limite superiore (Comple-
tamente alzato) prima di eseguire il comando ricevuto. Inoltre, se viene rilevato
un comando di stop durante la procedura di calibrazione, il dispositivo si arresta.
CALIBRAZIONE AUTOMATICA CON FUNZIONE “UOMO PRESENTE” ATTIVA
Come per la calibrazione automatica, anche in questo caso questa avviene qualora
il dispositivo non raggiunga uno dei due fine corsa per almeno 29 movimenti
consecutivi. La calibrazione viene avviata alla ricezione del trentesimo comando.
Cio che differenza questa funzione della normale calibrazione automatica € che al
termine della calibrazione, il dispositivo viene portato al 50% della sua chiusura,
se il trentesimo comando ricevuto prevede una chiusura superiore alla soglia del
50%. Se il trentesimo comando ricevuto prevede una chiusura inferiore al 50%, al
termine della calibrazione, il dispositivo esegue il comando ricevuto.
Inoltre, se viene rilevato un comando di stop durante la procedura di calibrazione,
il dispositivo si arresta.
Ingressi ausiliari
Il dispositivo & dotato di due ingressi ausiliari indipendenti che possono essere uti-
lizzati per controllare il carico locale (in aggiunta ai pulsanti frontali) o per inviare
comandi Zigbee indipendenti ad altri dispositivi di attuazione presenti nella rete
Zigbee. | due ingressi ausiliari possono essere collegati entrambi alla fase oppure
al neutro (Non e consentito avere un ingresso collegato alla fase e I’altro al
neutro, vedi Fig. L, 2).
Ognuno degli ingressi pud svolgere una delle funzioni elencate qui di seguito:
* Controllo carico locale
* |nvio comandi o stati Zighee

- Comando ON/OFF/TOGGLE

- Comando ON Temporizzato (luce scale)

- Stato sensori filari (binari, stato 0/1)

- Comando tende e tapparelle con pulsante singolo o doppio, con o senza gestione

uomo presente

- Comando dimmer con pulsante singolo o doppio

- Allarme

- Comando Scenario
Doppia funzione (SHIFT)
Il dispositivo se montato all'interno di una PLACCA EGO SMART permette di gestire
una seconda funzione associata alla pressione di ciascuno dei due tasti frontali. Abi-
litata la funzione “SHIFT" sulla PLACCA EGO SMART, premendo uno dei tasti frontali,
sara possibile gestire I'invio di due comandi distinti o scenari Zighee diretti ad altri
dispositivi presenti nell'impianto.
LED frontale di segnalazione stato
Personalizzazione luminosita dei LED nei due stati di movimentazione in corso e di
carico non in movimento (Localizzazione notturna).

SEGNALAZIONI DI STATO
LED Stato
Rosso fisso Dispositivo non configurato
Rosso lampeggiante Allarme sovraccarico* 0 malfunzi to*
Giallo fisso Awvio dispositivo o allarme meteo***

Normale funzionamento (Default):
carico in movimento
Normale funzionamento (Default):
carico non in movimento
Identificazione dispositivo in corso
Apertura rete Zighee
Ripristino delle condizioni di fabbrica

Blu fisso 100% luminosita

Blu fisso 50% Iuminosita

Blu lampeggiante
Verde fisso
Verde/Rosso alternati

Allarmi:

* Sovraccarico: alla rilevazione di un eccessivo assorbimento, I'alimentazione del
motore che movimenta il carico viene interrotta e il LED si colora di rosso lampeg-
giante (un lampeggio al secondo). Dopo aver eliminato la causa scatenante, inviare
un comando al dispositivo tramite la app oppure agendo direttamente da locale. I
dispositivo provera ad alimentare il motore che movimenta il carico per 5 secondi
durante i quali il LED rimane rosso lampeggiante (tre lampeggi al secondo). Se la
condizione di allarme & superata, il LED torna a segnalare lo stato del carico.
**Malfunzionamento: alla mancata rilevazione di assorbimento da parte del carico
a seguito di un comando di movimentazione (Relé incollati, carico scollegato, ecc.),
il LED si colora di rosso lampeggiante (tre lampeggi al secondo) per 5 secondi al
termine dei quali il LED torna a segnalare lo stato del carico. L'allarme verra ripro-
posto ogni volta che il dispositivo riceve un comando e il problema non viene risolto.
***Meteo: se almeno uno dei sensori presenti nell’impianto attiva I'allarme meteo,
il dispositivo porta il carico nello stato preimpostato per la condizione di allarme
meteo e il LED si colora di giallo fisso. Al superamento della condizione di allarme, il
dispositivo riporta il carico nella condizione dell’ultimo comando ricevuto il LED torna
a segnalare lo stato del carico.

Apertura/Chiusura rete Zigbee

Per aprire la rete Zigbee (Attivazione Permit Join) consentendo agli altri dispositivi di
unirsi alla rete Zigbee, effettuare una pressione singola del pulsante frontale (Vedi
Fig. C e G, Punto (). Il LED frontale si colora di verde. Premere nuovamente per
effettuare la chiusura della rete. La rete Zighee viene comunque chiusa dopo 15
minuti dalla sua apertura.

Factory Reset

Per resettare il dispositivo e riportarlo alla condizione di fabbrica, tenere premuto il
pulsante locale centrale (Vedi Fig. C e G, Punto (D), per piu di 10 secondi.

COMPORTAMENTO ALLA CADUTA
E IPRISTINO DELL’ALIMENTAZIONE
Alla caduta di tensione i contatti dei rele di uscita si aprono. Al ripristino della ten-
sione di alimentazione, le uscite restano non alimentate e viene assunto che la po-
sizione sia la stessa che tapparella/veneziana aveva all'istante della caduta. Se alla
caduta dell'alimentazione la tapparella/veneziana non ha ancora raggiunto il limite

di corsa richiesto da un eventuale allarme, al ripristino riprendera il movimento da
dove ¢ stato interrotto fino al raggiungimento della posizione richiesta dall’allarme.

MONTAGGIO

ATTENZIONE: assicurarsi che la fase (L) del dispositivo sia protetta da un
interruttore automatico con corrente nominale max. di 10A! ****

ATTENZIONE: le seguenti operazioni devono essere eseguite in assenza
di tensione nell'impianto!

ATTENZIONE: per la rimozione dei tasti frontali, fare riferimento alla Fig.
E e 1. Fare leva nei punti indicati. Non fare leva in altri punti: potrebbe
danneggiare irimediabilmente il dispositivo!

Fare riferimento allo schema di collegamento (Fig. L) e alla Fig. D/H per i morsetti.
I morsetti sono numerati e il dispositivo deve essere cablato nel seguente modo:

1. Uscita NA rele 2: GIU

2. Uscita NA rele 1: SU

3. Ingresso ausiliario 2

4. Ingresso ausiliario 1

5. Fase di alimentazione

6. Neutro di alimentazione

Per il collegamento alla PLACCA EGO SMART inserire il cavetto di collegamento
nella morsettiera presente sul lato superiore del dispositivo (Vedi Fig. D e H, 2,
punto D).

PROGRAMMAZIONE

Per poter programmare ed utilizzare il dispositivo, cosi come I'impianto smart home,
& necessario scaricare la app Home Gateway App da Play Store o App Store.

Dati installazione rete Zigbee

Cod. installaz.: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

>

MANUTENZIONE

Questo dispositivo & progettato per non necessitare di alcuna particolare attivita di
manutenzione. Per un’eventuale pulizia adoperare un panno asciutto.

DATI TECNICI

100 — 240 V ac, 50/60 Hz
Ingressi ausiliari 2 (Tensione di alimentazione di rete)
Lunghezza max cavi ingressi aux 50 m (tratta singola)

Potenza max dissi 2W

Alimentazione

N. moduli Chorusmart GWA1231: 1
GWA1232: 2
C ioni radio Zighee (IEEE 802.15.4)
Potenza in uscita Zigbee 10 dBm
Raggio di tr Esterno: 100m in campo libero *
S 2,3 Acosd 0,6 (100 V ac
Contatti di uscita 237 cos$ 06 EZ 40V ac;

Elementi di visualizzazione LED di stato RGB
Morsetti Avite; sez. max 1x1,5 mm?
Ambiente di utilizzo Interno, luoghi asciutti
Te di funzionamento -5°C + +45°C
I di stoccaggio -25°C + +70°C
Umidita relativa (Non condensante) Max 93%
Grado di protezione IP20**
Direttiva RoHS 2011/65/EU +
2015/863
Direttiva RED 2014/53/EU
EN 60669-2-1
EN 60669-1
EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328
EN IEC 63000
* ATTENZIONE: la portata all'interno ¢ influenzata dalle condizioni installative (es. nu-
mero e tipologia delle pareti frapposte tra i dispositivi), & pertanto buona norma eseguire
sempre dei test per determinare se la portata soddisfa le necessita di utilizzo.
** A tasto montato.
*+k% Suggerito SPD (es.GWD6407)

Riferimenti normativi

- The safety of the device is only guaranteed if the safety and usage instructions are
respected; so keep them handy. Make sure these instructions are received by the
installer and end user.

- This product must only be used for the purpose for which it was designed. Any other
form of use should be considered improper and/or dangerous. If you have any doubts,
contact the GEWISS SAT technical support service.

- The product must not be modified. Any modification will annul the warranty and may
make the product dangerous.

- The manufacturer cannot be held liable for any damage if the product is improperly
or incorrectly used, or tampered with.

Contact point indicated for the purpose of fulfilling the applicable EU directives and

regulations:

GEWIEE GEWISS S.p.A. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATTENTION: Disconnect the mains voltage before installing the device
or carrying out any work on it.

Where affixed on the equipment or package, the barred waste bin sign in-

dicates that the product must be separated from other waste at the end of

its working life for disposal. The user must take the worn product to a

sorted waste centre, or return it to the retailer when purchasing a new one.

Products ready for disposal and measuring less than 25cm can be con-

mmmm signed free of charge to dealers whose sales area covers at least 400m?,

without any purchase obligation. An efficient sorted waste collection for the environ-

mentally friendly disposal of the used device, or its subsequent recycling, helps avoid

the potential negative effects on the environment and people’s health, and encourages

the re-use and/or recycling of the construction materials. GEWISS actively takes part in

operations that sustain the correct salvaging and re-use or recycling of electric and
electronic equipment.

PACK CONTENTS
1 connected axial roller shutter module
1 installation manual (for the complete version of the installation and user manual,
scan the QR code).

GENERAL INFORMATION

Flush-mounting connected device for commanding the motor that drives roller shut-
ters, curtains, Venetian blinds, roller blinds, etc. via 2 interlocked output contacts with
potential. The device s fitted with two relays for controlling a 100-240V AC, 50/60 Hz
motor that regulates the up and down movement.
There are two front push-buttons for upward and downward movement, and for reg-
ulating the tilt of the slats.
The device is designed to power and manage the EGO SMART PLATE (GW16003SXX,
GW16004SXX, GW16022SXX) that houses it. If used in combination with the EGO
SMART PLATE, two additional ZigBee commands (activated using the front push-button
of the device when the dual or “SHIFT” function is enabled via the EGO SMART PLATE)
can be sent. The device can be combined, and commanded via ZigBee, with all the
connected ZigBee devices including the 4-command push-button panel (GWA1291).
Idt works as a ZigBee “router” - in other words, it forwards ZigBee messages to other
evices.
It has 2 inputs (to which auxiliary axial commands, traditional push-buttons and one-
way switches, sensors, etc. can be connected) for replicating the local movement of
the motor connected to it, or for sending ZigBee commands and statuses.
If the button keys are not fitted, the front push-button (See Fig. C and G, Point
@) can be used; when pressed with insulated tools for electric tasks up to 2500V
AC, it opens and closes the Zigbee network and also resets the factory configuration
conditions (factory reset).
NB: The device must be completed with one of the two types of front button key
available: with diffuser or designed to allow the insertion of one of the lenses with the
symbol (lens codes GW105xxA). GWA1231 must be completed with the GW1x553S
(lens not included) or GW1x557S button key; GWA1232 must be completed with the
GW1x554S (lenses not included) or GW1x558S button key.

iﬁ ATTENTION: the motor must be fitted with a limit switch sensor or an

autonomous clutch!

FUNCTIONS

The device receives and implements commands by means of the logically interlocked
relay outputs. The command may be:

o MOVEMENT: UP/DOWN/STOP

 POSITION %

 SLAT OPENING/CLOSURE ADJUSTMENT

® SCENES

o WEATHER ALARM

o AUTOMATIC CALIBRATION
MOVEMENT: UP/DOWN/STOP
The device can move the motor up or down, depending on the command it receives
from the network or following a long press on one of the two front button keys. The
movement stops automatically when the upper or lower load stroke limit is reached
or when the STOP command (short press on one push-button or both) is received.
“MOVEMENT: UP/DOWN/STOP WITH “HOLD-TO-RUN” FUNCTION ACTIVE
The up and down movement commands require the front buttons on the device to
be pressed continuously. Releasing the buttons causes the movement to stop imme-
diately.
POSITION %
The app can be used to define the exact opening percentage of the roller shutter or
Venetian blind (the 100% limit corresponds to the motor fully lowered, whereas 0%
corresponds to the motor fully raised).
SLAT OPENING/CLOSURE ADJUSTMENT
The device adjusts the tilt of the Venetian blind slats following a short press on the front
push-buttons (the upper button to open the slats, the lower one to close them) when
the blind itself is not moving.

The device can store and implement one scene or more, associating each scene with
aload height % and, in the case of a Venetian blind, with a clearly defined slat tilt.
The maximum number of scenes that can be managed is 16.
WEATHER ALARM
To avoid damage to the roller shutter or Venetian blind because of bad weather, the
device can be interfaced with weather sensors (rain/wind sensors, etc.) to enable the
automation of preventive shutter/blind movements.
Up to 5 sensors can be managed simultaneously.
AUTOMATIC CALIBRATION
The device calculates the percentage position of the connected load on the basis of the
stroke time set and the movement commands it executes. To avoid any misalignment
between the position calculated by the actuator and the real position, the device is rea-
ligned every time it reaches one of the two end stroke points. The device realigns itself
automatically if, for any reason, it doesn’t reach one of the two end stroke points in at
least 29 consecutive movements. In this case, when a new command (not involving
one of the limits - i.e. a position % command or a scene) is received, a movement to
the upper limit(fully raised) is automatically made before the new command is imple-
mented. Furthermore, if a stop command is detected during the calibration procedure,
the device stops.
AUTOMATIC CALIBRATION WITH “HOLD-TO-RUN” FUNCTION ACTIVE
As for automatic calibration, also in this case this takes place when the device does not
reach one of the two limit switches for at least 29 consecutive movements. Calibration
starts when the 30th command is received. What makes this function different than
normal automatic calibration is that at the end of calibration, the device is closed 50%,
if the 30th command received is for a closure above a threshold of 50%. If the 30th
command received is for a closure of less than 50%, at the end of calibration the device
performs the received command.
Furthermore, if a stop command is detected during the calibration procedure, the
device stops.
Auxiliary inputs
The device has two independent auxiliary inputs that can be used to control the local
load (in addition to the front push-buttons) or to send independent ZigBee commands
to other implementation devices in the ZigBee network. These two auxiliary inputs can
both be connected to the phase or neutral (but it is not permitted to connect one
to phase and the other to neutral - see Fig. L, 2).
Each input can fulfil one of the functions listed below:
e Control of a local load
o Sending of Zighee commands or statuses

- ON/OFF/TOGGLE command

- Timed ON command (stair-light)

- Wired sensor status (binary, status 0/1)

- Command for curtains and roller shutters with a single or double push-button with

or without hold-to-run management

- Command of a dimmer with single or double push-button

- Alarm

- Scene command
Dual function (SHIFT)
If the device is mounted in an EGO SMART PLATE, it can manage a second function
associated with the pressing of the two front button keys. When the “SHIFT” function
is enabled on the EGO SMART PLATE, the pressing of one of the front button keys
determines the sending of two distinct commands or ZigBee scenes to other devices
in the system.
Front status signalling LED
Customisation of the LED light intensity in the two conditions of movement in progress
and load not moving (night-time localisation).

STATUS NOTIFICATIONS
LED Status
Fixed red Device not configured
Flashing red Overload* or malfunction** alarm
Fixed yellow Device start-up or weather alarm***

Normal operation (default):
load moving
Normal operation (default):
load not moving

Fixed blue (100% brightness)

Fixed blue (50% brightness)

Flashing blue Device identification in progress
Fixed green ZigBee network opening
Alternating green/red Factory conditions reset

Alarms:

* Qverload: if excessive draw is detected, supply to the motor that moves the load
is deactivated and the LED flashes red (one flash per second). After eliminating the
cause, send a command to the device via the app or directly (locally). The device
will attempt to power the motor that moves the load for 5 seconds, during which the
LED continues to flash red (three flashes per second). If the alarm condition has been
resolved, the LED will go back to showing the load status again.

**Malfunctioning: if draw by the load is not detected following a movement com-
mand (relays jammed, load disconnected, etc.), the LED flashes red (three flashes
per second) for 5 seconds, after which it goes back to showing the load status. The
alarm will be repeated every time the device receives a command and the problem
is not resolved.

***\Weather: if at least one of the sensors in the system activates the weather alarm,
the device brings the load to the pre-set status for the weather alarm condition and
the LED turns yellow. When the alarm condition has been resolved, the device brings
the load back to the condition of the last command received and the LED goes back
to showing the load status.

Opening/closing the ZigBee network

To open the Zigbee network (Permit Join Activation) and allow the other devices to join
it, press the front push-button once (See Fig. C and G, Point (D). The front LED will
turn green. Press again to close the network. In any case, the Zigbee network will be
closed 15 minutes after being opened.

Factory reset

To reset the device and return it to the factory condition, press and hold the central local
push-button (See Fig. C and G, Point (D), for over 10 seconds.



BEHAVIOUR WITH POWER FAILURE
AND WHEN THE POWER SUPPLY IS RESTORED
When there is a power failure, the contacts of the output relays open. When the power
supply returns, the outputs remain unpowered and it is assumed that the position is

the same that the roller shutter or Venetian blind had in the moment of the power
failure. If, at the moment of the power supply failure, the roller shutter / Venetian blind
had not yet reached the limit switch required by a possible alarm, it will now resume
its movement from the point where it was interrupted until it reaches the position
requested by the alarm.

ASSEMBLY

ATTENTION: make sure the device line conductor (L) is protected by a
circuit breaker with a maximum rated current of 10Al ****

ATTENTION: the following operations must only be carried out when the
system is not powered!

ATTENTION: to remove the front button keys, refer to Fig. E and I. Apply
a lever only in the points indicated. Levering in any other points may
cause irreparable damage to the device!

Refer to the connection diagram (Fig. L) and to Fig. D/H for the terminals.

The terminals are numbered, and the device must be wired in the following way:

1. NO output, relay 2: DOWN

2. NO output, relay 1: UP

3. Auxiliary input 2

4. Auxiliary input 1

5. Power supply phase

6. Power supply neutral

To connect to the EGO SMART PLATE, insert the connection wire in the terminal block
on the upper side of the device (See Fig. D and H, 2, Point (D).

PROGRAMMING

To program and use the device and the smart home system, download the Home
Gateway app from Play Store or App Store.

ZigBee network installation data

Installation code: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

MAINTENANCE

This device is designed in such a way that it requires no particular maintenance. If you
want to clean it, use a dry cloth.

TECHNICAL DATA

100 — 240V AC, 50/60 Hz
2 (mains supply voltage)
50 m (single length)

>B>

Power supply
Augxiliary inputs
Max. cable length (aux. inputs)

Max dispersible power 2W
GWA1231: 1
No. of Chorusmart OWAT232. 2
Radio i ZigBee (IEEE 802.15.4)
Output power ZigBee 10 dBm
Transmission radius External: 100m in free field *
2.3 Acosd 0.6 (100V AC)
Output contacts 23A cos$ 056 E24ov Ac;
Visualisation el RGB status LED
Terminals Screw; max CSA 1x1.5 mm?
Usage environment Dry indoor places
Operating -5°C to +45°C
Storage temy -25°C + +70°C
Relative humidity (non-condensative)  Max. 93%
Degree of protection 1P20**
RoHS Directive 2011/65/EU +
2015/863
RED 2014/53/EU
EN 60669-2-1
Reference Standards EN 60669-1
EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328
EN IEC 63000

* ATTENTION: the capacity is affected by the installation conditions (e.g. the number
and type of walls between the devices), so it is always advisable to run tests to confirm
that the real capacity meets the requirements.

** With the button key installed.

**** Suggested SPD (eg.GWD6407)

- La sécurité de I'appareil n’est garantie que si les consignes de sécurité et d’utilisation
sont observées ; aussi, s'avere-t-il nécessaire de les conserver. S'assurer que ces
consignes ont été recues par I'installateur et par I'utilisateur final.

- Ce produit est uniquement destiné a I'usage pour lequel il a été expressément congu.
Toute autre utilisation est considérée comme impropre et/ou dangereuse. En cas de
doute, contacter le service d'assistance technique SAT GEWISS.

- Le produit ne doit pas étre modifié. Toute modification invalide la garantie et peut
rendre le produit dangereux.

- Le constructeur ne peut étre tenu pour responsable des dommages éventuels déri-
vant d’un usage impropre, erroné ou bien d’une altération du produit acheté.

Point de contact indiqué en application des directives et des réglementations UE :

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italie
GEWiS5 €9

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATTENTION : Couper la tension du réseau avant de procéder a I'ins-
tallation ou a toute autre intervention sur I'appareil.

Le symbole de la poubelle barrée, la ou il est reporté sur I'appareil ou

I'emballage, indique que le produit en fin de vie doit étre collecté séparé-

ment des autres déchets. Au terme de la durée de vie du produit, I'utilisa-

teur devra se charger de le remettre a un centre de collecte différenciée ou

bien au revendeur lors de I'achat d’un nouveau produit. Il est possible de

mm— remettre gratuitement, sans obligation d'achat, les produits a évacuer

d'une dimension inférieure a 25 cm aux revendeurs dont la surface de vente est d'au

moins 400 m?. La collecte différenciée et I'envoi successif de I'appareil en fin de vie au

recyclage, au traitement et a I'élimination compatible avec I'environnement contribue &

éviter les effets négatifs sur I'environnement et sur la santé et favorise le réemploi et/ou

le recyclage des matériaux dont est composé I'appareil. Gewiss participe activement

aux opérations favorisant le réemploi, le recyclage et la récupération des appareils élec-
triques et électroniques.

CONTENU DE LA CONFECTION
1 Module de store axial connecté
1 Manuel d'installation (pour la version compléete du manuel d'installation et d'utilisa-
tion, scanner le code QR).

INFORMATIONS GENERALES

Dispositif connecté, a encastrer, de commande d'un moteur de déplacement de stores,
de rideaux, de stores vénitiens, de stores enroulables, etc. a travers 2 contacts ver-
rouillés de sortie & potentiel. Le dispositif est muni de deux relais permettant de piloter
un moteur 100-240 Vca, 50 / 60 Hz pour le controle du mouvement dans les deux
directions de montée et de descente.

Le dispositif est muni de deux boutons-poussoirs frontaux de déplacement vers le haut
et vers le bas et de réglage de I'inclinaison des lamelles.

Le dispositif est préparé pour alimenter et pour gérer la PLAQUE EGO SMART
(GW16003SXX, GW16004SXX, GW16022SXX) a I'intérieur de laquelle il doit étre logé.
Utilisé en association avec la plague EGO SMART, on pourra envoyer deux autres com-
mandes Zigbee activables par les boutons-poussoirs frontaux du dispositif lorsque,
depuis la plague EGO SMART, on habilite la modalité de double fonction ou la fonc-
tionnalité SHIFT. Le dispositif peut étre associé et commandeé, via Zigbee, par tous
les dispositifs connectés au Zigbee, y compris le tableau & 4 commandes raccordé
(GWA1291). Le dispositif opere comme routeur Zigbee, c'est-a-dire qu'il transmet des
messages Zigbee vers d'autres dispositifs.

Muni de 2 entrées (auxquelles on pourra raccorder des commandes axiales auxiliaires,
des boutons-poussoirs, des interrupteurs traditionnels, des capteurs, etc.), pour ré-
pliquer la commande locale du moteur raccordé ou pour envoyer des commandes
et des états Zigbee.

Lorsque les touches ne sont pas montées, il est possible d’accéder au bouton-poussoir
frontal (voir Fig. C et G, Point (D) qui permet, s'il est enfoncé a I'aide d’outils isolés
jusqu'a 2 500 Vca, I'ouverture et la fermeture du réseau Zigbee ainsi que la restaura-
tion du dispositif aux réglages et a la configuration d'usine (Factory Reset).
REMARQUES : Le dispositif doit étre complété par I'un des deux types de touche
frontale disponibles : avec diffuseur ou préparée a I'insertion de I'une des lentilles
avec symbole (codes des lentilles GW105xxA). le GWA1231 doit étre complété par
les touches GW1x553S (lentille non incluse) ou GW1x557S ; le GWA1232 doit étre
complété par les touches GW1x554S (lentilles non incluses) ou GW1x558S.

A

FONCTIONS

Le dispositif recoit des commandes et exécute les actionnements a travers les sorties a
relais verrouillées logiquement; I'actionnement prévu est du type :

o DEPLACEMENT : HAUT / BAS / ARRET

 POSITION %

© REGLAGE DES LAMELLES EN OUVERTURE ET EN FERMETURE

© SCENARIOS,

* ALARME METEO

| © ETALONNAGE AUTOMATIQUE

DEPLACEMENT : HAUT / BAS / ARRET
Le dispositif est en mesure de déplacer le moteur en montée ou en descente, selon
la commande recue du réseau ou a la suite de la pression prolongée de I'une des
touches frontales. Le déplacement s'arréte automatiquement a I'obtention de la limite
de course supérieure ou inférieure de la charge ou bien a la réception de la commande
d"arrét STOP (pression bréve sur I'un ou sur les deux boutons-poussoirs).
« DEPLACEMENT : VERS LE HAUT/VERS LE BAS/ARRET AVEC FONCTION « HOMME
PRESENT » ACTIVEE
Les commandes de déplacement vers le haut et vers le bas requierent une pression
continue sur les boutons-poussoirs frontaux du dispositif. Le relachement de ceux-ci
comporte I'arrét immédiat du déplacement.
POSITION %
L'appli permet de choisir le pourcentage d'ouverture des stores / vénitiennes (la limite
de 100% correspond au moteur complétement abaissé et la limite de 0% correspond
au moteur completement monté).
REGLAGE DES LAMELLES EN OUVERTURE ET EN FERMETURE
Le dispositif est en mesure de régler I'inclinaison des lamelles du store vénitien &
travers une bréve pression sur les boutons-poussoirs frontaux (bouton-poussoir su-
périeur pour I'ouverture des lamelles, bouton-poussoir inférieur pour la fermeture des
lamelles) lorsque le store n’est pas en mouvement.
SCENARIOS
Le dispositif est en mesure de mémoriser et d’exécuter un ou plusieurs scénarios en
associant, a chacun d'eux, une hauteur en pourcentage de la charge et, en cas de
store vénitien, une inclinaison bien définie des lamelles.
Le nombre maximal de scénarios est de 16.
ALARME METEO
Afin de prévenir que des événements atmosphériques ne détériorent le store, on pourra
interfacer le dispositif avec des capteurs météo (détecteur de pluie, de vent, etc.)
permettant d'automatiser des mouvements préventifs du store et d’'en sauvegarder
le fonctionnement.
Le dispositif est en mesure de gérer jusqu’a 5 capteurs simultanément.
ETALONNAGE AUTOMATIQUE
Le dispositif calcule la position en pourcentage de la charge raccordée sur la base du
temps de course imposé et des commandes de déplacement qu'il exécute. Pour éviter
tout désalignement entre la position calculée par I'actionneur et la position réelle, le
dispositif se réaligne chaque fois qu'il atteint I'un des fins de course. Le dispositif se
réaligne automatiquement si, pour une raison quelconque, il n’atteint pas I'un des deux
fins de course sur au moins 29 mouvements consécutifs ; dans ce cas, a la réception
d’une nouvelle commande ne comportant pas I'obtention de I'une de ces limites (com-
mande de position en % ou scénario), un mouvement a automatiquement lieu jusqu’'a
la limite supérieure (complétement relevé) avant d’exécuter la commande regue. Par
ailleurs, si une commande d'arrét est détectée pendant la procédure d’étalonnage, le
dispositif s'arréte. } 3
ETALONNAGE AUTOMATIQUE AVEC FONCTION « HOMME PRESENT » ACTIVEE
Comme pour I'étalonnage automatique, dans ce cas aussi, celui-ci a lieu lorsque
le dispositif n'atteint pas I'un des deux fins de course sur au moins 29 commandes
consécutives. L'étalonnage est lancé a la réception de la trentiéme commande. Ce
qui différencie cette fonction de I'étalonnage automatique normal est qu'a la fin de
I'étalonnage, le dispositif est placé a 50 % de sa fermeture, si la trentiéme commande
regue prévoit une fermeture supérieure au seuil de 50 %. Si la trentieme commande
recue prévoit une fermeture inférieure @ 50 %, a la fin de I'étalonnage, le dispositif
exécute la commande regue.
Par ailleurs, si une commande d'arrét est détectée pendant la procédure d'étalonnage,
le dispositif s'arréte.
Entrées auxiliaires
Le dispositif est muni de deux entrées auxiliaires indépendantes pouvant étre utili-
sées pour controler la charge locale (en ajout aux boutons-poussoirs frontaux) ou pour
envoyer des commandes Zighee indépendantes & d'autres dispositifs d'activation dy

ATTENTION : le moteur doit étre muni d’un capteur de fin de course
ou d’une friction autonome !

SIGNALISATIONS D’ETAT
Voyant Etat
Rouge fixe Dispositif non configuré
Rouge clignotant Alarme de surcharge* ou de dysfonctionnement™
Jaune fixe Démarrage du dispositif ou alarme météo***

Fonctionnement normal (par défaut) :
charge en mouvement
Fonctionnement normal (par défaut) :
charge pas en mouvement
Identification du dispositif en cours
Ouverture du réseau Zigbee
Réinitialisation aux réglages d’usine

Bleu fixe 100% de luminosité

Bleu fixe 50% de luminosité

Bleu clignotant
Vert fixe
Vert / Rouge alternés

Alarmes :

* Surcharge : & la détection d’une absorption excessive, I'alimentation du moteur
déplacant la charge est interrompue et le voyant passe au rouge clignotant (un cli-
gnotement par seconde). Aprés en avoir éliminé la cause, envoyer une commande
au dispositif a I'aide de I'appli ou bien directement en local. Le dispositif essaiera
d'alimenter le moteur déplacant la charge pendant 5 s durant lesquelles le voyant
reste rouge clignotant (trois clignotements par seconde). Si la condition d'alarme est
acquittée, le voyant signale de nouveau I'état de la charge.

**pysfonctionnement : en I'absence de relevé d'absorption de la part de la charge
a la suite d’une commande de déplacement (relais collés, charge débranchée, etc.),
le voyant passe au rouge clignotant (trois clignotements par seconde) pendant 5 se-
condes au terme desquelles le voyant signale a nouveau I'état de la charge. L'alarme
sera de nouveau proposée chaque fois que le dispositif recevra une commande et que
le probléme n'aura pas été résolu.

***Météo : si au moins I'un des capteurs présents dans I'installation active I'alarme
météo, le dispositif porte la charge dans |'état prédéfini pour la condition d'alarme
météo et le voyant passe au jaune fixe. A I'acquittement de la condition d'alarme,
le dispositif reporte la charge dans la condition de la derniere commande recue et le
voyant signale I'état de la charge.

Ouverture et fermeture du réseau Zighee

Pour ouvrir le réseau Zigbee (activation Permit Join), permettant aux autres dispositifs
de s'unir au réseau Zighee, appuyer une fois sur le bouton-poussoir frontal (voir Fig. C
et G, Point D). Le voyant frontal passe au vert. Y appuyer de nouveau pour refermer
le réseau. Le réseau Zigbee est, dans tous les cas, refermé au bout de 15 minutes &
compter de son ouverture.

Restauration des réglages d’usine (Factory Reset)

Pour réinitialiser le dispositif et le reporter aux réglages d'usine, maintenir le bou-
ton-poussoir local central enfoncé (voir Fig. C et G, Point (D), pendant plus de
10 secondes.

OMPORTEMENT A LA CHUTE
ET A LA RESTAURATION DE LALIMENTATION

Ala chute de la tension, les contacts des relais de sortie s’ouvrent. A la restauration de
la tension d’alimentation, les sorties restent non alimentées et la position est la méme
que celle de la charge lors de la chute. Si, a la chute de I'alimentation, le store n'a pas
encore atteint la limite de course requise par I"alarme, il reprendra, a la restauration, le
mouvement atteint lors de la coupure jusqu'a la position requise par I'alarme.

MONTAGE

ATTENTION : s’assurer que la phase (L) du dispositif est protégée par un
disjoncteur d'une intensité maximale max. de 10 A ! ****

ATTENTION : les opérations suivantes doivent étre exécutées en I'ab-
sence de tension sur I'installation !

ATTENTION : pour le retrait des touches frontales, se référer aux Fig.
E et I. Faire levier au niveau des points indiqués. Ne pas faire levier a
d’autres endroits : cela risquerait d’endommager irrémédiablement le
dispositif !

Se référer au schéma de raccordement (Fig. L) et a la Fig. D/H pour les bornes.

Les bornes sont numérotées et le dispositif doit étre cablé de la maniere suivante :

1. Sortie NO du relais 2 : BAS

2. Sortie NO du relais 1 : HAUT

3. Entrée auxiliaire 2

4. Entrée auxiliaire 1

5. Phase d’alimentation

6. Neutre d'alimentation

Pour le raccordement a la PLAQUE EGO SMART, insérer le fil de raccordement dans le
bornier sur le haut du dispositif (voir Fig. D et H, 2, point (D).

Pour pouvoir programmer et utiliser le dispositif, tout comme I'installation Smart Home,
il faudra décharger I'appli Home Gateway App depuis Play Store ou App Store.
Données d’installation du réseau Zighee

Code de I'installation : 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC : 0x8F52

ENTRETIEN

Ce dispositif a été concu afin qu'il n’exige aucune activité d’entretien particuliere. Pour
le nettoyage, employer un chiffon sec.

DONNEES TECHNIQUES

i 100 - 240 Vca - 50/60 Hz
Entrées auxiliaires 2 (tension d'alimentation de réseau)
Longueur max des cables des en-

> P>

50 m (trongon unique)

trées aux
Pui fissipée max 2W

e Ch GWA1231 : 1
Nombre de Cl t GWAT232 2
Liaisons radio ZigBee (EEE 802.15.4)
Puit en sortie ZigBee 10 dBm

réseau Zigbee. Les deux entrées auxiliaires peuvent étre toutes deux raccordées a
la phase ou au neutre (il n’est pas autorisé de relier une entrée a la phase et
’autre au neutre, voir Fig. L, 2).
Chacune des entrées peut réaliser I'une des fonctions listées ci-dessous :
 Contréle de la charge locale
* Envoi de commandes ou d'états Zighee

- Commande ON / OFF / TOGGLE

- Commande ON temporisée (lumiére des escaliers)

- Etat des capteurs filaires (binaires, état 0/1)

- Commande de rideaux et stores avec bouton-poussoir simple ou double, avec ou

sans gestion homme présent

- Commande du variateur avec bouton-poussoir simple ou double

- Alarme

- Commande du scénario
Double fonction (SHIFT)
S'il est monté & I'intérieur d’une PLAQUE EGO SMART, le dispositif permet de gérer une
seconde fonction associée a la pression de chacune des deux touches frontales. Si la
fonction SHIFT est habilitée sur la plaque EGO SMART, on pourra, en appuyant sur I'une
des touches frontales, gérer I'envoi de deux commandes distinctes ou de scénarios
Zighee directs a d'autres dispositifs de I'installation.
Voyant frontal de signalisation d’état
Personnalisation de la luminosité des voyants dans deux états du déplacement en
cours et de charge non en mouvement (localisation nocturne).

Rayon de transmission Extérieur : 100m en champ libre*
2,3 Acosd 0,6 (100 Vca)

2,3 Acosg 0,6 (240 Vca)

\oyant d'état RGB

Avis ; sect. max. 1x1,5 mm?
Intérieure, locaux secs

-5 a+45°C

Contacts de sortie

Eléments de vi
Bornes

d'utilisation
p de service
Tempé de stocl -254+70°C
Humidité relative (sans Max 93%
Indice de p i 1P20**
Directive RoHS 2011/65/EU+
2015/863
Directive RED 2014/53/EU
EN 60669-2-1
EN 60669-1
EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328
EN CEI 63000
* ATTENTION : la portée a I'intérieur est influencée par les conditions d'installation
(par exemple, le nombre et le type des cloisons entre les dispositifs) ; il est, donc,
de regle de toujours exécuter des tests afin de déterminer que la portée répond bien
aux besoins.
** A touche montée.
**** Suggéré SPD (ex.GWD6407)

Références normatives

ESPANOL

- La seguridad del aparato solo se garantiza si se respetan las instrucciones de segu-
ridad y de uso; por tanto, es necesario conservarlas. Asegurarse de que el instalador
y el usuario final reciban estas instrucciones.

- Este producto deberd ser destinado solo al uso para el cual ha sido expresamente
concebido. Cualquier otro uso se debe considerar impropio y/o peligroso. En caso de
duda, contactar con el SAT, Servicio de Asistencia Técnica GEWISS.

- El producto no debe ser modificado. Cualquier modificacion anula la garantia y puede
hacer peligroso el producto.

- El fabricante no puede ser considerado responsable por eventuales dafios que deri-
ven de usos impropios, erréneos y manipulaciones indebidas del producto adquirido.

Punto de contacto indicado en cumplimiento de las directivas y de los reglamentos

de la UE aplicables:

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Ital
GEWiS5 ; (66t

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATENCION: Desconectar la tension antes de instalar el aparato o de
trabajar en el mismo.

El simbolo del contenedor tachado, cuando se indica en el aparato o en el

envase, indica que el producto, al final de su vida dtil, se debe recoger

separado de los demds residuos. Al final del uso, el usuario debera encar-

garse de llevar el producto a un centro de recogida diferenciada adecuado

o devolvérselo al revendedor con ocasién de la compra de un nuevo pro-

mmmm  ducto. En las tiendas de reventa con una superficie de venta de al menos

400 m?, es posible entregar gratuitamente, sin obligacién de compra, los productos que

se deben eliminar con dimensiones inferiores a 25 cm. La recogida diferenciada ade-

cuada para proceder posteriormente al reciclaje, al tratamiento y a la eliminacion del

aparato de manera compatible con el medio ambiente contribuye a evitar posibles efec-

tos negativos en el medio ambiente y en la salud, y favorece la reutilizacion y/o el reci-

claje de los materiales de los que se compone el aparato. Gewiss participa activamente

en las operaciones que favorecen la reutilizacion, el reciclaje y la recuperacion correctos
de los aparatos eléctricos y electronicos.

CONTENIDO DEL ENVASE

1 Mddulo persiana axial conectado - ) -
1 Manual de instalacion (para obtener la version completa del manual de instalacion
y uso, escanear el cdigo QR).

INFORMACION GENERAL

Dispositivo empotrado y conectado para accionamiento de un motor que mueva per-
sianas, toldos, venecianas, etc. mediante 2 contactos de salida interbloqueados con
potencial. El dispositivo esta equipado con dos relés para accionar un motor de 100-
240 Vca, 50 / 60 Hz que controle el movimiento en ambas direcciones, de subida y
de bajada.

El dispositivo tiene dos pulsadores frontales para mover hacia arriba y hacia abajo y
para regular la inclinacion de las lamas.

El dispositivo estd disefiado para alimentar y gestionar la PLACA EGO SMART
(GW16003SXX, GW16004SXX, GW16022SXX) dentro de la cual debe alojarse. Cuan-
do se utiliza en asociacion con la PLACA EGO SMART, se puede enviar un mando adi-
cional Zighee desde los pulsadores frontales del dispositivo cuando se habilita desde
la PLACA EGO SMART la doble funcion o la funcion “SHIFT”. El dispositivo se puede
asociar y controlar a través de Zighee desde todos los dispositivos Zigbee conectados,
incluida la botonera de 4 mandos conectada (GWA1291). El dispositivo trabaja como
un “router” Zigbee, es decir, reenvia los mensajes Zigbee a otros dispositivos.
Equipado con 2 entradas (a las que se pueden conectar mandos axiales auxiliares,
pulsadores e interruptores tradicionales, sensores, etc.) para replicar el accionamiento
local del motor conectado o para enviar mandos y estados Zigbee.

Sin las teclas instaladas, se puede acceder al pulsador frontal (véanse las Fig. Cy G,
Punto (D) que, si se presiona con herramientas aisladas para trabajos eléctricos de
hasta 2500 Vica, permite la apertura y cierre de la red Zigbee, asi como el restableci-
miento de la configuracion de fabrica del dispositivo (Factory Reset).

NOTAS: El dispositivo se debe completar utilizando uno de los dos tipos de tecla fron-
tal disponibles: con difusor o preparada para la insercién de una de las lentes con
simbolo (codigos lentes GW105xxA). EI GWA1231 debe completarse con las teclas
GW1x553S (Lente no incluida) o GW1x557S; el GWA1232 debe completarse con las
teclas GW1x554S (Lentes no incluidas) 0 GW1x558S.

A\

[ FUNCIONES |

El dispositivo recibe mandos y actla a través de las salidas de relé interbloqueadas
légicamente; la intervencion prevista es de tipo:

o MOVIMIENTO: ARRIBA/ABAJO/STOP

 POSICION %

© REGULACION DE LISTONES APERTURA/CIERRE

* ESCENARIOS X

o ALARMA METEOROLOGICA

o CALIBRACION AUTOMATICA
MOVIMIENTO: ARRIBA/ABAJO/STOP
El dispositivo es capaz de mover el motor hacia arriba o hacia abajo, segin el mando
recibido de la red o tras presionar prolongadamente en uno de los dos pulsadores fron-
tales. El movimiento se detiene automaticamente cuando se alcanza el fin de carrera
superior o inferior de la carga o cuando se recibe el mando de STOP (Presién breve de
uno o de ambos pulsadores). .
“MOVIMIENTO: ARRIBA/ABAJO/PARADA GON FUNCION DE “HOMBRE PRESENTE”
ACTIVA
Los mandos de movimiento hacia arriba y hacia abajo requieren presionar de forma
ininterrumpida los pulsadores frontales del dispositivo. Al soltarlos se provocara la pa-
rada inmediata del movimiento.
POSICION %
A través de la aplicacion es posible decidir el porcentaje exacto de apertura de la
persiana/veneciana (el limite del 100% corresponde cuando el motor la ha bajado
totalmente mientras que el 0% corresponde cuando el motor la ha subido totalmente).
REGULACION DE APERTURA/CIERRE DE LISTONES
El dispositivo es capaz de regular la inclinacion de las lamas de la veneciana presio-
nando brevemente los pulsadores frontales (Pulsador superior para abrir las lamas,
pulsador inferior para cerrarlas) cuando la veneciana estd parada.
ESCENARIOS
El dispositivo es capaz de memorizar y ejecutar uno 0 méds escenarios asociando a
cada escenario un % de altura de la carga y, si se trata de una veneciana, una incli-
nacion de listones definida.
El nimero méximo de escenarios que se pueden gestionar es de 16.
ALARMA METEOROLOGICA
Para evitar que los fendmenos atmosféricos dafien la persiana/veneciana, es posible
interconectar el dispositivo con sensores de meteorologicos (sensor de lluvia, sensor
de viento, etc.) que permiten automatizar los movimientos preventivos de la persiana/
veneciana para salvaguardar su funcionamiento.
El dispositivo puede gestjonar hasta un méximo de 5 sensores simultdneamente.
CALIBRACION AUTOMATICA
El dispositivo calcula la posicion porcentual de la carga conectada basandose en el
tiempo de carrera configurada y segun los mandos de movimiento que realiza. Para
evitar el desfase entre la posicion calculada por el actuador y la posicion real, el dis-
positivo reajusta las posiciones cada vez que llega a alguno de los dos fin de carrera.
El dispositivo se vuelve a alinear automaticamente si, por cualquier motivo, no alcanza
uno de los dos finales de carrera en al menos 29 movimientos consecutivos. En dicho
caso, al recibir un nuevo mando que no implique llegar a uno de los limites (mando de
% de posicion o escenario), autométicamente se ejecuta un movimiento hasta llegar
al limite superior (Totalmente subido) antes de ejecutar el mando recibido. Ademés, si
se detecta un mando de parada durante el procedimiento de calibracion, el dispositivo
se detiene.

ATENCION: jel motor debe contar con un sensor de fin de carrera o
bien con un embrague autonomo!

CALIBRACION AUTOMATICA CON FUNCION DE “HOMBRE PRESENTE” ACTIVA
Al igual que con la calibracion automatica, también en este caso se produce si el
dispositivo no alcanza uno de los dos finales de carrera en al menos 29 movimientos
consecutivos. La calibracion comienza cuando se recibe el mando nimero treinta.
La diferencia entre esta funcién y la calibracion automatica normal es que, una vez
finalizada la calibracion, el dispositivo se coloca en el 50% de su cierre si el mando
nimero treinta recibido es un cierre por encima del umbral del 50%. Si el mando
nimero treinta recibido es de cierre inferior al 50%, el dispositivo ejecutara el mando
recibido cuando complete la calibracion.
Ademés, si se detecta un mando de parada durante el procedimiento de calibracion,
el dispositivo se detiene.
Entradas auxiliares
El dispositivo tiene dos entradas auxiliares independientes que pueden utilizarse para
controlar la carga local (ademds de los pulsadores frontales) o para enviar mandos
Zigbee independientes a otros actuadores de la red Zighee. Ambas entradas auxiliares
se pueden conectar a la fase o al neutro (No esta permitido tener una entrada
conectada a la fase y la otra al neutro, véase la Fig. L, 2).
Cada una de las entradas puede cumplir una de las siguientes funciones:
* Control carga local
 Envio de mandos o estados Zigbee

- Mando ON/OFF/TOGGLE

- Mando ON temporizado (luz de escaleras)

- Estado de los sensores cableados (binarios, estado 0/1)

- Mando de Cortinas y persianas con pulsador simple o doble, con o sin gestion de

tipo hombre presente

- Mando dimmer con pulsador individual o doble

- Alarma

- Mando escenario
Doble funcion (SHIFT)
El dispositivo, si se monta dentro de una PLACA EGO SMART, permite gestionar una
segunda funcién que se activa presionando alguna de las dos teclas frontales. Una vez
habilitada la funcion “SHIFT” en la PLACA EGO SMART, si se presiona una de las teclas
frontales serd posible enviar dos mandos diferentes o escenarios Zigbee dirigidos a
otros dispositivos de la instalacion.
LED frontal para sefalizar el estado
Personalizacion de la luminosidad de LED en los dos estados de movimiento en curso
y de carga no en movimiento (Localizacién nocturna).

MANTENIMIENTO

Este dispositivo estd disefiado para no requerir ninguna tarea especial de manteni-
miento. Para una eventual limpieza, utilizar un pafio seco.

DATOS TECNICOS

i0 100 — 240 Vea, 50/60 Hz
Entradas auxiliares 2 (Tension de alimentacion de red)
Longitud max. cables entrada aux. 50 m (tramo simple)

Potencia max. disipada 2W

GWA1231: 1

GWA1232: 2

Zighee (IEEE 802.15.4)

Zighee 10 dBm

Externo: 100m en campo libre *

N° de médulos Chorusmart

Conexion radio
Potencia en salida
Radio de transmision

. 2,3 Acosd 0,6 (100 Veca)
Contactos de salida 2.3 A cost 0,6 (240 Va)
Elementos de visualizacion LED de estado RGB

de tornillo; secc. max. 1x1,5 mm?
Interior, sitios secos
-5°C++45°C

Bornes
Ambiente de uso
de funcionamiento
de almacenamiento -26°C++70°C
; relativa (No condensante) Méx. 93%
Grado de pr i0 IP20**

Directiva RoHS 2011/65/EU +
2015/863

Directiva RED 2014/53/EU
EN 60669-2-1

EN 60669-1

EN 301 489-1

EN 301 489-17

EN 300 328

EN IEC 63000

Normas de referencia

INDICACIONES DE ESTADO
LED Estado
Rojo fijo Dispositivo no configurado
Rojo intermitente Alarma por sobrecarga* o funcionamiento incorrecto*™
Amarillo fijo Encendido del dispositivo o alarma g

Funcionamiento normal (predefinido):
carga en movimi

Funcionamiento normal (predefinido):
la carga no se mueve
Azul parpadeante Identificacion del dispositivo en curso
Verde fijo Apertura de red Zighee
Verde/Rojo de forma alternada | Restablecimiento de las condiciones de fébrica

Alarmas:

* Sobrecarga: cuando se detecta una absorcion excesiva, la alimentacion del motor
que acciona la carga se interrumpe y el LED parpadea de color rojo (un parpadeo por
segundo). Después de eliminar el origen del problema, enviar un mando al dispositivo a
través de la aplicacion o actuando directamente en forma local. El dispositivo intentard
alimentar el motor moviendo la carga durante 5 segundos, durante los cuales el LED
permanece parpadeando con color rojo (tres parpadeos por segundo). Si se supera la
condicion de alarma, el LED vuelve a indicar el estado de la carga.

**Fallo: cuando no se detecta absorcion por parte de la carga tras un mando de movi-
miento (relés pegados, carga desconectada, etc.), el LED parpadea de color rojo (tres
parpadeos por segundo) durante 5 segundos, tras los cuales el LED vuelve a indicar
el estado de la carga. La alarma se repetira cada vez que el aparato reciba un mando
y el problema no se resuelva.

***Meteoroldgica: si al menos uno de los sensores del sistema activa la alarma me-
teoroldgica, el dispositivo lleva la carga al estado preestablecido para la condicion de
alarma meteoroldgica y el LED se vuelve amarillo fijo. Cuando se supera la condicion
de alarma, el dispositivo devuelve la carga al estado del Gltimo mando recibido y el LED
vuelve a indicar el estado de la carga.

Apertura/Cierre de la red Zigbee

Para abrir la red Zigbee (Activacion Permit Join), permitiendo que otros dispositivos se
unan a la red Zigbee, presionar una sola vez el pulsador frontal (Véase la Fig. Cy G,
Punto (D). EI LED frontal toma color verde. Presionar nuevamente para cerrar la red.
La red Zigbee también se cierra después de 15 minutos de estar abierta.

Factory Reset

Para restablecer el dispositivo a su estado de fabrica, mantener pulsado el pulsador
local central (Véase la Fig. C y G, Punto (D), durante més de 10 segundos.

COMPORTAMIENTO EN CASO DE CAIDA
Y AL RESTABLECERSE LA ALIMENTACI

Al caer la tension, se abren los contactos de los relés de salida. Cuando se restablece

Azul fijo 100% luminosidad

Azul fijo 50% luminosidad

la tension de alimentacion, las salidas permanecen sin alimentacion y se establece que
la posicion sea la misma que la persiana/veneciana tenia al momento de la caida. Si al
caer la alimentacion, la persiana/veneciana atin no ha alcanzado el limite de la carrera
requerido eventualmente por la alarma, al restablecerse retomard el movimiento desde
donde se habia interrumpido hasta alcanzar la posicion requerida por la alarma.

MONTAJE

ATENCION: jasegurarse de que la fase (L) del dispositivo esté protegida
por un interruptor automético con intensidad nominal max. de 10 Al =**

ATENCION: jlas siguientes operaciones deben realizarse cuando la ins-
talacion esta sin tension!

ATENCION: para retirar las teclas frontales, consultar las Fig. E y 1.
Hacer palanca en los puntos indicados. No hacer palanca en ningtin otro
punto: jpodria danarse irremediablemente el dispositivo!

Consultar el esquema de conexion (Fig. L) y la Fig. D/H para los bornes.

Los bornes estan numerados y el dispositivo debe estar cableado del siguiente modo:
1. Salida NA relé 2: ABAJO

2. Salida NA relé 1: ARRIBA

3. Entrada auxiliar 2

4. Entrada auxiliar 1

5. Fase de alimentacion

6. Neutro de alimentacion

Para conectarse a la placa EGO SMART, introducir el cable de conexion en la regleta
situada en la parte superior del dispositivo (Véase la Fig. D y H, 2, punto ).

PROGRAMACION

Para poder programar y utilizar el dispositivo, asi como la instalacion smart home,
se debe descargar la aplicacion Home Gateway App desde Play Store o App Store.
Datos de instalacion de la red Zighee

Cad. de instal.: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

>

* ATENCION: el alcance en interiores depende de las condiciones de instalacion (por
€j., el nimero y tipo de las paredes interpuestas entre los dispositivos), por lo que
siempre es conveniente realizar pruebas para determinar si el alcance cumple con
los requisitos de uso.

*** Con tecla montada.

**** SPD sugerido (¢].GWD6407)



CHORUSMART .-

®T) @0) (SL) @ @ @ @) @ 60 @

GEWIS5

VERNETZTES ROLLLADENMODUL MIT AXIALMECHANISMUS
MODULO DE PERSIANA AXIAL LIGADO

MODUL STOR AXIAL CONECTAT

POVEZANI AKSIALNI MODUL ZALUZIJE

GWA1231

48.25

| e (@D

48.25

o[e[-]o]=

1 MAX 1x1,5 mm2

NREREE

DEUTSCH

- Die Sicherheit des Gerédts wird nur gewdhrleistet, wenn die Sicherheits- und Ge-
brauchsvorschriften eingehalten werden; daher missen diese aufbewahrt werden.
Sicherstellen, dass der Installateur und der Endbenutzer diese Anweisungen erhalten.

- Dieses Produkt darf nur fiir den Einsatz vorgesehen werden, fiir den es ausdriick-
lich konzipiert wurde. Jeder andere Einsatz ist als unsachgemaB und/oder gefahr-
lich zu betrachten. Im Zweifelsfall den technischen Kundendienst SAT von GEWISS
kontaktieren.

- Das Produkt darf nicht umgertistet werden. Jegliche Umrlistung macht die Garantie
ungiltig und kann das Produkt gefahrlich machen.

- Der Hersteller kann nicht fiir eventuelle Schaden haftbar gemacht werden, die aus
unsachgeméaBem oder falschem Gebrauch oder unsachgemaBen Eingriffen am er-
worbenen Produkt entstehen,

Angabe der Kontaktstelle in Ubereinstimmung mit den anwendbaren EU-Richtlinien

und -Regelwerken:

GEW-EE GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ACHTUNG: Die Spannung vor der Installation oder jedem anderen Ein-
griff am Gerat abtrennen.

Das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne auf dem Gerat oder seiner
Verpackung weist darauf hin, dass das Produkt am Ende seiner Nutzungs-
dauer getrennt von den anderen Abfallen zu entsorgen ist. Nach Ende der
Nutzungsdauer obliegt es dem Nutzer, das Produkt in einer geeigneten
Sammelstelle fiir getrennte Millentsorgung zu deponieren oder es dem
mmmmm Handler bei Ankauf eines neuen Produkts zu (ibergeben. Bei Handlern mit
einer Verkaufsfldche von mindestens 400 m? kénnen zu entsorgende Produkte mit Ab-
messungen unter 25 cm kostenlos und ohne Kaufzwang abgegeben werden. Die an-
gemessene Miilltrennung fiir das dem Recycling, der Behandlung und der umweltver-
traglichen Entsorgung zugefiinrten Gerates tragt dazu bei, mogliche negative
Auswirkungen auf die Umwelt und die Gesundheit zu vermeiden und begtinstigt den
Wiedereinsatz und/oder das Recyceln der Materialien, aus denen das Gerat besteht.
Gewiss beteiligt sich aktiv an den Aktionen fiir die korrekte Wiederverwendung, das
Recycling und die Riickgewinnung von elektrischen und elektronischen Geréten.

PACKUNGSINHALT

1 Vernetztes Rollladenmodul mit Axialmechanismus
1 Installationshandbuch (fiir die komplette Version des Installations- und Betriebs-
handbuchs bitte den QR-Code scannen)

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Vernetztes Gerét fiir den Unterputz, fiir die Steuerung eines Motors fiir die Bewegung
von Rollladen, Sonnendachern, Jalousien, Rollos usw. (ber 2 verblockte Ausgangskon-
takte mit Potential. Das Gerdt verfiigt iiber zwei Relais, die die Aktivierung eines Motors
100-240 Vac, 50 / 60 Hz fiir die Steuerung der Bewegung in die zwei Richtungen hoch
und hinunter gestatten.

Das Gerat verfiigt tiber zwei frontseitige Taster fiir die Bewegung nach oben und unten
und fiir die Einstellung der Neigung der Lamellen.

Das Gerat ist vorgertstet, um den ABDECKRAHMEN EGO SMART (GW16003SXX,
GW16004SXX, GW16022SXX), in den es eingebaut werden muss, zu speisen und zu
verwalten. Wenn es in Kombination mit dem ABDECKRAHMEN EGO SMART verwendet
wird, kbnnen zwei weitere Zigbee-Befehle gesendet werden, die Uber die frontseiti-
gen Taster des Geréts aktiviert werden kénnen, wenn {iber den ABDECKRAHMEN EGO
SMART der Modus doppelte Funktion oder Funktion “SHIFT" aktiviert wird. Das Gerat
kann per Zigbee mit allen vernetzten Zigbee-Gerédten verkniipft und iiber diese ge-
steuert werden, einschlieBlich der vernetzten 4-Kanal-Sendeeinrichtung (GWA1291).
Das Gerét arbeitet als “Zigbee-Router”, d.h. es leitet Zighee-Nachrichten an andere
Gerate weiter.

Ausgestattet mit 2 Eingdngen (an die zusétzliche Schaltgeréte mit Axialmechanismus,
konventionelle Taster und Schalter, Sensoren, usw. angeschlossen werden konnen),
um die lokale Bewegungssteuerung des daran angeschlossenen Motors weiter zu sen-
den oder zum Senden von Zigbee-Befehlen und -Zusténden.

Ohne montierte Tasten ist es mdglich, auf den frontseitigen Taster zuzugreifen (siehe
Abb. C und G, Punkt ) der, wenn er mit isolierten Werkzeugen fir Elektroarbeiten
bis 2500 V AC gedriickt wird, die Offnung und SchlieBung des Zighee-Netzwerks sowie
die Riicksetzung des Gerats auf die Werkseinstellungen (Factory Reset) ermdglicht.
HINWEISE: Das Gerat muss mit einem der zwei lieferbaren Typen frontseitiger Taster
vervollstandigt werden: Mit Strahler oder vorgertstet fiir den Einsatz einer der Linsen
mit Symbol (Code Linsen GW105xxA). GWA1231 muss mit den Tasten GW1x553S
(Linse nicht enthalten) oder GW1x557S vervollstandigt werden; GWA1232 muss mit
den Tasten GW1x554S (Linsen nicht enthalten) oder GW1x558S vervollstandigt wer-
den.

ih: ACHTUNG: Der Motor muss tiber einen Endlagensensor oder eine

automatische Kupplung verfiigen!

FUNKTIONEN

Das Gerét empfangt Befehle und fiihrt iiber die logisch verblockten Relaisausgange
Schaltungen durch. Vorgesehen sind folgende Schaltungen

© BEWEGUNG: HOCH/HINUNTER/STOPP

 POSITION % R

© REGELUNG LAMELLEN OFFNUNG/SCHLIESSUNG

® SZENARIEN

o WETTERALARM

o AUTOMATISCHE KALIBRIERUNG
BEWEGUNG: HOCH/HINUNTER/STOPP
Das Gerat kann den Motor zum Hoch- oder Hinunterfahren bewegen, abhéngig vom
Befehl, den es vom Netzwerk oder durch den langeren Druck auf eine der frontseitigen
Tasten erhlt. Die Bewegung hélt automatisch bei Erreichen der oberen oder unteren
Laufbegrenzung der Last oder nach Empfang des STOPP-Befehls an (Kurzer Druck auf
einen oder beide Taster).
,BEWEGUNG: HOCH/HINUNTER/STOPP MIT AKTIVER ,,TOTMANNFUNKTION*
Die Befehle zur Bewegung nach oben und unten erfordern den andauernden Druck
der frontseitigen Taster des Geréts. Bei Loslassen wird die Bewegung unverziiglich
gestoppt.
POSITION % )
Uber die App kann der genaue Offnungsanteil des Rollladens / der Jalousie bestimmt
werden (Die Grenze von 100% entspricht dem vollkommen abgesenkten Motor, wah-
rend 0% dem vollkommen hochgefahrenen Motor entspricht).
REGELUNG DER LAMELLEN OFFNUNG/SCHLIESSUNG
Das Gerét kann die Neigung der Jalousielamellen durch einen kurzen Druck der front-
seitigen Taster regeln (oberer Taster fir die Offnung der Lamellen, unterer Taste fir die
SchlieBung der Lamellen), wenn die Jalousie sich nicht bewegt.
SZENARIEN
Das Gerdt kann eines oder mehrere Szenarien speichern und jedem Szenario eine
Z)-”Hi)%he der Last und fir Jalousien eine fest definierte Neigung der Lamellen ver-

ntipfen.

Es konnen maximal 16 Szenarien verwaltet werden.
WETTERALARM
Um eine Beschddigung des Rollladens / der Jalousie durch Schiechtwetter zu vermei-
den, kann das Gerat an Wettersensoren angeschlossen werden (Regensensor, Wind-
sensor, usw.), die eine automatische Durchfiihrung der vorbeugenden Bewegungen
zum Schutz des Rollladens / der Jalousie gestatten.
Das Gerét kann bis zu 5 Sensoren gleichzeitig verwalten.
AUTOMATISCHE KALIBRIERUNG
Das Gerét berechnet die prozentuelle Position der angeschlossenen Last basierend
auf der eingestellten Laufzeit und abhangig von den Bewegungsbefehlen, die sie aus-
flihrt. Um Abweichungen zwischen der vom Schaltgeber berechneten Position und der

tatsdchlichen Position zu verhindern, richtet sich das Gerat jedes Mal neu aus, wenn
es einen der beiden Endschalter erreicht. Das Gerat richtet sich automatisch neu aus,
wenn es aus irgendeinem Grund einen der beiden Endschalter fir mindestens 29 auf-
einanderfolgende Bewegungen nicht erreicht. In diesem Fall erfolgt bei Empfang eines
neuen Befehls, der das Erreichen einer der beiden Laufbegrenzungen nicht erfordert
(%-Positionsbefehl oder Szenario) automatisch eine Bewegung bis zur oberen Lauf-
begrenzung (vollkommen hochgefahren), bevor der empfangene Befehl durchgefiihrt
wird. Wenn zudem ein Stopp-Befehl wahrend des Kalibrierungsverfahrens erfasst wird,
stoppt das Gerat.

AUTOMATISCHE KALIBRIERUNG MIT AKTIVER ,,TOTMANNFUNKTION*

Wie bei der automatischen Kalibrierung erfolgt auch diese, wenn das Gerat einen der
beiden Endschalter fir mindestens 29 aufeinanderfolgende Bewegungen nicht er-
reicht. Die Kalibrierung wird nach Erhalt des dreiBigsten Befehls aktiviert. Diese Funk-
tion unterscheidet sich von der normalen automatischen Kalibrierung darin, dass das
Gerét am Ende der Kalibrierung auf 50 % seiner SchlieBung gebracht wird, wenn der
erhaltene dreiBigste Befehl eine SchlieBung tiber dem Schwellenwert von 50 % vor-
sieht. Wenn der erhaltene dreiBigste Befehl eine SchlieBung unter 50 % vorsieht, fiihrt
das Gerdt am Ende der Kalibrierung den erhaltenen Befehl aus.

Wenn zudem ein Stopp-Befehl wahrend des Kalibrierungsverfahrens erfasst wird,
stoppt das Gerat.

Zusatzliche Eingange

Das Gerdt ist mit zwei unabhangigen zusétzlichen Eingéngen ausgestattet, die fir die
Steuerung der lokalen Last (zusatzlich zu den frontseitigen Tastern) oder zum Sen-
den von unabhéngigen Zighee-Befehlen an andere im Zigbee-Netzwerk vorhandene
Schaltgeréte verwendet werden kdnnen. Die zwei zusétzlichen Eingénge kénnen beide
an die Phase oder den Nullleiter angeschlossen werden (Der Anschluss eines Ein-
gangs an die Phase und des anderen an den Nullleiter ist nicht zulassig, siehe
Abb. L, 2).

Jeder der Eingdnge kann eine der nachstehend aufgelisteten Funktionen haben:
 Steuerung einer lokalen Last

 Senden von Zighee-Befehlen oder -Zustanden

6. Nullleiter
Fir den Anschluss an den ABDECKRAHMEN EGO SMART das Anschlusskabel in die
Klemmenleiste auf der Oberseite des Geréts einfiihren (siehe Abb. D und H, 2, Punkt

@)
PROGRAMMIERUNG

Um das Gerét und die vernetzte Smart Home-Anlage programmieren und verwenden
zu kénnen, muss die Home Gateway App von Play Store oder App Store herunter-
geladen werden.

Installationsdaten Zighee-Netzwerk

Installationscode: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

[ WARTUNG |

Dieses Gerdt ist so konstruiert, dass keine speziellen Wartungstatigkeiten notwendig
sind. Fiir eine eventuelle Reinigung einen trockenen Lappen benutzen.

TECHNISCHE DATEN

100 — 240 V ac, 50/60 Hz

Versorgung

Z ingd 2 (Netzspannung)
Max. Kabelldnge zus. Eingange 50 m (Einzelabschnitt)
Max. Ver i 2W

GWA1231: 1
Anz. TE Chorusmart CWA1232: 2
Fi i Zighee (IEEE 802.15.4)

Zigbee 10 dBm

Leistung am Ausgang
i i AuBenbereich: 100m im freien Feld *

Equipado com 2 entradas (as quais podem ser ligados comandos axiais auxiliares,
botdes e interruptores tradicionais, sensores, etc.) para replicar o movimento local do
motor a ele ligado, ou para enviar comandos e estados Zigbee.

Sem as teclas instaladas, é possivel aceder ao botdo frontal (Ver Fig. C e G, Ponto
@) que permite, se premido com ferramentas isoladas para trabalhos elétricos de até
2500 Vac, a abertura e fecho da rede Zigbee, bem como a restauracéo do dispositivo
para as condicGes de fabrica (Factory Reset).

NOTAS: O dispositivo deve ser completado utilizando uma das duas opcdes de teclas
frontais disponiveis: com difusor ou preparado para a insercdo de uma das lentes
com simbolo (codigos das lentes GW105xxA). 0 GWA1231 deve ser completo com as
teclas GW1x553S (Lente ndo incluida) ou GW1x557S; 0 GWA1232 deve ser completo
com as teclas GW1x554S (Lentes ndo incluidas) ou GW1x558S.

ATEN(,‘I:\O: 0 motor deve estar equipado com um sensor de fim de
Ccurso ou uma embraiagem auténoma!

FUNGOES

0 dispositivo recebe comandos e executa acionamentos através das saidas de relé
interbloqueadas logicamente; o acionamento pretendido € do tipo:

o MOVIMENTO: PARA CIMA/PARA BAIXO/PARAGEM

*POSICAO %

o AJUSTE DAS LAMINAS PARA ABERTURA/FECHO

 CENARIOS X

o ALARME METEOROLOGICO

o CALIBRAGEM AUTOMATICA
MOVIMENTO: PARA CIMA/PARA BAIXO/PARAGEM
0 dispositivo pode mover o motor para cima ou para baixo, dependendo do comando que
recebe da rede ou apds pressao prolongada num dos dois botdes frontais. O movimento
interrompe-se automaticamente quando € atingido o limite de curso superior ou inferior da
carga, ou quando € recebido o comando STOP (presséo curta de um ou ambos 0s botdes)
“MOVIMENTO: PARA CIMA/PARA BAIXO/PARAGEM COM A FUNGCAO “HOMEM
PRESENTE” ATIVA
0Os comandos de movimento para cima e para baixo requerem a pressdo continua
dos botdes frontais do dispositivo. A libertagdo destes causa a paragem imediata do

Através da aplicagdo é possivel decidir o percentual exato de abertura da persiana/

veneziana (o limite de 100% corresponde ao motor totalmente baixado, enquanto 0%
corresponde ao motor totalmente levantado).

AJUSTE DAS LAMINAS PARA ABERTURA/FECHO

0 dispositivo pode regular a inclinagéo das laminas da veneziana ao premir brevemen-
te os botoes frontais (Botao superior para abrir as laminas, botdo inferior para fechar
as laminas) com veneziana nao em movimento.

0 dispositivo pode armazenar e executar um ou mais cenarios, associando a cada
cendrio uma altura % da carga e, se veneziana, uma inclinagdo bem definida das

0 nimero méximo de cendrios gerenciaveis é 16.

ALARME METEOROLOGICO

Para evitar que os eventos atmosféricos danifiquem a persiana/veneziana, € possivel
fazer a interface do dispositivo com sensores meteoroldgicos (sensor de chuva, sensor
de vento, etc.) que permitem automatizar os movimentos preventivos da persiana/
veneziana, de modo a salvaguardar o seu funcionamento.

0 dispositivo pode gerir até 5 sensores simultaneamente.

CALIBRAGEM AUTOMATICA

- ON/OFF/TOGGLE-Steuerung 2,3Ac0s 0,6 (100 Vac)
- Zeitgeschaltete ON-Steuerung (Treppenlicht) Ausgangskontakte 2,3 Acosd 0,6 (240 V ac)
- Zustand verkabelte Sensoren (bindr Zustand 0/1)
- Steuerung von Sonnendéchern und Rollldden mit einem oder zwei Tastern, mit Anzeigeel RGB-Status-LEDs movimento.
oder ohne Totmannfunktion Sehraubki Quersch POSICAO %
- Dimmersteuerung mit einem oder zwei Tastern Klemmen clrau e;mmem max. LUerschn.
- Alarm 1x1,5 mm
- Steuerung Szenario Einsatzumgebung Trockene Innenrdume
Doppelte Funktion (SHIFT) Betri p 5°C + +45°C
Wenn das Gerét in einem ABDECKRAHMEN EGO SMART montiert ist, kann es eine Lager 25°C= +70°C
2weite Funktion verwalten, die mit dem Driicken jeder der beiden frontseitigen Tasten Ll n — 5
verkniipft ist. Wenn die Funktion “SHIFT" am ABDECKRAHMEN EGO SMART aktiviert Relative Feuchte (nicht kondensierend) Max 93%
ist, kann durch Driicken einer der frontseitigen Tasten das Senden von Zigbee-Be- Schutzart 1P20** CENARIOS
fehlen oder -Szenarien direkt an andere in der Anlage vorhandene Geréte verwaltet Richtlinie RoHS 2011/65/EU+
\Ig/reégfgéitige LED fiir die Statusanzeige 2015/863 1ami
—— aminas.
Individuelle Einrichtung der Helligkeit der LEDs in den beiden Zustinden Bewegung RED-Richtlinie 2014/53/EU
lauft und Last nicht in Bewegung (Orientierungslicht). EN 60669-2-1
STATUSANZEIGEN Normenbezug EN 60669-1
T T EN 301 489-1
Dauerhaft rot Geréit nicht konfiguriert Em gg; ;22717
Rot blinkend Alarm Uberlast* oder Betriebsstorung**
fest gelb Gerd t oder Wetteralarm*** EN IEC 63000

Normaler Betrieb (Standard):
Last in Bewegung
Normaler Betrieb (Standard):
Last nicht in Bewegung
Gerateidentifikation lauft
Offnung Zighee-Netzwerk
Riicksetzung auf Werkseinstellungen

Fest blau 100% Helligkeit

Fest blau 50% Helligkeit

Blau blinkend
Dauerhaft griin
Griin/Rot abwechselnd

Alarme:

* Uberlast: Wird eine tiberméBige Stromaufnahme gemessen, dann wird die Versorgung des Mo-
tors, der die Last bewegt, unterbrochen und die LED beginnt, rot zu blinken (gin Blinksignal pro
Sekunde). Nachdem die Ursache beseitigt wurde, iber die App einen Befehl an das Gerat senden
oder direkt dieses direkt lokal betétigen. Das Gerat versucht 5 Sekunden lang, den Motor, der die
Last bewegt, zu versorgen. Wéhrend dieser Zeit blinkt die LED weiterhin rot (drei Blinksignale pro
Sekunde). Wenn die Alarmsituation beseitig wurde, zeigt die LED wieder den Zustand der Last an.

**Betriebsstorung: Wird infolge eines Bewegungsbefehls keine Stromaufnahme
durch die Last festgestellt (Relais festgeklebt, Last abgetrennt usw.), dann beginnt die
LED 5 Sekunden lang rot zu blinken (drei Blinksignale pro Sekunde). Danach zeigt die
LED wieder den Zustand der Last an. Der Alarm erscheint jedes Mal erneut, wenn das
Gerat einen Befehl empfangt und das Problem nicht behoben wird.

***Wetter: Wenn mindestens einer der in der Anlage verbauten Sensoren den Wetter-
alarm auslost, bringt das Gerét die Last in den programmierten Zustand fiir den Wetter-
alarm und die LED beginnt, fest gelb zu leuchten. Wenn der Alarmzustand iberwunden
ist, bringt das Gerat die Last wieder in den Zustand des zuletzt empfangenen Befehls
und die LED zeigt wieder den Zustand der Last an.

Offnung/SchlieBung Zigbee-Netzwerk

Um das Zighee-Netzwerk zu 6ffnen (Aktivierung Permit Join) und so den Anschluss
der anderen Geréte an das Zigbee-Netzwerk zu gestatten, muss der frontseitige Taster
einmal gedriickt werden (siehe Abb. C und G, Punkt (D). Die frontseitige LED wird
griin . Emneut driicken, um das Netzwerk zu schlieBen. Das Zigbee-Netzwerk wird in
jedem Fall 15 Minuten nach seiner Offnung geschlossen.

Factory Reset

Um das Gerat zurlickzusetzen und auf Werkseinstellungen zuriickzubringen, ist der
mittlere lokale Taster (siehe Abb. C und G, Punkt (D), fiir mehr als 10 Sekunden
gedriickt zu halten.

VERHALTEN BEI AUSFALL
BEI WIEDERHERSTELLUNG DER VERSOR

Bei einem Spannungsausfall 6ffnen sich die Kontakte des Ausgangsrelais. Bei Wieder-
herstellung der Versorgungsspannung werden die Ausgénge weiterhin nicht gespeist

und es wird angenommen, dass die Position dieselbe ist, die der Rollladen / die Ja-
lousie zum Zeitpunkt des Ausfalls hatte. Wenn der Rollladen / die Jalousie bei Span-
nungsausfall noch nicht die von einem eventuellen Alarm geforderte Laufbegrenzung
erreicht hat, nimmt er/sie bei Wiederherstellung die Bewegung dort wieder auf, wo sie
unterbrochen wurde, bis die vom Alarm geforderte Position erreicht wurde.

MONTAGE
ACHTUNG: Sicherstellen, dass die Phase (L) des Gerats durch einen

automatischen Schutzschalter mit einem max. Nennstrom von 10A ge-
schiitzt wird! ***

ACHTUNG: Die folgenden Arbeitsschritte miissen mit spannungsfreier
Anlage durchgefiihrt werden!

ACHTUNG: Fir den Ausbau der frontseitigen Tasten wird auf die Abb. E
und 1. verwiesen. An den angegebenen Stellen aushebeln. Keine Hebel-
kraft an anderen Stellen anwenden. Dies konnte das Gerat irreparabel
beschadigen!

Es wird auf den Anschlussplan (Abb. L) und auf die Abb. D/H fiir die Klemmen ver-
wiesen.

Die Klemmen sind nummeriert und das Gerat muss wie folgt verkabelt werden:

1. SchlieBerausgang Relais 2: Hinunter

2. SchlieBerausgang Relais 1: Hinauf

3. Zusétzlicher Eingang 2

4. Zusatzlicher Eingang 1

5. Stromphase

> BB

* ACHTUNG: Die Reichweite in Innenrdumen héngt von den Installationsbedingungen
z. B. Anzahl und Art der Wande zwischen den Geraten) ab. Daher sollten immer Tests
durchgefiihrt werden, um festzustellen, ob die Reichweite den Verwendungsanforde-
rungen entspricht.

** Mit montierter Taste.

****\lorgeschlagener SPD (zb.GWD6407)

PORTUGUES

- Aseguranca do aparelho s € garantida com a adocao das instrucdes de seguranca e
utilizacdo; portanto, é necessario conservé-las. Assegure-se de que estas instrugoes
sejam recebidas pelo instalador e pelo utilizador final.

- Este produto destina-se apenas ao uso para o qual foi expressamente concebido.
Qualquer outra utilizagéo deve ser considerada indevida e/ou perigosa. Em caso de
duvida, contacte o Servio de Assisténcia Técnica (SAT) da GEWISS.

- 0 produto ndo deve ser modificado. Qualquer modificacao anula a garantia e pode
tornar o produto perigoso.

- 0 fabricante declina toda e qualquer responsabilidade por eventuais danos decorren-
tes de utilizagdo indevida ou incorreta do produto adquirido, ou de qualquer violagéo
do mesmo.

Ponto de contacto indicado em conformidade com as diretivas e regulamentos apli-

caveis da UE:

GEW-EE GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATENGAO: Desligue a tensao antes de proceder a instalagdo ou a
qualquer outra intervencao no aparelho.

0 simbolo do caixote de lixo mével, afixado no equipamento ou na emba-

lagem, indica que o produto no fim da sua vida Util deve ser recolhido se-

paradamente dos outros residuos. No final da utilizago, o utilizador deve-

rd encarregar-se de entregar o produto num centro de recolha seletiva

adequado ou de devolvé-lo ao revendedor no ato da aquisi¢éo de um novo

mmmm produto. Nos revendedores com uma superficie de venda de pelo menos

400 m?, é possivel entregar gratuitamente, sem obrigagdo de compra, 0s produtos a

eliminar com dimenséo inferior a 25 cm. A adequada recolha diferenciada para dar

inicio a reciclagem, ao tratamento e & eliminagdo ambientalmente compativel, contribui

para evitar possiveis efeitos negativos ao ambiente e & satde e favorece a reutilizacéo

e/ou reciclagem dos materiais dos quais o aparelho estd composto. A Gewiss participa

ativamente das operacbes que favorecem a reutilizacdo, reciclagem e recuperagdo
adequada dos aparelhos elétricos e eletrénicos.

CONTEUDO DA EMBALAGEM
1 Mddulo de persiana axial ligado

1 Manual de instalacdo (para a versao completa do manual de instalago e utilizagao,
digitalizar o cddigo QR).

INFORMAGOES GERAIS

Dispositivo ligado, de encastrar, para 0 comando de um motor para 0 movimento de
persianas, toldos, venezianas, estores, etc., através de 2 contactos de saida interblo-
queados com potencial. O dispositivo esta equipado com dois relés para acionar um
motor 100-240 Vac, 50/60 Hz para o controlo do movimento nas duas direcdes de
subida e descida.

0 dispositivo esta equipado com dois botdes frontais para 0 movimento para cima e
para baixo e para regular a inclinacdo das laminas.

O dispositivo esta preparado para alimentar e gerir a PLACA EGO SMART
(GW16003SXX, GW16004SXX, GW16022SXX), no interior da qual deve ser alojado.
Utilizado em conjunto com o ESPELHO EGO SMART, é possivel enviar dois coman-
dos Zigbee adicionais que podem ser ativados pelos botdes frontais do dispositivo
quando o modo de funcdo dupla, ou funcionalidade “SHIFT", for ativado a partir do
ESPELHO EGO SMART. O dispositivo pode ser acoplado e comandado via Zighee por
todos os dispositivos conectados Zigbee, inclusa a botoeira de 4 comandos conectada
(GWA1291). O dispositivo opera como “router” Zigbee, ou seja, efetua o encaminha-
mento a outros dispositivos das mensagens Zigbee.

0 dispositivo calcula a posicao percentual da carga ligada com base no tempo de
curso definido e segundo os comandos de movimento que executa. Para evitar o de-
salinhamento entre a posicdo calculada pelo atuador e a posicao verificada realmente,
o dispositivo realinha-se sempre que atinge um dos dois fins de curso. O dispositivo
realinha-se automaticamente se, por qualquer razdo, nao atingir um dos dois fins de
curso durante pelo menos 29 movimentos consecutivos, caso em que, ao receber um
novo comando que ndo implique atingir um dos limites (comando posicéo % ou cend-
rio), um movimento até ao limite superior (totalmente levantado) é automaticamente
executado antes de executar o comando recebido. Além disso, o dispositivo deixa de
funcionar se detetar um comando de stop durante o procedimento de calibragem.
CALIBRAGEM AUTOMATICA COM A FUNCAO “HOMEM PRESENTE” ATIVA
Como para a calibragem automética, esta também ocorre quando o dispositivo néo
atinge um dos dois fins de curso por pelo menos 29 movimento consecutivos. A ca-
libragem ¢ feita ao receber o trigésimo comando. O que diferencia esta funcdo da
normal calibragem automética é que, ao final da calibragem, o dispositivo ¢ levado
a 50% de seu fecho, caso o trigésimo comando recebido preveja um fecho superior
ao limite de 50%. Se o trigésimo comando recebido prever um fecho inferior a 50%,
depois da calibragem, o dispositivo efetua o comando recebido.
Alem disso, o dispositivo deixa de funcionar se detetar um comando de stop durante
o procedimento de calibragem.
Entradas auxiliares
0 dispositivo tem duas entradas auxiliares independentes que podem ser utilizadas
para controlar a carga local (para além dos botdes frontais), ou para enviar comandos
Zigbee independentes para outros dispositivos de acionamento na rede Zigbee. As
duas entradas auxiliares podem ser ligadas a fase ou ao neutro (ndo € permitido ter
uma entrada ligada a fase e a outra ao neutro, ver Fig. L, 2).
Cada uma das entradas pode realizar uma das fungdes listadas a seguir:
 \erificacdo da carga local
 Envio de comandos ou estados Zighee

- Comando ON/OFF/TOGGLE

- Comando ON Temporizado (luz das escadas)

- Estado dos sensores de fios (bindrios, estado 0/1)

- Comando tendas e persianas com botdo simples ou duplo, com ou sem gestao

com homem presente

- Comando do regulador de luz com botao simples ou duplo

- Alarme

- Comando do Cendrio
Dupla funcao (SHIFT)
0O dispositivo, se montado num ESPELHO EGO SMART, permite gerir uma segunda
funcéo associada a pressdo de cada uma das duas teclas frontais. Ao ativar a fungdo
“SHIFT” no ESPELHO EGO SMART, premindo uma das duas teclas frontais, seré pos-
sivel gerir o envio de dois comandos distintos ou cendrios Zigbee diretos para outros
dispositivos do sistema.
LED frontal de sinalizacéo de estado
Personalizacdo do brilno dos LEDs nos dois estados de movimento em curso e de
carga sem movimento (Localizag&o noturna).

SINALIZAGOES DE ESTADO
LED Estado
Vermelho fixo Dispositivo nao configurado

Vermelho intermitente
Amarelo fixo

Alarme de sobrecarga* ou mau funcionamento**
Inicio do dispositivo ou alarme meteoroldgico***
Funcionamento normal (Padrao):
carga em movimento
Funcionamento normal (Padrao):
carga ndo em movimento

Azul intermitente Identificacdo do dispositivo em ar
Verde fixo Abertura da rede Zighee
Verde/Vermelho alternados Restabelecimento das condicdes de fabrica

Azul fixo 100% luminosidade

Azul fixo 50% luminosidade

Alarmes:

*Sobrecarga: ao detetar uma absorcdo excessiva, a alimentagdo elétrica do motor
que move a carga ¢ interrompida e o LED pisca na cor vermelha (um sinal luminoso por
segundo). Apds eliminar a causa desencadeante, envie um comando para o dispositivo
através da aplicagdo ou diretamente a partir de local. O dispositivo tentara alimentar
0 motor que move a carga por 5 segundos, durante os quais o LED permanece inter-
mitente a vermelho (trés sinais luminosos por segundo). Se a condicdo de alarme for



contornada, o LED volta a sinalizar o estado da carga.

Mau funcionamento: quando nenhuma absorgéo € detetada pela carga como resul-
tado de um comando de movimento (relés colados, carga desligada, etc.), o LED fica
vermelho intermitente (trés sinais luminosos por segundo) durante 5 segundos, apds
0s quais o LED volta a sinalizar o estado da carga. O alarme sera repetido sempre que
o dispositivo receber um comando e o problema néo for resolvido.

***Clima: se pelo menos um dos sensores do sistema ativar o alarme meteoroldgico,
o dispositivo muda a carga para a condicéo de alarme meteoroldgico predefinido e o
LED fica amarelo fixo. Quando a condico de alarme é excedida, o dispositivo resta-
belece a carga a condicdo do Ultimo comando recebido e o LED volta a sinalizar o
estado da carga.

Abertura/Fecho da rede Zighee

Para abrir a rede Zigbee (Ativacao de Permit Join), permitindo a outros dispositivos de
juntarem-se a rede Zigbee, efetue uma pressdo Unica do botdo frontal (Ver Fig. C e
G, Ponto (D). O LED frontal torna-se verde. Prima novamente para efetuar o fecho
da rede. De todo modo, a rede Zigbee €é fechada 15 minutos ap6s a sua abertura.
Factory Reset

Para reiniciar o dispositivo e devolvé-lo a condicéo de fabrica, prima e segure o botdo
local central (Consulte a Fig. C e G, Ponto (D), por mais de 10 segundos.

COMPORTAME! NA QUEDA
E NO RESTABELECIMENTO
Com a queda de tensdo, os contactos dos relés de saida abrem. Quando a tensdo
de alimentagdo é restabelecida, as saidas permanecem sem corrente e assume-se
que a posicao é a mesma que a persiana/veneziana se encontrava no momento da
queda. Se na falha de energia a persiana/veneziana ainda ndo tiver atingido o limite de

curso exigido por um possivel alarme, ao reiniciar, retomara o movimento de onde foi
interrompido até atingir a posicéo exigida pelo alarme.

MONTAGEM

ATENQAO: certifique-se de que a fase (L) do dispositivo esteja protegida
por um interruptor automético com corrente nominal méxima de 10A! ***

ATENGAO: as seguintes operagdes devem ser realizadas sem tensdo
no sistemal

ATEN(;If\O: para a remocao das teclas frontais, consulte as Fig. E e
I. Faca alavanca nos pontos indicados. Ndo faga alavanca em outros
pontos: isso pode danificar irremediavelmente o dispositivo!

Consulte 0 esquema de ligacao (Fig. L) e Fig. D/H para os terminais.

Os terminais sdo numerados € o dispositivo deve ser cabeado do seguinte modo:

1. Saida NA de relé 2: PARA BAIXO

2. Saida NA de relé 1: PARA CIMA

3. Entrada auxiliar 2

4. Entrada auxiliar 1

5. Fase de alimentacdo

6. Neutro de alimentagédo

Para a ligacao com a PLACA EGO SMART, insira o cabo de ligacdo presente na lateral
superior do dispositivo (Consulte a Fig. D e H, 2, ponto (D).

PROGRAMACAO

Para poder programar e utilizar o dispositivo, bem como o sistema smart home, é
necessario descarregar a aplicacdo Home Gateway App da Play Store ou App Store.
Dados de instalacéo da rede Zighee

C6d. de instalagdo: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

MANUTENCAO

Este dispositivo é projetado para ndo necessitar de nenhuma atividade especial de
manutencéo. Para uma eventual limpeza, utilize um pano seco.

DADOS TECNICOS

a 100 — 240 V ac, 50/60 Hz
2 (Tensao de alimentacdo de rede)

>

Entradas auxiliares
Comprimento maximo dos cabos das

50 m (trecho nico)

aux.
Poténcia max. dissi 2W

. GWA1231: 1

o
N.° de médulos Chorusmart OWAT232. 2
Conexdes radio Zighee (EEE 802.15.4)
Poténcia na saida Zighee 10 dBm
Raio de transmissao Exterior: 100m em campo livre *
. 2,3 Acosd 0,6 (100 V ac)

Contactos de saida 23 A cost 0.6 (240 V ac)
Elementos de visualizagao LED de estado RGB

Terminais
Ambiente de utilizago

De parafuso; secgdo méx. 1x1,5 mm?
Interno, locais secos

Temperatura de funcionamento -5°C + +45°C
Temperatura de armazenamento -25°C++70°C
Humidade relativa (ndo condensante)  Méx 93%

Grau de protecao IP20**
Diretiva RoHS 2011/65/EU+ 2015/863
Diretiva RED 2014/53/EU
EN 60669-2-1
EN 60669-1
EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328
EN IEC 63000

*ATENGAO: o alcance no interior ¢ influenciado pelas condicdes de instalagao (por
exemplo, nimero e tipo de paredes entre os dispositivos), pelo que é sempre boa
pratica realizar testes para determinar se o alcance cumpre os requisitos de utilizacao.
** Com tecla instalada.

**** SPD sugerido (ex.GWD6407)

ROMANA

- Siguranta dispozitivului este garantaté doar prin respectarea instructiunilor de sigu-
rantd si de utilizare; asadar, asigurati-vd ca le aveti intotdeauna la indemana. Asigu-
rafi-vd ca instructiunile sunt furnizate instalatorului si utilizatorului final.

- Produsul este destinat exclusiv utilizarii pentru care a fost conceput in mod expres.
Orice altd utilizare este consideratd improprie si/sau periculoasa. In cazul in care
aveti nelamuriri, contactati Serviciul de asistentd tehnica (SAT) din cadrul GEWISS.

- Produsul nu trebuie sd fie modificat. Orice modificare anuleaza garantia si poate face
ca folosirea produsului s prezinte riscuri.

- Producdtorul nu fsi asumd raspunderea pentru eventualele daune datorate utilizari
improprii, gresite sau eventualelor modificéri aduse produsului achizitionat.

Punct de contact indicat pentru indeplinirea obiectivelor directivelor si regulamentelor

UE aplicabile:

Referéncias normativas

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italia
GEWiS5

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATENTIE: intrerupeti alimentarea cu energie electrica inainte de insta-
lare sau de orice altd interventie asupra aparatului.

Simbolul pubeld taiata fixat pe echipament sau pe ambalaj indica faptul ca,
la sfarsitul vietii sale utile, produsul trebuie eliminat separat de celelalte
deseuri. La sfarsitul utilizarii, utilizatorul trebuie sa fncredinteze produsul
unui centru de reciclare diferentiaté corespunzator sau sé fl returneze dis-

tribuitorului daca achizitioneaza un produs nou. In cazul distribuitorilor cu o suprafata de
vénzare de cel putin 400 m?, este posibild incredintarea gratuita a produselor de elimi-
nat cu dimensiuni sub 25 cm, fdra obligatia de a efectua o achizitie. Eliminarea cores-
punzétoare a echipamentului dezafectat in vederea reciclrii, tratdrii si elimindrii compa-
tibile cu mediul contribuie la prevenirea efectelor potential negative asupra mediului
fnconjurdtor si a sanatafii si promoveazd reutilizarea si/sau reciclarea materialelor din
care este realizat echipamentul. GEWISS participa activ la activitatile care promoveazd
reutilizarea corecta, reciclarea si recuperarea echipamentelor electrice si electronice.

CONTINUTUL PACHETULUI

1 Modul stor axial conectat
1 Manual de instalare (pentru versiunea completd a manualului de instalare si utiliza-
re, scanati codul QR).

INFORMATII GENERALE

Dispozitiv conectat, incastrat, pentru comanda unui motor pentru manevrarea storuri-
lor, jaluzelelor, storurilor etc. prin intermediul a 2 contacte de iesire interblocate cu po-
tential. Dispozitivul este echipat cu doua relee pentru a actiona un motor de 100-240 V
c.a., 50/60 Hz pentru controlul miscarii in ambele directii, in sus si in jos.

Dispozitivul are doua butoane frontale pentru deplasarea in sus si in jos si pentru re-
glarea inclinarii lamelelor.

Dispozitivul este configurat sd alimenteze si sa gestioneze PLACA EGO SMART
(GW16003SXX, GW16004SXX, GW16022SXX), in interiorul careia trebuie sé fie insta-
lat. Utilizat impreund cu PLACA EGO SMART, este posibild trimiterea a doua comenzi
Zigbee suplimentare care pot fi activate de la butoanele frontale ale dispozitivului atunci
cand este activat modul cu functie dubla sau modalitatea ,SHIFT" din PLACA EGO
SMART. Dispozitivul poate fi asociat si controlat prin Zigbee de la toate dispozitivele
Zigbee conectate, inclusiv de la panoul de control cu 4 comenzi conectat (GWA1291).
Dispozitivul actioneaza ca un ,router” Zigbee, adica transmite mesaje Zighee cétre
alte dispozitive.

Dotat cu 2 intrari (la care pot fi conectate comenzi auxiliare axiale, butoane si intrerupa-
toare traditionale, senzori etc.) pentru a replica manipularea locald a motorului conectat
la el sau pentru a trimite comenzi si stdri Zigbee.

Fara tastele montate se poate accesa butonul frontal (A se vedea Fig. G si G Punctul
@) care, atunci cand este apasat cu unelte izolate pentru lucréri electrice de pana la
2500 V c.a., permite activarea functionarii in modul conectat, deschiderea si inchi-
derea retelei Zigbee, precum si restabilirea dispozitivului la conditiile, configuratia din
fabrica (Factory Reset).

OBSERVATII: Dispozitivul trebuie finalizat utilizand unul dintre cele doua tipuri de rese-
tare frontald disponibile: cu difuzor sau pregdtit pentru introducerea uneia dintre lentile
cu simbol (coduri de lentile GW105xxA). GWA1231 trebuie sa fie completat cu tastele
GW1x5538S (obiectivul nu este inclus) sau GW1x557S; GWA1232 trebuie completat cu
GW1x5548S (lentilele nu sunt incluse) sau GW1x558S.
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FUNCTII

Dispozitivul primeste comenzi si efectueaza actiondri prin intermediul iesirilor de releu
cu interblocare logica; implementarea planificata este de tipul:

* MANIPULARE: SUS/JOS/STOP

* POZITIA % R

© REGLARE LAMELE DESCHIDERE/INCHIDERE

© SCENARII

 ALERTA METEQ B

© CALIBRARE AUTOMATA
MANIPULARE: SUS/JOS/STOP
Dispozitivul este in masura sa deplaseze motorul in sus sau in jos, in functie de coman-
da pe care o primeste de la refea sau in urma unei apasdri prelungite pe una dintre
cele doua taste frontale. Miscarea se opreste automat cand se atinge limita superioard
sau inferioard a cursei sarcinii sau cand se primeste comanda STOP (Apdsare scurtd a
unuia sau a ambelor butoane). .
»MANIPULARE: SUS/JOS/STOP CU FUNCTIA ,,0M PREZENT” ACTIVA
Comenzile de manipulare in sus sau in jos necesitd apasarea continua a butoanelor
frontale ale dispozitivului. Eliberarea acestora implicd oprirea imediata a manipularii.
POZITIA %
Cu ajutorul aplicatiei, este posibil sd se decida procentajul exact de deschidere a storu-
lui/jaluzelei (Limita de 100% corespunde motorului complet coborat, in timp ce aceea
de 0% corespunde motorului complet ridicat).
REGLAREA LAMELELOR DE DESCHIDERE/INCHIDERE
Dispozitivul este in masurd sd regleze inclinarea lamelelor jaluzelei prin apdsarea scurtd
a butoanelor frontale (butonul superior pentru deschiderea lamelelor, butonul inferior
pentru inchiderea lamelelor), fard ca jaluzelele sa se miste.
SCENARII
Dispozitivul este In masura sa stocheze si sd execute unul sau mai multe scenarii care
asociaza fiecarui scenariu o inaltime procentuala a incarcaturii si, in cazul jaluzelelor
venetiene, o inclinare bine definita a lamelelor.
Numarul maxim de scenarii care pot fi gestionate este de 16.
ALERTA METEO
Pentru a preveni deteriorarea storului/jaluzelei de cétre fenomenele atmosferice, este
posibil ca dispozitivul sa fie dotat cu senzori meteo (senzor de ploaie, senzor de vant
etc.) care permit automatizarea miscdrilor preventive ale storului/jaluzelei, astfel incat
sa se protejeze functionarea acestuia.
Dispozitivul poate gestiona pana la 5 senzori simultan.
CALIBRARE AUTOMATA
Dispozitivul calculeaza pozitia procentuala a sarcinii conectate pe baza timpului de
deplasare stabilit si in functie de comenzile de manipulare pe care le executa. Pentru
a evita o nealiniere ntre pozitia calculata de servomotor si cea reald, dispozitivul se
realiniaza de fiecare data cand ajunge la una dintre cele doud limitatoare de cursa.
Dispozitivul se realiniazd automat dacd, din orice motiv, nu atinge una dintre cele doud
limitatoare de cursa pentru cel putin 29 de miscari consecutive, caz in care, a primirea
unei noi comenzi care nu implicd atingerea uneia dintre limite (comanda de pozitie
% sau de scenariu), acesta va executa automat o miscare pana la limita superioard
(complet ridicatd) fnainte de a executa comanda primitd. De asemenea, dacd este
detectata o comanda de oprire in timpul procedurii de calibrare, dispozitivul se opreste.
CALIBRAREA AUTOMATA CU FUNCTIA ,,0M PREZENT” ACTIVA
Ca pentru calibrarea automatd, acest lucru se intdmpla si daca dispozitivul nu atinge
unul dintre cele douad limitatoare de cursd pentru cel putin 29 de miscari consecutive.
Calibrarea este inceputa la primirea celei de-a treizecea comenzi. Ceea ce diferentiazd
aceastd functie de calibrare automata normald este cd, la sfarsitul calibrarii, dispozitivul
este adus la 50% din inchiderea sa, dacd a treizecea comanda primita prevede o inchi-
dere peste pragul de 50%. Dacd a treizecea comanda primitd prevede o inchidere mai

ATENTIE: motorul trebuie sa fie echipat cu un senzor de capat de
cursa sau cu un ambreiaj autonom!

SEMNALIZARI DE STARE
LED Stare
Rosu continuu Dispozitiv neconfigurat
Rosu intermitent Alarma de sup & sau functionare defectuoasd*™
Galben continuu Pornirea dispozitivului sau alerta meteo***
Functionare normald (mod implicit):
sarcina in migcare
Functionare normald (mod implicit):
sarcind nemiscatd
Identificare dispozitiv in curs
Deschiderea retelei Zighee
Restabilirea conditiilor din fabrica

Albastru fix 100% luminozitate

Albastru fix 50% luminozitate

Albastru intermitent
Verde continuu
Verde/rosu alternativ

Alarme:

* Suprasarcina: atunci cand se detecteazd o absorbtie excesivd, alimentarea cu
energie a motorului care manipuleazé sarcina este intreruptd, iar LED-ul clipeste in
rosu (o clipire pe secundd). Dupa ce ati eliminat cauza principald, trimiteti o comandé
dispozitivului prin intermediul aplicatiei sau actionand direct la nivel local. Dispozitivul
va incerca sd alimenteze motorul care manipuleaza sarcina timp de 5 secunde, timp
in care LED-ul raméane rosu intermitent (trei clipiri pe secundd). Daca este depésita
conditia de alarmd, LED-ul revine pentru a indica starea sarcinii.

**Functionare defectuoasa: atunci cand sarcina nu detecteaza nicio absorbtie ca
urmare a unei comenzi de manipulare (releu lipit, sarcind deconectata etc.), LED-ul
devine rosu intermitent (trei intermitente pe secunda) timp de 5 secunde, dupa care
LED-ul revine pentru a semnala starea sarcinii. Alarma se va repeta de fiecare daté
cand dispozitivul primeste o comandd si problema nu este rezolvatd.

***Meteo: daca cel putin unul dintre senzorii din sistem declanseazd alarma meteo,
dispozitivul comutd sarcina in starea presetatd pentru starea de alarmd meteo, iar LED-
ul devine galben continuu. Atunci cand conditia de alarma este depdsita, dispozitivul
readuce sarcina la starea ultimei comenzi primite, iar LED-ul revine pentru a indica
starea sarcinii.

Deschiderea/inchiderea retelei Zighee

Pentru a deschide reteaua Zigbee (activare Permit Join), permitand altor dispozitive s&
se alature retelei Zigbee, efectuati o singurd apasare a butonului frontal (A se vedea
Fig. C si G, Punctul (D). LED-ul frontal se aprinde devenind verde. Apasati din nou
pentru a inchide reteaua. Si in acest caz, reteaua Zigbee este inchisa la 15 minute
de la deschiderea ei.

Factory Reset

Pentru a reseta dispoxzitivul si a-| aduce la setdrile din fabricd, tineti apasat butonul local
central (A se vedea Fig. C si G, Punctul (D), mai mult de 10 secunde.

COMPORTAMENT LA INTRERUPEREA
Sl LA RESTABILIREA ALIMENTARII ELECTRICE
La caderea tensiunii, contactele releelor de iesire se deschid. La restabilirea tensiunii
de alimentare, iesirile rdman nealimentate si se presupune ca pozitia este aceeasi pe

care storul/jaluzeaua o avea la momentul caderii. Daca la intreruperea alimentarii cu
energie electrica, storul/jaluzeaua nu a ajuns incd la limita de cursa ceruté de o alarma,
acesta fsi va relua miscarea din punctul in care a fost intrerupta pand cand va ajunge
in pozitia ceruta de alarmd.
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ATENTIE: asigurai-va ca faza (L) a dispozitivului este protejata de un
intrerupator automat cu un curent nominal maxim de 10A! ****

ATENTIE: urmdtoarele operatii trebuie efectuate in lipsa tensiunii in
sistem!

ATENTIE: Pentru indepartarea butoanelor frontale, consultati Fig. E i I.
Actionati asupra punctelor indicate. Nu actionati asupra altor puncte: ar
putea deteriora iremediabil dispozitivul!

Consultati diagrama de conexiune (Fig. L) si Fig. D/H pentru borne.

Terminalele sunt numerotate, iar dispozitivul trebuie sé fie cablat dupa cum urmeaza:
1. lesire NA releu 2: JOS

2. lesire NA releu 1: SUS

3. Intrare auxiliard 2

4. Intrare auxiliard 1

5. Faza de alimentare

6. Nul de alimentare

Pentru conectarea la PLACA EGO SMART, introduceti cablul de conectare in placa de
c(%w)exium din partea superioara a dispozitivului (A se vedea Fig. D si H, 2, punctul

PROGRAMARE

Pentru a putea programa si utiliza dispozitivul, precum si sistemul smart home (casa in-
teligentd), trebuie s& descdrcati aplicatia Home Gateway din Play Store sau App Store.
Date de instalare a retelei Zighee

Codul de instalare: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

INTRETINERE

Acest dispozitiv este proiectat astfel incat sa nu necesite intretinere speciald. Pentru o
eventuala curatare, folositi o lavetd uscatd.

DATE TEHNICE

100 - 240V c.a,, 50/60 Hz
Intréri auxiliare 2 (Tensiune de alimentare de la retea)
Lungime maxima a cablurilor de intrare

>BB

50 m (o singurd sectiune)

auxiliare
Putere disipatd maxima 2W
GWA1231: 1
Nr. de module Chorusmart QWAI232 2
Conexiuni radio Zigbee (IEEE 802.15.4)

Putere la iesire
Raza de transmisie

Zigbee 10 dBm
Exterior: 100m in cdmp deschis*

mica de 50%, la sfarsitul calibrarii, dispozitivul executa comanda primita. . a
De asemenea, daca este detectatd o comanda de oprire in timpul procedurii de cali- Contacte de iegire gg ﬁ gg:$ gg ggg x E z;
brare, dispozitivul se opreste. — — > u =
Intrari auxiliare de vizualizare LED de stare RGB
Dispozitivul are(doué inftrén auxiliare \nde;f)endente care pot fi utilizate pentru a controla Terminale Cu surub; sectiune max. 1x1,5 mm?
sarcina locald (in plus fata de butoanele frontale) sau pentru a trimite comenzi Zigbee - o [ S—
independente cétre alte dispozitive de actionare din reteaua Zigbee. Cele doud intrari Mediu de utvlllzare In interior, in locuri uscate
auxiliare pot fi conectate fie la fazd, fie la neutru (nu este permisa ea unei T de funct| -5°C++45°C
intrari la faza si a celeilalte la neutru, a sef vedea Fig. L, 2). D de i 95°C = +70 °C
Fiecare dintre intrari poate indeplini una dintre functiile enumerate mai jos: - e o
o Control local al sarcinii Umiditate relatn./a (fara ) Max 33/0
o Trimitere de comenzi sau stari Zighee Grad de protectie IP20

- Comanda ON/OFF/TOGGLE Directiva RoHS 2011/65/UE +

- Comanda ON Temporizat (luminé de pe scard) 2015/863

- Stare senzori cablati (binari, stare 0/1) —

- Comanda jaluzele si storuri actionate cu un singur buton sau cu buton dublu, cu Directiva RED 2014/53/UE

actionare manuald sau automatéd EN 60669-2-1

- Comanda intrerupdtor cu variator cu buton simplu sau dublu Referinte normative EN 60669-1

- Alarma ;

- Comanda scenariu EN 301 489-1
Functie dubla (SHIFT) N EN 301 489-17
Dispozitivul, dacd este montat induntrul unei PLACI EGO SMART, permite gestionarea EN 300 328
unei a doua functii asociate cu apdsarea fiecdreia dintre cele doua taste frontale. Odatd EN IEC 63000

ce functia ,SHIFT" a fost activata pe PLACA EGO SMART, apdsarea uneia dintre tastele
frontale vd va permite sa trimiteti comenzi distincte sau scenarii Zigbee directe catre
alte dispozitive din instalatie.

LED de stare frontal

Personalizarea luminozitatii LED-urilor in cele doud stari de miscare in curs de desfd-
surare si sarcind nemiscata (localizare pe timp de noapte).

* ATENTIE: capacitatea interioard este influentata de conditiile de instalare (de exem-
plu, numdrul si tipul de pereti dintre dispozitive); prin urmare, este o bund practica s&
se efectueze intotdeauna teste pentru a determina dacd debitul corespunde cerintelor.
** Cu tasta montata.

**** SPD sugerat (ex.GWD6407)

SLOVENSCINA

- Varnost naprave lahko zagotovite le z upoStevanjem varnostnih navodil in navodil
za uporaho; zato jih morate shraniti. Prepricajte se, da bosta ta navodila dobila tako
instalater kot koncni uporabnik.

- Ta izdelek se sme uporabljati le za namen, za katerega je bil izrecno zasnovan. Vsaka
drugacna uporaba se Steje za neprimerno in/ali nevarno. V primeru dvoma se obrnite
na sluzbo za tehni¢no pomoc proizvajalca GEWISS.

- |zdelka ni dovoljeno predelovati. Kakrsna koli predelava iznici garancijo in lahko ogrozi
varnost pri uporabi izdelka.

- Proizvajalec ne more biti odgovoren za morebitno $kodo, ki je posledica nepravilne ali
napacne uporabe in nedovoliene predelave kuplienega izdelka.

Kontaktna tocka je navedena skladno z veljavnimi evropskimi direktivami in uredbami:

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Ital!
GEWiS5 " (66t

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

POZOR: Pred zatetkom montaZe ali katerega koli drugega posega na
napravi izklopite omrezno napetost.

Ce je na opremi ali na embalazi simbol prertanega smetnjaka, to pomeni,
da je treba izdelek ob koncu Zivijenjske dobe zavre¢i loceno od splosnih
odpadkov. Uporabnik mora odsluZeni izdelek odnesti v center za loceno
zbiranje odpadkov, ali pa ga ob nakupu novega izdelka vrniti trgovcu. Pri
prodajalcih s prodajno povr$ino najmanj 400 m? lahko izdelke, ki jih je
mmm— freba zavreCi in so manj$i od 25 cm, izrocite brezplacno brez obveznosti
nakupa. Ustrezno odstranjevanje odsluzene opreme za reciklazo, predelavo in okolju
prijazno odlaganje odpadkov prispeva k prepreCevanju morebitnih negativnih u¢inkov na

Pomozni vhodi
Naprava ima dva neodvisna pomozna vhoda, ki se ju lahko uporabi za nadzor lokalne-
ga bremena (poleg sprednijih tipk) ali za poSiljanje neodvisnih krmilnih ukazov Zighee
drugim napravam v omrezju Zigbee. Oba pomozna vhoda lahko prikljucite na fazo ali
na niclo (ni dovoljena povezava enega vhoda na fazo, drugega pa na niclo,
glejte sl. L, 2).
Vsak od obeh vhodov lahko opravija spodnje funkcije:
© Nadzor lokalnega bremena
o Posiljanje ukazov ali stanj Zighee naprav

- Upravljanje vklopa/izklopa/preklopa

- Upravljanje tempiranega vklopa (lu¢ na stopnicah)

- Stanje Zicnih senzorjev (binarno stanje 0/1)

- Krmilienje zaves in sencil z enojnim ali dvojnim gumbom, s funkcijo z zadrZanjem ali brez

- Upravljanje zatemnilnika z enojno ali dvojno tipko

- Alarm

- Upravljanje scenarija
Dvojna funkcija (SHIFT)
Ce je naprava vgrajena v OKVIR EGO SMART, omogoca upravijanje $e ene dodatne
funkcije, ki je povezana s pritiskom ene od sprednjih tipk. Ko s pritiskom ene od spre-
dnjih tipk omogogite funkeijo “SHIFT” na OKVIRJU EGO SMART, lahko upravijate posilja-
nje dveh razliénih ukazov ali scenarijev Zigbee drugim napravam v sistemu.
Sprednja LED-dioda stanja
Prilagoditev svetlosti LED luck pri dveh stanjih: premikanje v teku in breme se ne pre-
mika (no¢na lokacijska osvetlitev).

SIGNALI STANJA

LED-dioda
Rdeca, sveti neprekinjeno
Rdeca, utripajoca
Rumena, sveti neprekinjeno

Stanje
Naprava ni konfigurirana
Alarm za preobr * ali napako**
Vklop naprave ali vremensko opozorilo***

TEHNICNI PODATKI

Napajanj 100 — 240 V AC, 50/60 Hz
Pomozni vhodi 2 (OmreZna napetost napajanja)
Najvecja dolZina kabla za vhode AUX 50 m (en segment)

Najvecja izguba moci 2W

GWA1231: 1

GWA1232: 2

Zigbee (IEEE 802.15.4)

§t. modulov Chorusmart

Radijske povezave

Izhodna mo¢ Zighee 10 dBm

Domet prenosa Zunaj: 100m na odprtem polju*
" . 2,3 Acos¢ 0,6 (100 V AC)

Izhodni kontakii 2.3 A c0s9 0,6 (240 V AC)

Elementi za prikazovanje
Sponke
Okolje up
Delovna

RGB LED lucka stanja
Vijagne; presek najve¢ 1x1,5 mm?
Notranji, suhi prostori
—5°C do +45 °C
skladi§¢enja —25°C do +70 °C
Relativna vlaga Najve¢ 93%
Razred za$¢ite 1P20**
Direktiva RoHS 2011/65/EU +
2015/863
Direktiva RED 2014/53/EU
EN 60669-2-1
F i i EN 60669-1

ajota)

okolje in zdravje ter spodbuja vnovicno uporabo in/ali reciklazo materialov, ki sestavljajo
opremo. GEWISS se aktivno vkljucuje v postopke, s katerimi se omogoca vnoviéna upo-
raba, recikliranje in zbiranje elektricnih ter elektronskih naprav.

VSEBINA KOMPLETA
1 povezani aksialni modul Zaluzije

1 kos: prirocnik za namestitev (za polno razliico prirocnika za namestitev in uporabo
preberite kodo QR).

SPLOSNE INFORMACIJE

Povezana vgradna naprava za krmiljenje motorja za premikanje Zaluzij, sencil, beneskih
Zaluzij, rolet itd. prek 2 varnostnih (interlock) izhodnih kontaktov s potencialom. Napra-
va je opremljena z dvema relejema, ki omogocata poganjanje motorja 100-240 V AC,
50/60 Hz za nadzor gibanja v dveh smereh — navzgor in navzdol.

Naprava je opremljena z dvema sprednjima tipkama za premikanje navzgor in navzdol
in za nastavitev naklona lamel.

Naprava je predvidena za napajanje in upravijanje OKVIRJA EGO SMART (GW16003SXX,
GW16004SXX, GW16022SXX), v katerega mora biti vgrajena. Ce napravo uporabljate v
kombinaciji z OKVIRJEM EGO SMART, je omogoceno posiljanje dveh dodatnih krmilnih
signalov Zigbee prek sprednjih tipk naprave, ko na OKVIRJU EGO SMART omogocite
nacin dvojnega delovanja oziroma funkcijo “SHIFT”. Napravo je mozno kombinirati in
upravljati prek protokola Zigbee z vseh povezanih Zigbee naprav, vkljuéno s povezano
tipkovnico s 4 krmilnimi tipkami (GWA1291). Naprava deluje kot Zighee usmerjevalnik,
tJ. sporocila Zighee posreduje drugim napravam.

Naprava ima 2 vhoda (na katera se poveze pomozne aksialne krmilne tipke, tradicio-
nalne tipke in stikala, senzorje, itd.) za lokalno upravijanje priklju¢enega motorja ali za
posredovanje ukazov in stanj naprav Zigbee.

Ce tipke niso vgrajene, lahko uporabite sprednji gumb (glejte sl. C in G, toéko D);
ta gumb ob pritisku z izoliranim inStrumentom za elektricna dela do 2500 V AC omo-
goci odprtje in zaprtje omrezja Zigbee ter obnovo tovarniske nastavitve in konfiguracije
naprave (factory reset).

OPOMBA: Napravo je treba opremiti z enim od dveh razpoloZljivih tipov sprednjega
gumba: z difuzorjem ali predpripravljeno za vstavitev ene od ploscic s simbolom (kode
ploscic GW105xxA). GWA1231 je treba opremiti s tipkama GW1x553S (plo€ica ni
vKljucena) ali GW1x557S; GWA1232 je treba opremiti s tipkama GW1x554S (ploscice
niso vkljucene) ali GW1x558S.

A\

[ FUNKCLE |

Naprava sprejema ukaze in jih izvrSi prek relejnih izhodov z medsebojno logicno zaporo.
Predvideni nacini upravljanja so naslednji:

© PREMIKANJE: GOR/DOL/ZAUSTAVITEV

® POLOZAJV %

o NASTAVITEV LAMEL — ODPIRANJE/ZAPIRANJE

© SCENARWJI

* VREMENSKO OPOZORILO

* SAMODEJNO UMERJANJE
PREMIKANJE: GOR/DOL/ZAUSTAVITEV
Naprava upravlja motor za premikanje navzgor ali navzdol, odvisno od ukaza, ki ga prej-
me iz omrezja, ali z daljSim pritiskom ene od dveh sprednjih tipk. Gibanje se samodejno
ustavi, ko je doseZen zgorniji ali spodnji koncni polozaj ali ko naprava prejme ukaz za
zaustavitev STOP (kratek pritisk ene ali obeh tipk). .
»PREMIKANJE: GOR/DOL/ZAUSTAVITEV Z AKTIVNO FUNKCIJO »Z ZADRZANJEM«
Za premikanje navzgor in navzdol je potreben neprekinjen pritisk sprednjih gumbov na
napravi. Ko gumb izpustite, se premikanje takoj ustavi.
POLOZAJV %
Prek aplikacije je mogoce doloCiti natancen odstotek odpiranja Zaluzije/beneske Zaluzi-
je (koncni polozaj 100 % ustreza popolnoma spus¢enemu motorju, 0 % pa popolnoma
dvignjenemu motorju).
NASTAVITEV LAMEL - ODPIRANJE/ZAPIRANJE
Naprava lahko prilagodi naklon lamel Zaluzije, kar upravijate s kratkim pritiskom na eno
od sprednjih tipk (zgornja tipka za odpiranje lamel, spodnja tipka za zapiranje lamel),
pri Cemer se Zaluzija ne premika.
SCENARIJI
Naprava si lahko zapomni in izvede enega ali ve¢ scenarijev tako, da vsak scena-
rij poveze z vi§ino v % bremena in, v primeru beneske Zaluzije, ustrezno doloc¢enim
naklonom lamel.
Upravljati je mozno do najvec 16 scenarijev.
VREMENSKO OPOZORILO
Da bi preprecili, da bi vremenski dogodki poskodovali Zaluzijo/benesko Zaluzijo, lahko
napravo povezete z vremenskimi senzorji (senzor za dez, senzor vetra, itd.), ki omo-
gocajo avtomatizacijo preventivnih premikov Zaluzije/beneske Zaluziie, da se zasciti
njeno delovanje.
Naprava lahko isto¢asno upravlja do najve¢ 5 senzorjev.
SAMODEJNO UMERJANJE
Naprava izratuna odstotek polozaja prikljuenega bremena na podlagi nastavljenega
Casa hoda in glede na ukaze za premike, ki jih izvaja. Da bi preprecili neporavnanost
med poloZajem, ki ga izratuna aktuator, in dejanskim polozajem, se naprava ponovno
poravna vsakic, ko doseZe eno od dveh koncnih stikal. Naprava izvede samodejno
poravnavo, ¢e iz kakrSnega koli razloga vsaj 29 zaporednih premikov ne doseze ene-
ga od dveh koncnih stikal; v tem primeru po prejemu novega ukaza, ki ne vkljuCuje
doseganja enega od kon¢nih stikal (ukaz za polozaj v % oz. scenarij), se samodejno
izvede premik do zgornjega koncnega stikala (popolnoma dvignjen polozaj) in $ele nato
se izvede prejeti ukaz. Poleg tega se naprava ustavi, Ce je med postopkom umerjanja
zaznan ukaz za zaustavitev. .
SAMODEJNO UMERJANJE Z AKTIVNO FUNKCIJO »Z ZADRZANJEM«
Tudi v tem primeru se samodejno umerjanje izvede, ¢e naprava po vsaj 29 zaporednih
premikih ne doseze enega od obeh koncnih stikal. Postopek umerjanja se izvede ob
prejemu tridesetega ukaza. Ta funkcija se od obiCajnega samodejnega umerjanja raz-
likuje po tem, da se naprava ob koncu umerjanja postavi na 50 % poti do zaprtja, ce
trideseti prejeti ukaz zahteva zaprtje, ki presega prag 50 %. Ce trideseti prejeti ukaz
zahteva zaprtje, ki je manj$e od 50 %, naprava izvede prejeti ukaz po izvedbi umeritve.
Poleg tega se naprava ustavi, ¢e je med postopkom umerjanja zaznan ukaz za za-
ustavitev.

POZOR: motor mora biti opremljen s senzorjem koncnega polozaja ali
avtonomno sklopko!

Modra, sveti neprekinjeno,
100% svetlost

Modra, sveti neprekinjeno,
50% svetlost
Modra, utripajoca
Zelena, sveti neprekinjeno

Izmeni¢no zelena/rdeca Por

Alarmi:

*Preobremenitev: ko je zaznana prekomerna absorpcija, se prekine napajanje mo-

torja, ki premika breme, in LED lucka utripa rdece (en utrip na sekundo). Ko odpravite

vzrok sprozitve, poSljite ukaz napravi prek aplikacije ali lokalno. Naprava bo poskusala 5

sekund napajati motor, ki premika breme; v tem Casu LED lucka Se vedno utripa rdece

(trije utripi na sekundo). Ce je pogoj za alarm presezen, LED lucka znova prikazuje

stanje bremena.

**Nepravilnost: ko breme ne zazna absorpcije po ukazu za premikanje (releji so za-

taknjeni, breme je odklopljeno itd.), LED lucka 5 sekund utripa rdece (trije utripi na

sekundo), na koncu se LED lucka vrne na prikaz stanja bremena. Alarm se bo ponovil

vsakic, ko naprava prejme ukaz in tezava ni odpravljena.

***\remensko opozorilo: Ce vsaj eden od senzorjev v sistemu sprozi vremensko

opozorilo, naprava prestavi breme v stanje, ki je bilo prednastavljeno za pogoj vremen-

skega opozorila, in LED lucka sveti rumeno. Ko je stanje opozorila presezeno, naprava

\érne breme v stanje ob zadnjem prejetem ukazu, LED lucka pa znova prikazuje stanje
remena.

Odpiranje/zapiranje omrezja Zigbee

Enkrat pritisnite sprednjo tipko, da odprete omrezje Zigbee (aktivacija Permit Join) in

omogocite drugim napravam, da se povezejo v omrezje (glejte sl. C in G, tocka (D).

Sprednja LED-dioda se obarva zeleno. Znova pritisnite, da zaprete omrezje. Omrezje

Zigbee se samodejno zapre 15 minut po odpiranju.

TovarniSka ponastavitev

Za ponastavitev naprave in vrnitev v tovarnisko stanje drZite pritisnjeno osrednjo lokalno

tipko (glejte sl. C in G, tocka (D), za vet kot 10 sekund.

Normalno delovanje (privzeto):
breme se premika
Normalno delovanje (privzeto):
breme se ne premika
Identifikacija naprave v teku
Odpiranje omrezja Zighee
na tovarniSke vrednosti

OBNASANJE OB IZPADU
IN OBNOVITVI ELEKTRICNEGA NAPAJAN

Ob izpadu napetosti se kontakti izhodnih relejev odprejo. Ob ponovni vzpostavitvi na-

pajaine napetosti izhodi ostanejo brez napajanja in se domneva, da je polozaj enak,
kot ga je Zaluzija/beneska Zaluzija imela ob izpadu. Ce ob izpadu napajanja Zaluzija/
beneska Zaluzija $e ni dosegla kontnega poloZaja, ki ga zahteva morebitni alarm, se bo
po ponovni vzpostavitvi napajanja gibanje nadaljevalo od tam, Kjer je bilo prekinjeno,
dokler se ne doseze polozaj, ki ga zahteva alarm.

POZOR: prepricajte se, da je faza (L) naprave zas¢itena z avtomatskim
stikalom z najvecjim nazivnim tokom 10 Al ****

POZOR: med izvajanjem spodaj opisanih postopkov sistem ne sme biti
pod napetostjo!

POZOR: za odstranitev sprednjih tipk glejte sliki E in 1. Uporabite vzvod
na prikazanih tockah. Ne pritiskajte na druge tocke: obstaja nevarnost za
nepopravijivo poskodovanje naprave!

Glejte vezalno shemo (sl. L) in sl. D za sponke.

Sponke so osteviléene, napravo pravilno oZiite na naslednji nacin:

1. Izhod NO rele 2: DOL

2. Izhod NO rele 1: GOR

3. Pomozni vhod 2

4. Pomozni vhod 1

5. Faza napajanja

6. Ni¢la napajanja

Za povezavo na OKVIR EGO SMART vstavite prikljucni kabel v prikljucni blok na zgor-
njem delu naprave (glejte sl. D in H, 2, tocka D)

PROGRAMIRANJE

Da lahko programirate in uporabljate napravo in sistem pametnega doma, morate pre-
nesti aplikacijo Home Gateway App, ki je dostopna na Play Store ali App Store.
Podatki za namestitev omrezja Zighee

Koda za namestitev: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

VZDRZEVANJE

Naprava je zasnovana tako, da ne zahteva nobenih posebnih postopkov vzdrzevanja. Ce
je potrebno ¢iscenje, uporabite suho krpo.

>

EN 301 489-1

EN 301 489-17

EN 300 328

EN IEC 63000
* POZOR: Na domet v notranjih prostorih vplivajo pogoji namestitve (npr. Stevilo in
tipologija sten med napravami), zato je priporocljivo, da z izvajanjem testov ugotovite,
ali domet ustreza potrebam uporabe.
** Ce je tipka name$cena.
**** Predlagani SPD (npr.GWD6407)
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- A készillék biztonsagat csak a haszndlati és biztonsagi utasitdsok betartdsa biztositja;
ezért mindenképpen Grizze meg. GydzGdjén meg arrol, hogy ezeket az utasitdsokat
megkapja a termék végfelhasznaloja, illetve az, aki felszereli a terméket.

- Ezt a terméket csak arra szabad hasznalni, amire kifejezetten tervezték. Minden més
hasznalat veszélyes és/vagy helytelen. Kétség esetén Iépjen kapcsolatha a GEWISS
miiszaki tigyfélszolgalataval.

- A terméket nem szabad mddositani. Minden mddositas semmissé teszi a garanciat,
és veszélyessé vélhat a termék.

- A gyarto nem felel a vasarolt termék megvaltoztatasabol, hibas vagy helytelen hasz-
nalatdbol eredd esetleges karokért.

Az alkalmazandd uniés iranyelvek és rendeletek céljainak megfeleléen feltlintetett

kapcsolattarto pont:

GEW-EE GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

FIGYELEM: Aramtalanitson, mielétt beszereli, vagy barmilyen egyéb
miiveletbe kezd a készilékkel.

Ha fel van tiintetve a berendezésen vagy a csomagoldson, az &thtizott hul-

ladékgyijtd azt jelzi, hogy a terméket elkiilonitve kell gyCijteni az élettarta-

ma vegeén. Mikor mér nem hasznaljék, a felhasznald feladata, hogy a ter-

méket eljuttassa a megfeleld, szelektiv hulladékgyijtébe, vagy visszaadja a

viszonteladdnak, amikor egy (j terméket megvasarol. A legalabb 400 m?
m—  crickesitési terilet(i viszonteladokndl ingyen leadhatdak, vasérlasi kotele-
zettség nélkil, a 25 cm-nél kisebb méretd, drtalmatlanitandd termékek. Az izemen ki-
viil helyezett berendezés megfeleld eltavolitdsa Ujrahasznositashoz, kezeléshez és kor-
nyezetbarét eltdvolitdshoz hozzéjarul a kirnyezetre és az egészségre gyakorolt negativ
hatdsok csokkentéséhez, és eldseqiti a berendezés anyagainak Ujrafelhasznaldsét és/
vagy Ujrahasznositdsat. A GEWISS aktivan részt vesz azokban a miiveletekben, melyek
az elektromos és elektronikus berendezések helyes begy(ijtését, Ujrahasznositasat, és
hasznositésat segitik el6.

A CSOMAG TARTALMA

1 db Csatlakoztatott axidlis redény modul
1 db Telepitési kézikdnyv (a telepitési és felhasznaldi kézikinyv teljes verzidjahoz
szkennelje be a QR-kadot).

ALTALANOS TUDNIVALOK

Csatlakoztatott, siillyesztett késziilék egy motor vezérléséhez redényck, napellenzok,
zsaluzidk stb. mozgatdsahoz feszliltséggel reteszelt 2 kimeneti érintkez6n keresztiil.
A késziilék két relével van felszerelve, amelyek lehetdvé teszik egy 100-240 Vac fe-
szliltségUi, 50/60 Hz-es motor vezérlését a ket fel és le irany( mozgds szabélyozaséra.
A készlilék két eliilsé gombbal van felszerelve a fel és le mozgatashoz, valamint a
lamellék délésszogének bedllitdsahoz.

Az eszkoz az EGO SMART BURKOLAT (GW16003SXX, GW16004SXX, GW16022SXX)
betdplalasara és kezelésére van kialakitva, ebben kell elhelyezni. Az EGO SMART
BURKOLATTAL egyiitt haszndlva lehetdség van két tovabbi Zigbee parancs kildésére,
amelyek a készlilék elélapi gombjairdl aktivalhaték, ha az EGO SMART BURKOLAT-
ROL engedélyezve van a dupla funkcid vagy a ,SHIFT” funkcid (izemmadd. Az eszkoz
a Zighee-n keresztiil parosithatd és vezérelheté az dsszes Zighee-hez csatlakoztatott
eszkozzel, beleértve a csatlakoztatott 4 parancsos nyomégombos panelt (GWA1291).
A készillék Zigbee ,routerként” miikodik, vagyis tovabbitja a Zighee (izeneteket mas
eszkozoknek.

2 bemenettel felszerelve (amelyekhez kiegészitd axidlis vezérldk, hagyoméanyos gom-
bok és kapcsolok, érzékeldk, stb. csatlakoztathatok) a rakapcsolt motor helyi mozgata-
sanak replikalasara vagy Zigbee éllapotok és parancsok killdésére.

A felszerelt gombok nélkiil az eliilsé gombot érheti el (Lasd: C és G abra, D pont)
amely szigetelt szerszamokkal torténd megnyomasaval 2500 V ac feszliltségig lehe-
16vé teszi a Zighee haldzat nyitdsat és zarasat, valamint a késziilék gyari allapotdnak
visszadllitdsat, konfiguraciojat (Factory Reset).

MEGJEGYZES: Az eszkozt a rendelkezésre all kétféle eldlapi gomb egyikével kell be-
fejezni: diffizorral, vagy az egyik szimbolummal ellétott lencse beillesztésére elokészit-
ve (GW105xxA lencsekdd). A GWA1231-et GW1x557S vagy GW1x553S (Lencse nincs
benne) gombokkal kell kiegésziteni; a GWA1232-t a GW1x558S vagy GW1x554S
(Lencsék nincsenek benne) gombokkal kell kiegésziteni.

ih: FIGYELEM: a motort végallds érzékel6vel vagy autonom tengelykap-

csoloval kell felszerelni!

FUNKCIOK

A késziilék a logikailag reteszelt relé kimeneten keresztiil fogadja a parancsokat és hajt
végre miiveleteket; a tervezett végrehajtas a kovetkezd tipusu:

* MOZGATAS: FEL/LE/STOP

® POZICIO % ., o

o NYITAS/ZARAS LAMELLAK BEALLITASA

© FORGATOKONYVEK

o METEO RIASZTAS

_ ® AUTOMATIKUS KALIBRALAS

MOZGATAS: FEL/LE/STOP
A készlilék képes a motort felfelé vagy lefelé mozgatni, attdl fiiggden, hogy milyen
parancsot kap a haldzatrol, vagy a ket eliilsé gomb egyikének hosszan tartd meg-
nyomasat kovetéen. A mozgds automatikusan ledll, ha eléri a terhelés felsd vagy alsé
palydjanak hatéarértékét, vagy amikor a STOP parancs érkezik (Az egyik vagy mindkét
gomb rdvid ideig tarté megnyomasa). . .
“MOZGATAS: FEL/LE/STOP AKTIV ,,EMBER JELENLET” FUNKCIOVAL
Afelfelé és lefelé irdnyuld mozgas parancsok a késziilék ellilsé gombjainak folyamatos
nyomasat igénylik. Ezek kioldésa a mozgés azonnali ledllitdsaval jér.
POZICIO %
Az alkalmazason keresztil meg lehet hatdrozni a red6ny/zsaluzia nyitdsanak pontos
szézalékat (a 100%-os hatdr a teljesen leengedett motornak, mig a 0% a teljesen
felemelt motornak felel meg).
NYITAS/ZARAS LAMELLAK BEALLITASA
A készlilék az ellilsé gombok rovid megnyomasaval képes bedllitani a reluxa lamelldi-
nak délésszogét (Felsd gomb a lamelldk nyitdsahoz, alsd gomb a lamelldk zardsahoz),
ha a reluxa nem mozog.
FORGATOKONYVEK
Az eszkdz képes megjegyezni és végrehajtani egy vagy tobb forgatokonyvet tgy, hogy
minden forgatokényvhoz a terhelés % magassagot rendel, és ha zsaluzia, akkor a
lamellék j6I meghatdrozott délésszogét.
A maximalis kezelhetd forgatokdnyvek szama 16.
METEO RIASZTAS
Annak érdekében, nehogy a légkori események kérositsak a redényt/zsaluzidt, lehetd-
ség van a készlilékhez iddjaras-érzékeldket (esdérzékeld, szélérzékeld sth.) csatlakoz-
tatni, amelyek lehetévé teszik a reddny/zsaluzia megel6z6 mozgasénak automatizald-
s&t, hogy megovja miikodését
A készlilék akar 5 érzékeldt is képes kezelni egyszerre.
AUTOMATIKUS KALIBRALAS
A késziilék a bedllitott menetidd és a végrehajtott mozgasparancsok alapjan kiszamitja
a rékapcsolt terhelés szazalékos helyzetét. Az aktudtor dltal kiszamitott és a tényleges
helyzet kozotti eltérések elkerllése erdekében a készilék minden alkalommal atéllitja
magdt, amikor eléri a két végallds egyikét. A készilék automatikusan bedllitia magat,
ha legaldbb 29 egymast kovetd mozgasig valamilyen okbol nem éri el a két végallds-
kapcsold egyikét. Ebben az esetben olyan Uj parancs érkezésekor, amely nem jér a
hatarértékek valamelyikének elérésével (pozicio % vagy forgatokdnyv parancs), auto-
matikusan végrehajtasra keriil egy mozgds a fels6 hatarértékig (Teljesen felemelve),
mieldtt végrehajtand a kapott parancsot. Tovabba, ha a kalibralasi eljaras sordn ledllita-
si parancsot észlel, az eszkoz ledll.

AUTOMATIKUS KALIBRALAS AKTIV ,,EMBER JELENLET” FUNKCIOVAL
Ami az automatikus kalibrélast illeti, ebben az esetben is ez torténik, ha az eszkoz
legalabb 29 egyméast kévetd mozgason keresztiil nem éri el a két végallds egyikét. A
kalibrlds a harmincadik parancs fogaddsa utan indul el. Ez a funkcié abban kiilonbézik
a normdl automatikus kalibraldstdl, hogy a kalibrélas befejezése utan az eszkoz 50%-
os zérasra ker(l, ha a fogadott harmincadik parancs az 50%-0s kiiszob feletti zarast
irja eld. Ha a harmincadik fogadott parancs 50%-nal kisebb zarast biztosit a kalibralds
veégén, akkor az eszkoz végrehajtja a fogadott parancsot.
Tovabbéd, ha a kalibrélasi eljaras sordn ledllitasi parancsot észlel, az eszkoz leall.
Segéd bemenetek
A készillék két fliggetlen segédbemenettel van elldtva, amelyek segitségével a helyi
terhelés vezérelheto (az eliilsd gombokon kiviil), vagy fliggetlen Zighee parancsok kiild-
hetdk a Zighee halozathan 1évG egyéb miikodtetd eszkozoknek. A két segédbemenet
egyarant csatlakoztathatd a fazishoz vagy a nulldhoz (Nem megengedett, hogy az
egyik bemenet a fazisra, a masik a nullara legyen kotve, lasd L, 2 abra).
Mindegyik bemenet végrehajthatja az aldbb felsorolt funkciok egyikét:
 Helyi terhelés ellenérzése
o Zighee parancsok vagy dllapotok kiildése

- ON/OFF/TOGGLE parancs

- |d6zitett ON parancs (Iépcs6haz vilagitas)

- Vezetékes érzékeldk allapota (bindris, dllapot 0/1)

- A Napellenzok és redonyok egy-vagy kétgombos vezérlése vészhelyzet-vezériéssel

vagy anélkil

- Egyszeres vagy dupla nyomogombos vildgitasszabalyozas

- Riasztas

- Forgatokonyv Parancs
Kettds funkcid (SHIFT)
Ha az eszkz egy EGO SMART burkolatba van szerelve, akkor lehetdvé teszi egy méso-
dik funkcio kezelését, amely az ellilsé gombok megnyomasahoz kapcsolddik. Miutan
az EGO SMART burkolat ,SHIFT” funkcidja engedélyezve van, az egyik elllsé gomb
megnyomasaval kezelhetd a Zighee forgatékdnyvek vagy két kiilon parancs kiildése
a rendszer mas eszkdzeire.
Eliils6 LED &llapotjelzés
A LED fényerejének testreszabasa a nem mozgo terhelési és folyamatban levé mozga-
tasi két dllapotban (éjszakai lokalizacic).

ALLAPOTJELZESEK
LED Allapot
Pirosan vilagit Az eszkoz nincs konfiguralva
Pirosan villog Tlterhelés* vagy meghibdsodas** riasztds
Allandd sérga Késziilék inditas vagy idjarés riasztas**
Folyamatos kék 100%-0s Norméal miikddés (alapértelmezett):
fényerd mozg6 teher
Folyamatos kék 50%-0s Norméal miikddés (alapértelmezett):
fényerd nem mozgo teher
Villogd kék Az eszkoz azonositasa folyamatban van
Zolden vilagit Zigbee hélézat nyitas
Valtakozo zold/piros A gyari felté visszadllitdsa

Riasztasok:

* Tulterhelés: tulzott felvétel észlelésekor a terhelést mozgaté motor tpellatasa meg-
szakad, és a LED pirosan villog (masodpercenként egy villands). A kivalto ok megsziin-
tetése utan k(ildjon parancsot az eszkoznek az alkalmazason keresztiil vagy kozvetlendl
helyben. A készlék 5 méasodpercig megprébalja betaplaini a terhelést mozgaté motort,
amely alatt a LED pirosan villog (mésodpercenként hérom villands). A riasztési feltétel
tlllépése esetén a LED visszater, jelezve a terhelés allapotat.

**Uzemi rendellenesség: ha a terhelés nem érzékeli az aramfelvételt egy mozgatasi
parancsot kovetden (a relék elakadtak, a terhelés megszakadt, stb.), a LED pirosan
villog (mésodpercenként hdrom villanas) 5 masodpercen at, végill a LED visszatér,
hogy jelezze a terhelés allapotét. A riasztas minden alkalommal megismétiddik, amikor
a kesziilék parancsot kap, és a probléma nem oldédik meg.

***|dgjaras: ha a rendszerben |év6 érzékelbk koziil legaldbb az egyik aktivdlja az
idGjarasriasztast, a készllék a terhelést az iddjards-riasztasi llapothoz eldre beallitott
dllapotba hozza, és a LED folyamatosan sérgan vildgit. A riasztasi feltétel tlllépése
esetén a készlilék visszadllitia a terhelést az utoljara kapott parancs allapotéra, a LED
visszatér, hogy jelezze a terhelés dllapotat.

Zigbee hélozat nyitas/zaras

A Zighee halézat megnyitasahoz (Permit Join aktivalasa), lehet6vé téve, hogy més esz-
kozok is csatlakozzanak a Zighee halézathoz, nyomja meg egyszer az elillsé gombot
(Lasd C és G abra, @ pont). Az eliilsé LED zoldre valt. Nyomja meg Ujra a halézat
bezarésahoz. A Zighee halézat azonban a kinyitdsa utan 15 perccel bezarul.

Factory Reset

Az eszkiz visszadllitisahoz és a gyari allapot visszadllitisahoz nyomja meg és tart-
sa lenyomva a kéizponti helyi gombot (Lésd: C és G abra, @ pont), tobb, mint 10
masodpercig.

Amikor a feszliltség lecsokken, a kimeneti relék érintkezdi kinyilnak. Amikor az dramel-
latas helyreall, a kimenetek betépldlds nélkiil maradnak, és feltételezziik, hogy a hely-

zet megegyezik a red6ny/zsaluzia helyzetével az dramkimaradas iddpontjaban. Ha az
aramellatas megszakadasa esetén a reddny/zsaluzia még nem érte el az esetleges
riasztas altal megkivant mozgési hatart, akkor helyredllitasa utan a megszakitasi helyr6l
folytatja a mozgast a riasztés dltal kért pozicio eléréséig.

FIGYELEM: (igyeljen arra, hogy a késziilék fézisat (L) egy max. 10A név-
leges dramu automatikus kapcsold védje! ****

FIGYELEM: a kovetkezG m(iveleteket gy kell végrehajtani, hogy a rend-
szerben nincs fesziiltség!

FIGYELEM: az el6lapi gombok eltavolitisahoz lésd E és I dbra. A meg-
adott pontokon fogja meg. Mashol ne fogja meg: helyrehozhatatlanul
kérosithatja a késziléket!

Lésd a bekdtési rajzot (lasd L abra) és D/H dbra a sorkapcsokhoz.

A kapcsok szamozottak, és a készillék az alabbiak szerint van bekotve:

1. 2. relé NA kimenet: LENT

2.1. relé NA kimenet: FENT

3. 2. segédbemenet

4.1, segédbemenet

5. Tapfeszilltség fazis

6. Tapfesziiltség nulla

Az EGO SMART BURKOLAT csatlakoztataséhoz illessze be a csatlakozo kébelt a készi-
16k fels6 oldalan levé sorkapocsléche (lasd. D és H abra, 2, D pont).

PROGRAMOZAS

A készlilék, valamint a csatlakoztatott okosotthon rendszer programozaséhoz és hasz-
nalatahoz le kell toltenie a Home Gateway alkalmazést a Play Store vagy az App Store
aruhdzhol.

Zighee halozati telepitési adatok

Telepitési kéd: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

>

KARBANTARTAS

Ezt az eszkozt Uigy tervezték, hogy ne szoruljon kiiléndsebb karbantartésra. A tisztitas-
hoz hasznaljon széraz ruhat.

[ MUSZAKIADATOK |

Aramellata 100 — 240 V ac, 50/60 Hz

FONKSIYONLAR

Cihaz, mantiksal olarak birbirine kilitlenmis réle cikislar araciigiyla komutlari alir ve
uygular. Komut asagidaki gibi olabilir:

Segéd b k 2 (Halézati tapfesziliség)  HAREKET: YUKARI/ASAGI/DURDURMA
Maximalis ka 7 aux 50 m (szimpla szakas?) . é%%%’\éli/nMA/KAPANMA o
— .
Max disszipalt é\X/vm ORI « SAHNELER
4 : * HAVA DURUMU ALARMI
Chorusmart modulok széma GWAT232: 2  OTOMATIK KALIBRASYON
5 = : . HAREKET: YUKARI/ASAGI/DURDURMA
Radicirekvencias csatiakozasok Zighee (EEE 802.15.4) Cihaz, agdan aldigi komuta bagl olarak veya dndeki iki digme tusundan birine uzun
Kimend L Zighee 10 dBm _ b N ardindan motoru yukari veya asagj hareket ettirebilir. Ust veya alt yiik strok
Atviteli tartomany Kiiltéren:100m szabad teriileten * sinirna ulagildiginda veya DURDUR komutu (bir basma diigmeye veya her ikisine birden
2,3 Acos0 0,6 (100 V ac) kisa basiimasl) alindiginda hareket otomatik olarak durur. .
Kimen§ érintkez6k 23 Acos0 0.6 (240 V a0) HAREKET: “INSAN VAR” FONKSIYONU ETKINKEN YUKARI/ASAGI/DURDURMA
Yukar ve asagi dogru hareket kumandalar, cihazin 6n diigmelerine kesintisiz basiima-
6 elemek RGB allapotiedek sini gerektirirler. Bu digmelerin birakilmasi, hareketin aninda durdurulmasina neden
olur.
Kapcsok Csavarral, max 1x1,5 mm? keresztmetszetii KONUM %
Alkalmazasi kornyezet Beltér, szdraz helyiség Uygulama, panjur veya jaluzilerin tam agiima yizdesini tanimlamak icin kullanilabilir
ydési hgmerseklet 5°C = +45°C (%100 limit, motorun tamamen indiriimesine karsilik gelirken, %0, motorun tamamen
Raktarozasi hémerseklet 25°C = +70°C kaldinimasina karsilik gelir).
aKlarozasi nomersekiet oLt CITA ACILMA/KAPANMA AYARI
Relativ paratartalom (kondenzacio Max 93% Aygtt, jaluzi hareket halinde degilken 6n digmelere (kanatciklar agmak icin dist diigme,
nélkil) kanatciklari kapatmak icin alt digme) kisa stireli basistan sonra jaluzinin kanatgiklarinin
4gi fokozat IP20** yatikhgini ayarlayabilmektedir.

2011/65/EU + 2015/863 RoHS irdnyelv
2014/53/EU RED irdnyelv

EN 60669-2-1

EN 60669-1

EN 301 489-1

EN 301 489-17

EN 300 328

EN IEC 63000

* FIGYELEM: a beltéri tartomanyt a beépitési koriilmények (pl. a készilékek kozot-
ti falak szdma és tipusa) befolyasoljak, ezért célszerdi minden esetben vizsgélatokat
végezni annak megallapitasdra, hogy a tartomany kielégiti-e a hasznalati igényeket.
** Felszerelt gombbal.

**** Javasolt SPD (pl.GWD6407)

TURKGE

- Cihazin giivenligi yalnizca giivenlik ve kullanma talimatlar uygulandiginda garanti
edilir. Talimatlari ileride basvurmak icin giivenli bir yerde saklayin. Bu talimatlarin,
tesisatcl ve son kullanici icin erisilebilir olmasini saglayin.

- Bu Grlin yalnizca agik¢a tasarlandigi amag dogrultusunda kullanilmalidir. Her tiirlii
bagka kullanim sekli uygunsuz ve/veya tehlikeli kabul edilir. Siipheye dierseniz,
GEWISS TSM Teknik Servis Merkezi ile iletisime gegin.

- Urlinde tadilat yapiimamalidir. Herhangi bir tadilat garantiyi gecersiz ve riindi tehlikeli
kilar.

- Satin alinan driintin uygunsuz, hatal kullanilmasi ve kurcalanmasindan kaynaklana-

. bilecek muhtemel hasarlarda Uretici sorumlu kabul edilemez.

ligili AB direktif ve diizenlemelerinin amaglarina uygun olarak belirtilen baglanti noktasi:

Jogszabalyi hivatkozasok

GEWIEB GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - italya
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

DIKKAT: Kuruluma veya cihaz iizerinde herhangi bagka bir isleme gi-
rismeden once gerilimi kesin.

Ekipmana veya ambalaja listirilmis ise, tizerine cizgi cekilmis ¢Op kutusu

isareti; Grlinin kullanim siiresi sonunda atiimak tizere diger atiklardan ay-

riimasl gerektigini belirtir. Kullanim sonunda kullanici, driinii uygun bir geri

dontisim merkezine teslim etmeli veya yeni (ir(in alirken saticiya iade et-

melidir. 25 cm’nin altindaki ebatlara sahip bertaraf edilecek Grtnler satis
mm alani en az 400 m? olan saticllara, herhangi bir satin alma yikimldilig
olmadan teslim edilebilir. Isletimden alinan ekipmanin geri dontisiim igin uygun sekilde
elden cikariimasi, islenmesi ve cevreye uygun sekilde atiimasi; cevre ve saglik tizerinde-
ki olast olumsuz etkilerin dnlenmesine katkida bulunur ve ekipman malzemelerinin yeni-
den kullaniimasini ve/veya geri donistirilmesini saglar. GEWISS, elekirikli ve elektronik
ekipmanin dogru sekilde yeniden kullaniimasini, geri doniisimuinii ve geri kazaniimasini
destekleyen galismalara fiilen katilmaktadir.

AMBALAJIN IGERIGI

1 ad. Bagl eksenel panjur modiilii
1 ad. Kurulum kilavuzu (kurulum ve kullanim kilavuzunun tam siriimii igin Kare kodu
taratin).

GENEL BILGILER

Panjurlan, perdeleri, jaluzileri, stor perdeleri vs. tahrik eden motora, potansiyelli 2 dahili
kilitli cikis kontagi Uzerinden kumanda etmek icin siva alti montaj baglantil cihaz. Cihaz,
yukari ve agadl hareketi diizenleyen 100-240V AC, 50/60 Hz motoru kontrol etmek igin
iki adet role ile donatilmigtir.

Bu aygit, yukan ve agadi yonlerde hareket ve kanatlarin yatiklik ayari igin iki adet on
diigmeyle donatiimigtrr.

Cihaz, kendini tasiyan EGO AKILLI LEVHAYI (GW16003SXX, GW16004SXX,
GW16022SXX) enerjilendirecek ve yonetecek sekilde tasarlanmigtir. EGO AKILLI LEV-
HA ile birlikte kullanilirsa, iki ek Zigbee komutu (EGO AKILLI LEVHA araciligiyla ikili
veya “DEGISTIRME" islevi etkinlestirildiginde cihazin 6n basma digmesi kullanilarak
etkinlestirilir) gdnderilebilir. Cihaz, 4 komutlu basma digme paneli (GWA1291) dahil
tlim bagl Zigbee cihazlari ile birlikte, Zigbee araciligiyla kombine edilebilir ve kumanda
edilebilir. Bir Zighee “yénlendiricisi” olarak caligir - diger bir deyisle, Zighee mesajlarini
diger cihazlara iletir.

Kendisine bagh motorun yerel hareketini cogaltmak veya Zighee komut ve durumlarini
gbndermek igin 2 girige (yardimel eksen komutlar, geleneksel basma digmeler ve tek
yonli anahtarlar, sensorler vs. baglanabilir) sahiptir.

Diigme tuslar takimamigsa 6n basma diigme kullanilabilir (bkz. Sek. C ve G, madde
@); 2500V AC'ye kadar olan elektrik igleri igin yalitimli aletlerle basildiginda, Zigbee
agini agar ve kapatir ve ayni zamanda fabrika yapilandirma kosullarini sifirlar (fabrika
sifirlamasi).

NOT: Cihaz, mevcut iki tip 6n digme tusundan biri ile tamamlanmalidir: difiizér ile veya
sembol iceren lenslerden birinin takimasina izin verecek sekilde tasarlanmis olarak
(Iens kodlar GW105xxA). GWA1231; GW1x553S (lens dahil degildir) veya GW1x557S
diigme tusu ile tamamlanmalidir; GWA1232; GW1x554S (lensler dahil degildir) veya
GW1x558S diigme tusu ile tamamlanmalidir.

ii DIKKAT: Motor, bir limit anahtari sensrii veya bagimsiz bir kavramayla

donatilmis olmalidir!

Cihaz, her sahneyi bir yilk yiksekligi %'si ve bir jaluzi durumunda acgikca tanimlanmig
bir ¢ita egimi ile iliskilendirerek, bir veya daha fazla sahneyi saklayabilir ve uygulayabilir.
Yonetilebilecek maksimum sahne sayisi 16'dr.
HAVA DURUMU ALARMI
K6tl hava kosullari nedeniyle panjur veya jaluzinin zarar gérmesini dnlemek igin, 6n-
leyici panjur/jaluzi hareketlerinin otomasyonunu saglamak tizere cihaz hava sensérleri
(yagmur/riizgar sensorleri vs.) ile aray(iz kurabilir.
Ayni anda 5 adede kadar sensor yonetilebilir.
OTOMATIK KALIBRASYON
Cihaz, ayarlanan strok stiresine ve yiirittiigii hareket kumandalarina dayali olarak bagli
ylkiin ylzde konumunu hesaplar. Akttiator tarafindan hesaplanan konum ile gercek
konum arasinda herhangi bir yanlis hizalamayi énlemek igin, cihaz iki ug strok nokta-
sindan birine her ulastiginda yeniden hizalanir. Cihaz herhangi bir nedenle arka arkaya
en az 29 harekette ik u¢ strok noktasindan birine ulasmazsa kendini otomatik olarak
yeniden hizalar. Bu durumda, yeni bir komut (limitlerden birini icermeyen - yani bir
konum % komutu veya bir sahne) alindiginda, yeni komut uygulanmadan 6nce oto-
matik olarak Ust sinira (tamamen ylikseltilmis) bir hareket yapilir. Ayrica, kalibrasyon
prosediirti sirasinda bir durdurma komutu algilanirsa, cihaz durur.
“INSAN VAR” FONKSIYONU ETKINKEN OTOMATIK KALIBRASYON
Otomatik kalibrasyonda oldugu gibi, bu durumda da aygit art arda en az 29 hareket igin
iki limit anahtarindan birine ulasmadiginda bu olay gerceklesir. Kalibrasyon otuzuncu
komut alindiginda baslatilir. Bu fonksiyonu normal otomatik kalibrasyondan farkli kilan
sey, otuzuncu komutun alinmasinin kapanmanin %50'lik esik degerinin (zerindeyse,
kalibrasyon sonunda aygit kapanmasinin %50’sine géttirtiliir. Otuzuncu komut alindi-
ginda %50'nin altindaysa, kalibrasyon sonunda aygit alinan komutu yaritir.
Ayrica, kalibrasyon prosediirii sirasinda bir durdurma komutu algilanirsa, cihaz durur.
Yardime girigler
Cihaz, yerel yiikil kontrol etmek (6n basma diigmelere ek olarak) veya Zighee agindaki
diger uygulama cihazlarina bagimsiz Zigbee komutlar géndermek icin kullanilabilen
iki adet bagimsiz yardimei girise sahiptir. Bu her iki yardimei giris de faza ya da nétre
baglanabilir (ancak birinin faza ve digerinin ndtre baglanmasina izin verilmez
- bkz. Sek. L, 2).
Her bir giris, asagida siralanan islevlerden birini yerine getirebilir:
o Yerel bir yiikiin kontrol edilmesi
o Zighee komutlarin veya durumunun génderilmesi

- AGMA/KAPATMA/GEGIS komutu

- Zamanlamali AGMA komutu (merdiven 1$1G1)

- Kablolu sensdr durumu (ikili, durum 0/1)

- Insan var yonetimi olan veya olmayan, tek veya cift digmeli perde ve panjur kumandasi

- Tekli veya ikili basma diigme ile bir dimmerin kumandasi

- Alarm
.- Sahne kumandasi
Ikili iglev (DEGISTIRME)
Cihaz bir EGO AKILLI LEVHA'ya monte edilmisse, iki 6n diigme tusuna basiimasiyla
iliskili ikinci bir islevi yonetebilir. EGO AKILLI LEVHA izerinde “DEGISTIRME” islevi et-
kinlestirildiginde, 6n diigme tuslarindan birine basiimasi iki ayr komutun veya Zighee
sahnelerinin sistemdeki diger cihazlara génderilmesini belirler.
On durum sinyalizasyon LED’i
Hareketin devam etmesi ve ylikiin hareket etmemesi seklindeki iki kogulda LED ik
yogunlugunun dzellestirilmesi (gece lokalizasyonu).

DURUM BILDIRIMLERI
LED Durum
Sabit kirmizi Cihaz yapilandinimadi
Yanip sonen kirmizi Asin yiik* veya aksaklik** alarmi
Sabit sari Cihazin veya hava durumu alarmr**

Sabit mavi (%100 parlakik) Normal calistirma (varsayilan):

Yiik hareket ediyor
" . Normal galigtirma (varsayilan):
Sabit mavi (%50 parlaklik) Yiik hareket etmiyor
Yanip sonen mavi Cihaz tanimlama devam ediyor
Sabit yesil Zigbee aginin agilmasi

Doniisiimlii yesil/kirmizi Fabrika kosullarina sifirlama

Alarmlar:

* Asini yiik: asin cekme algilanirsa, yikii hareket ettiren motora giden besleme devre
digl birakilir ve LED kirmizi renkte yanip séner (saniyede bir kez yanip séner). Nedeni
ortadan kaldirdiktan sonra, uygulama araciligiyla veya dogrudan (yerel olarak) cihaza
bir komut génderin. Cihaz, LED'in kirmizi renkte yanip sénmeye devam ettigi (saniyede
{ic kez yanip s6ner) 5 saniye boyunca yiikii hareket ettiren motora gli¢ saglamaya call-
sacaktir. Alarm durumu cozildiyse, LED tekrar yik durumunu géstermeye dénecektir.
**Aksaklik: bir hareket komutunun ardindan yik tarafindan cekme algilanmazsa (r6-
lelerin sikismasi, yiik baglantisinin kesilmesi vs.), LED 5 saniye boyunca kirmizi renkte
yanip séner (saniyede Uc kez yanip soner), ardindan yik durumunu géstermeye geri
doner. Alarm, cihaza her komut geldiginde tekrarlanir ve sorun ¢ozlilmez.

***Hava durumu: sistemdeki sensérlerden en az biri hava durumu alarmini etkinlegti-
rirse, cihaz, ylk( hava durumu alarm kosulu igin 6nceden ayarlanmig duruma getirir ve
LED sariya déner. Alarm kosulu gozlldtgiinde cihaz, yik alinan son komutun kosulu-
na geri getirir ve LED, ylik durumunu gostermeye geri doner.

Zigbee aginin aciimasi/kapatiimasi

Zigbee agini agmak (Katilima |zin Ver Etkinlestirmesi) ve diger cihazlarin katiimasina izin
vermek igin, 6n basma diigmeye bir kez basin (bkz. Sek. C ve G, madde ). On LED
yesile donecekir. Agi kapatmak igin tekrar basiniz. Her durumda, Zigbee agi acildiktan
15 dakika sonra kapanacaktr.

Fabrika ayarlarina sifirlama

Cihazi sifirlamak ve fabrika kosullarini geri yiiklemek icin merkezi yerel basmali diigme-
ye (bkz. Sek. C ve G, madde (), 10 saniyeden uzun siire basin.



Elektrik kesintisi oldugunda, ¢ikis rélelerinin kontaklar agilir. Giig beslemesi geri g

diginde, cikiglar enerjisiz kalir ve konumun, gti¢ kesintisi aninda panjur veya jaluzinin
sahip oldugu konumla ayni oldugu varsayilir. Gli¢ besleme arizasi aninda panjur / jaluzi,

olasi bir alarmin gerektirdigi limit anahtarina heniiz ulasmamigsa, artik, alarm ile iste-
nen konuma ulasana kadar kesildigi noktadan hareketine devam edecektir.

MONTAJ

DIKKAT: Aygitin fazinin (L) azami 10A nominal akima sahip bir otomatik
salter tarafindan korundugundan emin olun! ****

DIKKAT: Asadidaki islemler tesisatta gerilim yokken yapiimalidir!

DIKKAT: On tuglari sokmek icin, Sek. E ve I'ye bakin. Belirtilen noktalar-
dan kaldirnn. Bagka noktalardan kaldirmayin: Aygit geri doniisti olmayan
sekilde zarar gorebilir!

Terminaller icin baglanti semasina (Sek. L) ve Sek. D/H'ye basvurun..

Terminaller numaralandinimaktadir ve cihaz su sekilde kablolanmalidir:

1. NA ¢ikig, role 2: ASAGI

2. NAgikis, réle 1: YUKARI

3. Yardime girig 2

4. Yardimei girig 1

5. Besleme faz hatti

6. Besleme notr hatti

EGO AKILLI LEVHA'yI baglamak icin baglanti kablosunu cihazin iist tarafindaki terminal
bloguna yerlestirin (Bkz. Sek. D ve H, 2, madde

PROGRAMLAMA

Cihaz ve akilli ev sistemini programlamak ve kullanmak igin, Play Store veya App Sto-
re’dan Home Gateway uygulamasini indirin.

Zigbee ag kurulum verileri

Kurulum kodu: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

>B>

Bu aygit, herhangi bir 6zel bakim faaliyeti gerektirmeyecek sekilde tasarlanmigtir. Muh-
temel temizlik iglemleri igin kuru bez kullanin.

TEKNIK VERILER

Giig i 100 — 240V AC, 50/60 Hz

girisler 2 (sebeke besleme gerilimi)

Maks. kablo uzunlugu (yrd. girisler) 50 m (tek uzunluk)
Maks. dagrtilabilir giic 2W

P GWA1231: 1
Chorusmart modiillerinin sayisi GWA1232: 2
Telsiz baglantilar ZigBee (IEEE 802.15.4)
Cikis giicii ZigBee 10 dBm
iletim yaricapl Serbest alanda harici:100 m *

2.3 Acosd 0,6 (100V AC)

Gikas kontaklan 2.3 A cosd 0,6 (240V AC)

Gorsellestirme ogeleri RGB durum LED'i

Terminall Vidall, azami kesit 1x1,5 mm?
Kullanim ortami Kuru ic mekanlar
Caligtirma -5°Cila +45°C
Depolama sicaklig -25°C + +70°C
Bagil nem (yogusmasiz) Maks. %93
Koruma derecesi 1P20**
RoHS Yonergesi 2011/65/AB +
2015/863
RED 2014/53/AB
EN 60669-2-1
Referans Standartlar EN 60669-1
EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328
EN IEC 63000

* DIKKAT: Icerideki kapasitesi kurulum kosullarindan (6r. aygitlar arasindaki duvar tipi
ve sayisi) etkilendiginden, kapasitenin kullanim ihtiyaclarini karsilayip karsilamadigini
belirlemek igin daima test yapmak iyi bir uygulamadir.

** Tus monteliyken.

**** Onerilen SPD (6r. GWD6407)
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MOBP3AH AKCUJANEH MOAYN HA POJNIETHA
MODUL GRILASH AKSIAL, | LIDHUR
MODUL ZA POVEZANU AKSIJALNU ROLETU

48.25

| e (@D

48.25

o[e[-]o]=

MAX 1x1,5 mm?
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NREREE

MAKEAOHCKU

- besbejHOCTa Ha YPE/oT € 3arapaHTIpaHa camo IOKONKY Ce NOYMTYBa ynaTcTBoTo 3a
6e36eHOCT 1 ynoTpe6a; 3aToa MMajTe v npu paka. MposepeTe Aanu oBa ynarcTeo
€ [J06MEHO O/} MHCTANATEPOT W KPAJHNOT KOPUCHHK.

- 0B0j NpOW3BOA MOPa A Ce KOPMCTI CaMo 3a LIeNUTe 3a Kou e HameHeT. Koja 6uno
[pyra ynoTpe6a Tpeba fa Ce cmeTa 3a HECOOABETHA W/uaw onacHa. Bo cnyyaj Ha
COMHEX, KOHTaKTMpajTe ja cnyx6ara 3a TexHn4ka noanpluka Ha GEWISS SAT.

- Mpou3Boa0T He cMee fa ce MeHysa. Cekoja M3MeHa Ke ja NOHMLITY rapaHumjata 1
MOXe /1 0 Hanpasy MPOM3BOAOT ONACEH.

- [IPOM3BOAVTENOT He MoXe fa GUAe OATOBOPEH 3a Kakea G0 LTETa [OKOMKY
MPOM3BOLOT HE CE KOPUCTU NPaBHIIHO.

KOHTAKTHI TOYKM HABEAEHU 3 WCMOMHYBAtbe Ha MPUMEHAMBITE AMPEKTUBU W

perynatvem Ha EY:

GEw-Es GEWISS S.p.A. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
1 Ten: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

BHUMAHME: Vickny4eTe 0 MpEeXHWOT HamoH nped Aa ro
VHCTanMpate ypedoT WW npefd Aa BpLMTe Kakea 610 onepaumja
Ha Hero.

OHaMy Kafie LUTO e M0CTaBeH Ha Onpemara Wi NakyBarbeTo, 3HAKOT 3a
pelleTKaHa kopna 3a OTnaj Mokaxysa fJeka NpousBofoT Mopa fa ce
04BOVW Off APYriOT OTMaj Ha KPajoT Ha HerosuoT paboTeH Bek 3a
0TCTpaHyBarbe. KOpI/ICHV\KOT MOpa [ia ro oiHece UCTPOLLIEHNOT NPoU3BoL
BO LiEHTap 3a CopTvpaH OoTnaj wiav aa ro Bpatv Ha npofdasador npw
BN K)MyBatbe Ha HOB I'Ipomsac,ume CNPemMHN 3a cbpﬂaH;e W CO AMMEH3NN
romank off 25 CM MOXe fa Ce Ucnpakaar GecnnaTHo 1o AWnepuTe Yuja NpojaxHa
noBpLLMHa onchaka Hajmanky 400 m?, 6ea Hikaksa 00BPCKa 3a KynyBarbe. EkacHoTo
co6uparbe Ha COPTUPaH OTNaf, 3a EKOMOLLKO OTCTPaHyBarbe Ha YMoTPeGEeHoT ypes,
VN HEeroBo NoOHaTamoLLHO peuvKnnparbe, noMara ia ce 136erHaT MOXHITE HeraTUBHY
e(heKT BP3 XMBOTHATA CPEAVHA U 3APaBJeTO Ha NYfeTo, U ja NOTTUKHYBA NOBTOPHATA
ynotpe6a wwnu peuvknupareTo Ha matepujanute 04 Koj e HanpaseH. GEWISS
AKTWBHO Yy4eCTByBa BO OMepauun Ko ro 0ApxysaaTr COO[BETHOTO cnacyBarbe W
MOBTOPHA ynoTpe6a i PELMKNMPatbe Ha ENEKTPUYHA Y eNEKTPOHCKA Onpema.

COJIPXXWUHA HA NNAKYBAHETO

1 noBp3aH akcujaneH Mogyn 3a poneTHa
1 YnaTCcTBO 3a MHCTaNaLuja (3a LienocHara Bepayja Ha ynarcTsoTo 3a MHCTanauuja v
KopucTetbe, ckelupajTe ro QR-KoaoT).

OMLUTU NHOOPMALIN

MoBp3aHa fl03Ha 3a KOMAHAYBarbe HA MOTOPOT LUTO M MPUABIXKYBA PONETHUTE,
3aBECHTE, BEHELWAHCKUTE PONIETHU WTH. MPEKy 2 NOBP3aHN 13Ne3HU KOHTAKTU CO
noTeHumjan. YpeaoT e onpemeH co [Ba peneu 3a KoHTpona Ha motop o 100-240V
AC, 50/60 Hz koj ro perynpa ABVKEHETO Harope v Haaony.

Ma fBe NpefHM KOnuMmba 3a [BIWKEHE HArope W HaZonmy U 3a perynuparbe Ha
HaBANYBArHETO Ha NIETBUTE.

YpenoT e AusajHupaH fa ja Harojysa u ynpasysa co EGO MAMETHATA MNOYA
(GW16003SXX, GW16004SXX, GW16022SXX) BO Koja ce Haora. AKO ce KOpUCTU BO
Kom6uHaumja co EGO MAMETHATA NOYA, Moxe Aa ce ucnpatat Ase AONONHUTENHMN
ZigBee KOMaHaV (aKTWBMPaHW CO KOPUCTEHbE HA MPEAHOTO KOMYe Ha YPenoT Kora
€ 0BO3MOXeHa ABojHata unn ,MEHYBAHE® dhyHkumjata npeky EGO MAMETHATA
MNOYA). YpepoT mMoxe fa ce KoMGMHMpa U Jia ce Komaxaysa npeky ZigBee, co
cuTe NoBp3aHy ypeay ZigBee BKI1yYyBajKi ro W NaHENoT €O Konunkba co 4 KomaHam
(GWA1291). PaboTu Kako ,pyTep” ZigBee - co apyrv 360poBu, rv npernpaka nopakute
Ha ZigBee Ha apyrv ypegm.

Vma 2 Bresa (Ha Ko Moxe fia Ce MoBp3aT NOMOLLRN aKCHjalIHN KOMaHAW, CTaHAAPAHN
KOMYMHbA W E[HOHACOYHN MPEKHYBaYM, CEH30PW WTH.) 33 Peniuuupatbe Ha
TIOKAIHOTO BIDKEHbE HA MOTOPOT NOBP3aH CO HErO WK 3a Mcnpakarbe KOMaHm 1
cTartycu Ha ZigBee.

AKO KOMYMHbaTa He Ce MOCTaBEH!, MOXE fa Ce KOPUCTU MPEAHOTO Komde (Buam
cn. C n G, Touka (D); Kora Ke ce NpUTUCHe CO M30AMPaHY aNaTh 3a ENEKTPUYHI
3aza4m 4o 2500V AC, ja 0TBOpa 11 3aTBOpa Mpexata ZigBee 1 UcTo Taka rv peceTupa
(habpnyKNTE KOH(MrypaLmck ycnosm (habpuyko peceTuparse).

3abeneLuka: YpejoT Mopa i Ce KOMIIETIPA CO efleH Of AiBaTa TUna Ha A0CTanHu
MPE/HY KONYMHbA: CO AVY3EP NN An3ajHYPaH [ 0BOSMOXY BMETHYBAHE Ha efieH
0/} 06jeKTUBITE CO CUMBONOT (Wnchpyn Ha 06jekTB GW105xxA). GWA1231 mopa Aa
ce komnneTupa co konye GW1x553S (He e BKy4eH 06jeKTuB) UK konde GW1x557S;
GWA1232 mopa jia ce komnnetipa co konye GW1x554S (He e BKiyyeH 06jeKTuB)
wm konye GW1x5588S.

BHWUMAHME: wmoTopoT mopa Ja 6wie OnpeMeH CO CeH3op 3a
TPaHIYHI NPEKVMHYBAYY MW He3aBucHa criojkal

OYHKLINU

Ype,u.OT npuma n cnpoeeaysa KomMaHay co NOMOLL Ha NOrU4KK NoBP3aHUTe U3nesn Ha
peneto. Komaxaara moxe fa bue:

o [IBVDKEHbE: HATOPE/HALONY/SAMUPAHE

o [103MLINJA %

o [PUNATOLYBAFE HA OTBOPAHE/3ATBOPAHE HA NIETBITE

o CLIEHK

o METEOQ AJTAPM

o ABTOMATCKA KAJIMBPALINJA
JBWKEHE: HATOPE/HAZLONY/3ANUPARLE
Ypenor Moxe Za ro npUABKM MOTOPOT HArope WM Hajony, BO 3aBUCHOCT Of
KOMaHfjaTa LTO ja J061Ba O/ MpexaTa Ui no JONro NPUTUCKArLE Ha eJHO O ABeTe
npeaHn Konynka. ﬂ'BV\)KeH;eTO ABTOMATCKK NpecTaHyBa Kora Ke ce JOCTUrHe ropHata
WM [ONHATa rpaHnLia Ha yAiap Ha OnToBapyBarbe UV Kora Ke ce npuMmu KomaHaata
32 3anMparbe (KPaTko NpUTICKatbe Ha EAHOTO WN Ha AIBETE KOMYMbA).
»[ABWKEHE: FOPE/10/1Y/CTON CO AKTUBHA ®YHKLIMJATA , IPXKN 3A PABOTA“
Hapenute 3a mBxere Harope W Hajony GapaaT nocTOjaHO MPUTUCKAE Ha
npefHUTE  Konymkba Ha  ypenot. OTﬂyLIJTaH:eTO Ha Konuutbata npeausBukysa
[IBVKEHETO BeaHaLll Ja 3anpe.
NMO3ULMUJA %
Anfvkaupjata MOXe [a Ce KOpUCTM 3a fa ce AedHMpa TOYHWOT MPOLEHT Ha
0TBOparbe Ha PoneTHaTa MM BeHeLmjaHckaTa poneTHa (orpaHndyBareTo of 100%
0/iroBapa Ha LIENOCHO CyLUTEH MOTOP, fiofieka 0% OAroBapa Ha LIenocHo noaurHat

MOTOp)

NPUNATOAYBAHE HA OTBOPAHE/3ATBOPAHE HA NIETBUTE

YpezoT ro npunaroflysa HaBanyBarbeTo Ha NETBUTE Ha BEHELWjaHCKaTa poneTHa no
KpaTKo NPUTKCKakbe Ha NpeaHnTe Konvnba (FODHOTO Konye 3a 0TBOpab-€ Ha NeTBuUTe,
gﬂyom 32 HYBHO 3aTBOPArbe) Kora camara poneTHa He Ce JIBIXI.

YpenoT Moxe Aa 3a4yBa v UMNNEMEHTVPa efHa v noBeKe CLIEHW, NoBP3yBajki ja
CeKoja CLieHa CO BUCWHA % Ha ONTOBapyBatbe U, BO CNy4aj Ha BEHELWjaHCKa PoNeTHa,
€0 jacHo AedvHMpaHo HaBanysarbe Ha feTeara.

HajmHory moxe fia ce ynpasysaat 16 CLeHM.

METEO AJIAPM

3a1a ce 130erHe OLUTETYBarbe Ha PONETHaTa Nk Ha BEHeLMjaHcKaTa poNieTHa nopazy
TIOLLI BPEMEHCKM YCII0BY, YPELOT MOXe /ia Ce NOBP3e CO METeO CEH30pH (CEH3opH 3a
[OX[/BETEP, UTH.) 3a ia Ce OBO3MOX! aBTOMATM3aLMja Ha NPEBEHTUBHITE JABIKEHA
Ha poneTHaTa

Moxe fja ce ynpasyBaaT HajMHOry 5 CEH30py ICTOBPEMEHO.

ABTOMATCKA KAJMBPALIMJA

YpesoT ja npecmeTyBa npoLeHTyanHaTa noauuuja Ha noBp3aHoTo ONTOBAPYBarbe BP3
0CHOBa Ha MoCTaBeHOTo BPEME Ha yaap U KOMaHAWTe 3a [IBVXXEHe LUTO ' M3BpLUYBa.
3a fa ce nsberHe kakea GWNO HeYyCOrNaceHocT MoMery mosuuvjata npecmeTaHa
0f, aKTUBATOPOT W BUCTMHCKATA NO3WLMjA, YPEaOT Ce NopamHyBa Cekorall Kora Ke
JA0CTUrHe eaHa o[l asete Kpame TOYKM Ha yaap. \/pe,um ABTOMATCKM Ce nopamHyBa

aKo, Of} Koja 6Wno Mpu4nHa, He AOCTUIHE efHa Ofi ABETE KPajHW TOYKW Ha yaap
npu Hajmanky 29 nocnefoBaTenHu ABVKeba. Bo 0BOj cryyaj, Kora Ke ce npumm
HOBA KOMaHAA (He BKNYYYBA eiHa Of} rpaHULVTE - T.e. KOMaHZa Ha % Ha Moauuuja
WA CleHa), aBTOMATCKI Ce Npasi MOMECTyBare [0 ropHata rpaHuua (LenocHo
MOAWIrHyBatbe) Mpes Aa Ce CnpoBefe HoBaTa Komawza. MoHatamy, ako ce oTKpue
KOMaHfa 3a CTOMMParbe BO TEKOT Ha N0CTaNKaTa 3a kanuepauyja, YpeaoT 3anupa.
ABTOMATCKA KAJIMEPALIMJA CO AKTUBHA ®YHKLIMJA , IPXKUN 3A PABOTA“
LLITo ce ofHecysa [0 aBToMaTckara Kanubpauuja, 1CTo Taka, BO 0BOj Cyyaj Toa ce
Cfly4yBa Kora YpefioT He JIOCTUTHe efieH Of ABaTa rPaHUYHN MPEKVHYBaYM HajManky
29 nocnefoBaTenHy BWkKerba. Kannbpaumjata 3anoyHysa kora ke ce npumm 30-Tata
Kkomarga. OHa LUTO ja npasu oBaa (yHKUMja pasanyHa Of HopMasHaTa aBTomarcka
Kanubpaumja e Toa WTO Ha KpajoT of Kanubpauujata, ypenot e 3ateopeH 50%,
ako 30-TaTa JobueHa KOMarga e 3a 3aTBoparbe Hag nparot of 50%. Ako 30-Tata
no6reHa KomaHaa e 3a 3aTeoparbe nomano of 50%, Ha KpajoT of kanubpauujata
YPELOT ja M3BpLLYBA 0GMEHaTa KOMAHAA.

[loHaTamy, ako Ce OTKpUMe KOMaHfa 3a CTOMMpatbe BO TEKOT Ha rocTarnkara 3a
Kkanubpaumja, ypeaoT sanupa.

NPOrPAMUPAHE

3a nporpamuparbe M KOpUCTeHse Ha YPefoT W CUCTEMOT 3a MameTH JOMOBY,
npesemeTe ja annukauvjata Home Gateway o Play Store unu App Store.

Mopatouy 3a MHcTanauuja Ha mpexara ZigBee

Kog 3a nHcTanaumja: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

0[IPXKYBAHE

0BOj ypes € Au3ajHupaH Taka LWTO He 6apa noceGHO OApXyBarbe. 3a YnCTerbe
KOpUCTETE CyBa Kpra.

TEXHWYKW NOAATOLN

Hanojysatbe 100 — 240V AC, 50/60 Hz
JlononHuTeNnHN BNe3osu 2 (MpexXeH HanoH)

Makc. gomxuHa Ha kaben (gon.

50 m (eaHa LomkiuHa)

SHQIP

- Siguria e pajisjes garantohet vetém nése respektohen udhézimet e sigurisé dhe té
pérdorimit; ndaj mbajini ato me vete. Sigurohuni qé kéto udhézime t'i dorézohen si
instaluesit ashtu edhe pérdoruesit fundor.

- Ky produkt duhet t& pérdoret vetém pér qéllimin pér té cilin éshté projektuar. Gdo
ményré tjetér pérdorimi duhet té konsiderohet si e papérshtatshme dhe/ose e
rrezikshme. Nése keni dyshime ose pyetje, kontaktoni shérbimin e asistencés teknike
6 GEWISS SAT.

- Produkti nuk duhet t& modifikohet. Gdo modifikim do ta shfugizojé garanciné dhe
mund ta béjé produktin té rrezikshém.

- Prodhuesi nuk mund t& mbahet pérgjegjés pér démtimet, nése produkti éshté
pérdorur apo éshté ndérhyré né t& né ményré té papérshtatshme dhe té pasakté.

Pika e kontaktit pér géllimin e pérmbushjes sé direktivave dhe rregulloreve té

zbatueshme té BE-sé:

GEW.EB GEWISS S.p.A. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

| KUJDES: Shképuteni tensionin e rrietit para se té instaloni pajisjen ose
t8 kryeni ¢do proces né té.

JlononHUTENHN BNE30BM BE30BM)
YPesoT uMa /18a He3aBICHY MOMOLLIHY Be3a KoM MOXAT Ja Ce KOUCTAT 3a KOHTpona -
Ha SIOK&NHOTO ONTOBAPYBAM-E (TOKDa] NPEAHWTE KOMUMHbA) WM 33 WMCMpaKarbe MakcymanHa pucnepsuera mokHoet  2W
HeaasuCHY ZigBee KoMaraW 10 DT YPea 3a UMnneMeHTaLvja Bo Mpexara ZigBee. Bnoi Ha momyan Chorusmart GWA1231: 1
Osvte /1Ba MOMOLUHI BNE3a MOXe fa Ce MOBP3aT 1 Co (hadaTa wim co HynTa asata poj Y GWA1232: 2
(HO He e ,03BONEHO NOBP3YBatE HA AHMOT CO (ha3a, a APYrMOT CO HyNTa Paavo BpCKil ZigBee (IEEE 802.15.4)
thasara - supu cn. L, 2). > -
CeKoj BIe3 MOXe /1 VCMIONHIA eiHa of} (OYHKLMUTE HaBeeH! Nojiony: U3nesna MOKHOCT ZigBee 10 dBm
 KOHTPONa Ha SI0KaIHO ONTOBapyBatbe PaayC Ha npeHoc Hapgopewen: 100m 8o c1060AHO
o Jlcnpakarbe Ha Zighee KoMaHay Uin cTaTycu none *
- Komarpa BKJYYYBAHE/VICKITYHYBAHE/HAVSMEHIYHO 2,3 Acosd 0,6 (100V AC)
- KomaH/1a 3a BPEMEHCKO BKITyyBarbe (CBETIO 3a cKank) Naneatu KoHTakTH
2,3 Acos 0,6 (240V AC)
- CTatyc Ha xw4eH ceHsop (uHape, ctaryc 0/1) "
- Komakja 3a 3aBeCH 1 PONETHI CO BIHO UMM IBOJHO KOMYE CO N 63 ynpasyBarbe EnemeHTy 3a Busyenusaunja LED caetvka 3a RGB cTatyc
CO AApXetbe 0 pabota ) T m MPULBPCTEH, Makc. npecek 1x1,5 mm?
- KoMaHza Ha npuayLLyBay Ha CBETIIHA CO EAMHEYHO M ABOJHO KOMYe CpejvHa Ha KOPUCTEHbE CyBI 3aTBOPEHN MECTA
- Anapm 5 s
- Komarpa 3a cliera Pa6oTHa Typa of f C 1o +il5 C
[lBojHa (hyHkuuja (MEHYBAHE) Typa Ha \yBarbe -25°C + +70°C
AKO ypenoT e MoHTMpaH Bo EGO MAMETHATA M/I0YA, moxe Aa ynpasysa co BTopaTa PenatuBHa BNaXXHOCT Ha BO3AYXOT o
(hYHKLMja noBp3aHa Co MPUTIACKArbEe Ha [IBETE MPefHu Konumkba. Kora (hyHKumjaTa (HEKOH[\EH3aTUBHa) Maxc. 93%
,MEHYBAHE" e oBoamoxeHa Ha EGO MAMETHATA MJI04A, co npuTucKarbe Ha efHO CTeneH Ha sawThTa P20~
0/} MIPEHNTE KOMYMtba Ce OAPEayBa MCTPAKabETO Ha [BE Pa3iHi KOMaHAN Wi
CcLgHw ZigBee 110 ApyruTe ypean BO CUCTEMOT. [lpexTvBa 3a orpanuyyBarbe Ha
MpepHa cratycHa curHanta LED ceetunka onachu matepun 2011/65/EY +
Bo Tek e npunarogysarse Ha WHTeHauTeToT Ha LED cBeTwnkara Bo Aata ycnoswt 2015/863
Ha [IBIXKEHbE 1 ONTOBAPYBAHETO HE CE AABWXM (TOKaNn3aLMja BO TEKOT Ha HOKTA). LVpeKTiBa 3 pazio orpeva
W3BECTYBAIbA 3A CTATYC 2014/53/EY
LED Cratyc PechepeHTHm cTaHaapam EN 60669-2-1
OVIKCHO LPBEHO YPEJIOT He & KOHDUrypHpaH EN 60669-1
Tpenka LpBeHo Anapm 3a npeonToBapyBatbe* Unn fedexT™ EN 301 489-1
DuKcHo xonTo CrapTyBatbe Ha ypeaoT Un MeTeo anapm™* EN 301 489-17
®uKcHo cuHo (100% HopmanHa pa6ota (CTaHAapAHo): EN 300 328
OCBET/IEHOCT) TOBAPOT CE JABWXKM EN IEC 63000
o :
OuKcHo cuHo (50% Hopwanta pacota (cTaHAapaHo): * BHUMAHME: Ha KanauTeToT BvjaaT ycrioBuTe 3a UHCTanauyia (Ha np., 6pojor 1
OCBETNIEHOCT) TOBAPOT HE C8 ABIDKY BWIOT Ha SWIOBWTE NOMEry YDEAWTE), 3aT0a CEKOoraLl ce NpenopavyBa Aa ce BpLiar
Tpenka cuHo Bo Tex e naeHTud Ha ypeaot TECTOBM 3a Jja Ce NOTBPAM [eKa PeaiHNoT KanaumTeT rv uenofHysa 6aparsara.
DUKCHO 3eNeH0 OTBOpatbe Ha Mpexara ZigBee ** GO MHCTaNMpaHo Konye.
HavameHuyHo 3eneHo/upBeHo PeceTuparbe Ha (habpyyKUTe NOCTABKM **** MpeanoxeHo SPD (Ha np. GWD6407)

Anapmu:

* MpeonToBapyBae: ako Ce OTKPUE NPEKYMEPHO BNEYetbe, ONTOBapYBAHETO Ce
neakTieupa v LED cBeTunkata Tpenka UpBeHo (eAHO Tpenkarbe Bo cekyHaa). OTkako
Ke ja OTCTpaHuTE MpU4MHATA, WCnpaTeTe KOMaHAA A0 YPeAoT rnpeky aniukauvjata
WM JMPEKTHO (MOKasnHo). YperoT Ke ce 06Wae 5 cekyHau fa ro Harmojysa MOTOpOT
LUTO F0 NPUABIDKYBA ONTOBAPYBArLETO, 3 KOe Bpeme LED ceeTinkara Tpenka LpseHo
(Tpu Tpenkarba Bo CekyHaa). Ao cocTojbata Ha anapMmoT e pelueHa, LED ceetunkara
MOBTOPHO Ke 10 MPUKaXKE CTATYCOT Ha ONTOBAPYBAHLETO.

**HemcnpaBHO ~(PYHKUMOHMPAe: ako He Cce 3a0efexu  BleYere O0f
ONTOBAPYBAFLETO M0 KOMAH/A 33 [IBIKELE (DEIEUTE Ce 3arfaBeHi, onToBapyBarbeTo
€ VCKNy4yeHo uTH.), LED ceeTunkara Tpenka LpBeHO (Tpu Tperkara Bo CekyHaa) 5
CEKYHAM, N0 LLITO Ce BPaKa Ha NPYKaXyBarbe Ha CTaTycoT Ha OnToBapyBarse. AnapmMoT
Ke ce noBTopyBa CeKoral kora ypefoT ke fo6ue KoMaHaa v npoonemoT Hema fa
ce peLun.

***BpemeTo: ako 6apem efeH O CEeH30pUTe BO CUCTEMOT M0 aKTuBupa METeo
anapmoT, YpezoT ro /0BeAyBa ONTOBAPYBAHETO Ha NPETXOAHO MOCTABEHOT CTATyC
3a cocToj6ara Ha meTeo anapmot u LED cBeTunkata cTaHysa xonta. Kora ke ce
peLun cocTojoata Ha anapmoT, YpeaoT ro Bpaka onToapyBarbeTo BO COCToj6aTa Ha
riocnefHaTa npvmeHa komaxpa, a LED cBeTunkara nosTopHO Ke ro npukaxe cTratycot
Ha ONTOBAPYBAHE.

OTBOpate/3aTBOpame Ha Mpexara ZigBee

3a f1a ja oTBOpUTE MpexaTa Zighee ([10380NM 3a aKTVBMparbe NPUAPYXKYBatbE) 1 Aa
7103B0/MTE JAYriTE YPeay Aa ce NPUKIyYaT, NPUTUCHETE ro NPEAHOTO KOMYe eiHaLl
(Buam cn. BuT, Touka ). Mpearara LED ceeTwnka Ke cTaxe 3enexa. MputuckHere
NOBTOPHO 32 /ia ja 3aTBOpUTE Mpexarta. Bo cekoj cnyyaj, Mpexara ZigBee ke Guae
3aTBOPEHa 15 MUHYT 10 OTBOPaHbETO.

Dabpuyko peceTupare

3a /ja ro peceTupaTe YpeaoT v Aa ru Bpatute (abpudkuTe NocTasKi, MPUTUCHETE
11 3a[PKETE 0 LIGHTPANHOTO NI0KasHO Konve (Buam cn. C u G, Touka (D), nosexke
0 10 cekyHan.

PABOTA BO C/YYAJ HA MPEKVH HA CTPYJA
W KOI'A KE CE BPATW CTPYJATA
Kora Ma NpekvH Ha CTpyja, KOHTAKTUTE Ha W3nesHuTe penen ce oTBopaar. Kora
Ke ce BpaTi CTpyjata, U3/leauTe OCTaHyBaar Ge3 HanojyBatbe 1 Ce MpeTnocTasysa
Jieka ronoxGara e ucTa Kako LITo 6una posieTHaTa i BeHeLwjaHekaTa poeTHa Bo
MOMEHTOT KOra CHeMaso CTpyja. Ao, BO MOMEHTOT KOra CHeMarno CTpyja, ponieTHara /
BEHeLjaHcKaTa poeTHa Ce YLITe He ro A0CTUrHana rpaHUyHINOT NPEKVHYBaY LITo ro
6apa MOXHVOT anapm, cera Ke NpOAOIIKM CO CBOETO [IBIKEHE Off MECTOTO Kajie LITO
6una npekuHaTa Aofiexa He ja AoCTUrHe noauumjaTa WTo ja 6apa anapmor.

MOHTAXA

BHUMAHWE: nposepeTe Aanu BOAHWOT MPOBOAHMK HA ypenoT (L) e
3alTUTEHA CO MPEKMHYBay CO MakcuManHa HomuHanHa ctpyja og 10
AL

BHUMAHME: cnegHvse onepauun Mopa fa Ce Bplar camo Kora
CHCTEMOT He € BKITy4eH Bo CcTpyja!

BHUMAHME: 3a fja rv n3saauTe NpefHUTe Konunrsa, norneaxete cn. E
1 H. YnoTpe6eTe N0CT camo BO MOCO4EHIUTE TOYKM. BO CNpOTUBHO MOXe
[la fiojie 1o Henonpasnvea LWTeTa Ha ypeaot!

MornezHeTe ro anjarpamoT 3a nospaysarse (e, L) 1 cn. D/H 3a TepmuHanute.
TepmuHanuTe ce Hymepupaxy 11 ypeaoT Mopa Zia ce NoBp3e Ha CRIeAHNOB HauvH:

1. NO u3nes, pene 2: HALONY

2. NO uanes, pene 1: HATOPE

3. lMomoLweH Bnes 2

4. TomoLueH Bnes 1

5. ®a3a Ha HanojyBarbe

6. Hynta basa Ha HanojyBarbe

3a pa nospaete co EGO MAMETHATA MJ10YA, BMeTHeTe ja xwuara 3a nosp3ysatbe
BO MPUKIYYHIOT GIOK Ha ropHaTa cTpata Ha ypeaoT (Buam cn. D u H, 2, Touka D).

>

Kur mbi pajisje ose mbi ambalazh ka njé simbol té njé koshi plehrash me

kryq, do té thoté se produkti duhet té asgjésohet vegmas nga mbeturinat e

tjera né fund té ciklit té tij jetésor. Pérdoruesi duhet ta dérgojé produktin e

konsumuar prané njé gendre mbeturinash té klasifikuara, ose ta kthejé tek

shitési kur té blejé njé té ri. Produktet qé jané gati pér t'u hedhur dhe kané

E— pérmasa mé té vogla se 25 cm mund t& dorézohen pa pagesé prané

shitésve qé kané sipérfage shitjeje prej té paktén 400 m?, pa detyrimin e blerjes sé njé

produkti € ri. Nj¢ grumbullim efikas né gendrat e mbeturinave € klasifikuara pér

ménjanimin e pajisjes sé pérdorur duke respektuar mijedisin, ose riciklimi i saj i

métejshém, ndihmojné né shmangien e efekteve negative né mjedis dhe né shéndetin

e njeriut, si dhe nxit ripérdorimin dhe/ose riciklimin e materialeve pérbérése. GEWISS

merr pjesé aktive né proceset qé kané té béjné me rikuperimin e duhur dhe ripérdorimin
ose riciklimin e pajisjeve elektrike dhe elektronike.

PAKETA PERMBAN
1 modul grilash aksial, i lidhur
1 manual instalimi (pér versionin e ploté t& manualit té instalimit dhe té pérdorimit,
skanoni kodin QR).

INFORMACIONE TE PERGJITHSHME

Pajisje e montuar inkaso e lidhur pér komandimin e motorit qé Iéviz grilat, perdet,
grilat veneciane, tendat etj., népérmjet 2 kontakteve ndérlidhésve dalése me potencial.
Pajisja éshté e pajisur me dy releté pér té kontrolluar njé motor 100-240 V AC, 50/60
Hz qé rregullon Iévizjen lart e poshté.

Ka dy butona t& pérparmé me shtypje pér |évizjen lart dhe poshté dhe pér rregullimin
e pjerrésisé sé fletéve. N

Pajisja éshté projektuar pér t& fugizuar dhe menaxhuar PLLAKEN EGO SMART
(GW16003SXX, GW16004SXX, GW16022SXX) qé e mbéshtjell até. Nése pérdoret né
kombinim me EGO SMART PLATE, mund té dérgohen dy komanda té tjera té ZigBee
(té aktivizuara me ané té butonit t& pérparmé me shtypje té pajisjes, kur funksioni
i dyfishté ose "SHIFT" aktivizohet népérmjet EGO SMART PLATE). Pajisja mund té
kombinohet, dhe té komandohet népérmjet ZigBee, me té gjitha pajisjet e lidhura
ZigBee duke pérfshiré panelin me 4 butona komandues me shtypje (GWA1291). Ai
funksionon si "ruter" ZigBee, me fjalé t& tjera, pércjell mesazhet e ZigBee né pajisje
té tjera.

Ka 2 hyrje (né té cilat mund té lidhen komanda ndihmése aksiale, butonat tradicionalé
me shtypje dhe celésat me njé drejtim, sensorét etj.) pér replikimin e Iévizjes lokale
& motorit té lidhur me té, ose pér dérgimin e komandave dhe statuseve té ZigBee.
Nése butonat nuk jané t& montuar, mund té pérdorni (Shihni Fig. C dhe G, Pika (D)
butonin e pérparmé me shtypje; kur shtypet me mijete té izoluara pér punime elektrike
deri né 2500 V AC, hap dhe mbyll rrietin "Zigbee" dhe kthen pajisjen né cilésimet e
fabrikés (kthim né cilésimet e fabrikés).

Vini re: Pajisja duhet t& plotésohet me njé nga dy llojet e disponueshme té butonit
& pérparmé: me difuzor ose té projektuar pér té lejuar futjen e njérés prej lenteve
me simbol (kodet e lenteve GW105xxA). GWA1231 duhet t& kombinohet me butonin
GW1x553S (lentet nuk pérfshihen) ose GW1x557S; GWA1232 duhet té& kombinohet
me butonin (lentja nuk pérfshihet) ose GW1x5588S.

KUJDES: motori duhet t€ jeté i pajisur me njé sensor gelési fundor
ose njé friksion autonom!

FUNKSIONET

Pajisja merr dhe zbaton komanda me ané t€ daljeve té releve té ndérlidhura logjikisht.
Komanda mund t¢ jets: R R

o LEVIZJA: LARTE/POSHTE/STOP

 POZICIONI % ) .

© RREGULLIMI | HAPJES/MBYLLJES SE FLETEVE

® SKENAT

o ALARMI | MOTIT

.  KALIBRIMI AUTOMATIK

LEVIZJA: LARTE/POSHTE/STOP
Pajisja mund ta 1vizé motorin lart ose poshté, né varési t& komandés gé merr nga
rreti ose pas njé shiypjeje € gjaté té njé prej dy butonave t& pérparmé. Lévizja ndalon
automatikisht kur arrihet kufiri i sipérm ose i poshtém i goditjes sé ngarkesés ose kur
merret komanda STOP (shfypja e shkurtér e njé butoni ose té dyjave). L
“LEVIZJA: LART/POSHTE/STOP ME FUNKSIONIN “MBAJ TE SHTYPUR PER TE
VENE NE PUNE” TE AKTIVIZUAR
Komandat e I8vizies lart dhe poshté kérkojné gé butonat e pérparmé né pajisie té
shtypen vazhdimisht. Léshimi i butonave shkakton ndérprerjen e menjéhershme té
1Bvizjes.
POZICIONI %
Aplikacioni mund té pérdoret pér té pércaktuar pérqindjen e sakté té hapjes sé grilave
ose venecianeve (kufiri 100% korrespondon me motorin e ulur plotésisht, ndérsa 0% i
korrespondon motorit t& ngritur plotésisht).
RREGULLIMI | HAPJES/MBYLLJES SE FLETEVE
Pajisja rregullon pjerrésing e fletéve té grilave veneciane pas njé shtypjeje té shkurtér
té butonave t& pérparmé me shtypje (butoni i sipérm pér té hapur fletét, ai i poshtém
pér t'i mbyllur ato) kur veté grila nuk léviz.

Pajisjia mund t€ ruajé dhe té zbatojé njé ose mé shumé skena, duke e shogéruar
secilén skené me njé % té lartésisé sé ngarkesés dhe, né rastin e njé grile veneciane,
me pjerrési té pércaktuar qarté.

Numri maksimal i skemave g& mund t& menaxhohen éshté 16.

ALARMI | MOTIT

Pér t& shmangur démtimin e grilés ose té venecianes pér shkak t& motit té keq,
pajisja mund té ndérlidhet me sensoré moti (sensoré shiu/ere etj.) pér t& mundésuar
automatizimin e évizjeve parandaluese té grilave/tendave.

Mund té menaxhohen njékohésisht deri né 5 sensoré.

KALIBRIMI AUTOMATIK

Pajisja llogarit pozicionin né pérgindje t& ngarkesés sé lidhur né bazé té kohés sé
vendosur té godities dhe komandave té Iévizjes qé ajo ekzekuton. Pér té& shmangur
cdo mospérputhje midis pozicionit té llogaritur nga aktuatori dhe pozicionit real, pajisja
ridrejtohet sa heré qé arrin njé nga dy pikat e goditjes fundore. Pajisja riorganizohet
automatikisht nése, pér ndonjé arsye, nuk arrin njé nga dy pikat e goditjes fundore né
18 paktén 29 lévizje té njépasnjéshme. Né kété rast, kur merret njé komandeé e re (qé
nuk pérfshin njé nga kufijté, d.m.th. njé komandé pozicioni % ose njé skeng), béhet
automatikisht njé 1evizje né kufirin e sipérm (e ngritur plotésisht) pérpara se té zbatohet
komanda e re. Gjithashtu, nése diktohet njé komandé ndalimi gjaté procedurés sé
kalibrimit, pajisja ndalon.



KALIBRIMI AUTOMATIK ME FUNKSIONIN “MBAJ TE SHTYPUR PER TE VENE NE
PUNE” TE AKTIVIZUAR
Pér sa i pérket kalibrimit automatik, edhe né kété rast ai ndodh kur pajisja nuk arrin
njé nga dy celgsat fundor pér t& paktén 29 lévizie t& njépasnjéshme. Kalibrimi nis
kur merret komanda e 30té. Ajo qé e bén kété funksion t& ndryshém nga kalibrimi
automatik normal éshté se né fund té kalibrimit, pajisja mbyllet 50%, nése komanda
e 30té e marré éshté pér njé mbylljie mbi njé prag prej 50%. Nése komanda e 30té
e marré éshté pér njé mbyllje nén 50%, né fund t€ kalibrimit pajisja kryen komandén
€ marré.
Gjithashtu, nése diktohet njé komandé ndalimi gjaté procedurés sé kalibrimit, pajisja
ndalon.
Hyrjet ndihmése
Pajisja ka dy hyrje ndihmése té pavarura qé¢ mund té pérdoren pér té kontrolluar
ngarkesén lokale (pérvec butonave t& pérparmé me shtypje) ose pér té dérguar
komanda té pavarura té ZigBee né pajisjet e tjera zbatuese né rrietin ZigBee. Kéto dy
hyrje ndihmése mund té lidhen si me fazén ashtu edhe me neutrin (por nuk lejohet
té lidhet njéra me fazén dhe tjetra me neutrin - shih Fig. L, 2).
Gdo hyrje mund t& pérmbushé njé nga funksionet e listuara mé poshté:
 Kontrolli i njé ngarkese lokale
 Dérgimi i komandave dhe statuseve té Zighee

- Komanda NDEZUR/FIKUR/PERZGJIDH

- Komanda me kohé& AKTIVE (shkallé-dritg)

- Statusi i sensorit me tela (binar, statusi 0/1)

- Komandé pér perdet dhe grilat me buton me njé ose dy shtypje, me ose pa

funksionin "mbaje shtypur pér té véné né puné"

- Komandimi i njé variatori me buton me njé ose dy shtypje

- Alarmi

- Komanda e skenés
Funksioni i dyfishté (SHIFT)
Nése pajisja éshté montuar né nj¢ EGO SMART PLATE, ajo mund té& menaxhojé
njé funksion t& dyté té lidhur, duke shtypur dy butonat e pérparmé. Kur funksioni
"SHIFT" aktivizohet né EGO SMART PLATE, shtypja e njérit prej butonave té pérparmé
pércakton dérgimin e dy komandave té veganta ose skenave té ZigBee te pajisiet e
tjera né sistem.
Drita ballore LED sinjalizuese e statusit
Personalizimi i intensitetit té drités LED né dy kushtet e Iévizies né zhvillim dhe té
ngarkesés qé nuk Iéviz (lokalizimi gjaté natés).

NJOFTIMET E STATUSIT

Llamba LED Statusi

E kuge e géndrueshme Pajisja nuk éshté konfiguruar
E kuge me pulsim Alarm pér mbingarkesé* ose mosfunksionim**
E verdhé e géndrueshme | Alarmi pér ndezjen e paré té pajisjes ose pér motin***
Blu e géndrueshme (100% Veprimtari normale (standard):

ndrigim) ngarkesa né |évizje
Blu e géndrueshme (50% Veprimtari normale (standard):
ndrigim) ngarkesa jo né lévizje
Blu me pulsim Identifikimi i pajisjes né proces

Jeshile e géndrueshme
Jeshile/e kuge me alternim

Alarmet:

* Mbingarkesa: nése zbulohet thithje e tepért, furnizimi i motorit gé IEviz ngarkesén
caktivizohet dhe drita LED pulson me ngjyré té kuge (njé pulsim né sekondg). Pas
eliminimit & shkakut, dérgoni njé¢ komandé né pajisie népérmjet aplikacionit ose
drejtpérdrejt (lokalisht). Pajisja do t& pérpiqet té ushqejé motorin qé léviz ngarkesén
pér 5 sekonda, gjaté té cilave drita LED vazhdon té pulsojé me ngjyré té kuqe (tre
pulsime né sekond€). Nése gjendja e alarmit éshté zgjidhur, drita LED do té rishfagé
statusin e ngarkesés.

**Keqfunksionimi: nése térhegja nga ngarkesa nuk zbulohet pas njé komande
Iévizieje (releté jané bllokuar, ngarkesa éshté shképutur etj.), drita LED pulson me
ngjyré té kuge (tre pulsime né sekond€) pér 5 sekonda, pas té cilave tregon sérish
statusin e ngarkesés. Alarmi do té pérséritet sa heré qé pajisja merr njé komandé dhe
problemi nuk zgjidhet.

***Moti: nése té paktén njé nga sensorét né sistem akivizon alarmin e motit, pajisja
e sjell ngarkesén né statusin e paracaktuar pér gjendjen e alarmit té motit dhe drita
LED kthehet me ngjyré té verdhé. Kur gjendja e alarmit éshté zgjidhur, pajisja e kthen
ngarkesén né gjendjen e komandés sé fundit t& marré dhe drita LED shfaq sérish
statusin e ngarkesés.

Hapja/mbyllja e rrietit "ZigBee"

Hapja e rrietit Zighee
Rivendosja e kushteve té fabrikés

pajisjeve t€ tjera me t€, shtypni njé heré butonin e pérparmé (Shihni Fig. C dhe G,
Pika (D). Drita e pérparme LED do té béhet jeshile. Shtypeni sérish pér t& mbyllur
rrjetin. Né cdo rast, rrjeti Zighee do té mbyllet 15 minuta pas hapjes.

Kthimi i pajisjes né cilésimet e fabrikés

Pér t& rivendosur pajisien dhe pér ta kthyer né gjendjen e fabrikés, shtypni dhe mbani
sha/pt,g butonin gendror lokal me shtypje (Shihni Fig. C dhe G, Pika @), mbi 10
sekonda.

REAGIMI KUR KA NDERPRERJE TE ENERGJISE

DHE KUR RIKTHEHET FURNIZIMI ME ENERI
Kur ka njé ndérprerje té energjisé, kontaktet e releve té daljes hapen. Kur rivendoset
furnizimi me energji, daljet mbeten pa energji dhe supozohet se pozicioni éshté i njéjti
qé ka pasur grila me rul ose veneciane né momentin e ikjes sé korrentit. Nése, né
momentin e ndérprerjes sé furnizimit me energji elektrike, grila me rul / veneciane
nuk e kishte arritur ende celésin fundor té kérkuar nga njé alarm i mundshém, ajo
tani do té rifillojé Iévizjen e saj nga pika ku ishte ndérpreré derisa té arrijé pozicionin
e kérkuar nga alarmi.

MONTIMI

KUJDES: sigurohuni qé pércuesi i linjés i pajisjes (L) éshté i mbrojtur
me njé ¢elés garku me korrent me vleré nominale maksimale 10 Al =**

KUJDES: Veprimet e méposhtme duhet té& kryhen vetém kur sistemi nuk
ka korrent!

KUJDES: pér té hequr butonat e pérparmé referojuni Fig. E dhe I.
Pérdorni njé levé vetém né pikat e dhéna. Ngritja né ¢do piké tjetér mund
€ shkaktojé déme té pariparueshme né pajisje!

Referojuni diagramés sé lidhjes (Fig. L) dhe Fig. D/H pér terminalet.

Terminalet jané me numra dhe lidhjet elekirike t€ pajisjes duhet t€ kryhen si mé poshté:
1. NO dalja e relesé 2: POSHTE

2.NO dalja e relesé 1: LART

3. Hyrja ndihmése 2

4. Hyrja ndihmése 1

5. Faza e rretit elektrik

6. Nuli i rrjetit elektrik

Pér t'u lidhur me EGO SMART PLATE, futni kabllon e lidhjes né bllokun terminal né
piesén e sipérme t& pajisies (Shihni Fig. D dhe H, 2, Pika ).

PROGRAMIMI

Pér té programuar dhe pér té pérdorur pajisjen dhe sistemin inteligjent té shtépisé,
shkarkoni aplikacionin "Home Gateway" nga Play Store ose App Store.

Té dhénat e instalimit té rrjetit "ZigBee"

Kodi i instalimit: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

MIREMBAJTJA

Kjo pajisje &shté projektuar né ményré té tillé gé nuk kérkon mirémbajtje té vecanté.
Nése déshironi ta pastroni, pérdorni njé lecké té thaté.

>

TE DHENAT TEKNIKE

Rrjeti elektrik 100 - 240 V AC, 50/60 Hz

Hyrjet ndih 2 (tensioni i rrietit elektrik)
ﬁ,:;:;;'a mLa ksulmale ¢ kabllit 50 m (gjatési e vetme)
Fugia maksimale shpérndarése 2W
. GWA1231: 1
Nr. i moduleve Chorusmart GWAT232.2
Lidhjet radio ZigBee (IEEE 802.15.4)
Fugia né dalje ZigBee 10 dBm
Rrezja e E jashtme: 100 m né fushé té liré *
- 2,3 Acosd 0,6 (100 V AC)
Kontaktet né dalje 23A cos$ 06 E240 v AC%
E gt vizuali Drita LED e statusit RGB
Terminalet E vidhosur, seksioni maks. 1x1,5 mm?
Miedisi i pérdorimit Mjedise té brendshme té thata
Temperatura e punés -5°C deri +45°C
Temperatura e ruajtjes -25°C + +70°C
Lagéshtira relative
(e s;akondensueshme) Maks. 93%
Niveli i mbrojtjes 1P20**
Direktiva pér RoHS 2011/65/EU +
2015/863
RED 2014/53/EU
EN 60669-2-1
Standardet e referencés EN 60669-1
EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328
EN IEC 63000

* KUJDES: kapaciteti ndikohet nga kushtet e instalimit (p.sh. numri dhe lloji i mureve
midis pajisjeve), prandaj késhillohet gjithmoné t€ kryhen teste pér té konfirmuar qé
kapaciteti real i plotéson kérkesat.

** e butonin t€ instaluar.

**+% SPD e sugjeruar (p.sh. GWD6407)

HRVATSKI

- Sigurnost uredaja zajaméena je samo ako provodite upute za sigurnost i uporabu;
stoga ih je potrebno Cuvati. Osigurajte da ove upute dobiju instalater i krajnji korisnik.

- Ovaj proizvod smije se upotrebljavati samo za one svrhe za koje je izricito namijenjen.
Svaka druga uporaba smatra se nepravilnom i/ili opasnom. U slucaju sumnje obratite
se SAT Servisu za tehniéku podrsku GEWISS.

- Na proizvodu se ne smiju vriti nikakve izmjene. Bilo kakva izmjena ponistava jamstvo
i moze uciniti proizvod opasnim.

- Proizvodac se ne smatra odgovornim za eventualne Stete uslijed nepravilne i pogresne
uporabe kao i neovlastenih izmjena proizvoda.

Kontaktna tocka navedena je skladu s cilievima primjenjivih direktiva i uredbi EU:

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - ltalija
GEWiS55 ; (66t

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

PAZNJA: Iskljucite napajanje prije postavijanja ili obavijanja bilo kojeg
drugog zahvata na uredaju.

Znak prekrizene kante za smece, kada je postavijen na opremu ili pakira-

nje, oznacava da se proizvod za odlaganje mora odvojiti od ostalog otpada

na kraju svog Zivotnog vijeka. Po zavrSetku uporabe korisnik se mora pobri-

nuti za odlaganje proizvoda u odgovarajuce reciklazno dvoriste ili vracanje

prodavacu prilikom kupnje novog proizvoda. Kod trgovina ¢ija je prodajna
mmmm povriina najmanje 400 m? mozete besplatno, bez obveze kupnje, predati
proizvode za zbrinjavanje Cije su dimenzije manje od 25 cm. Odgovarajuce zbrinjavanje
otpisane opreme za recikliranje, oporabu i ekoloski prihvatljivo odlaganje pridonosi u
spriecavanju mogucih negativnih utjecaja na okoli§ i zdravlje i promice ponovnu upotre-
bu i/ili recikliranje materijala za izradu opreme. Tvrtka GEWISS aktivno sudjeluje u aktiv-
nostima koje promiCu ispravnu ponovnu uporabu, recikliranje i oporabu elektricne i
elektronicke opreme.

SADRZAJ PAKIRANJA

1 modul za povezanu aksijalnu roletu
1 kom. priruénik za instalaciju (za cjelovitu verziju priruénika za instalaciju i uporabu
skenirajte QR kod).

OPCE INFORMACIJE

Povezan ugradni uredaj za upravljanje motorom koji pogoni rolete, zastore, venecijan-
ske rolete, rolo zavjese itd. putem 2 izlazna kontakta sa zakljucavanjem i potencijalom.
Uredaj ima dva releja za upravljanje motorom 100-240 VAC, 50/60 Hz koji kontrolira
pokrete gore i dolje.

Uredaj je opremljen dvama tipkama sprijeda za kretanje prema gore i dolje i za regu-
liranje nagiba letvica.

Uredaj je projektiran za napajanje MASKE EGO SMART (GW16003SXX, GW16004SXX,
GW16022SXX) i upravljanje njome, buduéi da se mora smijestiti u nju. Ako se rabi u
kombinaciji s MASKOM EGO SMART, moguce je slanje dviju dodatnih Zighee naredbi
(koje se aktivira prednjom tipkom uredaja kad se osposobi dvostruka funkcija ili “SHIFT”
putem MASKE EGO SMART). Uredaj se moze kombinirati sa svim povezanim uredajima
Zighee, ukljucujuci plocu s 4 tipke (GWA1291), s kojih se putem Zighee mreze njime
moze upravljati. On radi kao Zigbee usmijerivac (,ruter”), drugim rijecima prosljeduje
Zigbee poruke drugim uredajima.

Ima 2 ulaza (na koje se mogu spojiti pomocni aksijalni elementi upravijanja, tradicio-
nalne tipke i prekidaci, senzori itd.) za ponavljanje lokalnog pokreta motora povezanog
s njim ili za slanje Zigbee naredbi i statusa.

Ako nema drugih tipki na uredaju, moze se upotrijebiti prednja tipka (pogledajte sl.
C i G, tocka (D); ako se pritisne izoliranim alatima za elektricne radove do 2500
VAC, otvara i zatvara Zighee mrezu, a ujedno i vraca uredaj na tvornicke postavke
(tvornicko resetiranje).

NAPOMENA: uredaj se mora nadopuniti jednim od dva raspoloziva tipa prednijih tipki: s
difuzorom ili projektiranom za umetanje pozadinskog osvjetljenja sa simbolom (Sifra po-
zadinskog osvjetljienja GW105xxA). GWA1231 mora se upotpuniti tipkom GW1x553S
(pozadinsko osvietlienje nije ukljuceno) ili GW1x557S; GWA1232 mora se upotpuniti
tipkom GW1x554S (pozadinsko osvjetljenje nije ukljuceno) ili GW1x558S.
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[ FUNKCLE |

Uredaj prima naredbe i provodi ih putem relejnih izlaza s logickim zaklju¢avanjem.
Naredba moze biti:

* POKRET: GORE/DOLJE/STOP

® POLOZAJ %

© PODESAVANJE OTVARANJA/ZATVARANJA REBARA

® SCENARMI

© METEOROLOSKI ALARM

o AUTOMATSKA KALIBRACIJA
POKRET: GORE/DOLJE/STOP
Uredaj moze pokretati motor gore ili dolje, ovisno o naredbi koju primi iz mreZe ili nakon
dugog pritiska na jednu od dvije prednje tipke. Pokret se automatski zaustavlja kad se
dostigne gornja ili donja granica kretanja opterecenja ili kad se primi naredba STOP
(kratki pritisak na jednu ili obje tipke). .
,,POKRET: GORE/DOLJE/STOP S AKTIVNOM FUNKCIJOM ,,COVJEK PRISUTAN“
Za naredbe za pomicanje prema gore i prema dolje potrebno je neprestano pritiskati
prednjg tipke na uredaju. Ako se puste, kretanje se odmah zaustavlja.
POLOZAJ %
Aplikacijom se moze definirati to¢an postotak otvaranja rolete ili venecijanske rolete
(granica od 100% odgovara potpuno spustenom motoru, dok 0% odgovara potpuno
podignutom motoru).
PODESAVANJE OTVARANJA/ZATVARANJA REBARA
Uredaj podeSava nagib rebara venecijanske rolete nakon kratkog pritiska na prednje
tipke (gornja tipka za otvaranje rebara, donja za njihovo zatvaranje) kad sama roleta
nije u pokretu.
SCENARIJI:
Uredaj moze pohraniti i izvoditi jedan ili viSe scenarija pridruzujuci svakom od njih %
visine opterecenja i - u slucaju venecijanske rolete - jasno definiran nagib rebara.
Maksimalni broj scenarija kojima se moze upravijati je 16.
METEOROLOSKI ALARM
Kako bi se izbjeglo ostecenje rolete ili venecijanske rolete zbog atmosferskih prilika,
uredaj se moze povezati s meteoroloSkim senzorima (senzori kise/vjetra itd.) koji omo-
guéuju automatizaciju preventivnih pokreta rolete.
Istovremeno se moze upravljati s do 5 senzora.
AUTOMATSKA KALIBRACIJA
Uredaj izraunava postotak polozaja povezanog opterecenja na temelju postavljenog
vremena hoda i naredbi za pokret koje izvodi. Kako bi se izbjegle neporavnatosti izmedu
polozaja koji je izraunao pokretac i stvarnog poloZaja, uredaj se ponovno poravnava
svaki put kad dostigne jednu od dvije tocke kraja hoda. Uredaj se automatski ponovno
poravnava ako iz bilo kojeg razloga ne dostigne jednu od dvije tocke kraja hoda u
najmanje 29 uzastopnih pokreta. U tom slucaju, kad se primi nova naredba (koja ne
ukljuCuje jednu od granica - tj. naredba za polozaj % ili scenarij), automatski se vrsi
pokret do gornje granice (potpuno podignuto) prije nego $to se provede nova naredba.
Usto, ako se detektira naredba za zaustavljanje tijekom postupka umjeravanja, uredaj
se zaustavlja. .
AUTOMATSKO UMJERAVANJE S AKTIVNOM FUNKCIJOM ,,COVJEK PRISUTAN“
Kao i za automatsko umjeravanje, i u ovom se slu¢aju ono odvija ako uredaj ne dosegne
jednu od dvije krajnje sklopke tijekom najmanje 29 uzastopnih kretanja. Umjeravanje
se pokrene kada se primi trideseta naredba. Ono po ¢emu se ova funkcija razlikuje
od normalnog automatskog umjeravanja jest da se po zavrSetku umjeravanja uredaj
dovodi na 50 % zatvaranja ako trideseta primljena naredba predvida zatvaranje vece od
praga od 50 %. Ako trideseta primljena naredba predvida zatvaranje manje od 50 %,
po zavrSetku umjeravanja uredaj izvodi primljenu naredbu.
Usto, ako se detektira naredba za zaustavljanje tijekom postupka umjeravanja, uredaj
se zaustavlja.

PAZNJA: motor mora imati senzor u obliku grani¢nog prekidaga il
samostalnu spojku!

Pomocni ulazi
Uredaj ima dva neovisna pomoc¢na ulaza koji mogu sluZiti za kontrolu lokalnog optere-
¢enja (uz prednje tipke) ili za slanje neovisnih Zigbee naredbi drugim pokretackim ure-
dajima u Zighee mrezi. Oba se pomocna ulaza moze spojiti na fazu ili na neutralno (ali
nije dozvoljeno spojiti jednog na fazu, a drugog na neutralno - vidjeti sl. L, 2).
Svaki ulaz moze vrsiti jednu od dolje nabrojenih funkcija:
 Kontrola lokalnog opterecenja
o Slanje naredbi i statusa za Zigbee.

- Naredba UKLJUCENO/ISKLJUCENO/TOGGLE

- Naredba Vremenski programirano UKLJUGENO (stubi$no svjetlo)

- Status oZi¢enih senzora (status binarnih 0/1)

- Naredba za zastore i rolete s jednostrukom ili dvostrukom tipkom

- Naredba za prigusivac svjetla s jednostrukom ili dvostrukom tipkom

- Alarm

- Naredba za scenarij
Dvostruka funkcija (“SHIFT”)
Ako je uredaj montiran u MASKI EGO SMART, on mozZe upravijati i drugom funkcijom

TEHNICKI PODACI

100 — 240 VAC, 50/60 Hz

Pomocni ulazi 2 (mreZni napon napajanja)
Maks. duZina kabela za pom. ulaze 50 m (jedna ruta)
Maks. gubitak snage 2W
GWA1231: 1
Br. modula Chorusmart GWAT232: 2
Radioveze ZigBee (IEEE 802.15.4)
Izlazna snaga ZigBee 10 dBm
Radijus pokrivanja Vanjski: 100 m u slobodnom prostoru*
" " 2,3 Acos¢ 0,6 (100 VAC)
Izlazni kontakti 2.3 A cos 0.6 (240 VAC)

Elementi vizualnog prikaza

LED lampica statusa RGB

pridruzenom pritiskom na dvije prednje tipke. Kad se na MASKI EGO SMART osposobi Spojnice Vijéane, presjek maks 1x1,5 mm?
funkcija “SHIFT”, pritiskom na jednu prednju tipku moci ce se slati dvije razliite nared- fra——
be ili Zigbee scenarija drugim uredajima u sustavu. Prostor UnL(J]tamu, suhloprostor
Prednja LED lampica za signaliziranje statusa Radna -5°Cdo +45 °C
Prilagodavanje intenziteta LED svjetla u dva stanja pokreta u tijeku dok opterecenje nije p skladistenja -25°C++70°C
u pokretu (nocna lokalizacija). Relativna vlaznost (bez kondenzacije) Maks. 93%
SIGNALIZIRANJE STANJA Stupanj zastite 1P20™

LED lampica Stanje

Stalno upaljeno crveno Uredaj nije konfiguriran
Trepée crveno /Alarm za preopterecenje* ili nepravilnost u radu**
Stalno upaljeno Zuto Pokretanje uredaja ili meteoroloski alarm***
Stalno svijetli plavo (100%-no Redovan rad (zadano):
osvjetljenj Opterecenje u pokretu
Redovan rad (zadano):
Opterecenje nije u pokretu
Identifikacija uredaja u tijeku

Otvaranje Zighee mreze

Resetiranje na tvornicko stanje

Stalno svijetlli plavp (50%-no
0O

Plava treperi
Trajno zeleno svjetlo
Naizmjeni¢no zeleno/crveno

Alarmi:

* Preopterecenje: ako se detektira pretjerano crpljenje, napajanje motora koji pogoni
opterecenje se deaktivira i LED lampica trepce crveno (jedan treptaj u sekundi). Nakon
Sto ste uklonili uzrok, poSaljite uredaju naredbu putem aplikacije ili izravno (lokalno).
Uredaj ¢e pokusati napajati motor koji pogoni opterecenje u trajanju od 5 sekundi,
tijekom kojih LED lampica nastavlja treptati crveno (tri treptaja u sekundi). Ako se stanje
alarma rijesilo, LED lampica Ce se vratiti na signaliziranje statusa opterecenja.

** Nepravilnost u radu: ako se ne detektira crplienje optere¢enja nakon naredbe
za pokret (zaglavijeni releji, odspojeno opterecenje itd.), LED lampica trepce crveno
(tri treptaja u sekundi) u trajanju od 5 sekundi, nakon Cega se vraca na signaliziranje
statusa opterecenja. Alarm ¢e se ponoviti svaki put kad uredaj primi neku naredbu, a
problem se nije rijesi
***Meteorolo$ki: ako najmanje jedan od senzora u sustavu aktivira meteoroloski
alarm, uredaj dovodi opterecenje u unaprijed postavljeni status uvjeta za meteoroloski
alarm i LED lampica svijetli Zuto. Kad se stanje alarma rije$i, uredaj vraca opterece-
nje u stanje posliednje primljene naredbe i LED lampica ponovno signalizira status
opterecenja.

Otvaranje/zatvaranje Zighee mreze

Kako biste otvorili Zighee mrezu (aktiviranje dopustenja za pridruzivanje) i dopustili da
joj se pridruze drugi uredaji, jednom pritisnite prednju tipku (pogledajte sl. C i G, toc-
ka ). Prednja LED lampica zasvijetlit ¢e zeleno. Ponovno pritisnite da biste zatvorili
mrezu. U svakom slucaju, Zigbee mreza zatvorit ¢e se 15 minuta nakon otvaranja.
Resetiranje na tvornicke postavke (“Factory Reset”)

Da biste resetirali uredaj i vratili ga u tvornicko stanje, pritisnite srediSnju lokalnu tipku
(vidjeti sl. C i G, tocka (), ) dulie od 10 sekundi.

PONASANJE KOD NESTANKA NAPAJANJA

| SE NAPAJANJE PONOVNO USPOSTAVI

Kad dode do nestanka napajanja, kontakti izlaznih releja se otvaraju. Kad se napajanje
vrati, izlazi ostaju bez napajanja i podrazumijeva se da roleta ili venecijanska roleta
ima isti poloZaj koji je imala u trenutku nestanka napajanja. Ako u trenutku nestanka
napajanja roleta/venecijanska roleta jos nije dostigla granicni prekidac koji se zahtijeva
mogucim alarmom, ona ¢e sad nastaviti pokret iz tocke u kojoj je bila prekinuta sve dok
ne dostigne poloZaj zahtijevan alarmom.

PAZNJA: Uvjerite se da je faza (L) uredaja zasticena automatskim preki-
dacem s nazivnom strujom od maks. 10 Al ***

PAZNJA: Radnje koje slijede valja obaviti dok u sustavu nema napona!

PAZNJA: Za uklanjanje prednjin tipki vidi sl. E i 1. Nadignite u naznace-
nim tockama. Nemojte nadizati u drugim tockama: Moguce je nepoprav-
ljivo ostecenje uredaja!

Pogledajte shemu spajanja (sl. L) i sl. D/H za spojnice.

Spojnice su oznacene brojevima i uredaj se mora ozi¢iti na sliede¢i nacin:

1. NO izlaz, relej 2: DOLJE

2. NO izlaz, relej 1: GORE

3. Pomocni ulaz 2

4. Pomocni ulaz 1

5. Faza napajanja

6. Neutralno napajanja

Za spajanje na MASKU EGO SMART uvucite spojnu Zicu u spojnicu na gornjoj strani
uredaja (vidjeti sl. D i H, 2, tocka ().

PROGRAMIRANJE

Kako biste uredaj i sustav pametne kuce mogli programirati i njima se sluZiti, preuzmite
aplikaciju Home Gateway iz trgovine Play Store ili App Store.

Podaci za instalaciju Zighee mreze

Instalacijska ifra: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

ODRZAVANJE

Ovaj je uredaj projektiran tako da nije potrebno nikakvo posebno odrzavanje. Za even-
tualno ¢iscenje koristite suhu krpu.

>

Referentno zakonodavstvo

Direktiva RoHS 2011/65/EU +
2015/863

2014/53/EU RED

EN 60669-2-1

EN 60669-1

EN 301 489-1

EN 301 489-17

EN 300 328

EN IEC 63000

* PAZNJA: Unutarnji domet ovisi o uvjetima ugradnje (npr. broju i tipu zidova izmedu
uredaja) pa je stoga dobra praksa uvijek provesti testiranje kako bi se odredilo ispunjava

li domet potrebe uporabe.
** S montiranom tipkom.
**** Preporuceni SPD (npr. GWD6407)

cod. 7617000398

Punto di contatto indicato in adempimento ai fini delle direttive e regolamenti UE applicabili:
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According to applicable UK regulations, the company responsible for placing the goods in UK market is:
GEWISS UK LTD - Unity House, Compass Point Business Park, 9 Stocks Bridge Way, ST IVES
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