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Atuador de comando do motor de 4 canais 6 A KNX - para calha DIN

Mecanism de actionare a comenzii motorului cu 4 canale
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Saida de relé CANAL 1
lesire releu CANAL 1 - 1 sll z ,all da s« - KANAL 1 cikis rolesi

Saida de relé CANAL 2
lesire releu CANAL 2 - 2 slall = a0l da e - KANAL 2 cikis rélesi

Comum (CANAL 1 - CANAL 2)
Comun (CANAL 1 - CANAL 2) - (2 suall - 1 slall) &l jika
Ortak (KANAL 1 - KANAL 2)

Comum (CANAL 3 - CANAL 4)
Comun (CANAL 3 - CANAL 4) - (4 slll - 3 slidll) o yiia
Ortak (KANAL 3 - KANAL 4)

Saida de relé CANAL 3
lesire releu CANAL 3 - 3 sliall = a1l da e - KANAL 3 cikis rélesi

Saida de relé CANAL 4
lesire releu CANAL 4 - 4 suall z ! da 5 - KANAL 4 ¢ikis rolesi

Alimentacao auxiliar (Fl}SE)
Alimentare auxiliard (FAZA) - (Lshll) Elay) a8hll jrae
Yardimel gli¢ beslemesi (FAZ)

Alimentacao auxiliar (NEUTRO)
Alimentare auxiliara (NEUTRU) - (sas) AuaY) 28I jaae
Yardimel gl beslemesi (NOTR)

Terminais BUS
Terminale magistrald - <ulal) JU Jaa 55 a1kl - Veriyolu terminalleri

LED de estado da saida CANAL 1,2,3 e 4 (PARA CIMA)
LED stare iesire CANALE 1, 2, 3 si 4 (SUS)

(o) 4 53 52 51 skl £ Al Al gl dud

KANAL 1,2,3 ve 4 (YUKARI) LED ¢ikis durumu

Botdes de comando local CANAL 1,2,3 e 4 (PARA CIMA)
Butoane de comandd locala CANALE 1, 2, 3 si 4 (SUS)
(=) 4 53 52 51 sLallddaal) a5 )50

KANAL 1,2,3 ve 4 (YUKARI) yerel kumanda digmeleri

Botdes de comando local CANAL 1,2,3 e 4 (PARA BAIX0)
Butoane de comandd locala CANALE 1, 2, 3 si 4 (JOS)
(Jeu¥) 4 53 52 51 sl ddaall el N1 i3

KANAL 1,2,3 ve 4 (ASAGI) yerel kumanda diigmeleri

LED de estado da saida CANAL 1,2,3 e 4 (PARA BAIX0)
LED stare iesire CANALE 1, 2, 3 si 4 (JOS)

(Jeu¥) 4 53 52 515l £ Al Alla gl
KANAL1,2,3 ve 4 (ASAGI) LED gikis durumu

LED de programacéo
LED de programare - 4a_\ ¢\ 4:l - Programlama LED'i

Botéo de programacéo
Buton de programare - 4s=_! , - Programlama d{igmesi
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Cabo BUS
Cablu magistrald - <kal) J8 JiS - Veriyolu kablosu

Condutor de continuidade elétrica
Conductor de continuitate electricd - &L Sl &y ) saiu¥) Joa 5o
Elektriksel stireklilik iletkeni
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(D  Conexdo do dispositivo BUS

Conectare dispozitiv magistrald - <utal) 85 5les Jua 55 - Veriyolu cihazi
baglantisi

(2 Conexao do cabo BUS
Conexiune cablu magistrald - <Lball 8 Slea Jea 53 - Veriyolu cihazi
baglantisi
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ATENGAO: Em caso de ligagdo em pa-
ralelo de varios motores, utilize sempre
relés de apoio ou de isolamento.

ATENTIE! Dacd sunt conectate in paralel mai

multe motoare, utilizati intotdeauna un releu
de sprijin sau de izolare.
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PORTUGUES

- A seguranca do aparelho so € garantida com a adogdo das instrucdes de seguranca
e de utilizacao; portanto, é necessario conserva-las. Assegure-se de que estas ins-
trucdes sao recebidas pelo instalador e pelo utilizador final.

- Este produto destina-se apenas a utilizagdo para a qual foi expressamente concebi-
da. Qualquer outra utilizacao deve ser considerada indevida e/ou perigosa. Em caso
de duvida, contacte o Servigo de Assisténcia Técnica (SAT) da GEWISS.

- 0 produto néo deve ser modificado. Qualquer modificagéo anula a garantia e pode
tornar o produto perigoso.

- 0 fabricante declina toda e qualquer responsabilidade por eventuais danos decor-
rentes de utilizag@o indevida ou incorreta e do produto adquirido ou de qualquer
violagdo do mesmo.

- Ponto de contacto indicado em cumprimento da finalidade das diretivas UE aplicaveis:

GEME; GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

0 simbolo do caixote de lixo movel, afixado no equipamento ou na embalagem, indi-
ca que o produto, no fim da sua vida Gtil, deve ser recolhido separadamente dos
outros residuos. No final da utilizacdo, o utilizador devera encarregar-se de entregar
0 produto num centro de recolha seletiva adequado ou de devolvé-lo ao revendedor
no ato da aquisicao de um novo produto. Nas superficies de venda com, pelo menos,
400 m?, é possivel entregar gratuitamente, sem obrigagéo de compra, 0s produtos a
eliminar com dimenséo inferior a 25 cm. A adequada recolna diferenciada para dar inicio a recicla-
gem, ao tratamento e a eliminagdo ambientalmente compativel, contribui para evitar possiveis
efeitos negativos ao ambiente e a satide e favorece a reutilizagdo e/ou reciclagem dos materiais dos
quais o aparelho estd composto. A Gewiss participa ativamente das operaces que favorecem a
reutilizacao, reciclagem e recuperacdo adequada dos aparelhos elétricos e eletronicos.

CONTEUDO DA EMBALAGEM

1 Atuador de comando do motor de 4 canais 6 A KNX - para calha DIN
n. 1 Terminal BUS

7 Terminais com parafuso

n. 1 Tampa com parafuso

1 Manual de instalagdo e uso

0 atuador de comando do motor de 4 canais 6 A KNX - para calha DIN permite comandar o movimento
de 4 motores independentes de persianas, cortinas e venezianas. Os 2 relés de saida de cada canal,
um para a subida e o outro para a descida, séo intertravados para evitar danos ao motor ligado.

0s comandos de movimento podem provir de dispositivos de comando ou sensores do
sistema de Building Automation, mediante o BUS KNX, ou serem gerados localmente
pelos dois botdes frontais. E possivel comandar as cargas através de botdes de coman-
do local, mesmo na auséncia de tenséo do BUS: neste caso, é necessario fornecer ao
dispositivo a alimentacdo auxiliar 230 Vac pelos terminais correspondentes. O atuador
é alimentado pela BUS e ¢ equipado, para cada canal, de 2 LEDs frontais verdes para a
sinalizacdo do movimento da persiana em andamento (subida/descida).

0 atuador pode funcionar nas modalidades persianas ou venezianas, e € capaz de
gerir a aplicacdo que resulta em comandos de alarme, prioritérios e de cendrio.
As modalidades de funcionamento estdo disponiveis em simulténeo.

FUNGOES

0 atuador de comando do motor é capaz de gerir simultaneamente comandos de movi-

mentagdo, alarme, bloqueio e prioridades. O dispositivo também € capaz, se configurado

em funcionamento automatico, de executar movimentos auténomos para tirar proveito da

luz solar, a fim de aquecer ou manter o ambiente arrefecido. Em caso de vérias modalida-

des ativas, a0 mesmo tempo, o atuador ira executar aquela com a prioridade mais alta. A

prioridade estabelecida entre as varias fungdes, da minima a maxima, € a sequinte:

e Estado na queda de tenséo do BUS (paragem/nenhuma agao)

e Estado na queda de tensdo 230 V (paragem/nenhuma agao)

e Estado de forcagem ao restabelecimento da tensdo BUS

 Valor do objeto blogueado no restabelecimento da tensao do BUS

o Estado de alarmes no restabelecimento da tenséo BUS

* Comportamento do atuador no restabelecimento da tensdo do BUS

* Botdes frontais (se funcdo teste)

* Forcagem

* Bloqueio

* Alarmes meteoroldgicos

* Modo automatico

 Calibragem automatica

o Cendrio/Comando da posi¢do das laminas/Comando de
posicdo/ Paragem (Regulagdo das ldminas)/Movimento

0Os dois LEDs verdes de sinalizacdo de estado de cada canal acendem quando

o0s contatos dos respetivos relés sdo fechados (subida/descida).

MOVIMENTAGAQ DAS PERSIANAS
€vanta ou abaixa as persianas, ou para o movimento, na rece¢o do comando relevante.

Em caso de falha no envio do comando de Stop, o motor é parado somente no
final do tempo de movimentag&o: por conseguinte, é necessario que as persianas
sejam equipadas com um sensor de fim de curso ou de uma embraiagem auténoma.

PRIORIDADES
MAXIMAS

PRIORIDADES
MINIMAS

MOVIMENTAGAO DAS VENEZIANAS

ATENGAO: com o fim de aproveitar plenamente esta modalidade, as
venezianas devem poder orientar mecanicamente suas laminas com

pequenos movimentos de subida/descida do motor.

As venezianas podem ser levantadas ou abaixadas, ou podem parar 0 movi-
mento enviando o comando apropriado. As laminas sdo giradas quando, com
venezianas paradas, o atuador recebe um comando de movimento curto.

Em caso de falha no envio do comando de Stop, o motor é parado somente no final
do tempo de movimentagao: por consequinte, € necessario que as venezianas se-
jam equipadas com um sensor de fim de curso ou de uma embraiagem auténoma.

GESTAO ALARMES

Podem ser geridos até 5 alarmes meteoroldgicos diferentes: 3 alarmes de
vento, alarme de chuva e alarme de gelo.

Se ativados, o atuador move a carga (veneziana, cortina motorizada) quando
recebe mensagem de alarme de um sensor de vento, chuva ou gelo.

Para cada alarme, é possivel ativar um ‘tempo de vigildncia’, que permite moni-
torar o funcionamento do sensor, por intermédio da rececéo ciclica da mensagem
“alarme ausente” pelo préprio sensor; se, dentro do tempo a mensagem nao é
recebida, o atuador interpreta esta auséncia como uma falha do sensor e, conse-
quentemente, coloca a carga na posicao de seguranca configurada. O estado de
alarme persiste até que o atuador recebe uma mensagem de “alarme ausente”.

E possivel definir a prioridade intrinseca entre diferentes alarmes meteorolégicos

EXECUGAO DE COMANDOS PRIORITARIOS

Na rececao de um comando de ativacao da forgagem o atuador coloca a car-
ga na posicao definida pelo comado prioritario (PARA CIMA ou PARA BAIXO).
Até que seja revogado o comando prioritario, o atuador ignora todos o0s ou-
tros comandos recebidos, incluindo os do alarme meteoroldgico e bloqueio.
0 comportamento do atuador na revogacdo do comando prioritério pode ser
definido na fase de programacdo.

EXECUgi\U DO BLOQUEIO
possivel bloquear a carga ligada ao dispositivo de uma determinada po-

sicdo, configuravel, apds a rececdo do comando de ativacdo da fungéo de
bloqueio; até que seja desativada, qualquer outro comando recebido ndo é
executado, com a excecdo do comando de ativacéo da forgagem.

GESTAO DE CENARIOS

T atuador ¢ capaz de gerir até 8 cenarios, cada qual reproduz uma determi-
nada posicao da carga conectada.

E possivel armazenar uma determinada posicao por meio do comando de aprendi-
zagem do cendrio; a aprendizagem pode ser ativada/desativada pelo comando KNX.
MODO AUTOMATICO

T disposifivo & capaz de executar movimentos autnomos para tirar proveito da luz solar,
por exemplo, para aquecer o ambiente; é possivel definir a posicao em que a carga deve ser
colocada para a protecdo da iluminagdo direta dos raios solares, para aproveitar a contribui-
&0 do sol para aquecer o ambiente ou para protegé-lo da luz solar refrescando o ambiente.
Pelos comandos de selecdo do modo automatico, é possivel ativar/desativar
uma das funcdes listadas acima.

INSTALAGAO

ATENGAO: A instalagdo do dispositivo deve ser efetuada exclu-
sivamente por pessoal qualificado, seguindo a norma em vigor
e as linhas guia para as instalagdes KNX.

ADVERTENCIAS PARA A INSTALAGAO KNX

1.0 comprimento da linha BUS entre o atuador e o alimentador ndo deve
superar 0s 350 metros.

0 comprimento da linha BUS entre o atuador e o dispositivo KNX mais
distante a comandar ndo deve superar 700 metros.

. Para evitar sinais e sobretensdes indesejados, ndo criar circuitos de anel.
.Mantenha uma distancia de pelo menos 4 mm entre os cabos isolados
individualmente da linha BUS e os da linha elétrica (figura C).

N&o danifique o condutor de continuidade elétrica da blindagem (figura D).

ATENGAO: os cabos de sinal do bus nio utilizados e o condutor
de continuidade elétrica nunca devem tocar os elementos sob
tensdo ou o condutor de terra!
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MONTAGEM NA CALHA DIN

Monte o atuador de comando do motor de 4 canais 6 A na calha DIN de 35
mm do seguinte modo (figura G):

1. Insira o engate superior do dispositivo na calha DIN.

2. Gire o dispositivo e blogueie-o na calha DIN operando na lingueta de fixacdo.

CONEXOES ELETRICAS

ATENQAO: desative a tensdo de rede antes de conectar o dispo-
sitivo a rede elétrica!

-A figura B mostra o esquema das conexdes elétricas.

1. Conecte o fio vermelho do cabo BUS ao terminal vermelho (+) do terminal
e o fio preto ao terminal preto (-). Ao terminal BUS é possivel conectar até
4 linhas BUS (fios da mesma cor no mesmo terminal) (figura E).

.Isole a protecdo, o condutor de continuidade elétrica e os restantes fios
branco e amarelo do cabo BUS (caso seja utilizado um cabo BUS com 4
condutores), que ndo sdo necessarios (figura D).

Insira o terminal BUS nos pinos apropriados do dispositivo. O sentido de insercdo
correto é determinado pelas guias de fixacdo. Isole o terminal BUS usando a
tampa adequada, que deve ser fixada ao dispositivo com o seu parafuso.

A tampa garante a separagdo minima de 4 mm entre os cabos de poténcia
e 0s cabos BUS (figura F).

.Ligue a carga aos terminais com parafuso adequados localizados acima
e abaixo do atuador, tomando cuidado para nao exceder os limites de
corrente especificados nos Dados técnicos.

EM SERVICO

USO DOS BOTOES DE COMANDO LOCAL

0 funcionamento dos 2 botdes de comando local associados a cada canal (figura A)

pode ser configurado mediante o software ETS; por default, o comportamento dos botdes

locais € o de teste, 0 que permite 0 mover a carga, mesmo se estiver em andamento um

alarme meteoroldgico ou for ativada a fungdo de bloqueio ou forgagem.

0 comportamento por default dos botoes €:

e Com uma pressao longa (> 0,5 ) do botdo, o atuador move a persiana ou
veneziana PARA CIMA ou PARA BAIXO por um tempo igual ao tempo de movimentagéo.

 Se a persiana ou veneziana estd em movimento, premindo brevemente (<0,5 s) um
dos dois botdes 0 movimento em andamento € interrompido.

* Na modalidade veneziana, com a veneziana parada, cada pressao breve dos botbes

, (<0,5 s) regula a inclinacao das laminas.

E possivel mover as cargas pelos botdes de comando local, mesmo na auséncia de

tensdo do BUS: neste caso, € necessario fornecer ao dispositivo a alimentacao auxiliar

230 Vac pelos terminais correspondentes.

COMPORTAMENTO NA QUEDA E NO RESTABELECIMENTO DA ALIMENTAGAO BUS
Se a tensdo do BUS cai abaixo de 18 V dc por mais de 1,5 ms é interrompido qualquer movi-
mento da persiana ou veneziana.

0 comportamento do dispositivo no restabelecimento da tensdo de alimentacéo do BUS é confi-
qurével via ETS; se mais fungdes estavam ativas antes da queda de tensao, no restabelecimento o
dispositivo se comporta de acordo com a definicéo do pardmetro da fungéo com prioridade maior.

MANUTENGAOQ
0 dispositivo ndo necessita de manutencao. Para uma eventual limpeza, utilize um pano seco.

PROGRAMAGAO COM SOFTWARE ETS

0 dispositivo deve ser configurado com o software ETS.
Informacdes detalhadas sobre os parametros de configuracéo e seus valores estéo
no Manual Técnico.

DOS TECNICOS
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Comunicacao Bus KNX

Alimentacéo Mediante BUS KNX, 29 V dc SELV
Cabo BUS KNX TP1

Absorcao de corrente do BUS 10 mA max.

Elementos de comando 1 tecla miniatura de programagéo

8 botdes de comando local

1 LED vermelho de programagéo

8 LEDs verdes de sinalizacéo do estado
das saidas

Elementos de aplicagéo para cada canal 2 relés unipolares com blogueio mecénico
Contacto de saida 8 NA de 8 A (cosp=1) - 250 Vac
Corrente max. por tipo de carga Motores e motorredutores: 6 A segundo
EN60669-2-1 Caga resistiva: 8 A
Interno, locais secos

-5+ +40°C

Elementos de visualizagao

Ambiente de utilizacao
T de funci

-25+ 470 °C

Max. 93% (ndo condensante)

Conexao ao BUS Terminal de engate, 2 pin @ 1 mm
Conexoes eléctricas Terminais com parafuso, seccao méx. cabos: 4 mm?
Grau de proteccéo P20

Dimenséo 4 modulos DIN

Referéncias normativas Diretiva de baixa tenséo
2014/35/EU Diretiva de compatibilidade
eletromagnética 2014/30/EU EN50428,
EN50090-2-2, EN60669-2-1

KNX/EIB

Temperatura de armazenamento
Humidade relativa

Certificacdes

ROMANA

- Siguranta dispozitivului este garantata doar prin respectarea instructiunilor de sigu-
ranta si de utilizare; asadar, asigurati-va ca le aveti intotdeauna la indemand. Asigu-
rati-va ca instructiunile sunt furnizate instalatorului si utilizatorului final.

- Produsul este destinat exclusiv utilizdrii pentru care a fost conceput in mod expres.
Orice altd utilizare este consideratd improprie si/sau periculoasa. In cazul in care
aveti nelamuriri, contactati Serviciul de asistenta tehnicd (SAT) din cadrul GEWISS.

- Produsul nu trebuie sa fie modificat. Orice modificare anuleaza garantia si poate face
ca folosirea produsului s prezinte riscuri.

- Producdtorul nu fsi asuma rdspunderea pentru eventualele daune cauzate de uti-
lizarile improprii, gresite sau eventualele modificari aduse produsului achizitionat.

- Punct de contact indicat pentru ndeplinirea obiectivelor directivelor si regulamentelor UE aplicabile:

GEMEE GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italia
Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

Simbolul pubeld tdiaté fixat pe echipament sau pe ambalaj indica faptul ¢, la sfarsi-

tul vietii sale utile, produsul trebuie eliminat separat de celelalte deseuri. La sfarsitul

utilizarii, utilizatorul trebuie sa incredinteze produsul unui centru de reciclare diferen-

tiata corespunzator sau sa l returneze distribuitorului dacd achizitioneaza un produs

nou. In cazul distribuitorilor cu o suprafata de vanzare de cel putin 400 m?, este poa

sibild incredintarea gratuita a produselor de eliminat cu dimensiuni sub 25 cm, féra
obligatia de a efectua o achizitie. Eliminarea corespunzatoare a echipamentului dezafectat in vede-
rea recicldrii, tratarii si eliminarii compatibile cu mediul contribuie la prevenirea efectelor potential
negative asupra mediului nconjurdtor si a sanétatii si promoveaza reutilizarea si/sau reciclarea
materialelor din care este realizat echipamentul. Gewiss participd activ la activitdtile care promovea-
za reutilizarea corectd, reciclarea si recuperarea echipamentelor electrice si electronice.

CONTINUTUL PACHETULUI

1 buc. mecanism de actionare a comenzii motorului cu 4 canale 6 A KNX - pentru sina DIN
1 buc. bornd magistrald
7 buc. borne cu surub
1 buc. capac cu surub
1 buc. manual de instalare si utilizare

PE SCURT

Mecanismul de actionare a comenzii motorului cu 4 canale 6A KNX - pentru sina DIN
permite comandarea miscarii a 4 motoare independente ale jaluzelelor, perdelelor si ve-
netienelor. Cele 2 relee de iesire ale fiecdrui canal, unul pentru ridicare si altul pentry
coborare, sunt interblocate pentru a se evita producerea defectiunilor la motorul conectat
Comenzile de miscare pot ajunge de la dispozitivele de comanda sau de la senzorii sistemulu
Building Automation, prin intermediul magistralei KNX, sau pot fi generate local, prin inter
mediul celor doud butoane frontale. Se pot comanda sarcinile prin intermediul butoanelory
de comanda locald chiar si in lipsa tensiunii magistralei: in acest caz, trebuie sa asigurati
pentru dispozitiv alimentarea auxiliara 230 Vca prin intermediul bornelor corespunzétoare,
Mecanismul de actionare este alimentat de linia magistralei si este dotat, pentru fiecaref
canal, cu 2 LED-uri frontale verzi pentru semnalarea miscarii jaluzelelor (ridicare/coborare).
Mecanismul de actionare poate functiona in modurile jaluzele sau venetiene si poa-|
te gestiona executarea ulterioara a comenzilor de alarma, prioritare si de scenariu.
Modurile de functionare pot fi utilizate simultan.

FUNCTII

Mecanismul de actionare a comenzii motorului este in mésurd s& gestioneze simultan comenzi

de miscare, de alarma, blocare si prioritare. In plus, dacd este setatd functionarea automata|

dispozitivul poate sa efectueze miscari autonome pentru a profita de lumina soarelui, cu scopul

de a incdlzi sau a mentine mediul racoros. Dacd sunt mai multe moduri active in acelasi

moment, mecanismul de actionare il va efectua pe cel cu prioritate mai mare. Ordinea def

prioritate stabilitd intre diferitele functii, de la cea mai mica la cea mai mare, este urmétoarea;

o Stare la cdderea tensiunii magistralei (oprire/nicio actiune)

o Stare la cdderea tensiunii 230 V (oprire/nicio actiune)

o Stare fortare la restabilirea tensiunii magistralei

. ga\oare‘a obielctului dg Iblocare la restabilirea tlensiunii magistralei

e Stare alarme la restabilirea tensiunii magistralei M

* Comportament mecanism de actionare \g restabilirea  PRIORITATE MAXIMA
tensiunii magistralei

 Butoane frontale (dacd existd functia de testare)

e Forfare

* Blocare

e Alarme meteo

* Mod automat

o Calibrare automatd

 Scenariu/comanda pozitie lamele/comanda pozitie/
Oprire (reglare lamele)/miscare

Cele doud LED-uri verzi de semnalare a starii fiecdrui canal se aprind céand

contactele respectivelor relee sunt inchise (ridicare/coborare).

MISCARE JALUZELE

Ridica orf coboara jaluzelele sau opreste miscarea acestora la primirea comenzil

respective.

Dacé nu este trimisd comanda de oprire, motorul se opreste doar la finalul

timpului de miscare: trebuie, deci, ca jaluzelele sa fie dotate cu un senzor def

limitare a cursei sau cu un dispozitiv de frecare autonom.

MISCARE VENETIENE

ATENTIE: pentru utilizarea optimd a acestui mod, venetienele trebuief
sa-si poatd orienta in mod mecanic lamelele cu miscari scurte de ridi-

care/coborare comandate de la motor.

PRIORITATE MINIMA

Venetienele pot fi ridicate ori coborate sau se poate opri miscarea acestora prin
trimiterea comenzii corespunzatoare. Lamelele sunt rotite atunci cand, cu vene-|
tienele oprite, mecanismul de actionare primeste o comandé de miscare scurtd |
Daca nu este trimisd comanda de oprire, motorul se opreste doar la finalul
timpului de miscare: trebuie, deci, ca venetienele sa fie dotate cu un senzo
de limitare a cursei sau cu un dispozitiv de frecare autonom.

GESTIONARE ALARME

Pot 11 gestionate pana la 5 alarme meteo diferite: 3 alarme de vant, alarmg
de ploaie si alarma de gheata.

Dacd sunt activate, mecanismul de actionare deplaseaza sarcina (venetiand, perdea mo-
torizatd) cand primeste un mesaj de alarma de la un senzor de vant, ploaie sau gheatd.
Pentru fiecare alarmd, se poate activa un ,timp de supraveghere” care permitef
monitorizarea functiondrii senzorului, prin primirea periodica de la senzor a me-|
sajului ,alarma absenta”; daca, in acest interval timp, nu se primeste mesajul,

mecanismul de actionare interpreteazd aceastd lipsd ca pe o defectiune a sen-
zorului si, prin urmare, aduce sarcina in pozitia de sigurantd setatd. Starea de
alarmad dureaza pana cand mecanismul de actionare primeste un mesaj de ,alarma
absentd”.

Se poate defini prioritatea intrinsecd in cadrul diferitelor alarme meteo.
EXECUTAREA COMENZILOR PRIORITARE

Ta primirea unei comenzi de activare a fortarii, mecanismul de actionare de-
plaseaza sarcina in pozitia definita de comanda prioritara (SUS sau JOS). Pand
cand nu este revocata comanda prioritara, mecanismul de actionare ignord
toate celelalte comenzi primite, inclusiv pe cele de alarmd meteo si blocare.
Comportamentul mecanismului de actionare la revocarea comenzii prioritare
poate fi definit in faza de programare.

EXECUTAREA BLOCARII

Sarcina conectatd Ta dispozitiv se poate bloca intr-0 pozitie stabilita care poate fi setata dupa
primirea comenzii de activare a functiei de blocare; pana cand aceasta nu este dezactivat, ori-
ce altd comanda care este primita nu este executatd, cu exceptia comenzil de activare a fortarii.
GESTIONARE SCENARII

Mecanismul de actionare este in masura sa gestioneze pana la 8 scenarii, fi-
ecare dintre acestea reproducand o pozitie determinatd a sarcinii conectate.
Este posibild memorarea unei pozitii determinate prin intermediul comenzii respective de stocare
a scenariului; functia de stocare poate fi activata/dezactivata prin intermediul comenzii KNX.
MOD AUTOMAT

DispozitivaT este in masura sa efectueze miscari autonome pentru a profita de lumina
soarelui, pentru a incalzi mediul ambiant, de exemplu; se poate defini pozitia in care
sarcina trebuie sa ajunga in vederea protectiei impotriva contactului cu lumina direc-
ta a razelor soarelui, pentru a se profita de energia solara in vederea incalzirii mediul
ambiant sau pentru a-I rdcori, protejandu-I de lumina soarelui.

Prin intermediul comenzilor de selectare a modului automat, se poate activa/dezac-
tiva una dintre functiile specificate mai sus.

INSTALARE

ATENTIE: Instalarea dispozitivului trebuie sd fie efectuatd numai de
personal calificat, respectand normele in vigoare si instructiunile pri-
vind instalarea KNX.

INSTRUCTIUNI PENTRU INSTALAREA KNX

1. Lungimea liniei magistralei intre mecanismul de actionare si alimentator nu trebu-
ie sa depaseascd 350 de metri.

Lungimea liniei magistralei nu trebuie sa depaseasca 700 de metri intre mecanis-
mul de actionare si cel mai indepdrtat dispozitiv KNX care trebuie comandat.
Pentru a evita semnalele si supratensiunile nedorite, nu creati circuite inelare.
Mentineti o distantd de cel putin 4 mm intre cablurile izolate individual ale linei
magistralei si cele ale liniei electrice (figura C).

Nu deteriorati conductorul de continuitate electrica al ecrandrii (figura D).

ATENTIE: cablurile de semnal neutilizate ale magistralei si conductorul
de continuitate electricd nu trebuie sa atingd niciodata elemente aflate
sub tensiune sau conductorul pentru fmpamantare!

MONTARE PE SINA DIN

Montati mecanismul de actionare a comenzii motorului cu 4 canale 6 A pe sina DIN
de 35 mm dupd cum urmeaza (figura G):

1. Introduceti clema de prindere superioard a dispozitivului pe sina DIN.

2. Rotiti dispozitivul si blocati-I pe sina DIN, actionand asupra pldcutei de fixare

N
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CONEXIUNI ELECTRICE

ATENTIE: decuplati tensiunea de retea fnainte de a conecta dispozitivul
la reteaua electrical

Figura B prezintd schema conexiunilor electrice.

1. Conectati firul rosu al cablului magistralei la borna rosie (+) a terminalului si firul

negru la borna neagra (-). La terminalul magistralei pot fi conectate pana la 4 linii

ale magistralei (fire de aceeasi culoare in aceeasi bornd) (figura E).

Izolati ecranul, conductorul de continuitate electricd si firele alb si galben care

au ramas de la cablul magistralei (dacd se utilizeazd un cablu al magistralei cu 4

conductoare), care nu sunt necesare (figura D).

Introduceti borna magistralei in piciorusele corespunzatoare ale dispozitivului. Di-

rectia corecta de introducere este determinatd de ghidajele de fixare. |zolati borna

magistralei utilizand capacul corespunzator, care trebuie sa fie fixat cu ajutorul

surubului sau la dispozitiv.

Capacul asigura o distantd minima de 4 mm intre cablurile de putere si cablurile

magistralei (figura F).

. Conectati sarcina la hornele cu surub corespunzatoare aflate deasupra si sub mecanismul de
actionare, verificand sa nu depaseasca limitele de curent specificate in sectiunea Date tehnice.

IN FUNCTIUNE

UTILIZAREA BUTOANELOR DE COMANDA LOCALA

Functionarea celor 2 butoane de comandd locald asociate fiecdrui canal (figura A)

poate fi configurata prin intermediul software-ului ETS; implicit, comportamentul bu-

toanelor locale este acela de testare, care permite miscarea sarcinii chiar dacd este

in curs o alarmd meteo sau este activa functia de blocare sau fortare.

Comportamentul implicit al butoanelor este:

* Apaséand lung (> 0,5 s) butonul, mecanismul de actionare misca jaluzeaua sau
venetiana in SUS sau in JOS pentru o perioada de timp egald cu timpul de miscare

* Dacdjaluzeauasauvenetianaesteinmiscare, prinapasareascurtd(<0,5s)aunuiadintre
cele doud butoane, miscarea in curs este opritd.

* [n modul pentru venetiand, cu venetiana opritd, orice apdsare scurtd a butoanelor
(<0,5 s), se regleaza inclinarea lamelelor.

Sarcinile pot fi deplasate prin intermediul butoanelor de comandd locald chiar si in

lipsa tensiunii magistralei: in acest caz, trebuie sa asigurati pentru dispozitiv alimen-

tarea auxiliard 230 Vca prin intermediul bornelor corespunzdtoare

COMPORTAMENT LA CADEREA $I LA RESTABILIREA ALIMENTARII MAGISTRALEI
Dacd tensiunea magistralei coboard sub 18 Vec timp de mai mult de 1,5 ms, este
intreruptd eventuala miscare a jaluzelei sau a venetienei.

Comportamentul dispozitivului la restabilirea tensiunii de alimentare a magistralei poate fi configuratd prin
intermediul ETS; dacd inainte de cdderea tensiunii erau active mai multe functii, la restabilirea acesteia,
dispozitivul se comportd in conformitate cu parametrizarea functiei care are prioritatea cea mai mare.

INTRETINERE
Dispozitivul nu necesitd intretinere. Pentru curdtare, folositi o lavetd uscata.

PROGRAMARE CU SOFTWARE-UL ETS

Dispozitivul trebuie sa fie configurat cu software-ul ETS.
Pentru informatii detaliate privind parametrii de configurare si valorile acestora, con-
sultati Manualul tehnic.

DATE TEHNICE
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Comunicare Magistrala KNX
Alimentare Prin intermediul magistralei KNX, 29 Vice SELV
Cablu magistrala KNX TP1

Absorbtie de curent de la magistrala maxim 10 mA
Elemente de comanda 1 tasta miniaturald de programare
8 butoane de comanda locald

1 LED rosu de programare
8 LED-uri verzi de semnalare a starii iesirilor

Elemente de vizualizare



Elemente de actionare pentru fiecare canal2 relee unipolare cu interblocare mecanica
Contact de iesire 8 ND de la 8 A (cosp=1) - 250 Vca

Curent maxim pe tip de sarcina Motoare si motoreductoare: 6 A conform

EN60669-2-1 Sarcind rezistiva: 8 A

In interior, in locuri uscate

-5+ +40 °C

-25++470°C

Maxim 93% (fdra condens)

Conexiune la magistrald Bornd de cuplare cu 2 pini @ 1 mm

Conexiuni electrice Borne cu surub, sectiune maxima cabluri: 4 mm?

Grad de protectie P20

Dimensiune 4 module DIN

Referinte normative Directiva 2014/35/EU privind echipa3
mentele de joasa tensiune; Directiva
privind compatibilitatea electromagnetica
2014/30/EU EN50428, EN50090-2-2,
EN60669-2-1

KNX/EIB

Mediu de utilizare
Temperaturd de functionare
Temperatura de depozitare
Umiditate relativa

Certificari
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Tartsa be a

- !I az guvenligl yalnizca guven IE ve gu anim talimatlarina uyu !!ugun!!a

garanti edilir; bu nedenle, bunlar el altinda bulundurun. Bu talimatlarin
montor ve son kullanici tarafindan alindigindan emin olunuz.

- Bu diriin yalnizca tasarlandigi amag icin kullaniimalidir. Diger her tirli kul-
lanim uygunsuz ve/veya tehlikeli kullanim olarak kabul edilmelidir. Stiphe
edilmesi durumunda, GEWISS SAT Teknik Destek Servisi ile irtibat kurunuz.

- Uriinde degisiklikler yapiimamalidir. Yapilacak herhangi bir degisiklik driin
garantisinin iptaline yol agacak olup, driinti tehlikeli bir hale getirebilir.

- Imalatei, Urliniin uygunsuz ya da yanhis kullanimi veya kurcalanmasindan
kaynaklanacak hicbir hasardan sorumlu tutulamaz.

- Gecerli AB yonergelerinin ve yonetmeliklerinin yerine getirilmesi amaciyla
belirtilen irtibat noktas:

GEW'EE GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - italya
Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

Ekipman ya da ambalaj izerinde carpr bulunan ¢bp kovasi sembolii var ise, bu sembol

{riinn calisma siresi bitiminde diger genel atiklar arasina dahil edilmemesi gerektigi

anlamina gelmektedir. Kullanici eskiyen Urdnd bir atik ayristirma merkezine gtirmeli ya

da yeni bir Grln alirken saticisina iade etmelidir. Bertaraf edilecek driinler, boyutlarinin

25 cm'den az olmasi halinde (yeni rin satin alma zorunlulugu olmaksizin) en az 400

w2k bir satis alanina sahip saticilara lcretsiz olarak teslim edilebilmektedir. Kullanilan

cihazin evre dostu bir sekilde bertaraf edilmesine ydnelik etkin bir aynistinimis atik toplama uygulama-

sl ya da cihazin geri ddnisturiimesi, insanlar ve evre Uzerindeki olasi olumsuz etkileri gidermeye

yardimer olmakta ve insaat inin yeniden ve/veya geri donstirdimesini tesvik

etmektedir. GEWISS, elektrikli ve elektronik ekipmanlarin dogru bir sekilde Kurtariimast ve yeniden kul-
lanimi veya geri dondstiriimesine yardimel olan calismalarda etkin olarak yer almaktadir.

PAKET IGERIGI
1 ad. KNX 4 kanalli panjur akttatori 6 A - DIN rayina monte edilen tip
1 ad. Veriyolu terminali
7 ad. Vidali terminal
1 ad. Vidal kapak
1 ad. Montaj ve kullanim kilavuzu

0ZET

KNX 4 kanalli panjur aktiiatori (6 A - DIN rayina monte edilen tip), 4 ad. bagimsiz
panjur, perde ve jaluzi motorunun hareketini kontrol eder. Bagl motora hasar gel-
mesini onlemek amaciyla her bir kanal icin, biri YUKARI ve biri ASAGI hareketler
icin olmak lizere, 2 adet ¢ikis rdlesi birbiriyle kilitlemelidir.

Hareket kumandalarina Bina Otomasyonu kontrolii veya KNX veriyolu kullanan sensdr cihazlan
araciligiyla erisilebilir veya bunlar, iki on diigme kullanilarak yerel olarak olusturulabilir. Yikler VE-
RIYOLU gerilimi olmasa dahi yerel kumanda basma digmeleri aracilidiyla kumanda edilebilir: bu
durumda cihaz, oze! terminaller tarafindan saglanan 230V AC yardimel gug beslemesine ihtiyac du-
yar. Aktiator veriyolu hattindan enerjilendirilir ve her kanal igin panjur hareket durumunu (YUKARI/
ASAGI) gosteren 2 adet yesil tn LED ile donatilmistir. Aktiiator; panjur veya giineslik modunda |$\ev
gosterebilir ve Gncelik, sahne ve alarm k falarinin d da aktivasyonu yonetebilmek
Galisma yontemleri eszamanli olarak kullanilabilir.

ISLEVLER

Motor kumanda aktiiatorii; hareket, alarm, kilit ve dncelik kumandalarini ayni anda yonete-
bilmektedir. Otomatik alismaya ayarlandiinda, cihaz Isitma icin glines 1sigindan yararlan-
mak veya oday! serin tutmak icin otonom hareketler de gerceklestirebilir. Ayni anda birkag
modun etkinlestirilmesi durumunda, aktiiatér en yiksek oncelige sahip olani gerceklestire-
cektir. Cesitli islevler arasinda (minimumdan maksimuma) belirlenen éncelik su sekildedir:
 VERIYOLU gerilimi diisme durumu (dur/islem yok)

© 230V gerilimi dusme durumu (dur/islem yok)

* VERIYOLU gerilimi sifirlandiginda durumun gegersiz Kilinmasi
 VERIYOLU gerilimi smrlandl Inda kilit nesnesinin degeri
 VERIYOLU gerilimi S|f|rland|~|nda alarm durumu

 VERIYOLU gerilimi sifirlandiginda aktiiatdriin davranisi

© On digme tuslan (test islevleri)

 Gegersiz kilma

o Kiliteme

 Hava durumu alarmlari

 Otomatik mod

© Otomatik kalibrasyon

© Sahne/Kanat konum kumandasi/Konum kumandasi/Durdurma (kanat ayari)/Hareket.
Her kanal i¢in iki adet yesil durum gésterge LED', ilgili roleler ile kontaklar kapatildi-
ginda (YUKARI/ASAGI) yanar.

PANJUR HAREKETI YONETIMI

Panjurfar kaldirir veya indirir ya da ilgili kumandayi aldiginda hareketi durdurur.
Durdur kumandasi gonderilmezse motor ancak Hareket Siiresinin sonunda duracaktir:
Dolayisiyla, panjurlar strok sonu sensérleri veya otonom bir kavrama ile donatiimalidir.

GUNESLIK HAREKETI YONETIMi

UYARI: Bu moddan tam olarak yararlanmak icin, jaluziler, motor tarafin-
dan gergeklestirilen kisa YUKARI/ASAGI hareketleriyle gitalarini mekanik

olarak y6nlendirebilmelidir.

MAKS. ONCELIK

MIN. ONCELIK

Gineslikler kaldirlabilir veya indirilebilir ya da ilgili kumanda kullanilarak hareket
durdurulabilir. Bir gtineslik durdugunda aktiiator bir kisa hareket kumandasi alir ve
citalar dondurdldr.

Durdur kumandasi gonderilmezse motor ancak Hareket Siresinin sonunda duracak-
tir: dolayisiyla, giineslikler strok sonu sensorleri veya otonom bir kavrama ile dona-
timalidir.

ALARMLAR KONTROLU

5 adede kadar farkli hava durumu alarmi yonetilebilir: 3 riizgar alarmi, bir yagmur
alarmi ve bir buzlanma alarmi.

Etkinlestirilen aktiiator bir rizgar, yagmur ya da buz sensoriinden bir alarm aldijinda
yiki (glineslikler, motorlu perde) hareket ettirir.

Her alarm icin bir "gézetim siresi" etkinlestirerek sensoriin calismasini iziemek miim-
kiind(r, sensoriin kendisi diizenli "no alarm" (alarm yok) mesajlari alir; ayarlanan bu
slire icerisinde bir mesaj alinmazsa aktiiator bunu bir sensor arizasi olarak yorumlar
ve sonucunda yik ayarlanan emniyet konumuna getirir.

Aktliator tarafindan “no alarm” (alarm yok) mesaji alinana kadar alarm durumu devam
eder.

Cesitli hava durumu alarmlar arasindan i¢sel dncelik tanimlamak mimkindr.
ONCELIK KONTROLLERININ GERGEKLESTIRILMESI

Bir gegersiz kima etkinlestirme kumandasi alindiginda, aktiiator, yiiki oncelik ku-
mandas! ile tanimlanan konuma (YUKARI veya ASAGI) getirir. Oncelik kumandas geri
cekilene kadar aktiiator alinan diger kumandalarin tamamini (hava durumu alarmi ve
kilit dahil) yok sayar.

Oncelik kumandasinin geri gekilmesi (izerine aktiiator davranisi, programlama asa-
masi sirasinda tanimlanabilir.

KILIT YORUTMESI

Kilit etkinlestirme kumandas! alindiginda, cihaza bagli yiikiin belirli (ayarlanabilir) bir
konumda kilitlenmesi miimkiindiir; bu islev devre disi birakilana kadar alinan tim
diger kumandalar (etkinlestirmeyi gecersiz kilma kumandasi harig) yok sayilacaktir.
SAHNE YONETiMi

Aktliator, her biri bag yik icin 6zel bir konumu yeniden dreten 8 adede kadar sahneyi yénetebilir.
ilgili sahne dgrenme kumandasi araciligiyla belirli bir konumu kaydetmek mimkindir;
dgrenme islevi, KNX kumandasi araciligiyla etki irilebilir/devre digi birakilabilir.

OTOMATIK MOD

Tihaz, omegin oday! Isitmak amaciyla, gines 1sidindan yararlanmak icin otonom hareketler gerceklestire-
bilir, odayr dogrudan glines Isigindan korumak (dolayisiyla serin tutmak) veya odayr sitmak igin giinesten
yararlanmak icin, y(ikiin hareket etmesi gereken konumu tanimlayabilirsiniz.

Otomatik mod secim kumandalarini kullanarak, yukarida bahsi gecen islevlerden biri-
ni etkinlestirebilir/devre disi birakabilirsiniz.

MONTAJ

UYARI: cihaz montaji, KNX montajlarina dair kilavuz ilkelere ve yi-
rlirliikteki yonetmeliklere uyularak sadece kalifiye personel tarafin-
dan gerceklestiriimelidir.

KNX MONTAJLARI IGIN UYARILAR

1. Aktliator ve glic besleme birimi arasindaki veriyolu hattinin uzunlugu 350 met-
reyi gecmemelidir.

Aktlator ve kontrol edilecek en uzak KNX cihazi arasindaki veriyolu hattinin
uzunlugu 700 metreyi gegcmemelidir.

Istenmeyen sinyalleri ve asiri yiikleri dnlemek icin halka devreler olusturmayin.
Veriyolu hattinin ayri yalitilmig kablolari ile elektrik hattinin kablolari arasinda
en az 4 mm mesafe birakin (Sekil C).

Blendajin elektriksel streklilik iletkenine zarar vermeyin (Sekil D).

UYARI: kullanilmayan veriyolu sinyal kablolari ve elektriksel siireklilik
iletkeni, akim tasiyan elemanlara ya da toprak iletkenine kesinlikle

temas etmemelidir!

o AW

DIN RAYINA MONTAJ

4 kanalll panjur aktiatoriini (6 A) 35 mm DIN rayina asagidaki sekilde monte
edin (Sekil G):

1. Cihazin st baglantisini DIN rayina gegirin.

2. Cihazi cevirin ve sabitleme tirnagini kullanarak DIN rayi tizerinde kilitleyin.

ELEKTRIK BAGLANTILARI

UYARI: cihazi elektrik sebekesine baglamadan dnce sebeke giictini
kesin!

&

Sekil B elektrik baglanti semasini gosterir.

1. Veriyolu kablosunun kirmizi telini terminalin kirmizi konektoriine (+) ve siyah telini
siyah konektore (-) baglayin. 4 adede kadar veriyolu hatti (ayni konektordeki ayni
renkli teller) terminale baglanabilir (Sekil E).

. Veriyolu kablosunun korumasini, elektriksel sreklilik iletkenini ve (4 iletkenli bir
veriyolu kablosu kullanilyorsa) kalan beyaz ve sar telleri yalitin; bunlara ihtiyag
bulunmamaktadir (Sekil D).

. Veriyolu konektorlnii cihazin ¢zel ayaklarina gegirin. Tespit elemani kilavuzlari,
yerlestiriimesi gereken yonii belirler. Gihaza vidalanmasi gereken ilgili kapagr kul-
lanarak, veriyolu terminalini yalitin.

Kapak, glic kablolari ile veriyolu kablolarinin birbirinden en az 4 mm ayrimasini
garanti eder (Sekil F).

. Teknik Ozelliklerde belirtilen akim limitlerinin asiimadigini kontrol ederek yiikii ak-

tliatoriin (izerinde ve altindaki 6zel vidall terminallere baglayin.

SERVISTE

YEREL KUMANDA DUGMELERININ KULLANIMI

Her kanalla iliskili 2 yerel kumanda basma diigmesinin calismasi (Sekil A), ETS yazi-

limi kullanilarak yapilandirilabilir; yerel basma diigmesi davranist icin varsayilan ayar,

bir hava durumu alarmi mevcudiyetinde ya da kilitleme veya gecersiz kima islevi

etkinken bile ylkiin hareket ettirilmesine izin veren test ayaridir.

Basma diigmelerin varsayilan davranisi su sekildedir:

o Diigmeye stirekli olarak (> 0,5 s) basildiginda, aktliatér panjuru veya jaluziyi ayar-
lanan hareket siiresi boyunca YUKARI veya ASAGI hareket ettirir.

o Panjur veya jaluzi hareket ediyorsa, hareketi durdurmak icin iki basma diigmeden
birine kisaca (<0,5 s) basin.

¢ “Jaluzi” modunda (panjur sabitken), basma diigmelere kisa sireli (<0,5 s) olarak
her basildiginda, kanat egimi ayarlanir.

Yiikler, VERIYOLU gerilimi olmasa dahi yerel kumanda basma digmeleri araciligiyla

hareket ettirilebilir: bu durumda cihaz, 6zel terminaller tarafindan saglanan 230V AC

yardimel gi¢ beslemesine ihtiyac duyar.

VERIYOLU GUG BESLEMESININ ARIZALANMASI VE ESKI DURUMUNA GETIRILME-

S| DURUMUNDA DAVRANIS

Veriyoluna giden gii¢ 1,5 ms'den fazla bir siire 18 V dc'nin altina diserse, panjur veya

perdenin hareketi kesintiye ugrar

VERIYOLU giic beslemesinin sifirlandigindaki cihaz davranisi, ETS yazilimi kullanilarak

yapilandirifabilir; gerilim diistisiinden once birkag islev etkinse ve gerilim sifirlandigin-

da, cihaz dncelik islevinin parametrelendirmesine uygun sekilde hareket edecektir.

BAKIM

Bu cihaz hichir bakim gerektirmez. Olasi temizlik icin kuru bir bez kullanin.
ETS YAZILIMI ILE PROGRAMLAMA

Cihaz, ETS yazilimi ile yapilandinimalidir.
Yapilandirma parametreleri ve degerleri hakkinda ayrintili bilgiler, Teknik Kilavuz
icerisinde bulunmaktadir.

TEKNIK VERILER

S

w

o~

iletisim Veriyolu KNX

Gii¢ Beslemesi KNX tarafindan, 29 V dc SELV veriyolu
Veriyolu kablosu KNX TP1

Veriyolu akim tiiketimi 10 mA maks.

Kontrol elemanlari 1 ad. mini programlama tusu

8 ad. yerel kumanda diigmesi

1 ad. kirmizi programlama LED'i
8 ad. yesil ¢ikis durumu bildirim LED'i

Her kanala yonelik aktiiator elemanlar  Mekanik dahili kilit ile birlikte 2 adet tek
kutuplu réle

8 ad. NA 8 A (cosp=1) - 250 Vac NO

Motorlar ve redtiksiyon birimleri: EN6G0669-
2-1'e gore 6 A Direncli yik: 8 A

Gosterim elemanlari

Cikis kontagi
Yiik tipi basina maksimum akim

Kullamim alani ic mekanlar, kuru yerler
Calisma sicaklig -5+ +40°C
Depolama sicakligi -25+70°C

Bagil nem
Veriyolu baglantisi
Elektrik baglantilari

Maksimum %93 (yogusmasiz)
2 pimli @ 1 mm fis konektorii
Gikarilabilir vidal terminaller, Maks. kablo

genisligi: 4 mm?
Koruma derecesi P20
Boyutlar 4 DIN modili
Referans standartlar Algak Gerilim Direktifi 2014/35/AB
EMC Direktifi 2014/30/EU
EN50428, EN50090-2-2, EN60669-2-1
Onay belgesi KNX/EIB

PT Siga as instrucBes e guarde-as para entrega ao utilizador final. Evite qualquer uso indevido, violagdes e modificagBes. Cumpra com os regulamentos em vigor em matéria de sistemas - RO Respectati instructiunile si pastrati-le intr-un loc sigur pentru a le putea inména i stare nealterata utilizatorulu final. Bt utizarea necorespunzitoare i efectuarea de modificari. Respectali reglementirile n vigoare privind sistemele
AR (Uil (3las Lo iy oull gyl o 5 idlams o) a) gl e 5l s o g (ol i el painall ) Laslod) (il (S 8z iy lasdaill 031 26 - TR Talimatlan takip edin ve son kullaniciya teslim etmek iizere giivenli bir sekilde saklayin. Herhangi bir hatal

hatdlyos el6irasokat

ve S kacinin. iliskin ydirGrld uyun

MAGYAR

- A készlilék biztonsdgat csak a hasznalati és biztonsagi utasitdsok betartdsa biztositja;
ezért mindenképpen Grizze meg. Gy6zadjon meg arrdl, hogy ezeket az utasitdsokat
megkapja a termék végfelhasznalja, illetve az, aki felszereli a terméket.

- Ezt a terméket csak arra szabad hasznalni, amire kifejezetten tervezték. Minden més haszndlat ve-
szélyes és/vagy helytelen. Kétség esetén Iépjen kapcsolatha a GEWISS miiszaki igyfélszolgélataval.

- A terméket nem szabad madositani. Minden médositds semmissé teszi a garancidt,
és veszélyessé valhat a termék.

- A gyarto nem felel a vasarolt termék megvaltoztatasabdl, hibas vagy helytelen hasz-
nalatahol eredd esetleges karokért.

- Az alkalmazanda unids irdnyelvek és rendeletek céljainak megfelelden feltiintetett kapcsolattartd pont:

GEW'EE GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

Ha fel van tiintetve a berendezésen vagy a csomagoldson, az éthizott hulladékgy(ij-
16 azt jelzi, hogy a terméket elkiilonitve kell gydijten az élettartama végén. Mikor mar
nem haszndljak, a felhaszndld feladata, hogy a terméket eljuttassa a megfe\elo
szelektiv hulladékgy(ijtdbe, vagy visszaadja a viszonteladdnak, amikor egy Uj termé-
ket megvasarol. A legalabb 400 m? értékesitési teriileti viszonteladoknal ingyen
mmmm |eachatoak, vasarlasi kitelezettseg nélkill, a 25 cm-nél kisebb méret(, drtalmatlani-
tandd termékek. Az izemen kivil helyezett berendezés megfe\eld eltavolitasa u’jrahasznosw’téshoz,
kezeléshez és kdrnyezetbarat eltavolitishoz hozzajarul a komyezetre és az egeszségre gyakorolt
negativ hatdsok csokkentéséhez, és eldsegiti a berendezés anyagainak Ujrafelhasznéldsét és/vagy
(jrahasznositasét. A GEWISS aktivan részt vesz azokban a miveletekben, melyek az elektromos és
elektronikus berendezések helyes begyijtését, Ujrahasznositasét és hasznositasét segitik eld.

A CSOMAG TARTALMA

db 4 csatornds 6 A KNX motorvezérlé miikddtetd - DIN sinre szerelhet6
db busz sorkapocs

db csavaros fedél
db Telepitési és haszndlati Gtmutatd

ROVIDEN

ADIN sinre szerelhetd 4 csatornds 6 A KNX motorvezér
reluxék 4 fiiggetien motorjanak mozgatésa vezérelhetd. Az egyes csatornék 2 kimeneti reléje (egy

1
1
7 db csavaros sorkapocs
i
1

afelfelé és egy a lefelé kapcsoldshoz) reteszelve van, nehogy kérosodjon a csatlakoztatott motor.
A mozgatasi parancsok érkezhetnek az épiiletautomatizalési (Building Automation) rendszer vezérldesz-
kazeitdl vagy Erzékel6itel, a KNX buszon kereszLl, fletve helyben is Ki lehet adni dket, az ellapon lévo
két nyomdgombbal. A fogyasztok a helyi vezérlégombok segitségével akkor is vezérelhetdk, ha nincs
buszfeszilltség: ebben az esetben 230 Vac -0S segedaramforrast kell biztositani a keszu\ekhez ameg-

fe\elo sorkapcsokon keresztil. A mi § a buszvezetekrtl kamaamnp\\m t, 65 2db
indi el6lapi LED-del van felszerelve a reddny [v dnak jelzésére

etd reddny vagy reluxa tizemmaddban tud miikodni, és képes a riasztasi, el

s@bbségi és forgatékonyvi parancsokat kovetd miikodtetésre.

Az lizemmddok egyidejlileg is hasznalhatok.

[ FuNKCOK ]

A motorvezérld mikddtetd egyidejiileg képes kezelni a mozgatasi, riasztési, blokkoldsi és elsdbbsé-

gi parancsokat. A késziilék kepes arra is, hogy 0néllo mozgasokat végezzen a napfény kihaszndldsa

érdekében és flitse vagy hiitse a helyiséget (ha automatikus miikddesre van dllitva). Ha egyszerre

10bb {izemmad is aktiv, akkor a mikodtetd a legmagasabb prioritdst {izemmadot hajtja vegre. A

killinbozd funkciok kdzdtti prioritasi sorrend a legalacsonyabbtol a legmagasabbig a kovetkez6:

* Allapot a buszfesziiltség kimaradasakor (ledllas/nincs mivelet)

 Allapot a 230 V feszliltség kimaradasakor (leéllas/nincs miivelet)

* Kényszeritett dllapot a buszfeszliltség visszatérésekor

* A blokkoldsi objektum értéke a buszfesziiltség visszatérésekor

* Ariasztasok dllapota a buszfeszliltség visszatérésekor

* A miikodtetd viselkedése a buszfesziiltség visszatérésekor

 Eldlapi nyomdgombok (tesztelési funkcio esetén)

© Kényszerités

* Blokkolds

 |dgjardsi riasztasok

© Automata tizemméd

© Automatikus kalibrélas

* Forgatokonyv/Lamellapozicié vezérlése/Pozicid vezérlése/
Megallitds (lamellak szabdlyozésa)/Mozgatds

Az egyes csatornak két zold allapotjelzd LED-je akkor vildgit, amikor zarva vannak a

megfeleld relék érintkezoi (felfelé/lefelé).

A REDONYOK MOZGATASA

A'megTelelo parancs fogadasakor felemeli vagy leereszti a reddnyoket, illetve ledllitia a mozgésukat.

Ha a Stop parancs nem ker(il elkiildésre, a motor csak a mozgatési id6 végén dll le:

a reddnyoket ezért végallas-érzékelGvel vagy 6nallo kioldd kapcsoldval kel felszerelni.

A RELUXAK MOZGATASA

FIGYELEM: ahhoz, hogy ezt az lizemmddot telies mértékben ki lehessen
hasznalni, a redénycknek képesnek kell lennitik arra, hogy a motor kis fel-le

MAX. ELSGBBSEG

MIN. ELSOBBSEG

mozgatasakor mechanikusan igazitsak a lamelldkat.

A reluxakat fel lehet hizni vagy le lehet ereszteni, illetve a megfelelé parancs elkiildé-
sével megallithatd a mozgasuk. A lamellak akkor forognak el, amikor a miikédtetd rovid
mozgatdsi parancsot kap (a reluxak pedig le vannak allitva).

Ha a Stop parancs nem ker(il elkiildésre, a motor csak a mozgatési id6 végén dll le:
a reluxakat ezért végallas-érzékeldvel vagy 6nallo kioldd kapcsoloval kell felszerelni.

A RIASZTASOK KEZELESE

Akar b kulonbozo idojarasi riasztas is kezelhetd: 3 szélriasztés, esdriasztas és jégri-
asztés.

Ha be van kapcsolva, akkor a miikddteté mozgatja a fogyasztt (reluxa, motoros napel-
lenzé), amikor riasztdsi lizenetet kap a szél-, es6- vagy jégérzékeldtél.

Minden egyes riasztés esetében be lehet kapcsolni egy ,felligyeleti id6t” amely segit-
ségével figyelnetd az érzékeld mikddése — ekkor a miikddtetd ciklikusan fogadja az
érzékeldtdl a ,nincs riasztas” (izenetet; ha nem érkezik Uizenet ezen az id6n bellil, akkor
a miikddtet§ ezt az érzékeld hibdjaként értelmezi, és a bedllitott biztonsagi helyzetbe
mozgatja a fogyasztot. A riasztasi dllapot mindaddig fenndll, amig a mlikodteté nem
kap ,nincs riasztas” iizenetet.

Meg lehet adni a kiilonbdz6 idjarasi riasztdsok fontosséagi sorrendjét.

AZ ELSGBBSEGI PARANCSOK VEGREHAJTASA

Fgy Kényszerftd parancs Togadasakor a mUKGGted a fogyaszidt az elsdhbségi parancs éltal meghatérozott
pozicidba mozgatja (FEL vagy LE). Amig nem vonddik vissza az elsdbbségi parancs, addig a milkddtetd minden
més kapott parancsot figyelmen kivil hagy, beleértve az iddjérdsi riasztdsi és a blokkoldsi parancsokat is.

A programozas sordn meg lehet adni, hogy hogyan viselkedjen a mikddtet6 az elsébb-
ségi parancs visszavonasakor.

BLOKKOLAS VEGREHAJTASA

R készilékhez csallakozo tereldst egy bizonyos, bedllithato pozw’cio’bam lehet rogziteni a blokkoldsi
funkcid bekapcso\asara vonatkoz6 parancs fogadasat kovetoen am\g ki nem kapcsoljak, a késziilék
nem hajtja végre a tobbi kapott parancsot, kivéve a k ¢ vonatkozo parancsot.
A FORGATOKONYVEK KEZELESE

A mUKBatetd akar 8 forgatokonyvet is tud kezelni, amelyek mindegyike a csatlakoztatott
fogyasztd egy bizonyos helyzetének felel meg.

A megfeleld forgatokonyv-betanitdsi parancs segitségével el lehet tarolni egy bizonyos
poziciot; a betanitds a KNX paranccsal engedélyezhetd/tilthato.

AUTOMATA UZEMMOD

A készlTek képes arra, hogy 6nallo mozgésokat végezzen a napfény kihasznélésa érdekében,
hogy igy flitse a helyiséget; meg lehet adni, hogy milyen pozicidba keriiljon a fogyaszté a
kdzvetlen napfénytdl vald védelem érdekében, hogy a rendszer kihasznalja a napfény melegét
a helyiség flitésére, illetve hogy a helyiség hitésekor védelmet nydjtson a napfény ellen.
Afenti funkcidkat az automatikus zemmad kivdlasztéséra szolgald parancsok segitségével lehet be-/kikapcsolni.

Punto di contatto indicato in adempimento ai fini delle direttive e regolamenti UE applicabili:
Contact details according to the relevant European Directives and Regulations:

BESZERELES
FIGYELEM: az eszkoz telepitését kizérolag szakképzett személy végezheti,
a KNX telepitésre vonatkozo hatalyos jogszabdlyok és irdnyelvek betartdsa
mellett.

FIGYELMEZTETESEK A KNX TELEPITESEVEL KAPCSOLATBAN

1. A buszvezeték hossza a miikdtet6 és a tapegység kozott nem haladhatja meg a 350
métert.

. A buszvezeték hossza a mikddtet§ és a legtavolabbi vezérlendd KNX eszkoz kozott

nem haladhatja meg a 700 métert.

A nem kivant jelek és talfesziiltségek elkertilése érdekében kertilni kell a hurokdram-

korok létrehozasat.

Legalabb 4 mm tévolsagot kel tartani a buszvezeték és a tapvezeték kiilon-kiilon

szigetelt kabelei kozott (C &bra).

Nem szabad megsérteni az arnyékolds elektromos folytonosségi vezetdjét (D abra).

FIGYELEM: a nem haszndlt bus jelkdbelek és az elektromos vezetdk nem
érintkezhetnek a fesziiltség alatt I6vG elemekkel vagy a foldvezetékkel!
FELSZERELES DIN-SiNRE
Szerelie a 4 csatornds 6 A motorvezérld miikodtetdt egy 35 mm méretii DIN-sinre a
kovetkez6 mddon (G dbra):

1. Akassza be a készlilék felsd csatlakozojét a DIN-sinbe.
2. Forgassa el a késziiléket és rogzitse a DIN-sinen a rogzit6fiil segitségével.
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ELEKTROMOS CSATLAKOZASOK

FIGYELEM: mieldtt az elektromos halézathoz csatlakoztaing a késziiléket,
kapcsolja ki a halézati feszliltséget!

A B abra az elektromos kapcsolasi rajzot mutatja.

. Csatlakoztassa a huszkabel piros vezetékét a piros (+) csatlakozohoz, a fekete vezetéket
pedig a fekete (-) sorkapocshoz. A buszcsatlakozéhoz legfeljebb 4 buszvezeték csatlakoz-
tathatd (az azonos szin(i vezetékeket az ugyanolyan szin(i sorkapocsra kell kétni) (E abra).
Le kell szigetelni az armnyékolést, az elektromos folytonossagi vezetét és a buszkabel
fennmarado fehér és sarga vezetékeit, amelyekre nincs szlikség (4 eres buszkabel
haszndlata esetén) (D abra).

Helyezze a busz sorkapcsét a készlilék megfeleld aljzatdba. A helyes behelyezési
iranyt a szerelGsinek szabjak meg. Szigetelje le a busz sorkapcsat a megfeleld fedél-
lel, amelyet a késziilékhez kell rogziteni a csavarjaval.

Ez a fedél legalabb 4 mm tévolsdgot biztosit a teljesitményi kabelek és a buszkabelek
kozott (F abra).

Csatlakoztassa a fogyaszt6t a mikdtetd folott és alatt Iévd, megfeleld csavaros sorkapcsok-
hoz, ligyelve arra, hogy ne Iépje tlil a miszaki adatokban megadott dramhatarértékeket.
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A HELYI VEZERLOGOMBOK HASZNALATA

Az egyes csatornékhoz tartozo 2 helyi vezérlégomb miikddése (A bra) az ETS szoftver

segitségével konfiguralhato; alapértelmezés szerint a helyi nyomégombok tesztelést

végeznek, ami lehetdvé teszi a fogyaszté mozgatasat akkor is, ha idjarési riasztas van

folyamatban, vagy ha be van kapcsolva a blokkold vagy a kényszeritd funkcio.

A nyomégombok alapértelmezett viselkedése a kovetkezo:

* A gombot hosszt ideig (> 0,5 s) lenyomva a miikodtetd a reddnyt vagy a reluxat
a Mozgatasi idével megegyez0 ideig mozgatja FEL vagy LE.

* HaaredGnyvagyareluxamozgasbanvan, barmelyikgombrovid (< 0,5s) megnyomésaval
megallithatd a folyamatban Iévé mozgés.

 Reluxa tizemmaddban, amikor all a reluxa, akkor barmelyik gomb révid megnyomésaval
(< 0,5 5) bedllithatd a lamellék ddlése.

Afogyasztok a helyi vezérlégombok segitségével akkor is mozgathaték, ha nincs buszfe-

szliltség: ebben az esetben 230 Vac-os segédaramforrast kel biztositani a késziilékhez

amegfeleld sorkapcsokon keresztil.

VISELKEDES A BUSZ TAPFESZULTSEG KIMARADASAKOR ES VISSZATERESEKOR

Ha a busz feszliltsége 1,5 ms-nal hosszabb ideig 18 V egyenfesziiltség ala csokken,

akkor megszakad a redény vagy a reluxa barmilyen mozgésa.

A késziilék viselkedése a buszfeszliltség visszatérésekor az ETS segitségével konfiguralha-

t6; ha a feszliltség kimaradésa eldtt tohb funkcio is aktiv volt, akkor a készilék a feszliltség

helyredlldsakor a nagyobb prioritast funkcié paraméterezése szerint fog viselkedni.

KARBANTARTAS

A készillék nem igényel karbantartast. A tisztitashoz hasznéljon szaraz torlékenddt.

PROGRA| AZ ETS SZOFTVERREL

Az eszkozt az ETS szoftverrel kell konfigurdini.
A konfiguracids paraméterekrl és az értékeikrdl a Miszaki kézikonyvben taldlhatok
részletes informéciok.

ZAKI ADATOK

Kommunikéci6 KNX busz
Aramellatas KNX buszon keresztiil, 29 Vdc SELV
Buszkabel KNX TP1
Abusz aramfelvétele max. 10 mA
Vezérlelemek 1 db miniat(r programozo gomb
8 db helyi vezéridgomb
Megijelenitd elemek 1 db piros szini programozési LED
8 db z6ld szinii LED a kimenetek dllapotd-
nak jelzésére
Miikodtetelemek az egyes csator- 2 db egypolus relé mechanikus
nakhoz reteszeléssel
Kimend érintkezd 8 db NO érintkez6, 8 A (cosp=1) - 250 Vac

Maximalis aram az egyes fogyasztok
tipusai szerint

Motorok és hajtém(ives motorok: 6 A az
EN60669-2-1 szabvany szerint Ohmos

terhelés: 8 A
Alkalmazasi kornyezet Beltér, szaraz helyiség
Miikodési hdmérséklet -5+ +40°C
Tarolasi hémérséklet -25++70°C

Relativ paratartalom Max. 93% (paralecsapddas nélkiil)

Csatlakoztatas a buszhoz Dugés sorkapocs, 2 pin @ 1 mm

Elektromos csatlakozasok Csavaros sorkapcsok, max. kabelkereszt-
metszet: 4 mm?

Védettségi fokozat P20

Méret 4 DIN modul

Jogszabalyi hivatkozasok A kisfeszliltségli berendezésekre vonatkozd
2014/35/EU irdnyelv Az elektromagneses
Gsszeférhetdségrol szold 2014/30/EU iranyel,
EN50428, EN50090-2-2, EN60669-2-1

Tanusitvanyok KNX/EIB

According to applicable UK regulations, the company responsible for placing the goods in UK market is:
GEWISS UK LTD - Unity House, Compass Point Business Park, 9 Stocks Bridge Way, ST IVES

GEWISS S.p.A. Via AVolta, 11T-24069 Cenate Sotto (BG) Italy tel: +39 035 946 111 E-mail:

Q R,

lunedi - venerdi / monday - friday

@ www.gewiss.com

jiss.com ire, PE27 5JL, United Kingdom tel: +44 1954 712757 E-mail: gewiss-uk@gewiss.com
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