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1 Introduccion

Este manual describe las funciones de los dispositivos GW1x798 “Receptor RF 8 canales EIB” y como
estas se programan y se configuran por medio del software de configuracion ETS.
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2 Aplicacion

El Receptor RF 8 canales EIB es un dispositivo que permite el acoplamiento entre los dispositivos de mando
del sistema Chorus RF mando y control y el sistema KNX/EIB, ampliando el sistema Bulding Automation
Konnex con dispositivos de mando en radio frecuencia.

De hecho este dispositivo esta dotado de 8 canales de salida EIB, cada uno de los cuales puede ser
configurado, de manera independiente por los otros, para llevar a cabo diferentes funciones; las funciones
que este es capaz de llevar a cabo son las tipicas de una interfaz de entrada, es decir, los mandos on/off,
control persianas, control dimmer, gestidn escenarios, mandos prioritarios, secuencias de mandos, envio
valores 8/16 bit y gestién alarmas sensores.

No todos los dispositivos de mando RF pueden llevar a cabo las funciones indicadas anteriormente, por lo
tanto antes de proceder con la configuracién del dispositivo con el software ETS se recomienda la lectura
del MANUAL DE INSTALACION Y USO, donde se indica la lista de los mandos que los diferentes
dispositivos de mando RF pueden desarrollar.

En este manual se indica la unica parte relativa a la configuracién con el software ETS mientras que, para la
configuracion del Receptor RF con los dispositivos de mando RF se recomienda el uso del MANUAL DE
INSTALACION Y USO embalado con el producto.

2.1 Limites de las asociaciones

El numero maximo de asociaciones légicas que el dispositivo es capaz de memorizar es 100; esto significa
que el nUmero maximo de conexiones légicas entre objetos de comunicacion y direcciones de grupo es 100
El nimero maximo de direcciones de grupo que el dispositivo es capaz de memorizar es 100; esto significa
que es posible asociar los objetos de comunicacion al maximo a 100 direcciones de grupo.
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3 Menu “Canal x”’

Este capitulo describe de modo comun los pardmetros y los objetos de comunicacion relativos a todos los 8
canales (indicados genéricamente como canal x) que se indican en la figura 3.1.

El valor programado para la primera opcion (Funcién asociada) determina la estructura del mismo mend,
salvo para la opcion Bloque (y consiguientemente las eventuales opciones Valor de activacion bloque y
Valor inicial objeto bloque visibles si el bloque esta habilitado) y para la opcién Habilitacion objeto
alarma bateria siempre visualizadas.

1.1.2 Receptor RF B canales blanco

Canal
Canal 2
Canal 3 . ) — - ;
Canal 4 Funcion asociada | ninguna funcion o
Canal 5 _— —
Canal B Habilitacidn blogue | habilitado ;.
Canal 7 P |
Canal 8 Walor de activacion bloque | walor 1" v/
Walor inicial objeto bloque ;-ve;i.m '.'ij'-; w
H abilitacidn objeto alarma bateria :.dE$habiIitadn A |
[ Aceptar l ’ Cancelar ] [ Por defecto Informaciin Ayuda
fig 3.1

3.1 Parametros

» 3.1.1 Funcién asociada
Determina la funcion asociada al genérico canal x; segun el valor programado a esta opcion, el menu
Canal x se compondra de manera diferente. Los valores programables son:

e ninguna
Al genérico canal x no se le asocia ninguna funcién, como consecuencia no se puede utilizar.

e conmutacion
Ver capitulo 4 - Funcién “conmutaciéon”

e mando prioritario

Ver capitulo 5 - Funcién “mando prioritario”
o dimmer

Ver capitulo 6 - Funcién “dimmer”

e persianas
Ver capitulo 7 - Funcién “persianas”
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e alarmas sensores
Ver capitulo 8 - Funcién “alarmas sensores”

e escenario
Ver capitulo 9 - Funcién “escenario”

e secuencia de mandos
Ver capitulo 710 - Funcién “secuencia de mandos”

e envio valor 8/16 bit
Ver capitulo 11 - Funcion “envio valor 8/16 bit”

» 3.1.2 Habilitaciéon bloque
Permite habilitar la posibilidad de bloquear los canales individuales del dispositivo, es decir, impedir el
envio de los mandos asociados a las variaciones de estado del contacto; los valores programables son:

o deshabilitado
El bloque no se puede activar y los parametros Valor de activacion bloque y Valor inicial objeto
bloque no son visibles.

o habilitado

El bloque se puede activar por medio del objeto de comunicaciéon Can.x — Bloque y es posible activarlo
por medio del mando bus; en caso de activacién, cualquier variacién de estado que se efectie no se
interpretara hasta que no se reciba un mando de desactivacién bloque.

» 3.1.3 Valor de activacion bloque
Permite programar el valor con el cual se activa la funcién bloque; los valores programables son:

e valor “0”

Cuando el dispositivo recibe del bus un telegrama con valor légico “0”, ese activa la funcién bloque. Al
recibir un telegrama con valor “1”, la funcion bloque se desactiva; si estaba ya desactivada, el telegrama
se ignora.

e valor “1”

Cuando el dispositivo recibe del bus un telegrama con valor logico “1”, ese activa la funciéon de bloque.
Al recibir un telegrama con valor “0”, la funciéon bloque se desactiva; si estaba ya desactivada, el
telegrama se ignora.

» 3.1.4 Valor inicial objeto bloque
Permite programar qué valor légico asumira el objeto de comunicacion Can.x - Bloque cada vez que se
restablezca la tension bus; los valores programables son:

e valor “0”

Cada vez que se restablece la alimentacion bus (29 Volt SELV) el dispositivo, una vez que ha iniciado,
fija el valor légico del objeto de comunicaciéon Can.x Bloque en “0”; si este es también el valor de
activacion bloque, el dispositivo cada vez que se restablece la alimentacion bus se “bloquea”; si el valor
de activacién bloque fuera “1” el dispositivo se “desbloquea” y se comporta normalmente.

e valor “1”

Cada vez que se restablece la alimentacién bus (29 Volt SELV) el dispositivo, una vez que ha iniciado,
fija el valor légico del objeto de comunicacion Can.x Bloque en “1”; si este es también el valor de
activacién bloque, el dispositivo cada vez que se restablece la alimentacién bus se “bloquea”, si el valor
de activacion bloque fuera “0” el dispositivo se “desbloquea” y se comporta normalmente.

> 3.1.5 Habilitaciéon objeto alarma bateria
Permite habilitar la posibilidad de senalar por medio del telegrama bus el estado de la bateria del ultimo
dispositivo de mando RF asociado al genérico canal x que ha transmitido; los valores programables son:
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o deshabilitado
La sefalizacion del estado de la bateria no se envia y el objeto de comunicacion Can.x — Alarma
bateria descargada a esa destinado no es visible.

e habilitado

La sefalizacién del estado de la bateria del ultimo dispositivo de mando RF asociado al genérico canal x
se envia por medio del telegrama bus; como consecuencia se hace visible el objeto de comunicacion
Can. x — Alarma bateria descargada a esa destinado.

3.2 Objetos de comunicacion

Las opciones Habilitacion bloque y Habilitacion objeto alarma bateria descargada del menu Canal
X, si estan habilitadas, hacen visibles los siguientes objetos de comunicacion (fig. 3.2)

Mimero | Mombre Funcidn del Objeta longtud € R W T U Tipo de Datos Prioridad
K Can.1 - Blogue ActivajDesactiva 1 bit Co- W - 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
Dzlll Can.Z2 - Blogue ActivajDesactiva 1 bit C W 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
ml? Can.3 - Bloque ActivajDesactiva 1 hit C W 1 bit DPT_Enable Baja {auka)
DI-’]ZS Can.4 - Blogue ActivajDesactiva 1 bit C W 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
DI-’]Z? Can.5 - Blogue ActivajDesactiva 1 hit C W 1 bit DPT_Enable Baja {auka)
UI-’]31 Can.6 - Blogue ActivajDesactiva 1 bit C W 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
i]2]35 Can.7 - Blogue ActivajDesactiva 1 hit C W 1 hit DPT_Enable Biaja {auka)
5[2]39 Can.3 - Blogue ActivajDesactiva 1 bit Co- W - 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
EE-’]‘I Can.1 - Alarma bateria descargada Alarma 1 hit CR - T 1 bit DPT_Bool EBaja {auko)
DI-’]ID Can.Z2 - Alarma bateria descargada Alarma 1 bit C R T 1 bit DPT_Bool Baja {Auto)
mlﬁ Can.3 - Alarma bateria descargada Alarma 1 hit C R T 1 hit DPT _Boal Baja {Auta)
DI-’]ZZ Can.4 - Alarma bateria descargada Alarma 1 bit C R T 1 bit DPT_Bool Baja {Auto)
D:-’IZS Can.5 - Alarma bateria descargada Alarma 1 hit C R T 1 bit DPT_Boal Baja {Auta)
UI-’]3D Can.6 - Alarma bateria descargada Alarma 1 bit C R T 1 bit DPT_Bool Baja {Auto)
i:[:]34 Can.7 - Alarma bateria descargada Alarma 1 hit C R T 1 hit DPT_Boal Eaja (Auta)
5[2]38 Can.3 - Alarma bateria descargada Alarma 1 bit C R T 1 bit DPT_Bool Baja {Auto)

Fig. 3.2

3.2.1 Can.x - Bloque

Por medio de este objeto de comunicacion, el dispositivo es capaz de recibir del bus los mandos de
activacion/desactivacion de la funcion bloque.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion) y W (escritura del bus) .

El formato del objeto es 1.003 DPT_Enable, por lo tanto la dimension del objeto es equivalente a 1 bity
la informacidén que este recibe es activa/desactiva bloque.

3.2.2 Can.x — Alarma bateria descargada

Por medio de este objeto de comunicacion el dispositivo es capaz de senalar por medio del telegrama
bus el estado de la bateria del ultimo dispositivo de mando RF asociado al genérico canal x que ha
transmitido. El dispositivo envia un telegrama con valor légico “0” cuando la bateria estd cargada,
mientras que cuando el estado de la bateria es critico al punto que esa debe ser sustituida, el
dispositivo envia un telegrama con valor l6gico "1".

Los indicadores habilitados son C (comunicacién) y W (escritura del bus) .

El formato del objeto es 1.002 DPT_Bool, por lo tanto la dimension del objeto es de 1 bit y la informacion
que este recibe es alarma bateria verdadero/falso.
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4 Funcion “conmutacion”

Esta funcion permite programar el canal genérico x para el envio de mandos on/off hacia los actuadores que
controlan las cargas.
En la figura (4.1) se indica el menu canal x con la funcion asociada conmutacion desde la cual se denota la
ausencia de otras opciones de configuracién que son relativas a la misma funcioén (los parametros relativos
a las opciones Habilitacion Bloque y Habilitacion objeto alarma bateria descargada ya se han descrito
en la parte general).

1.1.2 Receptor RF B canales blanco @

Codll | Canal 1
Canal 2
Canal 3 . . ; -
Canal 4 Funcidn asociada | conmutacion =

Canal 5 - = =
Canal B Habilitacidn blogque ;_deshabllltadu ¥

Canal 7 P i
Canal 8 Habilitacidn objeta alarma bateria | dezhabilitado bl

[ Aceptar ” Cancelar ] [ Fuor defecto Infarmacian Ayuda

Fig. 4.1

4.1 Parametros

No hay parametros que programar para la siguiente funcion.
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Objetos de comunicacioén
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Los objetos de comunicacion habilitados por la funcion conmutacion son los indicados en la fig. 4.2.

Mdmero
Mo
s
1z
1
24
H2s
3z
s

> 4.2.1 Can.x - Conmutacion

Mombre

Can.1-
Can.2 -
Can.3 -
Can.4 -
Can.s -
Can.G -
Can.7 -
Can.s -

Conmutacidn
Conmutacidn
Conmutacidn
Conmutacidn
Conmutacidn
Conmutacion
Conmutacidn
Conmutacidn

Funcidn del Objeta

Onjoff
onjoff
Onjoff
Onjoff
Onjoff
OnjoFf
Onjoff
Onjoff

Fig. 4.2

longitud

1 bit
1 bit
1 bik
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit

R
R
R
R
R -
R
R
R
R

T

I T I R R )

Tipo de Datos

1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch

Prioridad

Baja (Auto)
Baja {Auto)
EBaja (Auta)
Baja {Auto)
Baja (Auto)
Baja {Auta)
Baja {Auto)
EBaja {Auto)

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los mandos de on/off
después de la recepcion de los dispositivos de mando RF asociados al genérico canal x de mandos de

activacion/desactivacion carga.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bity el mando que este envia es ON/OFF o mas en general 1/0.
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5 Funcién “mando prioritario”

Esta funcion permite programar el canal genérico x para el envio de mandos de activacién/desactivacion
forzado hacia los actuadores que controlan las cargas.

En la figura (fig. 5.1) se indican los parametros que definen el comportamiento de los canales individuales
(los parametros relativos a la funcion Habilitacion Bloque y Habilitacion objeto alarma bateria
descargada ya se han descrito en la parte general)

1.1.2 Receptor RF B canales blanco @

Canal 1

Canal 2

Canal 3 = . N 1

Canal 4 Funcidn asociada :lmando prioritario ¥

Canal & I = _

Canal B Manda pricritario f_nffa’arrlba bl

Canal 7 — i

Canal & Habilitacidn blogue | deshabilitado b |
Habilitacidn objeta alarma bateria :Enla-shainlili.ta;:in v

Aceptar ] [ Cancelar ] l For defecto |nformacian Aunda
Fig. 5.1

5.1 Parametros

» 5.1.1 Mando prioritario
Permite programar el tipo de mando que enviar cuando se recibe de los dispositivos de mando RF un
mando de activacion forzado; los valores programables son:

o oOff/arriba
Cuando se recibe un mando de activacion forzado de los dispositivos de mando RF asociados al
genérico canal x, el dispositivo envia en el bus un telegrama de activacion forzado on, que para un
actuador genérico significa forzado en "on (encendido)’ mientras que para un actuador mando motor
significa un forzado "arriba (toda elevada)” de la carga controlada.

e on/abajo
Cuando se recibe un mando de activacion forzado de los dispositivos de mando RF asociados al
genérico canal X, el dispositivo envia en el bus un telegrama de activacion forzado off, que para un
actuador genérico significa forzado en "on (encendido)’ mientras que para un actuador mando motor
significa un forzado "abajo (toda bajada)” de la carga controlada.




rus>
I CHorUs

5.2

Objetos de comunicacioén

Los objetos de comunicacion habilitados por la funcién mando prioritario son los indicados en la fig.

5.2.

Mimero | Nombre Funcidn del Objeta longitud = C R T Tipo de Datos Prioridad
o Can.1 - Mando prioritario Forzado onfoff 2 bit C R T 1 bit controlled DPT _Switch_Control Baja {Auto)
EE-’]S Can.2 - Mando prioritario Forzado onfoff 2 bit C R T: 1 bit controlled DPT _Switch_Control Baja {Auto)
DI-’] 1z Can.3 - Manda prioritario Forzado anfaff 2 hit C R T 1 bit contralled DPT_Switch_Caontral EBaja (Auta)
E[z] 18 Can.4 - Mando prioritario Forzado onfoff 2 bit C R T 1 bit controlled DPT _Switch_Control Baja {Auto)
DI-’]Z‘I Can.5 - Mando prioritario Forzado onfoff 2 bit C R T 1 bit controlled DPT _Switch_Control Baja {Auto)
i:[z]28 Can.6 - Manda prioritario Forzado onfoff 2 hit C R T 1 bit contralled DPT_Switch_Cantral Baja {Auta)
EE-’]SZ Can.7 - Mando prioritario Forzado onfoff 2 bit C R T 1 bit controlled DPT _Switch_Control Baja (Auto)
E[z]36 Can.8 - Mando prioritario Forzado onfoff 2 bit C R T 1 bit controlled DPT _Switch_Control Baja {Auto)

» 5.2.1 Can.x - Mando prioritario

Fig. 5.2

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los mandos de
activacion/desactivacion forzado después de la recepcion de los dispositivos de mando RF asociados al

genérico canal x de mandos de activacién/desactivacion forzado.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).
El formato estandarizado del objeto es 2.001 DPT_Switch_Control, por lo tanto la dimension del objeto
es de 2 bity el mando que ese recibe es forzado habilitado on/off, forzado deshabilitado.

11
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6 Funcion “dimmer”

Esta funcién permite programar el canal genérico x para el control de un dimmer, tanto en términos de
encendido/apagado, como en términos de regulacion luminosidad.

En la figura (6.1) se indica el menu canal x con la funcién asociada dimmer desde la cual se denota la
ausencia de otras opciones de configuracién que son relativas a la misma funcioén (los parametros relativos
a las opciones Habilitacion Bloque y Habilitacion objeto alarma bateria descargada ya se han descrito
en la parte general).

1.1.2 Receptor RF B canales blanco @

Codll | Canal 1
Canal 2
Canal 3 = . i 1
Candl 4 Funcidn azociada :_dlrnmer >

Canal 5 - = =
Canal B Habilitacidn blogque ;_deshabllltadu ¥

Canal 7 P il
Canal 8 Habilitacidn objeta alarma bateria | dezhabilitado ||

[ Aceptar H Cancelar ] [ Por defecta |nfarmacidn Ayuda

Fig. 6.1

6.1 Parametros

No hay parametros que programar para la siguiente funcion.

6.2 Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacién habilitados por la funcion dimmer son los indicados en la fig. 6.2.
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Mimero | Nombre Funcidn del Objeta longitud = C R W T | U Tipode Datos Prioridad
i:[z]D Can.1 - Conmutacidn onfoff 1 bit C R T 1 hit DPT_Switch Baja (Auta)
EE-’]E; Can.2 - Conmutacion OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
DI-’] 12 Can.3 - Conmutacion OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
EF-’] 18 Can.4 - Conmukacion OnfofF 1 bik C R T 1 bit DPT_Switch EBaja {Auka)
DI-’]Z‘I Can.5 - Conmutacion OnfOfFf 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
i:[z]ZB Can.6 - Conmutacidn OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
3z Can,7 - Conmutacion OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
E[z]36 Can. - Conmutacion OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
i:[zll Can.1 - Regulacidn luminosidad Incrementar/Decrementar 4 bit: C R T 3 bit contralled DPT_Contral_Dimming Baja (Auta)
EE-’]? Can.2 - Regulacion luminosidad Incrementar{Decrementar 4 hit C R T 3 bit: controlled DPT_Control_Dimming Baja {Auto)
DI-’] 13 Can.3 - Regulacion luminosidad IncrementarDecrementar 4 hit C R T 3 bit: controlled DPT_Control_Dimming Baja {Auto)
Dz] 19 Can.4 - Regulacidn luminosidad Incrementar/Decrementar 4 bit C R T 3 bit controlled DPT_Contral_Dimming Baja {Auka)
DI-’]ZS Can.5 - Regulacion luminosidad Incrementar{Decrementar 4 hit C R T 3 bit controlled DPT_Control_Dimming Baja {Auto)
i:[z]ZQ Can.6 - Regulacion luminosidad Incrementar{Decrementar 4 hit C R T 3 bit: controlled DPT_Control_Dimming Baja {Auto)
[Enc] Can.7 - Regulacion luminosidad Incrementar{Decrementar 4 hit C R T 3 bit: controlled DPT_Control_Dimming Baja {Auto)
E[z]S? Can.d - Regulacion luminosidad Incrementar{Decrementar 4 hit C R T 3 bit: controlled DPT_Control_Dimming Baja {Auto)

Fig. 6.2
» 6.2.1 Can.x - Conmutacioén

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los mandos de
encendido/apagado segun el mando recibido por los dispositivos de mando RF asociados al genérico
canal x.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 7.0017 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y el mando que este envia es encendido/apagado (on/off).

6.2.2 Can.x — Regulacion luminosidad

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los mandos de
incremento/decremento luminosidad segin el mando recibido por los dispositivos de mando RF
asociados al genérico canal x.

La codificacion de este tipo de mando permite tanto la diferenciacién entre incremento y decremento,
como el valor de porcentaje de la misma variacién; en este caso especifico, segun el mando RF recibido
se envian mandos de “incremento hasta el 100% (decremento hasta el 0%) del valor de luminosidad y
mandos de stop regulacion. De este modo se obtiene una regulacion mas o menos rapida segun las
caracteristicas constructivas del dispositivo enviado.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 3.007 DPT_Control Dimming, por lo tanto la dimension del objeto
es de 4 bit y el mando que este envia es incremento/decremento del valor de porcentaje programado.

13
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7 Funcion “persianas”

Esta funcién permite programar el canal genérico x para el control de una persiana/veneciana, tanto en
términos de desplazamiento arriba/abajo, como en términos de regulacion laminas.

En la figura (fig. 7.1) se indica el menu canal x con la funcién asociada persianas desde la cual se denota la
ausencia de otras opciones de configuracién que son relativas a la misma funcioén (los parametros relativos
a las opciones Habilitacion Bloque y Habilitacion objeto alarma bateria descargada ya se han descrito
en la parte general).

1.1.2 Receptor RF B canales blanco @

Gt | Canal
Canal 2
Canal 3 . . : :
Canal 4 Funcidn asociada | persianas v

Canal 5 - = =
Canal B Habilitacidn blogque ;_deshabllltadu ¥

Canal 7 P i
Canal 8 Habilitacidn objeta alarma bateria | dezhabilitado bl

[ Aceptar ” Cancelar ] [ Fuor defecto Infarmacian Ayuda

Fig. 7.1

7.1 Parametros

No hay parametros que programar para la siguiente funcién.
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7.2  Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacion habilitados por la funcion persianas son los indicados en la fig. 7.2.

Mimero | Mombre Funcidn del Objeto longitud €' R W T U Tipode Datos Prioridad
mﬂ Can.1 - Movimiento persiana Arribajabajo 1 bit R - T 1 bit DPT_UpDown EBaja {Auto)
CE-’]E» Can.2 - Movimiento persiana Arribajabajo 1 bit C R T 1 bit DPT_UpDown EBaja {Auto)
DI-’] 12 Can.3 - Movimiento persiana Arribajabajo 1 bit C R T 1 bit DPT_UpDown Baja (Auto)
!:[2] 18 Can.4 - Movimiento persiana Arribajabajo 1 bit C R T 1 bit DPT_UpDown EBaja (Auto)
C[I-’]24 Can.5 - Movimiento persiana Arribajabajo 1 bit C R T 1 bit DPT_UpDown EBaja {Auto)
|:[2]28 Can.6 - Movimiento persiana Arribajabajo 1 bit C R T 1 bit DPT_UpDown Baja (Auto)
3z Can.7 - Movimiento persiana Arriba/abajo 1 bit C R T 1 bit DPT_UpDown Baja {Auto)
532]36 Can.8 - Movimiento persiana Arribajabajo 1 bit C R T - 1bit DPT_UpDown Baja {Auto)
ml Can.1 - Parada/Reqgulacion laminas Parada/Paso 1 hit C R T Baja [ Auta)
CE-’]? Can.2 - Parada/Regulacion laminas Parada/Paso 1 bit C R T EBaja {Auto)
32] 13 Can.3 - Parada/Reqgulacian laminas Parada/Paso 1 hit C R T EBiaja (Auta)
!:[2] 19 Can.4 - Parada/Regulacion laminas Parada/Paso 1 bit C R T EBaja (Auto)
C[z]ZS Can.5 - Parada/Reqgulacin laminas Parada/Pasa 1 hit C R T EBiaja {Auta)
|:[2]29 Can.6 - Parada/Regulacion laminas Parada/Paso 1 bit C R T Baja (Auto)
E[:]SS Can.7 - Parada/Reqgulacidn laminas Parada/Pasa 1 hit C R T EBaja {Auta)
532]3? Can.8 - Parada/Regulacion laminas Parada/Paso 1 bit C R T Baja {Auto)

Fig. 7.2
» 7.2.1 Can.x — Movimiento persianas

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los mandos de
desplazamiento subida/bajada de la carga segun el mando recibido por los dispositivos de mando RF
asociados al genérico canal x.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 7.008 DPT_ UpDown, por lo tanto la dimensién del objeto es de
1 bit y el mando que este envia es desplazamiento en subida/bajada (up/down).

7.2.2 Can.x — Parada/Regulacion laminas

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los mandos de regulacion
laminas en apertura/cierre segun el mando recibido por los dispositivos de mando RF asociados al
genérico canal x. Si la persiana esta en movimiento, el efecto de este mando es el de terminar la
operacion de subida/bajada de la persiana, por lo tanto la regulacién efectiva de las laminas se efectua
cuando la persiana esta parada.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).

El formato estandarizado del objeto es 1.007 DPT_Step, por lo tanto la dimension del objeto es de 1 bit
y el mando que este envia es regulacién en apertura/cierre o stop movimiento.
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8 Funciodn “alarmas sensores”

Esta funcion permite programar el canal genérico x para la gestion de las alarmas que provienen de los
sensores de la familia Chorus RF.

En la figura (fig. 8.1) se indican los parametros que definen el comportamiento de los canales individuales
(los parametros relativos a las opciones Habilitacion Bloque y Habilitacion objeto alarma bateria
descargada se han descrito en la parte general)

1.1.2 Receptor RF B canales blanco

Canal 1

Canal 2

Canal 3 - : - J

Candl 4 Funcion asociada | alarmas sensores v

Canal 5 . —

Canal B Comportamiento del alarma | directo W

Canal 7 : . ; — -

Canal 8 Tiempo de ereio ciclica [min] |10 (5
Condiciones de envio I cualquier valor w
Habilitacion blogue | deshabilitado W
Habilitacidn objeta alarma bateria ' deshabilitado vl

Aceptar ] [ Cancelar ] l Por defecta |nformacian Augda
Fig. 8.1

8.1 Parametros

» 8.1.1 Comportamiento de la alarma
Permite programar el valor logico de los telegramas que identifican el estado de alarma; los valores
programables son:

e directo
Asigna el valor I6gico “1” al estado “alarma activada” mientras que el valor I6gico “0” al estado “alarma
desactivada”.

e invertido
Asigna el valor Idgico “1” al estado “alarma activada” mientras que el valor I6gico “0” al estado “alarma
desactivada”.

> 8.1.2 Tiempo de envio ciclico [min]
Permite programar el periodo de repeticion de los telegramas de senalizaciéon estado alarma, expresado
en minutos; los valores programables van de 1 (minuto) a 1000 (minutos).
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8.1.3 Condiciones de envio

Permite programar las condiciones de estado de la alarma que deben ser enviadas ciclicamente en el
bus; este valor se refiere a las Unicas condiciones pues el estado de la alarma se envia de todas formas
al verificarse un cambio de este ultimo. Los valores programables son:

cualquier valor
El estado de alarma se envia periddicamente independientemente del valor que este asume.

solo alarma presente
El estado de alarma se envia periédicamente solo si su estado es “alarma activada”.

solo alarma ausente
El estado de alarma se envia periddicamente solo si su estado es “alarma desactivada”.

8.2 Objetos de comunicacién

Los objetos de comunicacién habilitados por la funcion alarmas sensores son los indicados en la fig.
8.2.

Mimero | Mombre Funcidn del Ohjeta longitud C R W T U TipodeDatos Prioridad
EE-’]D Can.1 - Alarma sensar Alarma 1 hit C R T Baja (Auta)
EF-’]S Can.Z2 - Alarma sensor Alarma 1 bit C R T Baja (Auto)
E[z] 12 Can.3 - Alarma sensor Alarma 1 hit C R T EBaja {Auta)
DI-’] 18 Can.4 - Alarma sensor Alarma 1 bit C R T Baja {Auto)
132]24 Can.5 - Alarma sensor Alarma 1 hit C R T Baja (Auto)
EE-’]ZS Can.6 - Alarma sensor Alarma 1 bit C R T Baja (Auto)
E[z]SZ Can.7 - Alarma sensor Alarma 1 bit C R T Baja {Auto)
ijz]SE\ Can.f - Alarma sensor Alarma 1 hit C R T Baja (Autn)

Fig. 8.2
> 8.2.1 Can.x — Alarma sensor

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus el estado de la alarma
recibido por los sensores de la familia Chorus RF asociados al genérico canal x.

Pasados diez minutos desde cuando se ha recibido la ultima senalizaciéon del estado de la alarma por
parte del sensor RF, el Receptor envia automaticamente la sefializacion de estado de alarma activo,
para evitar que eventuales averias o mal funcionamientos de los sensores puedan causar dafnos mas
graves a la instalacién KNX/EIB.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 1.002 DPT_Bool, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1 bit
y la informacion que este tiene es alarma sensor activado/desactivado.
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9 Funcion “escenario’

Esta funcion permite programar el canal genérico x para el envio de mandos de ejecucién/memorizacion
escenario a los dispositivos a este conectados.

En la figura (fig. 9.1) se indican los parametros que definen el comportamiento de los canales individuales
(los parametros relativos a las opciones Habilitacion Bloque y Habilitacion objeto alarma bateria
descargada se han descrito en la parte general).

1.1.2 Receptor RF B canales blanco

Canal 1

Canal 2

Canal 3 . . B ;

Canal 4 Funcion asociada | Bzcenario v

Canal 5 ; ] :

Canal 6 Mamero escenario A | no azignado w

Canal ¥ - S )

Canal 8 Mimera escenano B | ho agighada “
Habilitacidn bloque ' dezhabilitado ~|
H abilitacidn objeto alarma bateria | deshabilitado »

[ Aceptar H Cancelar ] [ Por defecto [nformacidn

Fig. 9.1

9.1 Parametros

> 9.1.1 Numero escenario A

Permite programar el valor del escenario A que se pretende activar/desactivar después de la recepcion
de un mando recibido por los dispositivos RF asociados al genérico canal x; los valores programables
varian en un intervalo comprendido entre 0 y 63.

El valor programado en esta opcion es importante pues los dispositivos de salida (actuadores, dimmer,
etc) normalmente tienen la posibilidad de controlar mas de un escenario, que se individua por el valor
del contacto que se recibe; es oportuno configurar esta opcion correctamente, prestando atencion a la
asignacion del numero segun el escenario que se pretende controlar con el escenario A del canal
genérico x al cual la opcién se refiere.

» 9.1.2 Numero escenario B

Permite programar el valor del escenario B que se pretende activar/desactivar después de la recepcion
de un mando recibido por los dispositivos RF asociados al genérico canal x; los valores programables
varian en un intervalo comprendido entre 0 y 63.

El valor programado en esta opcion (que) es importante pues los dispositivos de salida (actuadores,
dimmer, etc) normalmente tienen la posibilidad de controlar mas de un escenario, que se individua por
el valor del mando que se recibe; es oportuno configurar esta opcién correctamente, prestando atencion
a la asignacion del numero segun el escenario que se pretende controlar con el escenario B del canal
genérico x al cual la opciéon hace referencia.
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Los objetos de comunicacion habilitados por la funcion escenario son los indicados en la fig. 9.2.

Mimero | Mombre

o

e

M1z
s
24
Bl
K3z
B

> 9.2.1 Can.x - Escenario

Can.1 - Escenario
Can.2 - Escenatio
Can.3 - Escenario
Can.4 - Escenatio
Can.5 - Escenario
Can.6 - Escenatio
Zan.7 - Escenario
Can.§ - Escenatio

Funcién del Objeto
Ejecutarfaprender
Ejecutarjaprender
Ejecutarfaprender
Ejecutarfaprender
EjecutarfAprender
Ejecutarfaprender
Ejecutarfaprender
Ejecutarfaprender

Fig. 9.2

longitud
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte

e e - |

=

T

e B R R B

u

Tipn de Datos

Prioridad

Baja {Auto)
Baja [Auta)
Baja (Auto)
Baja {Auto)
Baja (Autn)
Baja (Auto)
Baja {Auto)
Baja (Auto)

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los mandos de
ejecucion/memorizacion escenario A o escenario B después de la recepcion de mandos de
ejecucién/memorizacién escenario A o escenario B recibidos por los dispositivos de mando RF

asociados al genérico canal x.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 78.001 DPT_ SceneControl, por lo tanto la dimensién del objeto
es de 1 byte y los mandos que ese envia son egjecucién/memorizacion escenario (A o B).
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10 Funcion “secuencia de mandos”

Esta funcion, que puede ser configurada solo para los canales 1, 2, 3 y 4 permite programar el canal
genérico x para el envio miultiple de mandos, hasta un maximo de 4. El formato de los mandos es
programable y es independiente del formato de los demas mandos.

En la figura (fig. 10.1) se indican los parametros que definen el comportamiento de los canales individuales
(los parametros relativos a las opciones Habilitacion Bloque y Habilitacion objeto alarma bateria
descargada ya se han descrito en la parte general)

1.1.2 Receptor RF B canales blanco

Canal 1

Canal 2

Canal 3 = . T g 8

Canal 4 Funcidn asociada | secuencia de mandos a |

Canal & : T o

Canal & Numero de mandos de la secuencia |4 %

Canal 7 — I

Canal & Formato del objeto mando & |1 bit w|
‘alor objeto mando & - accidn 1 EI- v
‘“Walor objeto mando & - accion 2 0 v :
Formata del objeta mando B 1 bit ¥
“alor objeta mando B - accidn 1 1] &
“Walor objeto mando B - accion 2 0 V
Farmata del objeta mando C 1 bit v
“Walor objeto mando C - accion 1 ] v
‘“Walor objeto mando C - accion 2 | EI v
Farmata del objeta mando D 1 blt ] v
‘Walor objeto mando D - accidn 1 ] v |
“Yalor objeto mando D - accidn 2 1] v/
Hahilitacion blogue ; dezhabilitado ¥
Habilitacion objeta alarma bateria dezhabilitado ™

it
A,ceptar ] [ Cancelar l l Fuor defecto nfarma Aunda

Fig. 10.1

10.1 Parametros

» 10.1.1 Numero de mandos de la secuencia
Permite programar el nimero de mandos que se pretende enviar después de la recepcion de un mando
de activacién secuencia por los dispositivos de mando RF asociados al genérico canal x.
Segun el valor programado, varian las opciones que componen el menu Canal x.
Los valores programables van de 1 a 4, segun el valor programado, aparecen los objetos de
comunicacion y las opciones de configuracion, a estos asociadas, para el envio de los mandos que se
pretenden enviar: Formato del objeto de mando Y, Valor objeto mando Y - acciéon 1y Valor objeto
mando Y - accioén 2 (Y’ indica el mando genérico de la secuencia que se esta configurando).
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> 10.1.2 Formato del objeto mando Y
Permite programar el formato de codificacion de los telegramas bus que se enviaran por el dispositivo
por medio del objeto de comunicacion asociado al mando Y de la secuencia, cambian por consiguiente
los valores seleccionables a las opciones Valor objeto mando Y — accién 1 y Valor objeto mando Y -
accion 2. Los valores programables son:

o 1bit

El formato del mando que el dispositivo enviara después de variacion de estado del contacto es de 1 bit,
por lo tanto sera un valor légico “1” 0 “0” que, segun como se utilice, podria ser por ejemplo un mando
de on/off, un mando arriba/abajo o un valor l6gico verdadero/falso.

e 1 byte unsigned (0..255)
El formato del mando que el dispositivo enviara después de la variacion de estado del contacto es de 1
byte codificado en binario, por lo tanto el valor enviado estard comprendido entre 0 y 255.

o 1 byte valor porc.(0%..100%)

El formato del mando que el dispositivo enviara después de la variacién de estado del contacto es de 1
byte valor porcentaje, por lo tanto el valor enviado estard comprendido entre 0% y 100% que, segun el
uso, podria ser por ejemplo la programacion del valor de porcentaje de la luminosidad de un dimmer o
de la posicion porcentaje de una persiana.

» 10.1.3 Valor objeto mando Y - accion 1
Permite programar el mando o el valor que enviar después de la recepcidon de un mando de activacion
secuencia — accion 1 recibido por los dispositivos de mando RF asociados al genérico canal x.
Segun el valor programado en la opcion Formato del objeto mando Y cambian los valores
seleccionables para esta opcion, por lo tanto subdividiremos los diferentes valores segun el formato del
objeto que enviar por medio del objeto de comunicacion usado.

— Si el formato del objeto que enviar es 1 bit, los valores programables son:

e 0

Cuando se recibe un mando de activacion secuencia — accion 1 el dispositivo envia en el bus un
telegrama con valor l6gico “0” en el objeto de comunicacion asociado al genérico mando de la
secuencia Y.

o 1

Cuando se recibe un mando de activacion secuencia — accion 1 el dispositivo envia en el bus un
telegrama con valor logico “1” en el objeto de comunicacion asociado al genérico mando de la
secuencia Y.

— Si el valor programado es 1 byte unsigned (0..255), el menu de seleccidn valores no esta en lista
pero permite seleccionar el valor por medio de “flecha arriba” y “flecha abajo” o escribiéndolo
directamente y los valores programables van de 0 a 255.

— Si el valor programado es 1 byte valor porc. (0%..100%), el menu de seleccion valores esta en lista
y permite seleccionar el valor por medio de “flecha arriba” y “flecha abajo” o seleccionandolo
directamente y los valores programables van de 0% a 100% con paso 5%.

> 10.1.4 Valor objeto mando Y - accion 2

Igual que el parametro precedente, con la Unica diferencia que se refiere a la accion 2 (para la
descripcion ver 10.1.3)

10.2 Objetos de comunicacion

Segun el tipo de formato programado en la opcién Formato objeto a enviar se hacen visibles los
siguientes objetos de comunicacion:
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Si el formato del objeto mando Y es 1 bit, los objetos visibles son los indicados en la fig. 10.2.

Mimero | Mombre Funcidn del Objeto longitud Z| B T Tipo de Datos Prioridad
i:[zlﬂ Can.1 - Conmutacion A OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
EE-’]S Can.2 - Conmukacidn & onfoff 1 hit C R T 1 bit DPT_Switch Baja (Auta)
DI-’] 12 Can.3 - Conmutacion A OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja (Auto)
E[z] 18 Can.4 - Conmutacion A OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch EBaja {Auto)
D:]l Can.1 - Conmutacion & OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
ijﬂ? Can.2 - Conmutacion & OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
EE-’] 13 Can.3 - Conmutacion & OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja (Auto)
E[z] 19 Can.4 - Conmutacion & OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
ijzlz Can.1 - Conmutacion C OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
EE-’]S Can.2 - Conmutacion C OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch EBaja {Auto)
14 Can.3 - Conmutacion C OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja (Auto)
E[I-’]ZD Can.4 - Conmutacion C OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
[En] Can.1 - Conmutacion 0 OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
i:[z]g Can.2 - Conmutacion 0 OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)
15 Can.3 - Conmutacion 0 OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auta)
E[z]ZI Can.4 - Conmutacion 0 OnfOff 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja {Auto)

Fig. 10.2

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los telegramas después de la
recepcion de mandos de activacién secuencia (accién 1 o accion 2) por los dispositivos de mando RF
asociados al genérico canal x.

A cada canal se le asocian objetos de comunicacién propios e independientes de los demas.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que envia son envio valor accién 1/accién 2.

10.2.2 Can.x - Valor Y
Si el formato del objeto mando Y es 1 byte unsigned (0..255) o 1 byte valor porc.(0%..100%), los
objetos visibles son los indicados en la fig. 10.3.

Mimero | Nombre Funcidn del Objeta longitud |~ 0 ROWT Tipo de Datos Prioridad
EE-’]EI Can.1 - valor & Envio walor 1 Byte C R - 71 Baja (auka)
CE-’]E; Can.2 - Valor A Envin valor 1 Byte C R T Baja {Auto)
32] 1z Can.3 - Valor & Envio walor 1 Byte C R T Baja {Auka)
!:[2] 13 Can.4 - Valor A Envin valor 1 Byte C R T Baja {Auto)
U:.’h Can.1 - Valor B Erwio walor 1 Byte C R T Baja {Auta)
DI-’]? Can.2 - Valor B Enwin walor 1 Byte C R T Baja {Auto)
13 Can.3 - Yalor B Ervvio valor 1 Byte C R T Eiaja {Auto)
m 19 Can.4 - Valor B Enwin valor 1 Byte C R T Baja {Auto)
EE-’IZ Can.1 - valor C Ervio walor 1 Byte C R T Baja (Auka)
CE-’]S Can.2 - Valor C Envin valor 1 Byte C R T Baja {Auto)
DI-’] 14 Can.3 - Valor C Envin walor 1 Byte C R T Baja {Auto)
!:[2]20 Can.4 - Valor C Envin valor 1 Byte C R T Baja {Auto)
UI-’]S Can.1 - Valor D Enwin valor 1 Byte C R T Baja {Auto)
DI-’]Q Can.2 - Valor D Enwin walor 1 Byte C R T Baja {Auto)
'_[2] 15 Can.3 - Valor D Enwvin walor 1 Byte C R T Baja {Auto)
Mzt Can.4 - Valor D Enwin valor 1 Byte C R T Baja {Auto)

Fig. 10.3

Por medio de estos objetos de comunicacion el dispositivo envia en el bus los telegramas después de la

recepcion de mandos de activacién secuencia (accién 1 o accion 2) por los dispositivos de mando RF

asociados al genérico canal x.

A cada canal se le asocian objetos de comunicacién propios e independientes de los demas.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).

El formato estandarizado del objeto depende a su vez de la programacion de la opcién 2 Formato del

objeto mando Y:

i si el valor programado es 1 byte unsigned (0..255), el formato estandarizado del objeto es

5.010 DPT_Value_1_Ucount, por lo tanto la dimension del objeto es de 1 byte y los mandos que
envia son envio valor accion 1/accion 2.

fi. si el valor programado es 1 byte valor porc.(0%..100%), el formato estandarizado del objeto es
5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1 byte y los mandos que envia
son envio valor accion 1/accién 2.
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11 Funcion envio valor 8/16 bit

Esta funcion, que puede ser configurada solo para los canales 5, 6, 7 y 8, permite programar el canal
genérico x para el envio de un Unico mando con formato 8 o 16 bit.

En la figura (fig. 11.1) se indican los parametros que definen el comportamiento de los canales individuales
(los parametros relativos a las opciones Habilitacion Bloque y Habilitacion objeto alarma bateria
descargada se han descrito en la parte general)

1.1.2 Receptor RF B canales blanco

[ Canal 1 : Canal 5

Canal 2

Canal 3 . . o . 1

Canal 4 Funcion azociada | envio walor 3416 bit W

Canal 5 ! : | :

Canal B Formato objeto & enviar | 1 byte unzigned [0..255) “

Canal ¥ — e

Canal 8 Walor objeto manda - accion 1 .D |
Walor objeto mando - accidn 2 EI <
H abilitacidn blogue | deshabilitado » ]
Habilitacidn objeto alarma bateria E-deshabilitadu v

[ Aceptar H Cancelar ] [ Por defecto [nformacidn

fig. 11.1

11.1 Parametros

» 11.1.1 Formato objeto a enviar
Permite programar el formato de codificacion de los telegramas bus que se enviaran por el dispositivo
por medio del objeto de comunicacion asociado al canal genérico x, cambiando por consiguiente los
valores seleccionables a las opciones Valor objeto — accion 1y Valor objeto — accion 2. Los valores
programables son:

e 1 byte unsigned (0..255)
El formato del mando que el dispositivo enviara después de la variacion de estado del contacto es de 1
byte codificado en binario, por lo tanto el valor enviado estara comprendido entre 0 y 255.

o 1 byte valor porc.(0%..100%)

El formato del mando que el dispositivo enviara después de la variacion de estado del contacto es de 1
byte valor porcentaje, por lo tanto el valor enviado estara comprendido entre 0% y 100% que, segun el
uso, podria ser por ejemplo la programacion del valor de porcentaje de la luminosidad de un dimmer o
de la posicion porcentaje de una persiana.

e 2 byte unsigned (0..65535)
El formato del mando que el dispositivo enviara después de la variacion de estado del contacto es de 2
byte codificado en binario, por lo tanto el valor enviado estara comprendido entre 0 y 65535.
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o 2 byte floating point
El formato del mando que el dispositivo enviara después de la variacion de estado del contacto es de 2
byte codificado en coma flotante, por lo tanto el valor enviado estara comprendido entre -100 y 100.

11.1.2 Valor objeto - accion 1

Permite programar el mando o el valor que enviar después de la recepcién de un mando de envio valor
—accion 1 recibido por los dispositivos de mando RF asociados al genérico canal x.

Segun el valor programado en la opcion Formato objeto a enviar cambian los valores seleccionables
para esta opcion, por lo tanto subdividiremos los diferentes valores segun el formato del objeto a enviar
por medio del objeto de comunicacion usado.

— Si el valor programado es 1 byte unsigned (0..255), el menu de seleccion valores no esta en lista
pero permite seleccionar el valor por medio de “flecha arriba” y “flecha abajo” o escribiéndolo
directamente y los valores programables van de 0 a 255.

— Si el valor programado es 1 byte valor porc. (0%..100%), el menu de seleccion valores esta en lista
y permite seleccionar el valor por medio de “flecha arriba” y “flecha abajo” o seleccionandolo
directamente y los valores programables van de 0% a 100% con paso 5%.

— Si el valor programado es 2 byte unsigned (0..65535), el menu de seleccidn valores no esta en lista
pero permite seleccionar el valor por medio de “flecha arriba” y “flecha abajo” o escribiéndolo
directamente y los valores programables van de 0 a 65535.

— Si el valor programado es 2 byte floating point, el menu de seleccion valores esta en lista y
permite seleccionar el valor por medio de “flecha arriba” y “flecha abajo” o seleccionandolo
directamente y los valores programables van de -100 a 100.

11.1.3 Valor objeto - accion 2
Igual que el parametro precedente, con la uUnica diferencia que se refiere a la accion 2 (para la
descripcion ver 11.1.2)

11.2 Objetos de comunicacion

Segun el tipo de formato programado en la opcién Formato objeto a enviar se hacen visibles los siguientes

objetos de comunicacion:

> 11.2.1 Can.x - Valor 8 bit

Si el formato del objeto a enviar es 1 byte unsigned (0..255) o 1 byte valor porc.(0%..100%), los

objetos visibles son los indicados en la fig. 11.2.

Mamero | Mombre
24 Can.5 - Yalor & bit
[l Can.6 - Yalor & bit
3z Can.7 - Yalor & bit
[ Can.& - alor & bit

Funcidn del Objeto

Enwio walor
Enwio walor
Enwio walor
Enio walor

longitud
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte

fig. 11.2

[ N n I e N

T

e B

U | Tipo de Datos

Prioridad

Baja (Auta)
Baja (Auta)
Baja (Auta)
Baja (Auto)

Por medio de estos objetos de comunicacién el dispositivo envia en el bus los telegramas después de
un mando de envio valor (accién 1 o accién 2) recibido por los dispositivos de mando RF asociados al

genérico canal x.

A cada canal, se le asocian objetos de comunicacion propios e independientes de los demas.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto depende a su vez de la programacién de la opcién Formato objeto

a enviar:

24
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» 11.2.2 Can.x - Valor 16 bit

rus>
Sherus>

si el valor programado es 1 byte unsigned (0..255), el formato estandarizado del objeto es
5.010 DPT_Value_1_Ucount, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1 byte y el mando que

envia es un valor comprendido entre 0 y 255 codificado en binario

si el valor programado es 1 byte valor porc. (0%..100%), el formato estandarizado del objeto
es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1 byte y el mando que envia
es un valor de porcentaje incluido entre 0% y 100%

Si el formato del objeto a enviar es 2 byte unsigned (0..255) o 2 byte floating point, los objetos

visibles son los indicados en la fig. 11.3.

Mdmero
24
[l
M3z
3

Mombre

Can.5 - Yalor 16 bit
Can.6 - Yalor 16 bit
Can.7 - Yalor 16 bit
Can.§ - Yalor 16 bit

Funcidn del Objeto

Envio walor
Envin walor
Envio walor
Envio walor

longitud

2 Byte
2 Byte
2 Byte
2 Byte

fig. 11.3

AR

T

—_ ==~

Prioridad

Baja {Auto)
EBaja {Auto)
Baja (Auto)
Baja {Auto)

Por medio de estos objetos de comunicacién el dispositivo envia en el bus los telegramas después de
un mando de envio valor (accién 1 o accién 2) recibido por los dispositivos de mando RF asociados al

genérico canal x.

A cada canal, se le asocian objetos de comunicacion propios e independientes de los demas.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto depende a su vez de la programacién de la opcién Formato objeto

a enviar:

i.

fi.

si el valor programado es 2 byte unsigned (0..65535), el formato estandarizado del objeto es
7.001 DPT_Value 2 Ucount, por lo tanto la dimensién del objeto es de 2 byte y los mandos que

ese envia son envio valor acciéon 1/accién 2.

si el valor programado es 2 byte floating point, el formato estandarizado del objeto es 9.001
DPT_Value_Temp, por lo tanto la dimension del objeto es de 2 byte y los mandos que ese envia
son envio valor accion 1/accién 2.
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