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1 Introduccion

Este manual describe las funciones del dispositivo GW1x793 “Termostato EIB — de pared” y como estas
se programan y se configuran por medio del software de configuracion ETS.
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2 Aplicacion

El Termostato EIB — de pared es un dispositivo que controla la instalacion de termorregulacion. Este es
capaz de regular la temperatura del ambiente en el que se ha instalado, controlando por medio del sistema
KNK/EIB los actuadores que controlan las electrovalvulas, las calderas, los ventiladors etc. que componen
la instalacion de calefaccion y de acondicionamiento. El dispositivo , combinado al Cronotermostato EIB - de
pared puede realizar la funcién de termorregulacion de zonas desarrollando la funcion de esclavo en un
sistema de tipo maestro-esclavo.

El dispositivo controla dos tipos de funcionamiento CALEFACCION y ACONDICIONAMIENTO, permitiendo
la gestibn de ambas instalaciones y, para cada tipo de funcionamiento, son disponibles 4 modos de
funcionamiento (ECONOMY/PRECOMFORT/COMFORT/OFF), cada una con el propio punto de ajuste
parametrizable.

El dispositivo es capaz de controlar autbnomamente la temperatura del ambiente en el que se ha instalado,
segun los algoritmos de control (de dos puntos o proporcional) o por medio de la gestion de ventilador
segun el tipo de instalacién realizada.

En el caso en el que no esté previsto el uso de ventilador, el termostato es capaz de controlar la instalacion
de calefaccion y de acondicionamiento solo si la configuracion es de 4 vias, pues esta pensado para
controlar un actuador para la instalacién de calefaccion y uno para la instalaciéon de acondicionamiento; sin
embargo, si hubiese la necesidad de controlar los ventiladors, el termostato es capaz de gestionar
instalaciones de 2/4 vias para el control de las valvulas de zona.

En este manual se indica la Unica parte relativa a la configuracion con el software ETS mientras que, para el
menu interno y las diferentes funciones de las teclas locales, se recomienda el uso del MANUAL DE
INSTALACION Y USO embalado con el producto.

2.1 Limites de las asociaciones

El numero maximo de asociaciones légicas que el dispositivo es capaz de memorizar es 110; esto significa
que el nUmero maximo de conexiones légicas entre objetos de comunicacion y direcciones de grupo es 110
El nimero maximo de direcciones de grupo que el dispositivo es capaz de memorizar es 110; esto significa
que es posible asociar los objetos de comunicacion al maximo a 110 direcciones de grupo.
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3 Menu “General”

En el menu General estan presentes los parametros que permiten configurar el comportamiento del
dispositivo en la instalacion de termorregulacion (ver fig. 3.1), la estructura y las opciones presentes en el
menu General cambian segun las programaciones de las mismas opciones.

1.1.1 Termostato blanco

. General . General

Control de la carga

Algoritriog de control : ) r

Motificaciones Funcionamichto | esclava w

Ezcenarios : —

Punto de ajuste temperaturas Contral ventilador | deshabilitado “

Senzor externo — i
Tipo de controlo maestrosesclavo | rodo b
Faormato de los mandos i 1
para programacion modo 1 '.J.yte |
Intervalo de variacidn del punto de ajuste (00 )

para forzado manual [*C] Baatind |
Entrada intervalo de variac. punto de ajuste I = 3
para forzado manwal wia bus [°C] f.d?..sha'?.'.l't.ﬁflﬁ s
Programacian punto de ajuste via bus dezhabilitada A
lhl;igsllflcacmn parametros de funcionamiento deshabilitads G
Modificacion funcionamiento via bus I "
[Bsclavo o autonoma) :_dexhabllltada i
Selecoion unidad de medida de temperatura el o
[wizializada en la pantalla) oIS
[ Aceptar l [ Cancelar ] [ Por defecta Intarmacicn Ayuda

Fig. 3.1

3.1 Parametros

> 3.1.1 Funcionamiento
Permite programar el tipo de uso del dispositivo; los valores programables son:

e esclavo

El dispositivo estd configurado para controlar, con la ayuda de un dispositivo maestro como el
cronotermostato, la instalacion de termorregulacion. Con esta configuracion el dispositivo no controla
toda la instalacién sino solo una parte de esa; nombrada zona, mientras que en la instalacion hay un
dispositivo maestro que controla modo y tipo de funcionamiento; en este caso, el termostato controla la
temperatura del ambiente en el que se encuentra mientras que es el dispositivo maestro que decide el
funcionamiento programado por el usuario. No es posible modificar desde local el modo de
funcionamiento del dispositivo.

Una vez determinado el funcionamiento esclavo, veremos que es posible programar el tipo de control
que el dispositivo maestro efectia en el termostato.

e auténomo

El dispositivo esta configurado para gestionar autbnomamente la instalacién de termorregulacion, sin la
ayuda de cronotermostatos que controlen el funcionamiento del dispositivo, con esta configuraciéon se
obtiene un uUnico centro de control temperatura ambiente.

Con esta programacion, la estructura del menu General cambia sustancialmente pues las opciones
Tipo de control maestro/esclavo, Intervalo de variacién punto de ajuste para forzado manual (°C),
Entrada intervalo de variac. punto de ajuste para forzado manual via bus (°C) y Modificacién
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funcionamiento via bus (esclavo o auténomo), indicadas en la fig. 3.1, no son visibles, mientras que
aparece una nueva opcion Programacion modo y tipo desde remoto que se analizara en el paragrafo
3.1.4.

En la fig. 3.2 esta indicado el menu General del dispositivo con funcionamiento autbnomo.

1.1.1 Termostato blanco @

Goneral
Control de la carga
Algoritmos de control
Notificaciones
Escenarios
Punta de ajuste temperaturas
Sensor externo

Funcionamisnto autdnomo w
Contraol ventilador | deshabilitado w

Frogramacidn modo  tipo a distancia habilitada »

Formato de los mandos T 1’ bt b
pata programacion moda we

Programacidn punto de ajuste via bus deshabilitada A

Modificacion parametros de funcionamiento

it [ deshabilitada =

Seleccidn unidad de medida de temperatura

Ay =
[visualizada en la pantalla) Celsius

[ Aceptar H Cancelar ] [ For defecto farmacior

Fig. 3.2

> 3.1.2 Control ventilador
Permite habilitar el dispositivo al control de ventilador, los valores programables son:

e deshabilitado

El dispositivo no es capaz de gestionar los ventiladores, puede controlar instalaciones de
acondicionamiento/calefaccion aplicando los algoritmos de control a dos puntos o proporcional como
sucede para el cronostermostato.

o habilitado

El dispositivo es capaz de controlar los ventiladores, ya no es visible el menu Algoritmos de control
que se sustituye desde el menu Gestion Ventilador (ver el capitulo 8) y se modifican las opciones que
componen el menu Control de la carga.

> 3.1.3 Tipo de control maestro/esclavo
Permite programar el tipo de control que el dispositivo maestro efectia en el termostato; los valores
programables son:

e modo
El dispositivo maestro controla el termostato programandole desde bus los modos de funcionamiento
(ECONOMY, PRECOMFORT, COMFORT, OFF).

e punto de ajuste

El dispositivo maestro controla el termostato programandole desde bus el valor del punto de ajuste que
utilizar para la aplicacion de los algoritmos de control o para el control de los ventiladores. Con esta
programacion, no son visibles las opciones Formato de los mandos para programaciéon modo y
Modificacion funcionamiento via bus (esclavo o auténomo) mientras que aparece la opcion
Comportamiento a la recepcion de un nuevo punto de ajuste (para la descripcion ver el paragrafo
3.1.7).

> 3.1.4 Programacion modo y tipo a distancia
Habilita el dispositivo para recibir mandos de programacién modo de termorregulacion y tipo de
funcionamiento provenientes desde el bus; los valores programables son:




rus>
I Chorus

o deshabilitada

No es posible modificar desde bus el modo de termorregulacién y el tipo de funcionamiento del
dispositivo; ambos parametros son programables solo por medio del teclado local.

No es visible la opcion Formato de los mandos para programacién modo.

e habilitada

Es posible modificar también desde bus el modo de termorregulacién y el tipo de funcionamiento del
dispositivo; ambos parametros son programables también por medio del teclado local.

Es visible la opcion Formato de los mandos para programaciéon modo.

> 3.1.5 Formato de los mandos para programacion modo
Permite programar el formato de los mandos con los que es posible programar el modo de
funcionamiento del dispositivo a distancia; los valores programables son:

o 1 byte

Es posible programar el modo de funcionamiento del dispositivo a distancia por medio de telegramas
bus en un Unico objeto de comunicacion con formato 1 byte. Se hace visible el objeto de comunicacién
Entrada modo termorregulacion.

o 1 bit

Es posible programar el modo de funcionamiento del dispositivo desde remoto por medio de telegramas
bus en mas objetos de comunicacion con formato 1 bit, para la precisién uno por modo. Se hacen
visibles los objetos de comunicacién Entrada modo off, Entrada modo economy, Entrada modo
precomfort y Entrada modo comfort. Existe una prioridad en el uso de estos objetos de
comunicacion, que se indicara al final del paragrafo. En este caso, para hacer efectivo un modo de
funcionamiento con prioridad inferior respecto a la corriente, es necesario activar el nuevo modo y
desactivar el modo con prioridad mayor; el dispositivo no lleva a cabo automaticamente esta operacion.

e ambos

Es posible programar el modo de funcionamiento del dispositivo desde remoto por medio de telegramas
bus en un Unico objeto de comunicacién con formato 1 byte, o en objetos de comunicacion con formato
1 bit, para la precision uno por modo. Se hacen visibles los objetos de comunicacién Entrada modo
termorregulaciéon, Entrada modo off, Entrada modo economy, Entrada modo precomfort y
Entrada modo comfort. Existe una prioridad en el uso de estos objetos de comunicacion, que se
indicara abajo.

Entre los objetos de comunicacion que permiten la programacion del modo de funcionamiento del
dispositivo por medio del mando remoto desde bus, existe una prioridad que permite obviar al problema
de mas objetos habilitados; el esquema que se indica ahora representa lo mencionado:

Entrada mod_q ‘ —
termorregulacion |— o

(1 byte) e 0
——o

Entrada modo 1 |
comfort 0
(1 bit)

Entrada modo

precomfort 0
(1 bit)
Entrada modo 1 '
economy 0 Modo d_e
(1 bit) ~ funcionamiento
activo
Entrada modo off 1 ‘

(1 bit)

El grafico indicado arriba se puede resumir de este modo
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Prioridad Objeto Dimension
Maxima | Objeto Entrada modo off 1 bit
Objeto Entrada modo economy 1 bit
Objeto Entrada modo precomfort 1 bit
Objeto Entrada modo comfort 1 bit
Minima Objeto Entrada modo termorregulacién 1 byte

Los objetos de programacion modo de 1 bit tienen todos prioridad mayor con respecto al objeto de
programacion modo de 1 byte; esto es debido al hecho que, habilitando ambas posibilidades de
programacion modo, los objetos a un bit puedan ser utilizados para fijar el modo al verificarse eventos
particulares, como por ejemplo la funcién contacto ventana, es decir, al verificarse la condicién ventana
abierta el contacto del dispositivo que controla esta condicion genera el mando bus que fuerza el
termostato en el modo off; al restablecimiento de la condicién ventana cerrada se generara el mando de
modo off deshabilitado y el termostato se llevara a las condiciones en las que se encontraba
precedentemente.

Naturalmente también entre los objetos de programacién modo a 1 bit existe la prioridad de ejecucién
mando, sobre todo porque en el caso de que se programase el unico formato de 1 bit para la
programacion modo de funcionamiento en el caso de que mas objetos estuvieran habilitados es
necesario determinar cual de estos tiene mayor prioridad para determinar el modo de funcionamiento
activo en el dispositivo; para hacer efectivo un modo que tiene prioridad inferior que el modo corriente,
es necesaria tanto la habilitacion del nuevo modo como la deshabilitacion del modo corriente con
prioridad mayor.

> 3.1.6 Intervalo de variacion del punto de ajuste para forzado manual (°C)
Permite programar la variacién maxima del valor del punto de ajuste activo en el dispositivo para el
forzado temporal del punto de ajuste mismo por medio del teclado local; los valores programables se
visualizan en el menu desplegable y van de “+0.0” (variacion nula) a “+5.0” °C
Es posible modificar este valor por medio del menu de navegacion local, si en la opcion Modificacion
parametros de funcionamiento local se ha programado el valor habilitada.

> 3.1.7 Comportamiento a la recepcion de un nuevo punto de ajuste
Permite definir como el dispositivo se debe comportar cuando el punto de ajuste activo esta forzado
temporalmente y se recibe un nuevo valor del punto de ajuste desde el dispositivo maestro; los valores
programables son:

e anular forzado temperatura

Si el punto de ajuste activo en el dispositivo esta forzado temporalmente, al recibir un nuevo punto de
ajuste por medio de telegrama bus el forzado se pone a cero y no se aplica al nuevo valor del punto de
ajuste.

e mantener forzado temperatura
Si el punto de ajuste activo en el dispositivo esta forzado temporalmente, al recibir un nuevo punto de
ajuste por medio de telegrama bus el forzado se aplica al nuevo valor del punto de ajuste.

> 3.1.8 Entrada intervalo de variac. punto de ajuste para forzado manual via bus (°C)
Permite habilitar un objeto de comunicacion por medio del cual es posible programar mediante
telegrama bus el valor del intervalo de regulacién punto de ajuste para el forzado temporal; los valores
programables son:

o deshabilitada
El objeto de comunicacion no es visible y por lo tanto no es posible programar desde bus el intervalo de
regulacion punto de ajuste para el forzado temporal.

o habilitada

Se hace visible el objeto de comunicacion Programacioén intervalo regulaciéon punto de ajuste por
medio del cual es posible programar desde bus el intervalo de regulacién punto de ajuste para el
forzado
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> 3.1.9 Programacion punto de ajuste via bus
Permite habilitar los objetos de comunicacién necesarios para la programacion de los puntos de ajuste
de cada modo del dispositivo por medio de telegrama bus; los valores programables son:

e deshabilitada
No es posible modificar los puntos de ajuste de los modos de termorregulacién por medio de telegramas
bus; no es visible por lo tanto ningun objeto de comunicacién para la programacion punto de ajuste.

o habilitada

Es posible modificar los puntos de ajuste de los modos de termorregulacién por medio de telegramas
bus; con esta programacién, se hacen visibles los objetos de comunicacion Punto de ajuste antihielo
calefaccion, Punto de ajuste economy calefaccion, Punto de ajuste precomfort calefaccion,
Punto de ajuste comfort calefaccion, Punto de ajuste proteccion altas temperaturas
acondicionamiento, Punto de ajuste economy acondicionamiento, Punto de ajuste precomfort
acondicionamiento y Punto de ajuste comfort acondicionamiento por medio de los cuales es
posible programar desde bus los puntos de ajuste de cada modo de funcionamiento del dispositivo.
Recuerde que entre los varios puntos de ajuste pertenecientes al mismo tipo de funcionamiento, existe
un limite de programacion valor determinado de la relacion:

Tantihielo < Teconomy S Tprecomfort < Tcomiort €N calefaccion (“T” indica el valor genérico del punto de ajuste del
modo)

Teomfort < Tprecomfort < Teconomy S T proteccion altas temp €N calefaccion (“T” indica el valor genérico del punto de
ajuste del modo)

Mientras que en las modificaciones de los puntos de ajuste desde menu local se efectua un control que
el vinculo se respete, la programacion desde bus no sufre el mismo control para evitar que, en el caso
de que un supervisor se encontrase en la condicion de actualizar mas parametros, no deba haber
ninguna cautela para establecer el orden de actualizacion de los diferentes puntos de ajuste; sin
embargo, en este modo, se requiere al usuario que evite programar desde bus valores de puntos de
ajuste que no respetan el vinculo arriba indicado pues se podrian producir mal funcionamientos del
mismo dispositivo.

> 3.1.10 Modificacién parametros de funcionamiento local
Permite habilitar la visualizacion de los parametros de funcionamiento del dispositivo en el menu de
navegacion local; los valores programables son:

o deshabilitada

Cuando se accede al menu de navegacion local no son visibles los parametros que permiten modificar
el funcionamiento del dispositivo (para mayores informaciones relativas a estos parametros, consultar el
MANUAL DE INSTALACION Y USO)

o habilitada

Cuando se accede al menu de navegacion local son visibles los parametros que permiten modificar el
funcionamiento del dispositivo (para mayores informaciones relativas a estos parametros, consultar el
MANUAL DE INSTALACION Y USO)

> 3.1.11 Modificacién funcionamiento via bus (esclavo o auténomo)
Permite habilitar un objeto de comunicacion por medio del cual es posible programar mediante
telegrama bus el funcionamiento del dispositivo (esclavo o stand alone); los valores programables son:

o deshabilitada
El objeto de comunicacion no es visible y por lo tanto no es posible programar desde bus el
funcionamiento del dispositivo (esclavo o stand alone).

o habilitada
Se hace visible el objeto de comunicacién Habilitacion funcion esclavo por medio del cual es posible
programar desde bus el funcionamiento del dispositivo (esclavo o stand alone).

> 3.1.12 Seleccién unidad de medida de temperatura (visualizada en la pantalla)
Permite programar la unidad de medida en la que se expresa el valor de temperatura visualizado en la
pantalla; los valores programables son:
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o Fahrenheit

La unidad de medida del valor de temperatura visualizado en la pantalla es Fahrenheit. Recordamos
que de todas formas es posible modificar la unidad de medida de la temperatura visualizada en la
pantalla por medio del menu de navegacion local.

e Celsius

La unidad de medida del valor de temperatura visualizado en la pantalla es Celsius. Recordamos que de
todas formas es posible modificar la unidad de medida de la temperatura visualizada en la pantalla por
medio del menu de navegacion local.

3.2 Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacion, cuya visibilidad esta subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu General, son los indicados en la fig. 3.3.

Mamero | Mombre Funcion del Objeta longibud = C 0 R W T U Tipode Datos Prioridad
mﬂ Entrada dia/hora Actualiza dia/hora 3 Byte Coo- W Time DPT_TimeOfDay EBaja {Auto)
Cl:]l Entrada tipo funcionarmiento Calefaccionfacondicionamiento 1 bit Coo- W EBaja {Auto)
EE]Z Entrada punto de ajuste Yalor de punto de ajuste 2 Byte Coo- W 2 byte float value DPT_Value_Temp  Baja (Auta)
E[If]S Entrada modo termorregulacian Auto/Eco/PrecomComf[OFF 1 Byte Co- W Baja {Auto)
ﬂz] 13 Punto de ajuste antihiela calefaccidn Yalor de punto de ajuste 2 Byte Coo- W 2 byte float value DPT_Value_Temp  Baja (Auta)
DI.’] 14 Punto de ajuste economy calefaccidn ‘alor de punto de ajuste Z Byte Coo- W 2 byte float value DPT_value_Temp  Baja (Auto)
LE.’] 15 Punto de ajuste precomfort calef accidn Walor de punto de ajuste 2 Byte Coo- W 2 byte float walue DPT_Yalue_Temp  Baja (Auka)
E:[z] 16 Punto de ajuste comfort calefaccion Yalor de punto de ajuste 2 Byte Coo- W 2 byte float value DPT_Value_Temp  Baja (Auta)
m 17 Punto de ajuste proteccion altas temperaturas acondicionamiento  Yalor de punto de ajuste 2 Byte Coo- W 2 byte float value DPT_Yalue_Temp  Baja (Auto)
CE-’] 15 Punto de ajuste economy acondicionarmiento Yalor de punto de ajuste 2 Byte Coo- W 2 byte float value DPT_Value_Temp  Baja (Auta)
:E.’] 19 Punto de ajuste precomfort acondicionamiento ‘Walor de punto de ajuste Z Byte Coo- W Z byte float value DPT_value_Temp  Baja (Auto)
!:[2]20 Punto de ajuste comfort acondicionamiento Walor de punto de ajuste 2 Byte Coo- W 2 byte float walue DPT_Yalue_Temp  Baja (Auta)
C[I.’]Zl Programacion intervalo requlacidn punto de ajuste Yalor ?C 2 Byte Co- W 2 byte float value DPT_Value_Temp  Baja (Auta)
|:[2]22 Habilitacion funcidn esclavo Habilita/Deshabilita 1 bit Coo- W 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
D;’]ZS Entrada modo off Habilita/Deshabilita 1 bit Coo- W 1 bit DPT_Enable EBaja {Auta)
52]24 Entrada modo economy Habilita/Deshabilica 1 bit Coo- W 1 bit DPT_Enable EBaja {Auto)
mZS Entrada modo precomfort Habilita/Deshabilita 1 bit Coo- W 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
CE.’]ZS Entrada modo comfort Habilita/Deshabilica 1 kit Co- W 1 bit DPT_Enable EBaja {Auta)

Fig. 3.3
» 3.2.1 Entrada dia/hora

Por medio de este objeto de comunicacion el dispositivo es capaz de actualizar mediante telegrama
recibido del bus el dia y la hora del propio reloj interno; de todas formas es siempre posible modificar dia
y hora por medio del menu de navegacion local del dispositivo.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 70.007 DPT_ TimeOfDay, por lo tanto la dimension del objeto es
de 3 byte y la informacion que este recibe es actualizacién dia y hora.

3.2.2 Entrada tipo funcionamiento

Permite programar desde remoto por medio del mando bus el tipo de funcionamiento del dispositivo.
Cuando en este objeto se recibe un telegrama bus con valor légico “1” el dispositivo fija el tipo de
funcionamiento en CALEFACCION, sefialado por el correspondiente indicador luminoso en la pantalla,
manteniendo el mismo modo de funcionamiento que era programado antes de la variacién; viceversa
cuando en este objeto se recibe un “0”, el dispositivo fija el tipo de funcionamiento en
ACONDICIONAMIENTO, sefalado por el correspondiente indicador luminoso en la pantalla,
manteniendo el mismo modo de funcionamiento que se habia programado antes de la variacion.

En cualquier caso siempre es posible modificar el tipo de funcionamiento por medio del menu de
navegacion local del dispositivo.

Los indicadores habilitados son C (comunicacién), W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 1.7100 DPT_ Heat/Cool, por lo tanto la dimension del objeto es de
1 bit y los mandos que este recibe son tipo de funcionamiento. Calefaccién/Acondicionamiento

3.2.3 Entrada punto de ajuste

Permite al termostato recibir del dispositivo maestro el valor del punto de ajuste que utilizar para la
aplicacion del algoritmo de control programado o para el control de los ventiladores.

Los indicadores habilitados son C (comunicacién), W (escritura del bus) .

10



rus>
I Chorus

El formato estandarizado del objeto es 9.007 DPT_Value_Temp, por lo que la dimension del objeto
es de 2 byte y los mandos que ese recibe son valores puntos de ajuste expresados en grados
centigrados (con aproximacion al décimo de grado).

> 3.2.4 Entrada modo termorregulacion
Permite programar desde remoto por medio del mando bus el modo de funcionamiento
(termorregulacion) del dispositivo. Cuando en este objeto de comunicacion se recibe un telegrama bus
con la informacion del modo de funcionamiento que se pretende programar, el dispositivo fija el modo
de funcionamiento segun el mando recibido, sefalado por el correspondiente indicador luminoso en la
pantalla; solo si no hay eventuales objetos de programacién modo de 1 biy activados.
En el caso en que el dispositivo hubiese estado configurado como funcionamiento auténomo, siempre
es posible modificar el modo de funcionamiento por medio del menu de navegacion local del dispositivo,
que no hace otra cosa que repetir el evento de recepcién mando en el objeto de comunicacion
analizado para modificar, en cada presion, el modo de funcionamiento.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 20.702 DPT_ HVACMode, por lo tanto la dimension del objeto es
de 1 byte y los mandos que este recibe son Modo de funcionamiento. Economy/Precomfort/Comfort/Off.

» 3.2.5 Punto de ajuste antihielo calefaccion
Permite programar desde remoto por medio del mando bus el punto de ajuste del modo OFF del
funcionamiento CALEFACCION; si en este objeto de comunicacion se recibiera un telegrama de
programacion punto de ajuste con valor menor de 2°C o mayor de 40°C, el mando se ignora por
razones de seguridad. Sin embargo , el punto de ajuste de este modo debe estar comprendido tanto
entre 2°C e 7°C como menor del valor del punto de ajuste del modo ECONOMY vy, si se recibiera un
valor que no respetase los vinculos descritos en 3.1.9, el valor se hace efectivo hasta cuando no se
accede al menu de navegacion local; una vez que se accede a los parametros de programacién punto
de ajuste del menu local el dispositivo efectia un control para verificar que todos los limites de
programacion punto de ajuste estén verificados y, en el caso de que no lo estén, provee
auténomamente a modificar los puntos de ajuste para respetar las condiciones limite de programacion.
Siempre es posible modificar en cada momento el punto de ajuste del modo OFF CALEFACCION por
medio del relativo parametro del menu de navegacion local.
Si el punto de ajuste se modifica manualmente o desde bus por medio de este objeto de comunicacion,
el eventual forzado temporal se mantiene, dentro de los limites establecidos por el valor programado en
la opcion Intervalo de variaciéon punto de ajuste para forzado manual (°C) o valor recibido en el
objeto Programacioén intervalo regulacion punto de ajuste si esta habilitado (limites programados
desde la configuracion “esclavo” del dispositivo).
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 9.0071 DPT_Value_Temp, por lo que la dimensién del objeto es
de 2 byte y los mandos que ese recibe son valores punto de ajuste modo OFF tipo CALEFACCION
expresados en grados centigrados (con aproximacion al décimo de grado).

Las caracteristicas y las funcionalidades arriba descritas son las mismas también para los parametros
Punto de ajuste economy calefaccion, Punto de ajuste precomfort calefaccion, Punto de ajuste
comfort calefaccion para el tipo de funcionamiento CALEFACCION y también para Punto de ajuste
proteccion altas temperaturas acondicionamiento (que equivale al modo OFF), Punto de ajuste
economy acondicionamiento, Punto de ajuste comfort acondicionamiento y Punto de ajuste
precomfort acondicionamiento para el tipo de funcionamiento ACONDICIONAMIENTO.

Para la definicién de los puntos de ajuste permanecen validos los vinculos indicados en el paragrafo
3.1.9

» 3.2.6 Programacion intervalo regulacién punto de ajuste
Permite programar desde remoto por medio del mando bus el valor del intervalo de regulacién punto de
ajuste para el forzado temporal del mismo punto de ajuste; si en este objeto de comunicaciéon se
recibiera un telegrama de programacion intervalo de variaciéon punto de ajuste con valor menor de 0°C o
mayor de 5°C, el valor se limita, por razones de seguridad, dentro de los limites indicados antes; esto
significa que, los valores menores de 0°C se interpretaran como 0°C y, en el mismo modo, los valores
superiores a 5°C se interpretaran como 5°C.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
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El formato estandarizado del objeto es 9.007 DPT_Value_Temp, por lo que la dimension del objeto es
de 2 byte y los mandos que ese recibe son valores intervalo de regulacién punto de ajuste para el
forzado temporal expresados en grados centigrados (con aproximacién al décimo de grado).

» 3.2.7 Habilitacién funcion esclavo
Permite programar desde remoto por medio del mando bus el funcionamiento del mismo dispositivo,
modificandolo de esclavo a autébnomo y viceversa. Cuando en este objeto se recibe un telegrama bus
con valor légico “1”, el dispositivo fija el funcionamiento en ESCLAVO; viceversa cuando en este objeto
se recibe un “0” el dispositivo fija el tipo de funcionamiento en AUTONOMO con mandos remotos
deshabilitados.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 1.003 DPT_ Enable, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1
bit y los mandos que ese recibe son funcionamiento esclavo/auténomo.

» 3.2.8 Entrada modo off
Permite habilitar desde remoto por medio del mando bus el modo de funcionamiento (o de
termorregulacién) OFF del dispositivo. Cuando en este objeto se recibe un telegrama bus con valor
I6gico “1”, el dispositivo activa inmediatamente el modo OFF, sefialado por el correspondiente indicador
luminoso en la pantalla, dado que la habilitacion de este objeto tiene prioridad superior a cualquier otro
mando de programaciéon modo de termorregulacion; viceversa cuando en este objeto se recibe un “0” el
dispositivo deshabilita el modo de funcionamiento OFF y el nuevo modo de funcionamiento operativo se
programa auténomamente por el dispositivo respetando la tabla de las prioridades indicada en el
paragrafo 3.1.5.
En el caso en el que el funcionamiento del dispositivo fuera AUTONOMO con mandos remotos
habilitados, hasta que no se deshabilita el modo OFF no es posible modificar el modo de
funcionamiento por medio del menu de navegacion local del dispositivo pues este Ultimo no hace otra
cosa que repetir el evento de recepcion mando en el objeto de comunicacién Entrada modo
termorregulacion que tiene la prioridad inferior respecto al objeto en examen.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 1.003 DPT_ Enable, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1
bit y los mandos que este recibe son habilitacién/deshabilitacion modo de funcionamiento OFF.

Las caracteristicas y las funcionalidades arriba descritas valen también para los objetos Entrada modo
economy, Entrada modo precomfort, Entrada modo comfort, por lo tanto para la descripcion ver
3.2.8 con la diferencia que se refiere a los respectivos modos de funcionamiento.

Permanece valida la tabla de las prioridades indicada en el paragrafo 3.1.5
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4 Menu “Control de la carga (ventilador deshabilitado)”

En el menu Control de la carga que, en este capitulo, se presentara en la configuracion “ventilador
deshabilitado”, es decir, la visible si en la opcion Control ventilador del menu General esta programado el
valor deshabilitado, estan presentes los parametros que permiten programar el formato de los mandos
enviados a las cargas controladas (ver fig. 4.1), segun el valor programado en esta opciéon, cambian los
algoritmos de control de las cargas programables en el menu Algoritmos de control y como consecuencia
la conformacion del mismo mend.

1.1.1 Termostato blanco

[ Gl : Control de la carga
Control de la carga
Algaritmoz de control o 1
ittt Farmato de loz mandoz ._'I hit [041] W
Escenarios o —
Punta de ajuste temperaturas Matificaciones actuadores controlados :_deshabllltadas bt |
Sensor externo Periodo repeticiones en ausencia {5, =]

de respuesta AR 'EI.J_E“C'QH 2
Aceptar l [ Cancelar ] [ Por defecto |nformacitn Ayuda

Fig. 4.1

4.1 Parametros

> 4.1.1 Formato de los mandos
Permite programar el formato de los objetos de comunicacion que controlan las cargas, y los algoritmos
de control que permiten controlar las mismas cargas; los valores programables son:

o 1 bit (0/1)

El formato de los objetos de comunicacién que controlan las cargas es 1 bit; con esta programacion los
algoritmos de control cargas programables que se analizaran detalladamente en el capitulo 6 Menu
Algoritmos de control (1 bit) son: 2 puntos on/off y proporcional PWM.

Son visibles los objetos de comunicacion Conmutaciéon calefaccién y Conmutacién
acondicionamiento que permiten controlar efectivamente las cargas.

o 1 byte (valor %)

El formato de los objetos de comunicacién que controlan las cargas es 1 byte, con esta programacion
los algoritmos de control cargas programables que se analizara detalladamente en el capitulo 7 Menu
Algoritmos de control (1 byte) son: 2 puntos 0%/100% y proporcional continuo.

Son visibles los objetos de comunicacion Mando continuo calefaccién y Mando continuo
acondicionamiento que permiten controlar efectivamente las cargas.
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> 4.1.2 Notificaciones actuadores controlados

Permite habilitar el dispositivo al recibir las notificaciones de los actuadores (cargas) que ese controla;
los valores programables son:

o deshabilitadas

El dispositivo no es capaz de recibir de los actuadores (cargas) el efectivo reconocimiento que el mando
enviado ha sido realizado efectivamente.

Se hace visible la opciéon Periodo repeticiones en ausencia de respuesta que permite definir el
periodo de repeticién de los mandos a las cargas.

o habilitadas

El dispositivo es capaz de recibir de los actuadores (cargas) el efectivo reconocimiento que el mando
enviado ha sido realizado efectivamente.

Se hacen visibles los objetos de comunicacion Notificacion estado calefacciéon y Notificacién estado
acondicionamiento si en la opcién Formato de los mandos se ha programado el valor 1 bit (0/1)
mientras que, si en dicha opcion se hubiese programado el valor 1 byte (valor%), los objetos de
comunicacion que se hacen visibles son Notificacién control continuo calefacciéon y Notificacion
control continuo acondicionamiento.

La opcién Periodo repeticiones en ausencia de respuesta no es visible pues el dispositivo conoce
siempre el estado de las cargas que controla; de hecho, si dentro de un minuto del envio del mando
hacia una carga esta Ultima no envia el reconocimiento de la efectiva ejecucion del mando al
termostato, ese se ocupa de enviar nuevamente el mando cada minuto hasta que no recibe el correcto
reconocimiento por parte de la carga, sefalando esta anomalia con el intermitente del indicador
luminoso de activacion instalacion de calefaccidon/acondicionamiento.

4.1.3 Periodo repeticiones en ausencia de respuesta
Permite programar el periodo de retransmision del mando hacia las cargas; los valores programables se
visualizan en el menu desplegable (en un intervalo que va de “ninguna repeticion” a 30 minutos).

4.2 Objetos de comunicacioén

Los objetos de comunicacion, cuya visibilidad esta subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Control de la carga, son los indicados en la fig. 4.2.

EBaja {Auko)
EBaja {Auko)
EBaja {Auto)
Baja {Auko)
Baja {Auko)
EBaja (Auka)
Baja {Auko)

Mimera | Nombre Funcién del Objeta longtud  © R W T U TipodeDakos Prioridad
Dz]‘i Motificacion estado caleFaccion Estadao onjoff 1 bit € W 1 bit DPT_Switch
UE.’]E; Motificacion estado acondicionamiento Estado onjfoff 1 bit q W 1 bit DPT_Switch
52]30 Conmutacidn calefaccidn Cnfoff 1 bit (i 1 bit DPT_Switch
DI.’]SZ Conmutacion acondicionamiento Onfoff 1 bit C - 1 bit DPT_Switch
EE.’]S Motificacion contral continuo calef accidn Walor % 1 Byte o W 3 bit unsigned value DPT_Scaling
EE.’]? Matificacion contral continuo acondicionariienta Walor e 1 Byte C W 3 bit unsigned value DPT_Scaling
m31 Mando continuo calefaccidn Walor e 1 Byte C - @ bit unsigned value DPT_Scaling
CE-’]SS Mando continuo acondicionamiento Walor % 1 Byte C & bit unsigned value DPT_Scaling

EBaja {Auko)

Fig. 4.2

4.2.1 Notificacion estado calefaccion

Permite al dispositivo conocer el estado del actuador que gestiona la instalacion de calefaccion
controlada por el termostato; una vez enviado el mando a este actuador, el dispositivo, pasado un
minuto de su reloj sin haber recibido el reconocimiento de la efectiva ejecucion del mando por parte de
la carga por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacion en examen, provee inmediatamente
a enviar nuevamente el mando cada minuto hasta que no reciba el correcto reconocimiento, senalando
esta anomalia con el intermitente del indicador luminoso de activacion instalacién de
calefaccién/acondicionamiento (segun a cual de las dos es visualizada en la pantalla). Si se recibiese
una notificacion por parte del actuador que no refleja el mando enviado, el dispositivo provee
inmediatamente a enviar nuevamente el mando activando el control expresado en el concepto de arriba.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este recibe son estado actuador instalacién calefaccién on/off.
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4.2.2 Notificacion estado acondicionamiento
Lo mismo que el precedente, con la uUnica diferencia que vale para el actuador de la instalacion de
acondicionamiento (para la descripcion ver 4.2.1)

4.2.3 Conmutacion calefaccion

Permite al dispositivo enviar los mandos de on/off al actuador que controla la instalacion de calefaccion
controlada por el termostato; segun el algoritmo de control programado, el dispositivo calcula cuando
debe intervenir en la instalacién de calefaccion para regular la temperatura del ambiente controlado y
como consecuencia envia un telegrama con valor légico “1” para activar la instalacion y valor logico “0”
para desactivarla.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este envia son instalacién calefaccion on/off.

4.2.4 Conmutacion acondicionamiento
Lo mismo que el precedente, con la uUnica diferencia que vale para el actuador de la instalacion de
acondicionamiento (para la descripcion ver 4.2.3)

4.2.5 Notificacion control continuo calefaccion

Permite al dispositivo conocer el estado del actuador que gestiona la instalacion de calefaccion
controlada por el termostato; una vez enviado el mando a este actuador, el dispositivo, pasado un
minuto de su reloj sin haber recibido el reconocimiento de la efectiva ejecucion del mando por parte de
la carga por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacién en examen, provee inmediatamente
a enviar nuevamente el mando cada minuto hasta que no reciba el correcto reconocimiento, senalando
esta anomalia con el intermitente del indicador luminoso de activaciéon instalacién de
calefaccion/acondicionamiento (segun la cual de las dos es visualizada en la pantalla). Si se recibiese
una notificacion por parte del actuador que no refleja el mando enviado, el dispositivo provee
inmediatamente a enviar nuevamente el mando activando el control expresado en el concepto de arriba.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este recibe son estado porcentaje actuador instalacion calefaccion.

4.2.6 Notificacion control continuo calefaccion
Lo mismo que el precedente, con la Unica diferencia que vale para el actuador de la instalacion de
acondicionamiento (para la descripcion ver 4.2.5)

4.2.7 Mando continuo calefacciéon

Permite al dispositivo enviar los mandos de regulacién porcentaje al actuador que controla la instalacién
de calefaccion controlada por el termostato; segun el algoritmo de control programado, el dispositivo
calcula cuando debe intervenir en la instalacion de calefaccion para regular la temperatura del ambiente
controlado y como consecuencia envia un telegrama con la informacion del porcentaje de activacion de
la misma instalacion.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este envia son valores de porcentaje instalacién calefaccion.

4.2.8 Mando continuo acondicionamiento
Lo mismo que el precedente, con la Unica diferencia que vale para el actuador de la instalacion de
acondicionamiento (para la descripcion ver 4.2.7)
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5 Menu “Control de la carga (ventilador habilitado)”

En el menu Control de la carga que, en este capitulo se presentara en la configuracion “ventilador
habilitado”, es decir, la visible si en la opcion Control ventilador del menu General se ha programado el
valor habilitado, estan presentes los parametros que permiten habilitar el dispositivo a la recepcién de las
notificaciones de los actuadores que controlan las velocidades de los ventiladores y las electrovalvulas de
las instalaciones de calefaccion y acondicionamiento (ver fig. 5.1)

1.1.1 Termostato blanco

' General ' Control de la carga
Control de la carga
Gestion ventilador Natificaci : iad :'EI habiliad
Matificaciones otficaciones actuadares wentiladaor | desha iitadas W
Ezcenarios P . -
Funto de ajuste temperaturas Maotificaciones actuadares wakvulaz ;_dE$hab|I|tadas W
Sensor extemo Periodo repeticiones en auzencia :-n-in e e eti-ci.én 3
de rezpuesta g i
[ Aceptar l l Cancelar ] [ For defecto |nformacidn Aguda

Fig. 5.1

5.1 Parametros

> &8.1.1 Notificaciones actuadores ventilador
Permite habilitar el dispositivo al recibir las notificaciones de los actuadores que controlan las
velocidades del ventilador que este controla; los valores programables son:

e deshabilitadas

El dispositivo no es capaz de recibir de los actuadores el efectivo reconocimiento que el mando enviado
se ha realizado efectivamente; se hace visible la opciéon Periodo repeticiones en ausencia de
respuesta que permite definir el periodo de repeticion de los mandos a los actuadores que controlan los
ventiladores y los que controlan las electrovalvulas.

o habilitadas

El dispositivo es capaz de recibir de los actuadores el efectivo reconocimiento que el mando enviado se
ha realizado efectivamente; se hacen visibles los objetos de comunicacion Notificacion estado
ventilador V1, Notificacion estado ventilador V2 y Notificacion estado ventilador V3 si en la opcion
Formato de los mandos del menu Gestion ventilador se ha programado el valor 1 bit (0/1) mientras
que, si en dicha opcion se hubiese programado el valor 1 byte (valor %) el objeto de comunicacion que
se hace visible es Notificacion control continuo ventilador.

El dispositivo conoce siempre el estado de las cargas que controla; de hecho, si antes de un minuto del
envio del mando hacia una carga esta ultima no envia el reconocimiento de la efectiva ejecucién del
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mando al termostato, ese se encarga de enviar de nuevo el mando cada minuto hasta que no recibe el
correcto reconocimiento, sefialando esta anomalia con el intermitente del indicador luminoso del
ventilador. Ademas se ha implementado en el software del dispositivo la funcién de interbloqueo légico
que permite activar una velocidad del ventilador diferente de la activa solo si se ha recibido la correcta
notificacién de esta Ultima que se ha desactivado, hasta que el termostato no reciba la notificacion de la
desactivacion de la velocidad activa este no envia el mando de activacion de la nueva velocidad, para
evitar que mas bobinados del ventilador se alimenten contemporaneamente, provocando la ruptura del
mismo ventilador.

5.1.2 Notificaciones actuadores valvulas

Permite habilitar el dispositivo al recibir las notificaciones de los actuadores que controlan las
electrovélvulas de la instalaciéon de calefaccidon y acondicionamiento que ese controla; los valores
programables son:

o deshabilitadas

El dispositivo no es capaz de recibir de los actuadores el efectivo reconocimiento que el mando enviado
se ha realizado efectivamente; se hace visible la opcion Periodo repeticiones en ausencia de
respuesta que permite definir el periodo de repeticién de los mandos a las cargas.

e habilitadas

El dispositivo no es capaz de recibir de los actuadores (cargas) el efectivo reconocimiento que el mando

enviado ha sido realizado efectivamente, se hacen visibles los siguientes objetos de comunicacion:

— Notificacién valvula calefaccion y Notificacién valvula acondicionamiento si en la opcion
Gestioén de las valvulas del menu Gestién Ventilador se ha programado el valor 4 vias on/off

— Notificaciéon valvula calef/acond si en la opcion Gestion de las valvulas del menu Gestion
Ventilador se ha programado el valor 2 vias on/off

— Notificacion % valvula calefaccion y Notificacion % valvula acondicionamiento si en la opcion
Gestion de las valvulas del menu Gestion Ventilador se ha programado el valor 4 vias mando
porcentaje 0%/100%

— Notificacién % valvula calef/acond si en la opcién Gestiéon de las valvulas del menu Gestion
Ventilador se ha programado el valor 2 vias mando porcentaje 0%/100%

La opcién Periodo repeticiones en ausencia de respuesta no es visible pues el dispositivo conoce

siempre el estado de las valvulas que controla; de hecho, si dentro de un minuto del envio del mando

hacia una valvula esta dltima no envia el reconocimiento de la efectiva ejecucién del mando al

termostato, ese se ocupa de enviar nuevamente el mando cada minuto hasta que no recibe el correcto

reconocimiento, senalando esta anomalia con el intermitente del indicador luminoso de activacion

instalacion de calefaccion/acondicionamiento.

5.1.3 Periodo repeticiones en ausencia de respuesta

Permite programar el periodo de retransmisién del mando hacia los ventiladores y/o las valvulas pues el
dispositivo no conoce, en este caso, el estado efectivo de estos ultimos.

Los valores programables estan visualizados en el menu desplegable, en un intervalo entre “ninguna
repeticion” y 30 minutos.

En el caso que se deshabiliten las notificaciones tanto del ventilador como de las valvulas, el valor
programado en esta opcion se refiere naturalmente a ambos.

5.2 Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacion, cuya visibilidad esta subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Control de la carga, son los indicados en la fig. 5.2.

Mirmero | Mombre Funcidn del Objeto lomgitud | W Tipo de Datos

EE-’H Motificacion valvula calef facond Estadao on/aff 1 kit (i W 1 bit DPT_Switch

1[2]4 Motificacion vakwula calefaccidn Estado on/off 1 bit C W 1 bit DPT_Switch

132]5 Motificacion % valvula caleffacond 0%/100% 1 Byke [ W @ bit unsigned value DPT_Scaling
s Motificacion % valvula calefaccion 0%/ 100%: 1 Bvte C W & bit: unsigned value DPT Scaling
132]6 Motificacion vakwula acondicionamiento Estado on/off 1 bit @ Wy 1 bit DPT_Switch

mg Motificacion estado ventilador W1 Estado on/off 1 bit iz W 1 bit DPT_Switch

10 Motificacidn estada wentiladaor w2 Estado onjoff 1 bit = W 1 bit DPT_Switch

EE.’] 11 Matificacion estado ventilador W3 Estadao onfaff 1 kit (i W 1 kit DPT_Switch

EE] 1z Motificacion control continuo ventilador ‘alor % 1 Bwke (& W @ bit unsigned walue DPT_Scaling

Fig. 5.2

Priotidad

Eaja (Auka)
Eaja (Auka)
EBaja (Auka)
Baia (Auto)
Eaja (Auka)
EBaja (Auka)
Baja (Auto)
Eaja (Auka)
EBaja (Auka)
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» b5.2.1 Notificacion valvula calef/acond
Permite al dispositivo conocer el estado del actuador que gestiona la valvula de la instalacién de
calefaccién y acondicionamiento controlado por el termostato; una vez enviado el mando a este
actuador, el dispositivo, pasado un minuto de su reloj sin haber recibido el reconocimiento de la efectiva
ejecucion del mando por parte del actuador controlado por medio del telegrama bus en el objeto de
comunicacién en examen, provee inmediatamente a enviar nuevamente el mando cada minuto hasta
que no reciba el correcto reconocimiento, sefialando esta anomalia con el intermitente del indicador
luminoso de activacion instalacion de calefaccidn/acondicionamiento (segun a cual de las dos es
visualizada en la pantalla). Si se recibiese una notificacion por parte del actuador que no refleja el
mando enviado, el dispositivo provee inmediatamente a enviar nuevamente el mando activando el
control expresado en el concepto de arriba.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este recibe son estado actuador vélvula calefaccion y acondicionamiento. on/off.

> 5.2.2 Notificacion valvula calefaccion
Mismas caracteristicas y funcionalidades que el caso anterior, con la diferencia que se refiere al
actuador que controla la electrovalvula de la instalacién de calefaccion (ver 5.2.7).

» 5.2.3 Notificacion valvula acondicionamiento
Mismas caracteristicas y funcionalidades que el caso anterior, con la diferencia que se refiere al
actuador que controla la electrovalvula de la instalacion de acondicionamiento (ver 5.2.7).

» b5.2.4 Notificacion % valvula calef/acond
Permite al dispositivo conocer el estado del actuador que gestiona la valvula de la instalacion de
calefaccion y acondicionamiento controlado por el termostato; una vez enviado el mando al actuador
que controla la valvula de la instalacion de calefaccion y de acondicionamiento el dispositivo, pasado un
minuto de su reloj sin haber recibido el reconocimiento de la efectiva ejecuciéon del mando por parte del
actuador controlado por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacion en examen, provee
inmediatamente a enviar nuevamente el mando cada minuto hasta que no reciba el correcto
reconocimiento, sefialando esta anomalia con el intermitente del indicador luminoso de activacion
instalaciéon de calefaccién/acondicionamiento (seguin a cual de las dos es visualizada en la pantalla). Si
se recibiese una notificacién por parte del actuador que no refleja el mando enviado, el dispositivo
provee inmediatamente a enviar nuevamente el mando activando el control expresado en el concepto
de arriba.
Los indicadores habilitados son C (comunicacién), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este recibe son estado apertura porcentaje valvula instalacion calefaccion.

» 5.2.5 Notificacion % valvula calefaccion
Mismas caracteristicas y funcionalidades que el caso anterior, con la diferencia que se refiere al
actuador que controla la valvula de la instalacion de calefaccion (ver 5.2.4).

» 5.2.6 Notificacion % valvula acondicionamiento
Mismas caracteristicas y funcionalidades que el caso anterior, con la diferencia que se refiere al
actuador que controla la valvula de la instalacion de acondicionamiento (ver 5.2.4).

> 5.2.7 Notificacion estado ventilador V1

Permite al dispositivo conocer el estado del actuador que controla la primera velocidad del ventilador;
una vez enviado el mando del actuador el dispositivo, pasado un minuto de su reloj sin haber recibido el
reconocimiento de la efectiva activacion de la velocidad controlada por medio de un telegrama bus en el
objeto de comunicacion en examen, provee inmediatamente a enviar de nuevo el mando cada minuto
hasta que no recibe el correcto reconocimiento, sefalando esta anomalia con el intermitente del
indicador luminoso que representa la activacion del control ventilador. Si se recibiese una notificacién
por parte del actuador que no refleja el mando enviado, el dispositivo provee inmediatamente a enviar
nuevamente el mando activando el control expresado en el concepto de arriba.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
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El formato estandarizado del objeto es 1.007 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es
equivalente a 1 bit y los mandos que este recibe son estado primera velocidad ventilador.
activa/desactiva.

> 5.2.8 Notificacion estado ventilador V2

Mismas caracteristicas y funcionalidades que el caso anterior, con la diferencia que se refiere al
actuador que controla la segunda velocidad del ventilador (ver 5.2.7).

> 5.2.9 Notificacion estado ventilador V3

Mismas caracteristicas y funcionalidades que el caso anterior, con la diferencia que se refiere al
actuador que controla la tercera velocidad del ventilador (ver 5.2.7).

» 5.2.10 Notificacion control continuo ventilador

Permite al dispositivo conocer el estado del actuador que controla la primera velocidad del ventilador;
una vez enviado el mando al actuador el dispositivo, pasado un minuto de su reloj sin haber recibido el
reconocimiento de la efectiva activacion de la velocidad controlada por medio de un telegrama bus en el
objeto de comunicaciéon en examen, provee inmediatamente a enviar de nuevo el mando cada minuto
hasta que no recibe el correcto reconocimiento, sefialando esta anomalia con el intermitente del
indicador luminoso que representa la activacion del control ventilador. Si se recibiese una notificacién
por parte del actuador que no refleja el mando enviado, el dispositivo provee inmediatamente a enviar
nuevamente el mando activando el control expresado en el concepto de arriba.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este recibe son valor de porcentaje velocidad ventilador.
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6 Menu “Algoritmos de control (1 bit)”

En el menu Algoritmos de control estan presentes los pardmetros que permiten programar los algoritmos
de control de las cargas para la instalacion de calefaccion y acondicionamiento, en este capitulo, se indica
el menu y relativas opciones inherentes al caso en el que en la opcién Formato de los mandos del menu
Control de la carga (ventilador deshabilitado) se programa el valor 1 bit (0/1).(ver fig. 6.1)

1.1.1 Termostato hlanco @

[ General : Algoritmos de control

Control de la carga

Algoritmoz de contral B

Matificaciones

Ezcenarios : =

Punto de ajuste temperaturas Tipo de contral | & dos puntos ON - OFF »

BEnR Sxlemn Diferencial de regulacion 2 T
v

[d&zimog de "C] L

Acondicionaniento

Hepderai |2 dos puntos ON - OFF v

Diferencial de regulacian 2
[décimos de *C) |

4

[ Aceptar ” Cancelar ] [ Por defecto |nformacitn Ayuda

Fig. 6.1

6.1 Parametros

> 6.1.1 Tipo de control
Permite programar el tipo de algoritmo de control carga aplicada a la instalaciéon de calefaccion, dado
que la opcion se encuentra en la parte de menu relativa a la calefaccion (ver subtitulo en la fig. 6.1); los
valores programables son:

e ados puntos ON - OFF

El algoritmo utilizado para el control de la instalacion de calefaccion es el clasico que se denomina
control a dos puntos. Este tipo de control prevé el encendido y el apagado de la instalacion de
calefaccion siguiendo un ciclo de histéresis, es decir, no existe un unico umbral que discrimine el
encendido y el apagado de la instalacion pero se identifican dos (ver la fig. 6.2 ).
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Fig. 6.2

Cuando la temperatura medida es inferior al valor “punto de ajuste-pTR* (donde aTR identifica el valor
del diferencial de regulacion del calefaccion) el dispositivo activa la instalacion de calefaccion enviando
el relativo mando bus al actuador que lo gestiona; cuando la temperatura medida alcanza el valor del
punto de ajuste programado, el dispositivo desactiva la instalacion de calefaccién enviando el relativo
mando bus al actuador que lo controla.

Por este esquema es claro que hay dos umbrales de decision para la activacién y la desactivacion de la
instalacion de calefaccidn, el primero esta constituido por el valor “punto de ajuste-ATR*, debajo del cual
el dispositivo activa la instalacion, el segundo estd constituido por el valor del punto de ajuste
programado, superado el cual el dispositivo apaga la instalacion.

Con esta programacion , es visible la opcion Diferencial de regulacién (décimos de °C).

e proporcional PWM

El algoritmo utilizado para el control de la instalacién de calefaccién es el que permite reducir los
tiempos debidos a la inercia térmica introducidos por el control a dos puntos, denominado control PWM.
Este tipo de control prevé la modulacién del duty-cycle del impulso, representado por el tiempo de
activacion de la instalacion de calefaccion, segun la diferencia que existe entre el punto de ajuste
programado y la temperatura detectada, (ver la fig. 6.3).

CALEFACCION

T.l

Punto de ajuste

Punto de ajuste _"'-TH

|

-
Ll el
L B e

L

20% 40% 60% 80%
Tiempo de ciclo

Fig. 6.3

El dispositivo mantiene encendida la instalacion de calefaccién por un porcentaje de tiempo que
depende de la diferencia entre la temperatura medida y el punto de ajuste programado, a lo largo del eje
de las ordenadas, se indican los valores del punto de ajuste y “punto de ajuste-ATR", que determinan
los limites de la banda proporcional dentro de los cuales el dispositivo regula con continuidad la
instalacion de calefaccion modulando los tiempos de encendido y apagado de la instalacion.
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Con este tipo de algoritmo, ya no hay un ciclo de histéresis en el elemento calentador y como
consecuencia, los tiempos de inercia (tiempo de calefaccidon y enfriamiento de la instalacion)
introducidos por el control a dos puntos se eliminan. De este modo se obtiene un ahorro energético
debido al hecho que la instalacién no permanece encendida inutimente y, una vez alcanzada la
temperatura deseada, esta sigue dando pequefios aportes de calor para compensar las dispersiones de
calor ambientales.

Con esta programacion, desaparece la opcion Diferencial de regulaciéon (décimos de °C) que se
sustituye por las nuevas opciones Tiempo de ciclo y Diferencial de regulacion PWM.

> 6.1.2 Diferencial de regulacién (décimos de °C)
Permite programar el valor del diferencial de regulacion calefacciéon que, sustraido al valor del punto de
ajuste programado, determina el valor del umbral debajo del cual se activa la instalacion de calefaccion
en el control a dos puntos.
Los valores programables van de 2 (décimos de grado centigrado) a 20 (décimos de grado centigrado).

> 6.1.3 Tiempo de ciclo

Permite programar el valor del periodo dentro del cual el dispositivo efectia la modulacién PWM. Los
valores programables estan visualizados en el menu desplegable (en un intervalo entre 5 y 60 minutos).
Los valores programables son todos multiplos de 5 porque, como es posible verificar por la fig. 6.3, la
duracién del tiempo de activacion de la instalacion de calefaccion se expresa en porcentaje respecto al
tiempo de ciclo con paso del 20%. Esto significa que, si el resultado del algoritmo de control comportase
un tiempo de activacién instalacion equivalente al 40 % del tiempo de ciclo, si el valor de este ultimo
fuera 20 minutos, el dispositivo activa la instalacion durante 8 minutos después de esto lo desactiva
hasta el final del tiempo de ciclo; en este momento se aplica de nuevo el algoritmo de control PWM vy el
tiempo de activacion se modificara adecuadamente.

> 6.1.4 Diferencial de regulaciéon

Permite programar el valor del diferencial de regulacién PWM de la calefacciéon que, sustraido al valor
del punto de ajuste programado, determina el limite inferior de la banda proporcional utilizada para la
modulacién del tiempo de activacién de la instalacién de calefaccion en el control proporcional PWM.
Los valores programables estan visualizados en el menu desplegable (en un intervalo entre 0,4°C y
3,2°C).

Los valores programables son todos multiplos de 0.4 porque, como es posible verificar por la fig. 6.3 la
banda proporcional esta dividida en cuatro zonas y la resolucién minima del dispositivo es 0.1 °C. El
valor programado en esta opcion dividido 4 determina la anchura de la sub-banda proporcional dentro
de la cual el dispositivo determina el tiempo de encendido y apagado de la instalacion.

Para la descripcién de los parametros relativos al acondicionamiento, siendo las mismas caracteristicas
y las funcionalidades de los parametros, con la Unica diferencia que todo se aplica al funcionamiento
ACONDICIONAMIENTO, ver los paragrafos precedentes (de 6.1.1 a 6.1.4)

6.2 Objetos de comunicacion

No hay objetos de comunicacion habilitados desde el menu Algoritmos de control (1 bit)
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7 Menu “Algoritmos de control (1 byte)”

En el menu Algoritmos de control estan presentes los pardmetros que permiten programar los algoritmos
de control de las cargas para la instalacion de calefaccion y acondicionamiento; en este capitulo, se indica
el menu y relativas opciones inherentes al caso en el que en la opcién Formato de los mandos del menu
Control de la carga (ventilador deshabilitado) se programa el valor 1 byte (valor %).(ver fig. 7.1)

1.1.1 Termostato hlanco

[ General : Algoritmos de control

Control de la carga

Algoritmos de control Calefaccion

Motificaciones

Escenarios ;

Punto de ajuste temperaturas Tipa de control jeudospatas U 00 -

Sensor extemno Diferencial de regulacidn [z |-
v

[d&zimog de "C] L

Acondicionaniento

Tipo de contral | 2 dos puntog 07 - 100% A

Diferencial de regulacian 2
[décimos de *C) |

4

[ Aceptar ” Cancelar ] [ Por defecto |nformacitn Aguda

Fig. 7.1

7.1 Parametros

> 7.1.1 Tipo de control
Permite programar el tipo de algoritmo de control carga aplicada a la instalacion de calefaccion, dado
que la opcion se encuentra en la parte de menu relativa a la calefaccion (ver subtitulo en la fig. 7.1); los
valores programables son:

e ados puntos 0% - 100%

Las funcionalidades y las caracteristicas son las mismas descritas para los algoritmos de control de 1
bit, ver 6.1.1.

Con esta programacion , es visible la opcion Diferencial de regulacién (décimos de °C).

e proporcional continuo

El algoritmo utilizado para el control de la instalacion de calefaccion es el que permite reducir los
tiempos debidos a la inercia térmica introducidos por el control a dos puntos, denominado control
continuo. Este tipo de control prevé el control continuo de la diferencia entre la temperatura medida y el
punto de ajuste programado y como consecuencia el envio de mandos de modulacion de la potencia de
la instalacion de calefaccion (ver la fig. 7.2).
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Fig. 7.2

El dispositivo envia los mandos al actuador que gestiona la instalacion de calefaccién segun la
diferencia entre la temperatura medida y el punto de ajuste programado; a lo largo del eje de las
ordenadas, se indican los valores del punto de ajuste y “punto de ajuste-ATR®, que determinan los
limites de la banda proporcional dentro de los cuales el dispositivo regula con continuidad la instalacién
de calefaccion, modulando la potencia suministrada a la instalacién misma.

Con este tipo de algoritmo, ya no hay un ciclo de histéresis en el elemento calentador y como
consecuencia, los tiempos de inercia (tiempo de calefaccion y enfriamiento de la instalacion)
introducidos por el control a dos puntos se eliminan. De este modo se obtiene un ahorro energético
debido al hecho que la instalacién no permanece encendida inutimente y, una vez alcanzada la
temperatura deseada, esta sigue dando pequefios aportes de calor para compensar las dispersiones de
calor ambientales.

Con esta programacion, desaparece la opcion Diferencial de regulacién (décimos de °C) que se
sustituye por las nuevas opciones Diferencial de regulacion PWM 'y Tiempo de ciclo

Ademas, debajo de las opciones de configuracion de la instalacion de acondicionamiento, aparece la
nueva opcion Variacién % min. para envio mando proporcional continuo (ver fig. 7.3)

Calefaccidndcondicionanmiento

Wariacion & minima para envio mando

: ! 10% o
proporcional continuo E1

Fig. 7.3

> 7.1.2 Diferencial de regulacién (décimos de °C)
Permite programar el valor del diferencial de regulacion calefacciéon que, sustraido al valor del punto de
ajuste programado, determina el valor del umbral debajo del cual se activa la instalacion de calefaccion
en el control a dos puntos. Los valores programables van de 2 (décimos de grado centigrado) a 20
(décimos de grado centigrado).

> 7.1.3 Tiempo de ciclo

Permite programar el valor del periodo que transcurre entre las varias aplicaciones del algoritmo de
control proporcional continuo, y el periodo de envio telegramas hacia la carga. Una vez aplicado el
algoritmo y enviado el valor de la potencia de porcentaje que aplicar a la instalacién de calefaccion, este
valor permanece operativo hasta que no transcurre el tiempo de ciclo y se efectua la nueva aplicacién
del algoritmo para el calculo del nuevo valor de la potencia que aplicar.

Los valores programables estan visualizados en el menu desplegable, en un intervalo entre 5 y 60
minutos.
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> 7.1.4 Diferencial de regulacién

Permite programar el valor del diferencial de regulacion proporcional de la calefaccion, que sustraido del
punto de ajuste determina el limite inferior de la banda proporcional utilizada para la modulacion de la
potencia suministrada a la instalacion de calefaccion en el control proporcional continuo. Los valores
programables estan visualizados en el menu desplegable en un intervalo entre 0,4°C y 3,2°C.

Los valores programables, multiplicados por el valor programado en la opciéon Variacién % min. para
envio mando proporcional continuo determinan la anchura de la sub-banda proporcional dentro de la
cual el dispositivo determina la potencia que suministrar a la instalacién.

Para la descripcion de los parametros relativos al acondicionamiento, siendo las mismas caracteristicas
y las funcionalidades que los parametros, con la unica diferencia que todo se aplica al funcionamiento
ACONDICIONAMIENTO, ver los paragrafos precedentes (de 7.1.1a 7.1.4)

> 7.1.5 Variacion % minima para envio mando proporcional continuo
La séptima y ultima opcién del menu Algoritmos de control (que aparece debajo del subtitulo
calefaccién/acondicionamiento, ver fig. 7.3), visible si en la opcién Tipo de control se ha programado el
valor proporcional continuo, es la opcion Variacion % min. para envio mando proporcional
continuo; esta opcion permite programar el valor de variacién minima para el envio del mando al
actuador que controla la instalacion de calefaccion y/o al actuador que controla la instalacion de
acondicionamiento.
Los valores programables son: 5% - 10% - 20%.
Este valor determina el numero de sub-bandas proporcionales dentro de las cuales el dispositivo
determina el valor de la potencia que enviar a la instalacion; de hecho en este caso, no existe un
numero fijo de sub-bandas proporcionales, sino que ese depende del valor programado en esta opcion.
Esto significa que, es necesario prestar mucha atencion al programar este valor pues, teniendo presente
que la resolucién de la medida de la temperatura es de 0.1 °C, las sub-bandas que se forman no
pueden tener la dimension inferior a la resolucion.
Si por ejemplo el valor del diferencial de regulacién fuera 0,4 °C, la variacién minima para envio mando
debera ser del 20 % (generando en este caso 4 sub-bandas de anchura 0.1 °C) mientras que si el valor
del diferencial de regulacion fuera 1.2°C, la variacion minima para envio mando no debe ser inferior al
10% (en el caso limite, se generan 10 sub-bandas de longitud 0.12).
El valor 5% por lo tanto puede ser programado solo en los casos en los que el valor del diferencial de
regulacion fuera superior a 2°C.
Se subraya el hecho que esta opcién aparece tanto cuando el tipo de control de la calefaccion y del
acondicionamiento es proporcional continuo, como también cuando solo uno de estos es proporcional
continuo; en el primer caso, el valor programado a esta opciébn se aplica a ambos tipos de
funcionamiento.

7.2  Objetos de comunicacién

No hay objetos de comunicacion habilitados desde el menu Algoritmos de control (1 byte)
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8 Menu “Gestion Ventilador”

En el menu Gestion Ventilador, visible si en la opcién Control ventilador del menu General se ha
programado el valor habilitado, estan presentes los parametros de funcionamiento para el control del
ventilador (ver fig. 8.1).

1.1.1 Termostato hlanco @

[ General : Gestidn ventilador

Control de la carga

5 entiladar o ' [ I -

Wi tinies Gestion de las walvulas | 4 vias on/off b d

Escenarios e i

Punto de ajuste temperaturas Fomata de los mandos ! 1 hit [041) |

Sensor externo - |
Mamero niveles del ventilador | 3 el
Entrada modo ventilador [ e 3|
[maruald autarmatica) | habiltada |
Calefaccidn
Primero diferencial de regulacian ;2 e
[décimos de *C) |
Segundao diferencial de regulacion [2 ==
[dézimoz de *C) | |
Tercero diferencial de regulacion [2 [
[d&czimiog de "C) =
Acondicionamiento
Frimero diferencial de regulacion (5 i
[d&cimog de *C] L |
Segundo diferencial de regulacian 5 T
[décimos de *C] | *
Tercero diferencial de regulacion 5 s
[dézimoz de *C) = I

[ Aceptar l l Cancelar ] [ Por defecto |nformacitn Aguda

Fig. 8.1

El tipo de control que se aplica si se habilitase el control del ventilador, es igual que el del control a dos
puntos analizado en los capitulos precedentes, es decir, el de activar/desactivar las velocidades del
ventilador segun la diferencia entre punto de ajuste programado y temperatura medida.

La diferencia sustancial con el algoritmo a 2 puntos es la que, en este caso, no existe un solo nivel en el
cual se efectua el ciclo de histéresis fijando los umbrales de encendido y apagado de la velocidad sino que
existen tres; esto significa sustancialmente que a cada nivel corresponde una velocidad y cuando la
diferencia entre la temperatura medida y el punto de ajuste programado determina la activacion de una
determinada velocidad, significa que antes de activar la nueva velocidad las otras dos absolutamente deben
ser desactivadas. Indicamos ahora dos figuras que representan como se determinan las velocidades que
activar segun la temperatura medida, tanto por lo que respecta a la calefacciéon (fig. 8.2) como para el
acondicionamiento (fig. 8.2)
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Fig. 8.2

La figura se refiere al control de las velocidades del ventilador con tres niveles de funcionamiento por lo que

respecta a la calefaccion. Observando el gréafico, se nota como para cada nivel existe un ciclo de histéresis,

y a cada velocidad se asocian dos umbrales que determinan la activacion y la desactivaciéon. Los umbrales

son determinados por los valores programados a los diferentes diferenciales de regulacion, y se pueden

resumir asi.

— Velocidad V1 (1° nivel): la velocidad es activada cuando el valor de la temperatura es menor que el valor
“punto de ajuste-aT1 calef Y desactivada cuando el valor de la temperatura alcanza el valor del punto de
ajuste programado (recordamos ademas que la primera velocidad es desactivada incluso cuando debe
ser activada una velocidad superior).

— Velocidad V2 (2° nivel): la velocidad es activada cuando el valor de la temperatura es menor que el valor
“punto de ajuste-aT1 calef -aT2 calef’ Y desactivada cuando el valor de la temperatura alcanza el valor “

punto de ajuste-aTq calef’ (recordamos ademas que la segunda velocidad es desactivada incluso
cuando debe ser activada la velocidad V3).

— Velocidad V3 (3° nivel): la velocidad es activada cuando el valor de la temperatura es menor que el valor
“punto de ajuste-aT1 calef -aT2 calef -A T3 calef’ Y desactivada cuando el valor de la temperatura alcanza
el valor “punto de ajuste-aT1 calef -AT2 calef’

Se puede notar que, una vez que la temperatura medida es inferior al valor “punto de ajuste-aT1 calef’,

ademas de activar la velocidad del ventilador segun el algoritmo antes analizado, el termostato envia

también el mando de apertura a la electrovalvula que controla la instalaciéon de calefaccion; la electrovalvula
se cierra en cambio cuando la temperatura medida alcanza el valor del punto de ajuste programado.

A continuacion se indica la figura relativa al acondicionamiento.
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La figura se refiere al control de las velocidades del ventilador con tres niveles de funcionamiento por lo que

respecta al acondicionamiento. Observando el grafico, se nota como para cada nivel existe un ciclo de

histéresis, y a cada velocidad se asocian dos umbrales que determinan la activacién y la desactivacion. Los
umbrales son determinados por los valores programados a los diferentes diferenciales de regulacion, y se
pueden resumir asi.

— Velocidad V1 (1° nivel): la velocidad es activada cuando el valor de la temperatura es mayor que el valor
“punto de ajuste+aT1 acond” Y desactivada cuando el valor de la temperatura alcanza el valor del punto
de ajuste programado (recordamos ademas que la primera velocidad es desactivada incluso cuando
debe ser activada una velocidad superior).

— Velocidad V2 (2° nivel): la velocidad es activada cuando el valor de la temperatura es mayor que el valor
“punto de ajuste+aT1acond +AT2acond” Y desactivada cuando el valor de la temperatura alcanza el valor
“ounto de ajuste+aT1 acond” (recordamos ademas que la segunda velocidad es desactivada incluso
cuando debe ser activada una velocidad V3).

— Velocidad V3 (3° nivel): la velocidad es activada cuando el valor de la temperatura es mayor que el valor
“ounto de ajuste+aT1acond +AT2acond +AT3acond” ¥ desactivada cuando el valor de la temperatura
alcanza el valor “punto de ajuste+aT1acond +A T 2acond”

Se puede notar que, una vez que la temperatura medida es superior al valor “punto de ajuste+aT1 acond’

ademas de activar la velocidad del ventilador segun el algoritmo antes analizado, el termostato envia

también el mando de apertura a la electrovalvula que controla la instalacion de acondicionamiento; la
electrovalvula en cambio se cierra cuando la temperatura medida alcanza el valor del punto de ajuste
programado.

Ambas figuras hacen referencia al control de tres niveles del ventilador, pues las aplicaciones en este caso
son exhaustivas y, para los casos de dos o mono nivel, el funcionamiento es el mismo que el analizado, con
la unica diferencia que no todas las velocidades se controlaran. El funcionamiento descrito se aplica cuando
el modo de funcionamiento del ventilador es AUTO, mientras que si el modo fuera MANUAL y se
programase una determinada velocidad por el usuario , el mando de activacién velocidad se envia cuando
la temperatura medida es inferior al valor “punto de ajuste+aT1 calef €n calefaccion e inferior al valor punto

de ajuste+aT1 acond” €n acondicionamiento.

8.1 Parametros

> 8.1.1 Gestion de las valvulas
Permite programar la gestiéon de las electrovalvulas de la instalacién de calefaccién y de
acondicionamiento, segun el tipo de instalacion hidraulica instalada; los valores programables son:

e 2 vias on/off
El termostato programado para controlar una unica valvula que controla tanto la instalacién de
acondicionamiento, como la instalacion de calefaccién, con esta configuracion, el dispositivo controla un
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unico actuador al cual envia mandos de on/off seguin la necesidad de activar/desactivar la instalacion.
Programando este valor, se hace visible el objeto de comunicacion Conmutacién valvula calef/acond
que permite el envio de los telegramas de mando hacia el actuador que controla la electrovalvula,
ademas, si se habilitasen las notificaciones de los actuadores que controlan las valvulas (ver el
paragrafo 5.1.2), se hace visible el objeto Notificacién valvula calef/acond a través del cual el
dispositivo es capaz de recibir del bus los telegramas de notificacion estado por parte del actuador que
controla la electrovalvula.

e 4 vias on/off

El termostato esta programado para controlar dos valvulas diferentes, una que controla la instalaciéon de
acondicionamiento y la otra que controla la instalacion de calefaccion; con esta configuracion el
dispositivo controla dos actuadores diferentes a los cuales envia mandos de on/off segun la necesidad
de activar/desactivar la instalacion segun el tipo de funcionamiento programado
(calefaccion/acondicionamiento). Programando este valor, se hacen visibles los objetos de
comunicacién Conmutacién valvula calefaccion y Conmutacion valvula acondicionamiento que
permiten el envio de los telegramas de mando hacia los actuadores que controlan respectivamente la
electrovélvula de la calefaccion y la del acondicionamiento; ademds, si estuviesen habilitadas las
notificaciones por los actuadores que controlan las valvulas (ver el paragrafo 5.1.2), se hacen visibles
los objetos Notificacion valvula calefaccion y Notificacion valvula acondicionamiento por medio de
los cuales el dispositivo es capaz de recibir del bus los telegramas de notificacion estado por parte de
los actuadores que controlan las dos instalaciones.

e mando a 2 vias porcentaje 0%/100%

El termostato estd programado para controlar una Unica valvula que controla tanto la instalacion de
acondicionamiento, como la instalacion de calefaccion; con esta configuracion , el dispositivo controla
un unico actuador al cual envia mandos de on (100%) / off (0%) segun la necesidad de
activar/desactivar la instalacion. Programando este valor, se hace visible el objeto de comunicacion
Mando %valvula calef/acond que permite el envio de los telegramas de mando hacia el actuador que
controla la electrovalvula; ademas, si se habilitasen las notificaciones por los actuadores que controlan
las valvulas (ver el paragrafo 5.1.2), se hace visible el objeto Notificacion % valvula calef/acond a
través del cual el dispositivo es capaz de recibir del bus los telegramas de notificacion estado por parte
del actuador que controla la electrovalvula.

e mando a 4 vias porcentaje 0%/100%

El termostato esta programado para controlar dos valvulas diferentes, una que controla la instalacién de
acondicionamiento y la otra que controla la instalacién de calefaccion; con esta configuracion el
dispositivo controla dos actuadores diferentes a los cuales envia mandos de on(100%) / off (0%) segun
la necesidad de activar/desactivar la instalacion segun el tipo de funcionamiento programado
(calefaccion/acondicionamiento). Programando este valor, se hacen visibles los objetos de
comunicacion Mando % valvula calefacciéon y Mando % valvula acondicionamiento que permiten el
envio de los telegramas de mando hacia los actuadores que controlan respectivamente la electrovalvula
de la calefaccioén y la del acondicionamiento; ademas, si estuviesen habilitadas las notificaciones de los
actuadores que controlan las valvulas (ver el paragrafo 5.1.2), se hacen visibles los objetos
Notificacion % valvula calefaccién y Notificacion % valvula acondicionamiento por medio de los
cuales el dispositivo es capaz de recibir del bus los telegramas de notificacion estado por parte de los
actuadores que controlan las dos instalaciones.

> 8.1.2 Formato de los mandos
Permite programar el formato de los objetos de comunicacion utilizados para el control del ventilador;
los valores programables son:

o 1Dbit (0/1)

El formato de los objetos de comunicacion para el control del ventilador es 1 bit.

Se habilitan tantos objetos de comunicacién cuantos estan indicados por el valor programado en la
opcion Numero niveles del ventilador, de hecho se programa este valor cuando hay un actuador para
cada velocidad del ventilador que controlar, cada uno de los cuales alimenta el bobinado relativo a la
Unica velocidad que controla.

o 1 byte (valor %)
El formato del objeto de comunicacion para el control del ventilador es 1 byte.
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Se habilita un Unico objeto de comunicacion por medio del cual se envian los mandos de velocidad
porcentaje al actuador que controla el ventilador. En este caso, a cada velocidad corresponde un valor
porcentaje de velocidad, que depende del valor programado en la opcion Numero niveles del
ventilador; se programa este valor cuando hay un uUnico actuador que controla la velocidad del
ventilador que controlar, modulando la velocidad de este ultimo segun los valores de porcentaje
enviados.

8.1.3 Numero niveles del ventilador
Permite programar el nimero de niveles para el control de la velocidad del ventilador, segun el tipo de
ventilador utilizado; los valores programables son:

e 1

El nimero de niveles para el control de las velocidades del ventilador es 1, se presupone que el

ventilador que se controla tenga una unica velocidad de funcionamiento

Segun el valor programado en la opciéon Formato de los mandos se habilitan los siguientes objetos de

comunicacion.

— si el valor programado en dicha opcién es 1 bit (0/1), se habilita el objeto de comunicacion
Conmutacion ventilador V1 para el control de la primera y Unica velocidad del ventilador; si se
habilitasen las notificaciones de los actuadores ventilador en el menu Control de la carga, el objeto
visible seria Notificacién estado ventilador V1.

— si el valor programado en dicha opcion es 1 byte (valor %), se habilita el objeto de comunicacion
Mando continuo ventilador para el control de la velocidad del ventilador; si se habilitasen las
notificaciones por los actuadores ventilador en el menu Control de Ila carga, el objeto visible seria
Notificacion control continuo ventilador. En este caso los mandos enviados son valores de
porcentaje de la velocidad del ventilador, que se pueden resumir asi:

Velocidad Valor porcentaje
ventilador enviado
ventilador apagado 0%

primera velocidad

(V1) 100%

o 2

El nimero de niveles para el control de las velocidades del ventilador es 2; se presupone que el

ventilador que se controla tenga una unica velocidad de funcionamiento

Segun el valor programado en la opcion Formato de los mandos se habilitan los siguientes objetos de

comunicacion.

— si el valor programado en dicha opcién es 1 bit (0/1), se habilitan los objetos de comunicacion
Conmutacion ventilador V1 y Conmutacion ventilador V2 para el control respectivamente de la
primera y de la segunda velocidad del ventilador; si se habilitasen las notificaciones por los
actuadores ventilador en el menu Control de la carga, los objetos visibles serian Notificacién
estado ventilador V1 y Notificacién estado ventilador V2

— si el valor programado en dicha opcion es 1 byte (valor %), se habilita el objeto de comunicacion
Mando continuo ventilador para el control de la velocidad del ventilador; si se habilitasen las
notificaciones por los actuadores ventilador en el menu Control de Ila carga, el objeto visible seria
Notificacion control continuo ventilador. En este caso los mandos enviados son valores de
porcentaje de la velocidad del ventilador, que se pueden resumir asi:

Velocidad Valor porcentaje
ventilador enviado
ventilador apagado 0%
primera velocidad o
(1) 50%
segunda velocidad o
(V2) 100%

e 3
El numero de niveles para el control de las velocidades del ventilador es 3; se presupone que el
ventilador que se controla tenga tres velocidades de funcionamiento
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Segun el valor programado en la opcién Formato de los mandos se habilitan los siguientes objetos de

comunicacion.

— si el valor programado en dicha opcién es 1 bit (0/1), se habilitan los objetos de comunicacion
Conmutacioén ventilador V1, Conmutacion ventilador V2 y Conmutacion ventilador V3 para el
control respectivamente de la primera, de la segunda y de la tercera velocidad del ventilador; si se
habilitasen las notificaciones por los actuadores ventilador en el menu Control de la carga, los
objetos visibles serian Notificacion estado ventilador V1, Notificacion estado ventilador V2 y
Notificacion estado ventilador V3

— si el valor programado en dicha opcion es 1 byte (valor %), se habilita el objeto de comunicacion
Mando continuo ventilador para el control de la velocidad del ventilador; si se habilitasen las
notificaciones por los actuadores ventilador en el menu Control de la carga, el objeto visible seria
Notificacién control continuo ventilador. En este caso los mandos enviados son valores de
porcentaje de la velocidad del ventilador, que se pueden resumir asi:

Velocidad Valor porcentaje
ventilador enviado
ventilador apagado 0%
primera velocidad o
(V1) 33%
segunda velocidad o
(V2) 67%
tercera velocidad o
(V3) 100%

> 8.1.4 Entrada modo ventilador (manual/automatica)
Permite programar el modo de control (automatico o manual) de la velocidad del ventilador por medio
del telegrama recibido del bus; los valores programables son:

o deshabilitada

No es posible modificar por medio del telegrama recibido del bus el modo de control (automético o
manual) de la velocidad del ventilador; de todas formas es siempre posible modificar el modo de control
de la velocidad del ventilador por medio del teclado local del dispositivo.

o habilitada

Es posible modificar por medio del telegrama recibido del bus el modo de control (automatico o manual)
de la velocidad del ventilador; se hace visible el objeto de comunicacion Modo ventilador que permite
al dispositivo la recepcion de los telegramas para la modificacién del modo de control de la velocidad del
ventilador.

De todas formas siempre es posible modificar el modo de control de la velocidad del ventilador también
por medio del teclado local del dispositivo.

> 8.1.5 Primero diferencial de regulacion (décimos de °C)
Permite programar el valor del primer diferencial de regulacién velocidad ventilador calefaccion (AT,
calef), dado que la opcidn se encuentra en la parte de menu relativa a la calefaccion (ver subtitulo en la
fig. 8.1). Los valores programables van de 2 (décimos de grado centigrado) a 20 (décimos de grado
centigrado).

> 8.1.6 Segundo diferencial de regulacion (décimos de °C)
Igual que el parametro precedente, con la unica diferencia que se refiere al segundo diferencial de
regulacion velocidad ventilador calefaccion (aT2 calef), por lo tanto para la descripcion ver 8.1.6.

> 8.1.7 Tercero diferencial de regulacion (décimos de °C)
Igual que el parametro precedente, con la unica diferencia que se refiere al tercer diferencial de
regulacién velocidad ventilador calefaccion (aT3 calef), por lo tanto para la descripcion ver 8.1.6.

> 8.1.8 Primero diferencial de regulacién (décimos de °C)
Permite programar el valor del primer diferencial de regulacion velocidad ventilador acondicionamiento
(aT1 acond), dado que la opcidn se encuentra en la parte de menu relativa al acondicionamiento (ver
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subtitulo en la fig. 8.1). Los valores programables van de 2 (décimos de grado centigrado) a 20
(décimos de grado centigrado).

8.1.9 Segundo diferencial de regulacién (décimos de °C)
Igual que el parametro precedente, con la unica diferencia que se refiere al segundo diferencial de

regulacién velocidad ventilador acondicionamiento (aT2 acond), pPor lo tanto para la descripcion ver 8.1.8.

8.1.10 Tercero diferencial de regulacion (décimos de °C)
Igual que el parametro precedente, con la Unica diferencia que se refiere al tercer diferencial de

regulacion velocidad ventilador acondicionamiento (aT3 acond), por lo tanto para la descripcion ver 8.1.8.

8.2 Objetos de comunicacién

Los objetos de comunicacidn, cuya visibilidad estd subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Control de la carga, son los indicados en la fig. 8.4.

Mdmero Mombre Funcion del Objeto longtud  C @ R iy T U | Tipode Datos Prioridad
DI_’IEE Modo ventiladar AutornaticaManual 1 bit [ Wooo- 1 kit DPT_Switch Baja [Auka)
mSD Conmutacion walvula caleffacond QnfoFf 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch Baja (Auta)
CLﬂSD Conmutacion valvula calefaccion OnfoFF 1 bit g R T, 1 bit DPT_Switch Baja (Auta)
DI_’I32 Conmutacidn wvalvula acondicionamiento QnfoFF 1 it [ = T 1 kit DPT_Switch Baja (Auta)
DﬂSl Mando % valvula calef/acond 0%0100% 1 Byte £ R T 8 bit unsigned value DPT_Scaling  Baja (Auto)
C[I_’ISI Mando % valvula calefaccidn 0% 100% 1 Byte C R T 3 bit unsigned value DPT_Scaling  Baja (Auto)
I:[zl33 Mando % valvula acondicionamiento 0%60100%: 1 Byte C R T & bit unsigned value DPT_Scaling  Baja (Auto)
UZISS Conmutacian ventilador W1 Qnyioff 1 bit C R i 1 kit DPT_Switch Baja {Auta)
:12136 Conmutacidn ventiladar Y2 QnfoFF 1 bit C R T 1 kit DPT_Switch Baja (Auta)
mS? Conmutacion ventilador ¥3 CnfOFF 1 bit C R T 1 kit DPT Switch Baja (Auta)
[Fze Mando continuo wentilador Walor % 1 Byte C R T 3 bit unsigned value DPT_Scaling  Baja (Auto)

Fig. 8.4

8.2.1 Modo ventilador

Permite programar desde remoto por medio del mando bus el modo de control de la velocidad del
ventilador, modificandolo desde automatico a manual y viceversa. Cuando en este objeto se recibe un
telegrama bus con valor légico “1” el dispositivo fija el modo de control velocidad del ventilador en
AUTOMATICO, viceversa cuando se recibe un “0” el dispositivo fija el modo de control velocidad del
ventilador en MANUAL con velocidad V1 programada. La programacién del modo de control de la
velocidad del ventilador por medio del mando bus permite el reajuste de la unica velocidad V1; las
demas velocidades, siempre en configuracion control velocidad MANUAL, se pueden activar solo por
medio del teclado local del dispositivo.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este recibe son modo control velocidad ventilador. automéatico/ manual.

8.2.2 Conmutacioén valvula calef/acond

Permite al dispositivo enviar los mandos de on/off al actuador que controla la valvula de control tanto de
la instalacién de calefaccion como de la instalacion de acondicionamiento. El dispositivo ademas de
activar la velocidad del ventilador, envia el mando de apertura/cierre a la electrovalvula que controla en
este caso ambas instalaciones de termorregulacion; para exactitud, el termostato enviara un telegrama
con valor légico “1” para abrir la electrovalvula y valor 16gico”0” para cerrar la misma valvula.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este envia son valvula calefaccién/acondicionamiento abierta/cerrada.

8.2.3 Conmutacion valvula calefaccion

Permite al dispositivo enviar los mandos de on/off al actuador que controla la valvula de control de la
instalaciéon de calefaccion. El dispositivo ademas de activar la velocidad del ventilador, envia el mando
de apertura/cierre a la electrovalvula que controla en este caso la Unica instalacion de calefaccion; para
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exactitud, el termostato enviara un telegrama con valor légico “1” para abrir la electrovalvula y valor
l6gico”0” para cerrar la misma valvula.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este envia son valvula calefaccion abierta/cerrada.

8.2.4 Conmutacion valvula acondicionamiento

Permite al dispositivo enviar los mandos de on/off al actuador que controla la valvula de control de la
instalacion de acondicionamiento. El dispositivo ademas de activar la velocidad del ventilador, envia el
mando de apertura/cierre a la electrovalvula que controla en este caso la uUnica instalaciéon de
acondicionamiento; para exactitud, el termostato enviara un telegrama con valor légico “1” para abrir la
electrovalvula y valor 16gico”0” para cerrar la misma valvula.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este envia son valvula acondicionamiento abierta/cerrada.

8.2 5 Mando % valvula calef/acond

Permite al dispositivo enviar los mandos de apertura (100%)/cierre (0%) al actuador que controla la
vélvula de control tanto de la instalacion de calefaccion como de la instalacion de acondicionamiento. El
dispositivo ademas de activar la velocidad del ventilador, envia el mando de apertura/cierre a la
electrovalvula que controla en este caso ambas instalaciones de termorregulacion; para exactitud, el
termostato enviara un telegrama con valor de porcentaje equivalente al 100% para abrir la electrovalvula
y valor 0% para cerrar la misma valvula.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este envia son valvula calefaccion/acondicionamiento abierta (100%)/cerrada
(0%).

8.2.6 Mando % valvula calefaccion

Permite al dispositivo enviar los mandos de apertura (100%)/cierre (0%) al actuador que controla la
valvula de control de la instalacién de calefaccion. El dispositivo ademas de activar la velocidad del
ventilador, envia el mando de apertura/cierre a la electrovalvula que controla en este caso la Unica
instalacién de calefaccion; para exactitud, el termostato enviara un valor de porcentaje equivalente al
100% para abrir la electrovalvula y valor 0% para cerrar la misma valvula.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este envia son valvula calefaccion abierta (100%)/cerrada (0%).

8.2.7 Mando % valvula acondicionamiento

Permite al dispositivo enviar los mandos de apertura (100%)/cierre (0%) al actuador que controla la
valvula de control de la instalacién de acondicionamiento. El dispositivo ademas de activar la velocidad
del ventilador, envia el mando de apertura/cierre a la electrovalvula que controla en este caso la unica
instalacién de acondicionamiento; para exactitud, el termostato enviara un valor de porcentaje
equivalente al 100% para abrir la electrovalvula y valor 0% para cerrar la misma valvula.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este envia son valvula acondicionamiento abierta (100%)/cerrada (0%).

8.2.8 Conmutacién ventilador V1

Permite al dispositivo enviar los mandos de on/off al actuador que controla la primera velocidad del
ventilador. El dispositivo calcula la velocidad que activar del ventilador para regular la temperatura del
ambiente controlado y envia un telegrama con valor logico “1” para activar la primera velocidad y valor
I6gico “0” para desactivar la misma velocidad.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este envia son primera velocidad ventilador on/off.

8.2.9 Conmutacion ventilador V2
Igual que en el caso precedente, con la diferencia que se refiere a la segunda velocidad del ventilador.
Para la descripcién ver 8.2.8.
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» 8.2.10 Conmutacion ventilador V3
Igual que en el caso precedente, con la diferencia que se refiere a la tercera velocidad del ventilador.
Para la descripcién ver 8.2.8.

» 8.2.11 Mando continuo ventilador
Permite al dispositivo enviar los valores de porcentaje de la velocidad al actuador que controla la
velocidad del ventilador. El dispositivo calcula la velocidad que activar del ventilador para regular la
temperatura del ambiente controlado y envia un telegrama cuyo valor determina la velocidad de
porcentaje del ventilador que activar; recordamos que los valores enviados por medio de este objeto de
comunicacién dependen del valor programado en la opcion Namero niveles del ventilador (ver
paragrafo 8.1.3)
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este recibe son valor de porcentaje velocidad ventilador.
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9 Menu “Notificaciones”

En el menu Notificaciones estan presentes los parametros que permiten programar las condiciones de
envio de las notificaciones que el dispositivo envia por medio de telegramas bus (ver fig. 9.1)

1.1.1 Termostato hlanco

[ General : Motificaciones

Control de la carga

Gestidn ventilador Enwio notificaciones

Escenarios : s

Punto de ajuste temperaturas Temperatura [ periddico X

Senzor externo e -
Periodo ervio temperatura | cada 15 minutos L
Matificacion tipo funcionamiernta | ervio oo & la demanda “
Walor de ajuste cormente | envio salo a la demanda A

Farmata de la notificacidn

modo funciohamierto E.-.‘.':.I.I'I.'!b“D.S v |
Modo de funcionamiento [1 bit) '_emficu zolo & la demanda w

Modo de funcionamiento [1 byte] ;_lenvio z0l0 3 la demanda ~
M atificacion modo ventilador Tdﬁhabilitada 5

[maruald autonn atica)

[ Aceptar ” Cancelar ] [ Por defecto [nfarmacidn

Fig. 9.1

9.1 Parametros

> 9.1.1 Temperatura
Permite programar las condiciones de envio del valor de la temperatura medida; los valores
programables son:

e envio solo a la demanda

El valor de la temperatura no se envia espontaneamente por el dispositivo, sino solo frente a una
solicitud de lectura estado (read request) ese envia al solicitante el telegrama de respuesta al mando
recibido (response) que lleva la informacion del valor de la temperatura medida, y la visualizada en la
pantalla. La opcién Periodo envio temperatura no es visible.

e envio solo a la variacion (1/2 °C)

El valor de la temperatura se envia espontaneamente por el dispositivo, pero solo si la variacion de la
temperatura respecto al ultimo valor enviado es equivalente al menos a 0.5 grados centigrados. La
opcién Periodo envio temperatura no es visible.

e envio periédico
El valor de la temperatura se envia periédicamente por el dispositivo, con periodo programable. Es
visible la opcion Periodo envio temperatura que permite programar el periodo de envio del valor de la
temperatura medida.
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» 9.1.2 Periodo envio temperatura
Permite programar el periodo con el que se envian los telegramas de notificacion temperatura medida;
los valores programables se visualizan en el menu desplegable y van de “Cada minuto” a “Cada 255
minutos”.

> 9.1.3 Notificacion tipo de funcionamiento
Permite programar las condiciones de las notifiicaciones del tipo de funcionamiento programado en el
dispositivo por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacién Notificacion tipo
funcionamiento.
Los valores programables son:

e envio solo a la demanda

Las notificaciones del tipo de funcionamiento programado en el dispositivo no son enviadas
espontaneamente por el dispositivo por medio del objeto de comunicacion Notificacién tipo
funcionamiento sino solo frente a una solicitud de lectura estado (read request), ese envia al solicitante
el telegrama de respuesta al mando recibido (response) que lleva la informacién del tipo de
funcionamiento programado en el dispositivo.

e envio solo a variacion

Las notificaciones del tipo de funcionamiento programado en el dispositivo son enviadas
espontaneamente por el dispositivo por medio del objeto de comunicacion Notificacién tipo
funcionamiento, cada vez que se efectia una variacién del mismo funcionamiento.

> 9.1.4 Punto de ajuste corriente
Permite programar las condiciones de envio de las notificaciones del valor del punto de ajuste corriente
programado en el dispositivo por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacion Notificacién
punto de ajuste corriente.
Los valores programables son:

e envio solo a la demanda

Las notificaciones del valor del punto de ajuste corriente programado en el dispositivo no son enviadas
espontaneamente por el dispositivo por medio del objeto de comunicacién Notificacion punto de
ajuste corriente sino solo frente a una solicitud de lectura estado (read request), ese envia al solicitante
el telegrama de respuesta al mando recibido (response) que lleva la informacion del punto de ajuste
corriente programado en el dispositivo.

e envio solo a variacién

Las notificaciones del valor del punto de ajuste corriente programado en el dispositivo son enviadas
espontaneamente por el dispositivo por medio del objeto de comunicacion Notificacion punto de
ajuste corriente, cada vez que se efectia una variacion del mismo funcionamiento.

También cuando el punto de ajuste se fuerza temporalmente el valor forzado se envia igualmente.

> 9.1.5 Formato de la notificacion modo de funcionamiento
Permite programar el formato de los telegramas bus con el cual el dispositivo sefiala el modo de
termorregulacién activo en el dispositivo. Los valores programables son:

o 1 byte

El dispositivo sefiala el modo de funcionamiento utilizando un Unico objeto de comunicacion de
dimension 1 byte; con esta programacion se hace visible la opcion Modo de funcionamiento (1 byte) y
el objeto de comunicacién Notificacion modo termorregulacion.

o 1bit

El dispositivo sefiala el modo de funcionamiento utilizando mas objetos de comunicacion con formato 1
bit, para la precisién uno por modo. Cuando un modo es activo efectivamente, se sefiala tanto este
estado por medio de telegrama bus en el objeto asociado al nuevo modo, como se envia la notificacion
de desactivacion modo en el objeto asociado al modo que precedentemente era activo. No hay ningun
caso en el que se sefialan mas modos de termorregulacion activados. Con esta programacién se hace
visible la opcion Modo de funcionamiento (1 bit) y los objetos de comunicacion Notificacion modo
off, Notificacion modo economy, Notificacion modo precomforty Notificacion modo comfort .
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e ambos

El dispositivo sefiala el modo de funcionamiento tanto por medio del objeto de comunicacién con
formato 1 byte como en los objetos de comunicacion con formato 1 bit. Con esta programacion se hacen
visibles las opciones Modo de funcionamiento (1 byte) y Modo de funcionamiento (1 bit) y los
objetos de comunicacion Notificacion modo termorregulacion, Notificacion modo off, Notificacion
modo economy, Notificacion modo precomfort y Notificacion modo comfort .

> 9.1.6 Modo de funcionamiento (1 byte)
Permite programar las condiciones de envio de las notificaciones del modo de funcionamiento por
medio del objeto de comunicacion Notificacion modo termorregulacién de dimension 1 byte.
Los valores programables son:

e envio solo a la demanda

Las notificaciones del modo de funcionamiento no son enviadas espontaneamente por el dispositivo por
medio del objeto de comunicacion Notificacion modo termorregulacion de dimension 1 byte sino solo
frente a una solicitud de lectura estado (read request), ese envia al solicitante el telegrama de respuesta
al mando recibido (response) que lleva la informacion del modo de funcionamiento programado en el
dispositivo.

e envio solo a variacion

Las notificaciones del modo de funcionamiento se envian espontaneamente desde el dispositivo por
medio del objeto de comunicacidon Notificacion modo termorregulacion de dimension 1 byte, cada
vez que se efectla una variacion del mismo modo.

> 9.1.7 Modo de funcionamiento (1 bit)
Permite programar las condiciones de envio de las notificaciones del modo de funcionamiento por
medio de los objetos de comunicacion Notificacion modo off, Notificacion modo economy,
Notificacion modo precomfort y Notificacion modo comfort de dimensién 1 bit. Los valores
programables son:

e envio solo a la demanda

Las notificaciones del modo de funcionamiento no se envian espontaneamente por el dispositivo por
medio de los objetos de comunicacion Notificacion modo off, Notificacibn modo economy,
Notificacion modo precomfort y Notificacion modo comfort de dimensién 1 bit, sino solo frente a
una solicitud de lectura estado (read request) este envia al solicitante el telegrama de respuesta al
mando recibido (response) que lleva la informacion del estado del modo de funcionamiento relativa al
objeto en el cual se habia efectuado la solicitud. Esto significa que, frente a una solicitud de lectura
estado en uno de los objetos citados antes, el dispositivo responde con el estado de ese modo
(activo/desactivo) y no con el estado del modo programado en el dispositivo, como sin embargo sucede
para el objeto de un byte.

e envio solo a variacién

Las notificaciones del modo de funcionamiento se envian espontaneamente por el dispositivo por medio
de los objetos de comunicacion Notificacion modo off, Notificacion modo economy, Notificacion
modo precomfort y Notificacion modo comfort de dimension 1 bit, cada vez que se efectua una
variacion del mismo modo.

Esto significa que, cada vez que se modifica el modo de termorregulacion del dispositivo, ese sefiala la
activaciéon del nuevo modo por medio del objeto de comunicacibn a ese asociado y sefala la
desactivacion del modo precedentemente activo mediante el objeto de comunicaciéon asociado a este
ultimo.

> 9.1.8 Notificacion modo ventilador (manual/automatica)
Permite habilitar el objeto de comunicacion Notificacion modo ventilador por medio del cual el
dispositivo sefala mediante telegrama bus el modo de control de la velocidad del ventilador
(manual/automatica); los valores programables son:

e deshabilitada

El dispositivo no sefiala por medio del telegrama bus el modo de control (automatica o manual) de la
velocidad del ventilador; el objeto de comunicacion Notificacién modo ventilador que permite el envio
de esta notificacién no es como consecuencia visible.
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e habilitada

El dispositivo sefiala por medio del telegrama bus el modo de control (automatica o manual) de la
velocidad del ventilador; con esta programacion se hace visible el objeto de comunicacion Notificacion
modo ventilador que permite el envio de esta notificacion.

9.2 Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacidn, cuya visibilidad estd subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Notificaciones, son los indicados en la fig. 9.2.

Mamero | Mombre Funcion del Objeto longitud  C R W T U Tipo de Dakos Prioridad
EE-’]ZQ Motificacion punto de ajuste corriente Walor de punto de ajuste Z Byte C R ke 2 byte Float walue DPT_Value_Temp  Baja (Auto)
D;’]S‘i Motificacidn modo ventilador Aukomatica/Manual 1 bit C R T: 1 bit DPT_Switch EBaja {Auta)
12[2]39 Temperatura medida Walor 2 2 Bute C R R 2 byte Float vwalue DPT_Walue_Temp  Baja (Auto)
i;1214o Motificacidn modo termarregulacion Auko/Eca/Precom)ComfofF 1 Byte [ . EBaja {Auta)
m‘ll Motificacion kipo funcionamiento Calefaccion/Acondicionamiento 1 bik C R T Baja {Auta)
I:[I-’]42 Motificacion modo of F Habilitada/Deshabilitada 1 bik C R It 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
EE.’]‘%S Motificacion modo economy Habilitada/Deshabilitada 1 bit C R T 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
EE:]‘H Motificacion modo precomfork Hahilitada/Deshabilitada 1 bik C R T 1 bit DPT_Enable Baja {Auto)
DI.’HS Matificacién moda carmfaort Habilitada/Deshabilitada 1 kit (N T 1 bit DPT_Enable EBaja {Auta)

Fig. 9.2

» 9.2.1 Notificacion punto de ajuste corriente
Por medio de este objeto de comunicacién el dispositivo sefiala el valor del punto de ajuste actual
programado, es decir, el visualizado en la pantalla que puede ser o no ser forzado temporalmente por el
usuario.
El envio de dicha notificacion depende de la programacion de la opcion Punto de ajuste corriente.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 9.007 DPT_Value_Temp, por lo que la dimension del objeto es
de 2 byte y los mandos que ese envia son valores punto de ajuste actual programado expresados en
grados centigrados (con aproximacion al décimo de grado).

> 9.2.2 Notificacion modo ventilador

Por medio de este objeto de comunicacién el dispositivo sefala el modo de control de la velocidad del
ventilador, segin conmute de automatica a manual y viceversa. Cuando el modo de control velocidad
ventilador pasa de MANUAL a AUTOMATICA el dispositivo envia en el bus un telegrama con valor
légico "1", cuando el modo de control velocidad ventilador pasa de AUTOMATICA a MANUAL el
dispositivo envia en el bus un "0".

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este recibe son notificacién modo control velocidad ventilador. automéatica/ manual.

» 9.2.3 Temperatura medida
Por medio de este objeto de comunicacion el dispositivo sefala el valor de la temperatura medida, es
decir, la visualizada en la pantalla que puede depender o no de una ayuda de un eventual sensor
externo.
El envio de dicha notificacion depende de la programacion de la opcion Temperatura.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 9.007 DPT_Value_Temp, por lo que la dimension del objeto es
de 2 byte y los mandos que ese recibe son valores temperatura medida expresados en grados
centigrados (con aproximacioén al décimo de grado).

> 9.2.4 Notificacion modo termorregulaciéon
Permite al dispositivo sefialar el modo de funcionamiento programado por medio del telegrama bus.
El envio de dicha notificacion depende de la programacion de la opcion Modo de funcionamiento (1
byte).
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 20.102 DPT_ HVACMode, por lo tanto la dimension del objeto es
de 1 byte y los mandos que este recibe son Modo de funcionamiento: Economy/Precomfort/Comfort/Off.
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9.2.5 Notificacion tipo funcionamiento

Permite al dispositivo senalar el tipo de funcionamiento programado por medio del telegrama bus.

El envio de dicha notificacion depende de la programacion de la Notificacion tipo funcionamiento

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 1.700 DPT_ Heat/Cool, por lo tanto la dimensién del objeto es de
1 bit y los mandos que este recibe son tipo de funcionamiento. Calefaccién/Acondicionamiento

9.2.6 Notificaciéon modo off

Permite al dispositivo sefialar el estado de activacion/desactivacion del modo de funcionamiento OFF.

El envio de dicha notificacion depende de la programacién de la opcion Modo de funcionamiento (1
bit).

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 1.003 DPT_ Enable, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1
bit y los mandos que este envia son modo de funcionamiento OFF habilitada/deshabilitada.

9.2.7 Notificacion modo economy
Igual que el caso precedente, con la unica diferencia que se refiere al modo ECONOMY, por lo tanto
para la descripcion ver 9.2.6

9.2.8 Notificacion modo precomfort
Igual que el caso precedente, con la Unica diferencia que se refiere al modo PRECOMFORT, por lo
tanto para la descripcién ver 9.2.6

9.2.9 Notificacion modo comfort
Igual que el caso precedente, con la uUnica diferencia que se refiere al modo COMFORT, por lo tanto
para la descripcioén ver 9.2.6
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10 Menu “Escenarios’”

En el menu Escenarios estan presentes los parametros que permiten personalizar el funcionamiento de la
funcién escenario (véase la fig. 10.1).

1.1.1 Termostato blanco @

| General | Escenarios
Control de la carga
Gestion ventiladaor San " :-h i 1
LT uncidn escenarios | habilitada W
Muatificaciones L |
HES . — .
Punta de sjuste temperaturas Mimero ezcenarno 1 | o azighado w
Sensor externo - —_— -
Murmero escenario 2 | no asignado b
. I . - - 1
MNumero escenario 3 | no asignada v
T "
Murnero escenario 4 | hio agighada v
- . I . =
Murmero escenario 5 | no asignado w
Muimera ezcenano & | o azighado W
Murmero escenario 7 | no asignado b4
Mdmero escenario 8 | o asignado W

Aceptar ] [ Cancelar ] [ Par defecta |mfarmaciin

Fig. 10.1

10.1 Parametros

» 10.1.1 Funcién escenarios
Permite activar y configurar la funcion haciendo visibles las opciones de abajo (Nimero escenario x) y
el relativo objeto de comunicacién Escenario. (x hace referencia al numero del escenario considerado).
La funcion escenarios permite impartir al dispositivo dos posibles mandos:
ejecucion escenario, es decir un mando que llevar en una condicion determinada
aprendizaje escenario, es decir, un mando de memorizacion del estado actual (en el instante en el que
se recibe el mando) del modo de funcionamiento, del tipo de funcionamiento y del eventual forzado
temporaneo del punto de ajuste programado.
Esta funcion pone a disposicidon 8 escenarios, por lo tanto el dispositivo puede memorizar/reproducir 8
condiciones diferentes de modo y tipo de funcionamiento. Los valores programables son:

o deshabilitada
La funcién escenarios no se puede activar y las opciones de abajo y objeto de comunicaciéon no son
visibles.

e habilitada

La funcién escenarios es activa y controlable por medio del objeto de comunicacion Escenario

Ademas son visibles las opciones de abajo (Numero escenario x) que permiten configurar la misma
funcion.
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» 10.1.2 Numero escenario x

Permite asignar un nimero al escenario x (donde x indica uno cualquiera de los escenarios, de 1 a 8,
del cual se da descripcion comun) de manera que ese pueda, por medio de este, ser llamado por
mando bus.

Los valores programables estan visualizados en el menu desplegable y van de 0 a 63, mas el valor “no
asignado” si no se quiere identificar y por lo tanto utilizar el escenario x.

Existe un solo vinculo en la asignacion de este valor que es el de ser diferente al asignado a los demas
escenarios.

10.2 Objetos de comunicacion

La opcion Funcién escenarios del menu Escenarios, si esta habilitada, hace visible el objeto de
comunicacion indicado en la fig. 10.2.

Mimero | Mombre Funcién del Objeto longtud | € R W T U Tipode Datos Prioridad
EE.’]ES Escenario Ejecutarfaprender 1 Byte Co- oW - - Baja {&uto)

Fig. 10.2

» 10.2.1 Escenario
Por medio de este objeto de comunicacion, el dispositivo es capaz de recibir del bus los mandos de
ejecuciéon y memorizacion de los escenarios.
Frente a un mando de memorizaciéon escenario, recibido mediante telegrama bus en el objeto de
comunicacién en examen, recordamos que el dispositivo memoriza modo de funcionamiento, tipo de
funcionamiento y eventual punto de ajuste forzado temporalmente.
Los indicadores habilitados son C (comunicacién), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 718.001 DPT_ SceneControl, por lo tanto la dimensién del objeto
es de 1 byte y los mandos que ese recibe son ejecucién/memorizacién escenario.
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11 Menu “Punto de ajuste temperaturas”

En el menu Punto de ajuste temperaturas estan presentes los parametros que permiten configurar los
valores de los puntos de ajuste de los diferentes modos de termorregulacion de los dos tipos de
funcionamiento (ver fig. 11.1).

1.1.1 Termostato blanco

: Geteral [ Punto de ajuste temperaturas

Control de la carga

Giestian ventilador Calsfaccién [décimas de °C)

Motificaciones

Escenarios ; " : ; "

Purito de sjuste temperatiras Punta de ajuste antihielo calefaccian |50 e

Sensor externo N -
Punto de ajuzste economy | 16D v

: THED

Punto de ajuste precaonmfort [ 180 |8
Punto de ajuste comfort E2EIEI 2
Acondicionamiento [décimos de *C)
Punta de ajuste prateccidn altas temperaturas | 350 3
Punto de ajuste economy é_2EEI -
Punto de ajuste precomfort EZEEI | :
Punto de ajuste comfart |240 -

[ Aceptar ” Cancelar ] [ Por defecto [nformacidn

Fig. 11.1

11.1Parametros

> 11.1.1 Punto de ajuste antihielo
Permite programar el valor del punto de ajuste del modo OFF del tipo de funcionamiento
CALEFACCION, los valores programables van de 20 (2 grados centigrados) a 70 (7 grados
centigrados)
Al programar este valor valen los vinculos indicados en el 3.1.9
Este valor siempre puede ser modificado por el usuario por medio del relativo parametro del menu de
navegacion local del dispositivo y, si estuviese habilitada la funcion, modificado desde telegrama bus en
el objeto de comunicacién designado a ese.

> 11.1.2 Punto de ajuste economy
Permite programar el valor del punto de ajuste del modo ECONOMY del tipo de funcionamiento
CALEFACCION; los valores programables van de 50 (5 grados centigrados) a 400 (40 grados
centigrados)
Al programar este valor valen los vinculos indicados en el 3.1.9
Este valor siempre puede ser modificado por el usuario por medio del relativo parametro del menu de
navegacion local del dispositivo y, si estuviese habilitada la funcién, modificado desde telegrama bus en
el objeto de comunicacion designado a ese.
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Las caracteristicas, funcionalidades y vinculos arriba descritos son los mismos también para los
parametros Punto de ajuste precomfort, Punto de ajuste comfort para el tipo de funcionamiento
CALEFACCION.

> 11.1.3 Punto de ajuste proteccion altas temperaturas
Permite programar el valor del punto de ajuste del modo OFF del tipo funcionamiento
ACONDICIONAMIENTO; los valores programables van de 300 (30 grados centigrados) a 400 (40
grados centigrados)
Al programar este valor valen los vinculos indicados en el 3.1.9
Este valor siempre puede ser modificado por el usuario por medio del relativo parametro del menu de
navegacion local del dispositivo y, si estuviese habilitada la funcién, modificado desde telegrama bus en
el objeto de comunicacién designado a ese.

> 11.1.4 Punto de ajuste economy
Permite programar el valor del punto de ajuste del modo ECONOMY del tipo de funcionamiento
ACONDICIONAMIENTO; los valores programables van de 50 (5 grados centigrados) a 400 (40 grados
centigrados)
Al programar este valor valen los vinculos indicados en el 3.1.9
Este valor siempre puede ser modificado por el usuario por medio del relativo parametro del menu de
navegacion local del dispositivo y, si estuviese habilitada la funcién, modificado desde telegrama bus en
el objeto de comunicacion designado a ese.

Las caracteristicas, funcionalidades y vinculos arriba descritos son los mismos también para los
parametros Punto de ajuste precomfort, Punto de ajuste comfort para el tipo de funcionamiento
ACONDICIONAMIENTO.

11.2 0Objetos de comunicacion

No hay objetos de comunicacion habilitados desde el menu Punto de ajuste temperaturas.
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12 Menu “Sensor externo”

En el menu Sensor externo estan presentes los parametros que permiten habilitar y configurar el uso de
una entrada auxiliar para un sensor externo utilizado para determinar la temperatura del ambiente que se
pretende controlar en los diferentes modos de termorregulaciéon de los dos diferentes tipos de
funcionamiento (ver fig. 12.1)

1.1.1 Termostato blanco @

: General : Sensor externo

Contral de la carga

Gestion ventiladar & T !
Matificaciones EnsOr externo | habiitada ¥
Escenarios Incidencia del sensor en el T80 Z
Punto de ajuste temperaturas calculo de la temperatura it |
= Tiempo de vigilancia [minutos] |2 ' &

[ Aceptar l [ Cancelar ] [ Por defecta Intarmacitn Ayuda

Fig. 12.1

12.1 Parametros

> 12.1.1 Sensor externo
Permite habilitar la entrada auxiliar para la medida de la temperatura ambiente y como consecuencia las
opciones de configuracion y el objeto de comunicacion para la recepcion del valor de la temperatura; los
valores programables son:

e deshabilitada

La entrada auxiliar no es disponible y la temperatura medida depende solamente del valor medido por el
sensor a bordo del dispositivo.

Las opciones Incidencia del sensor en el calculo de la temperatura y Tiempo de vigilancia
(minutos) y el objeto de comunicacion Entrada sensor externo no son visibles.

o habilitada

La entrada auxiliar es disponible y la temperatura medida depende tanto del sensor a bordo del
dispositivo como del sensor externo, aplicando una media pesada entre los valores citados.

Son visibles las opciones Incidencia del sensor en el calculo de la temperatura y Tiempo de
vigilancia (minutos) y también el objeto de comunicacion Entrada sensor externo.
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> 12.1.2 Incidencia del sensor en el calculo de la temperatura
Permite programar la incidencia del sensor en la media pesada para el calculo de la temperatura
medida; los valores programables se visualizan en el menu desplegable en un intervalo entre 10% vy
100%.
Una vez habilitada la entrada auxiliar para el sensor externo, la temperatura medida no estara
determinada solo por el sensor a bordo del dispositivo, sino que estara determinada por la media
pesada entre el valor medido por el sensor a bordo del dispositivo y el valor medido por el sensor
externo auxiliar.
La féormula completa para el calculo de la temperatura es:

— i i 7
Tmedida=  Tsensor externoX  Incidenciasensor  externot T sensor dispositivo X (1 00%-
Incidenciasensor externo)

» 12.1.3 Tiempo de vigilancia (minutos)
Permite programar el tiempo, expresado en minutos, transcurrido el cual el dispositivo si no recibe
periddicamente el telegrama con indicado el valor medido del sensor externo, asigna a la temperatura
medida el valor de la temperatura detectado por el sensor a bordo del dispositivo; los valores
programables van de 2 (minutos) a 10 (minutos).
Este parametro permite determinar el tiempo dentro del cual el dispositivo se espera que se le envie el
valor de temperatura detectado por el sensor externo para el calculo de la temperatura medida; de
hecho, el dispositivo mantiene valido el ultimo valor recibido de la temperatura detectada por el sensor
externo durante un periodo maximo determinado por el valor programado en esta opcién desde
entonces, si no se recibiera por el sensor el nuevo valor detectado, asigna a la temperatura medida el
valor detectado por el sensor a bordo del dispositivo sin aplicarles ninguna media pesada.
Este tipo de funcionamiento se ha adoptado para evitar que eventuales mal funcionamientos del sensor
externo comportasen unos valores de temperatura medida erroneos y como consecuencia una gestion
incorrecta de la instalacion. Cuando el sensor enviara nuevamente su valor, se aplicara de nuevo la
media pesada para determinar el valor de la temperatura medida.

12.2 Objetos de comunicacion

El objeto de comunicacion, cuya visibilidad estd subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Sensor externo, es el indicado en la fig. 12.2.

Mimero | Mombre Funcién del Objeto longitud | € R W T U Tipode Dakos Prioridad
Elz]z? Entrada sensor externo Temperatura medida sensor Z Byte C - W - - Zbytefloat value DPT_VYalue_Temp  Baja (Auto)

Fig. 12,2

» 12.2.1 Entrada sensor externo
Permite al dispositivo recibir los telegramas bus con el valor de temperatura medida por el sensor
externo auxiliar para poder calcular le valor de la temperatura medida. El valor recibido por medio de
este objeto de comunicacién esta sujeto a un tiempo de vigilancia, vencido el cual la temperatura
medida se determina por el unico sensor a bordo del dispositivo.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 9.007 DPT_Value_Temp, por lo que la dimensién del objeto es
de 2 byte y los mandos que ese recibe son valores temperatura detectada sensor externo expresados
en grados centigrados (con aproximacion al décimo de grado).
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