Cronoterméstato EIB — de pared KNX
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1. Introduccion

Este manual describe las funciones del dispositivo GW1x791 y como estas se programan y configuran por
medio del software de configuracion ETS.
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2. Aplicacion

El Cronotermdstato EIB — de pared es un dispositivo que controla la instalacion de termorregulacion. Este es
capaz de regular la temperatura del ambiente en el que se ha instalado, controlando por medio del sistema
KNKI/EIB los actuadores que controlan las electrovalvulas, las calderas etc. que componen la instalaciéon de
calefaccion y de acondicionamiento. El dispositivo, combinado al Termostato EIB - de pared puede realizar
la funcién de termorregulacion de zonas desarrollando la funcién de master en un sistema de tipo master-
esclavos.

El dispositivo controla dos tipos de funcionamiento (CALEFACCION y ACONDICIONAMIENTO) permitiendo
la gestion de ambas instalaciones y, para cada tipo de funcionamiento, hace disponibles 5 modos de
funcionamiento (AUTO/ ECONOMY/PRECOMFORT/COMFORT/OFF), cada uno con el propio punto de
ajuste. El modo de funcionamiento AUTO definida en el dispositivo es la que en el estdndar KONNEX se
define BUILDING PROTECTION.

El modo AUTO es ese en el que el dispositivo regula la temperatura del ambiente de instalaciéon siguiendo
un perfil horario programado en su interior; se puede programar en el dispositivo un perfil horario en base
semanal donde es posible definir, por cada dia de la semana, el modo de funcionamiento del dispositivo con
resolucién de 15 minutos y sin limites de variaciones; en el caso en el que al dispositivo estuvieran
conectados uno o mas termostatos en configuracion master-esclavos, eso provee autébnomamente a
comunicar a los dispositivos el modo de funcionamiento al cual estos se deben adecuar.

El dispositivo es capaz de controlar autbnomamente la temperatura del ambiente en el que se ha instalado,
segun los algoritmos de control (a dos puntos o proporcional) que dependen del tipo de instalacion
realizada.

Sin embargo, ese es capaz de controlar la instalacion de calefaccién y de acondicionamiento solo si la
configuracion es de 4 vias pues esta pensado para controlar un actuador para la instalacion de calefaccion y
uno para la instalacion de acondicionamiento. En este manual se indica la unica parte relativa a la
configuracion con el software ETS mientras que, para el menu interno y las diferentes funciones de las
teclas locales, se recomienda el uso del MANUAL DE INSTALACION Y USO embalado con el producto.

2.1. Limites de las asociaciones

El numero maximo de asociaciones logicas que el dispositivo es capaz de memorizar es 115; esto significa
que el numero maximo de conexiones légicas entre objetos de comunicacién y direcciones de grupo es 115.
El nimero maximo de direcciones de grupo que el dispositivo es capaz de memorizar es 115; esto significa
que es posible asociar los objetos de comunicacién al maximo a 115 direcciones de grupo.
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3. Menu “General”

En el menl General hay parametros que permiten configurar el comportamiento del dispositivo en la
instalacion de termorregulacion (fig. 3.1)

1.1.1 Cronotermostato titanio

General General

Control de la carga
Algoritmos de contral

Punto de ajuste temperaturaz
Senzor externo

M otificaciones

Escenarios

Funcionamiento autdnomo b4

Modo de recepcion programaciones

Formato de los mandos

para programacion modo | F'?te M

Programacidn punta de ajuste del bus | desactiva W

Aceptar ] [ Cancelar ] l Par defecto Infarmacicn

Fig. 3.1

3.1. Parametros

» 3.1.1 Funcionamiento
Permite programar el tipo de uso del dispositivo; los valores programables son:

e auténomo

El dispositivo controla auténomamente la instalacion de termorregulacion sin la ayuda de termostatos
que controlen partes de la instalacion. Con esta configuracion se tiene un uUnico centro de control
temperatura ambiente.

e maestro

el dispositivo controla, con la ayuda de termostatos, la instalacion de termorregulacion. Con esta
configuracion el dispositivo no controla toda la instalacidon sino solo una parte de esta, denominada
zona, mientras que en la instalacion estan presentes termostatos cada uno de los cuales controlara una
zona de competencia; en este caso, el cronoterméstato ademas de controlar la temperatura del
ambiente en el que se encuentra, comunica a los termostatos a este asociados los modos de
funcionamiento que efectuar programadas por el usuario. Con esta configuracién, de tipo master-
esclavos, es suficiente modificar el modo y el tipo de funcionamiento en el dispositivo master, en este
caso el cronotermostato, para que las programaciones se divulguen a los dispositivos esclavos
(termostatos) directamente desde el dispositivo master, que controla el funcionamiento.

Programando este valor, se hace visible un nuevo menu denominado Control esclavos, que se

-

analizara en el capitulo 11 Menu “Control esclavos’.
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> 3.1.2 Formato de los mandos para programacion modo

Permite programar el formato de los mandos con los que es posible programar el modo de
funcionamiento del dispositivo desde remoto.

Cualquier configuracién se programase en la opcién Funcionamiento, siempre es posible programar el
modo y el tipo de funcionamiento del dispositivo desde remoto; esto significa que un dispositivo
cualquiera capaz de enviar mandos “programacion modo” y “tipo de funcionamiento” puede controlar
desde bus el cronotermostato sin la necesidad de intervenir directamente en el dispositivo para efectuar
este tipo de operaciones. Mientras el tipo de funcionamiento tiene un solo formato de mando, el modo
de funcionamiento puede ser programado en dos diferentes modos. Los valores programables son:

o 1byte

Es posible programar el modo de funcionamiento del dispositivo desde remoto por medio de telegramas
bus en un unico objeto de comunicaciéon con formato 1 byte. Con esta programacion se hace visible el
objeto de comunicacion Entrada modo termorregulacion (para la descripcion ver 3.2.3)

e 1bit

Es posible programar el modo de funcionamiento del dispositivo desde remoto por medio de telegramas
bus en mas objetos de comunicacién con formato 1 bit, para la precisién uno por modo. Con esta
programacion se hacen visibles los objetos de comunicacion Entrada modo off, Entrada modo
economy, Entrada modo precomfort, Entrada modo comfort y Entrada modo auto (para las
descripciones ver 3.2). Existe una prioridad en el uso de estos objetos de comunicacién, que se indicara
al final del paragrafo. En este caso, para hacer efectivo un modo de funcionamiento con prioridad
inferior respecto al corriente, es necesario activar el nuevo modo y desactivar el modo con prioridad
mayor; el dispositivo no lleva a cabo automaticamente esta operacion.

e ambos

Es posible programar el modo de funcionamiento del dispositivo desde remoto por medio de telegramas
bus en mas objetos de comunicacion con formato 1 byte, o en objetos de comunicaciéon con formato 1
bit, para la precision uno por modo. Con esta programacién se hacen visibles los objetos de
comunicacién Entrada modo termorregulaciéon, Entrada modo off, Entrada modo economy,
Entrada modo precomfort y Entrada modo comfort y Entrada modo auto (para las descripciones
ver 3.2). Existe una prioridad en el uso de estos objetos de comunicacion, que se indicara abajo.

Entre los objetos de comunicacion que permiten la programacion del modo de funcionamiento del
dispositivo por medio del mando remoto desde bus, existe una prioridad que permite obviar al problema
de mas objetos habilitados; el esquema que se indica ahora representa lo mencionado:




Eherus>
Entrada modo :
termorregulacion ———e
(1 byte) —.—’ 0
Entrada modo 1 |
auto 0
(1 bit)
Entrada modo 1
comfort 0
(1 bit) ~
Entrada modo ! '
precomfort 0
(1 bit)
1 Modo de
Entrada modo 0 funciongmiento
economy ~ activo
(1 bit)
1
Entrada modo off
(1 bit)

El grafico indicado arriba se puede resumir de este modo

Prioridad Objeto Dimension
Maxima | Objeto Entrada modo off 1 bit
Objeto Entrada modo economy 1 bit
Objeto Entrada modo precomfort 1 bit
Objeto Entrada modo comfort 1 bit
Objeto Entrada modo auto 1 bit
Minima Objeto entrada modo termorregulacion 1 byte

Los objetos de programacion modo de 1 bit tienen todos prioridad mayor con respecto al objeto de
programacion modo de 1 byte; esto es debido al hecho que, habilitando ambas posibilidades de
programacion modo, los objetos a un bit puedan ser utilizados para fijar el modo al verificarse eventos
particulares, como por ejemplo la funcién contacto ventana, es decir, al verificarse la condiciéon ventana
abierta el contacto del dispositivo que controla esta condicion genera el mando bus que fuerza el
cronotermostato en el modo off; al restablecimiento de la condicién ventana cerrada se generara el
mando de modo off deshabilitado y el cronotermostato se llevara a las condiciones en las que se
encontraba precedentemente.

Naturalmente también entre los objetos de programaciéon modo a 1 bit existe una prioridad de ejecucién
mando, sobre todo porque en el caso de que se programase el unico formato de 1 bit para la
programacion modo de funcionamiento en el caso de que mas objetos estuvieran habilitados es
necesario determinar cual de estos dispositivos tiene mayor prioridad para determinar el modo de
funcionamiento activo en el dispositivo; para hacer efectivo un modo que tiene prioridad inferior que el
modo corriente, es necesaria tanto la habilitacién del nuevo modo como la deshabilitacion del modo
corriente con prioridad mayor.

3.1.3 Programacion punto de ajuste del bus
Permite habilitar los objetos de comunicacién necesarios para la programacion de los puntos de ajuste
de cada modo del dispositivo por medio de telegrama bus; los valores programables son:

e desactiva
No es posible modificar los puntos de ajuste de los modos de termorregulaciéon por medio de telegramas
bus; no es visible por lo tanto ningun objeto de comunicacién para la programacion puntos de ajuste.
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e activa

Es posible modificar los puntos de ajuste de los modos de termorregulacién por medio de telegramas

bus; con esta programacioén, se hacen visibles los objetos de comunicacion Punto de ajuste antihielo

calefaccion, Punto de ajuste economy calefacciéon, Punto de ajuste precomfort calefaccion,

Punto de ajuste comfort calefaccion, Punto de ajuste proteccion altas temp. acond., Punto de

ajuste economy acondicionamiento, Punto de ajuste precomfort acondicionamiento y Punto de

ajuste comfort acondicionamiento (ver 3.2) por medio de los cuales es posible programar desde bus

los puntos de ajuste de cada modo de funcionamiento del dispositivo.

Recuerde que entre los diferentes puntos de ajuste pertenecientes al mismo tipo de funcionamiento,

existe un limite de programacion valor determinado de la relacion:

—  Tantinieto S Teconomy = Tprecomfort S Teomfort €N calefaccion (“T” indica el valor genérico del punto de ajuste
del modo)

= Toomfort S Tprecomfort < Teconomy < Tproteccion altas temp €N @condicionamiento (“T” indica el valor genérico del
punto de ajuste del modo)

Mientras que en las modificaciones de los puntos de ajuste de menu local se efectua un control que el
vinculo se respete, la programacion de bus no sufre el mismo control para evitar que, en el caso de que
un supervisor se encontrase en la condicion de actualizar mas parametros, no deba haber cautela para
establecer el orden de actualizacién de los diferentes puntos de ajuste; sin embargo, en este modo, se
requiere al usuario evitar programar desde bus valores de puntos de ajuste que no respetan el vinculo
arriba indicado pues se podrian producir mal funcionamientos del mismo dispositivo.

3.2. Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacion, cuya visibilidad estd subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu General, son los 2 indicados en la fig. 3.2.

Mimero | Mombre Funcidn del Objeto lomgitud = C R W | T | U | Tipode Datos Prioridad
Mo Entrada dia/hora Actualiza diafhora 3 Byte Coo- iy Time DPT_TimeOfDay Baja {Auto)
ml Entrada kpao funcionarniento Calefaccidn/acondicionamienta 1 bit Coo- W Baja (Auta)
UZ."]Z Entrada modo termorregulacion Auto/EcofPrecom/Comf /OFF 1 Byte c - ! Baja {&uta)
U}ﬂS Entrada modo off Habilita/Deshabilita 1 bit coo- e 1 bit OPT_Enable Baja {Auto)
i:l;']4 Entrada moda econany Hahilita/Deshabilita 1 hit Coo- W 1 hit DPT_Enable Baja (Auta)
CE_"]S Entrada modo precomfort Habilita/Deshabilita 1 bit c - ! 1 bit OPT_Enable Baja {Auta)
Al Entrada modo comfort Habilita/Deshabilita 1 bit coo- ! 1 bit OPT_Enable Baja {Auto)
7 Entrada modo auto Habilita/Deshabilita 1 bit Coo- e 1 bit OPT_Enable Baja {Auto)
[Ta Punto de ajuste antihielo calefaccion ‘alor de punto de ajuste 2 Bylte [ ! 2 byte float value DPT_Walue_Temp  Baja {Auto)
[Ta Punko de ajuste economy calefaccion ‘alor de punto de ajuste 2 Byle coo- ! Z byte float value DPT_Walue_Temp  Baja {Auto)
Mo Punko de ajuste precomfort calefaccidn ‘alor de punto de ajuste Z Byte coo- iy 2 bvte float value DPT_Yalue_Temp  Baja {Auto)
U;’]ll Purta de ajuste camfort calefaccidn Valor de punto de ajuste 2 Byte Co - W 2 byte float value DPT_Yalue_Temp  Baja (Auta)
EE’.'] 1z Punko de ajuste proteccion alkas temp, acond.  Walor de punto de ajuste 2 Byte c - ! 2 byte float value DPT_Walue_Temp  Baja {Auta)
1z Punko de ajuste economy acondicionamiento ‘alor de punto de ajuste Z Byte Coo- iy 2 bte float value DPT_Yalue_Temp  Baja {Auto)
EE.’] 14 Punta de ajuste precomfaort acondicionamienta  Valor de punto de ajuste 2 Byte Coo- W 2 byte float vwalue DPT_Value_Temp  Baja (Auta)
IZE’_'] 15 Punto de ajuste comfort acondicionamiento ‘alor de punto de ajuste 2 Byte c - ! 2 byte float value DPT_Walue_Temp  Baja {Auto)

> 3.2.1 Entrada dia/hora

Fig. 3.2

El dispositivo es capaz de actualizar por medio de telegrama recibido del bus el dia y la hora del propio
reloj interno. De todas formas siempre es posible modificar el tipo de funcionamiento por medio del
menu de navegacion local del dispositivo.

Los indicadores habilitados son C (comunicacién) y W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 10.0071 DPT_ TimeOfDay, por lo tanto la dimensién del objeto es
de 3 byte y la informacidn que este recibe es actualizacion dia y hora.

3.2.2 Entrada tipo funcionamiento

Permite programar como remoto por medio del mando bus el tipo de funcionamiento del dispositivo.
Cuando en este objeto de comunicacién se recibe un telegrama con valor légico “1” el dispositivo fija el
tipo de funcionamiento en Calefaccion, sefialado por el correspondiente indicador luminoso en la
pantalla, manteniendo el mismo modo de funcionamiento que era programado antes de la variacion;
viceversa cuando en este objeto de comunicacion se recibe un “0”, el dispositivo fija el tipo de
funcionamiento en Acondicionamiento, sefialado por el correspondiente indicador luminoso en la
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pantalla, manteniendo el mismo modo de funcionamiento que se habia programado antes de la
variacion.

De todas formas siempre es posible modificar el tipo de funcionamiento por medio del menu de
navegacion local del dispositivo.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 1.700 DPT _ Heat/Cool, por lo tanto la dimension del objeto es de
1 bit y los mandos que este recibe son tipo de funcionamiento. Calefaccién/Acondicionamiento

» 3.2.3 Entrada modo termorregulacion
Permite programar desde remoto por medio del mando bus el modo de funcionamiento (o de
termorregulacién) del dispositivo. Cuando en este objeto de comunicacion se recibe un telegrama bus
con la informacion del modo de funcionamiento que se pretende programar, el dispositivo fija el modo
de funcionamiento segun el mando recibido, sefalado por el correspondiente indicador luminoso en la
pantalla; solo si no hay eventuales objetos de programacién modo de 1 bit activados.
De todas formas es posible modificar el modo de funcionamiento por medio del menu de navegacion
local del dispositivo, que no hace otra cosa que repetir el evento de recepcion mando en el objeto de
comunicacion analizado para modificar, en cada presién, el modo de funcionamiento.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 20.702 DPT_ HVACMode, por lo tanto la dimension del objeto es
de 1 byte y los mandos que este recibe son Modo de funcionamiento.
Auto/Economy/Precomfort/Comfort/Off.

» 3.2.4 Entrada modo off
Permite habilitar desde remoto por medio del mando bus el modo de funcionamiento (o de
termorregulacion) OFF del dispositivo. Cuando en este objeto de comunicacion se recibe un telegrama
bus con valor légico “1”, el dispositivo activa inmediatamente el modo OFF, sefalado por el
correspondiente indicador luminoso en la pantalla, dado que la habilitaciéon de este objeto tiene prioridad
superior a cualquier otro mando de programacién modo de termorregulacion; viceversa cuando en este
objeto de comunicacion se recibe un telegrama bus con valor logico “0” el dispositivo deshabilita el
modo de funcionamiento OFF y el nuevo modo de funcionamiento operativo es programado
auténomamente por el dispositivo respetando la tabla de las prioridades indicada en el paragrafo 3.1.2.
Recordemos que, en este caso, hasta que no se deshabilita el modo OFF no es posible modificar el
modo de funcionamiento por medio del menu de navegacion local del dispositivo pues este ultimo no
hace otra cosa que repetir el evento de recepcién mando en el objeto de comunicacion Entrada modo
termorregulacion que tiene la prioridad inferior respecto al objeto en examen.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus).
El formato estandarizado del objeto es 1.003 DPT_ Enable, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1
bit y los mandos que este recibe son habilitacién/deshabilitacion modo de funcionamiento OFF.

Las caracteristicas y las funcionalidades arriba descritas valen también para los objetos Entrada modo
economy, Entrada modo precomfort, Entrada modo comfort, Entrada modo auto, por lo tanto para
la descripcion ver 3.2.4 con la diferencia que se refiere a los respectivos modos de funcionamiento.
Permanece valida la tabla de las prioridades indicada en el paragrafo 3.1.2

» 3.2.5 Punto de ajuste antihielo calefaccion
Permite programar desde remoto por medio del mando bus el punto de ajuste del modo OFF del
funcionamiento CALEFACCION; si en este objeto de comunicacién se recibiera un telegrama de
programacion punto de ajuste con valor menor de 2°C o mayor de 40°C, el mando se ignora por
razones de seguridad. Sin embargo, el punto de ajuste de este modo debe estar comprendido sea entre
2°C y 7°C sea menor del valor del punto de ajuste del modo ECONOMY (ver el paragrafo 3.1.3) y, si se
recibiera un valor que no respeta los vinculos, el valor se hace efectivo hasta que no se acceda al menu
de navegacion local; una vez que se accede a los parametros de programacién punto de ajuste del
menu local el dispositivo efectia un control para verificar que todos los limites de programacion punto
de ajuste son verificados y, en el caso de que no lo fuesen, proveer autbnomamente a modificar los
puntos de ajuste para restablecer las condiciones limite de programacion.
Siempre es posible modificar en cada momento el punto de ajuste del modo OFF CALEFACCION por
medio del relativo parametro del menu de navegacion local
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus).
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El formato estandarizado del objeto es 9.007 DPT_Value_Temp, por lo tanto la dimension del objeto es
de 2 byte y los mandos que este recibe son valores puntos de ajuste modo OFF tipo CALEFACCION
expresados en grados centigrados (con aproximacion al décimo grado).

Las caracteristicas y las funcionalidades arriba descritas valen también para los objetos Punto de ajuste
economy calefaccioén, Punto de ajuste precomfort calefaccién, Punto de ajuste comfort calefaccion para
el funcionamiento CALEFACCION y también para Punto de ajuste proteccién altas temp. acond. (que
equivale al modo OFF), Punto de ajuste economy acondicionamiento, Punto de ajuste precomfort
acondicionamiento, Punto de ajuste comfort acondicionamiento para el funcionamiento
ACONDICIONAMIENTO, por lo tanto para la descripcién ver 3.2.5 con la diferencia que se refiere a los
respectivos modos de funcionamiento.

Para la definicion de los puntos de ajuste permanecen validos los vinculos indicados en el paragrafo
3.1.3

10



I ChorUS

4. Menu “Control de la carga”

En el menu Control de la carga estan presentes los parametros que permiten programar el formato de los
mandos enviados a las cargas controladas (fig. 4.1), segun el valor programado en esta opcion, cambian los
algoritmos de control de las cargas programables en el menu Algoritmos de control y como consecuencia
la conformacién del mismo mend.

1.1.1 Cronotermostato titanio

[ General - Control de la carga

Control de la carga

Algaritmos de contral Modo de control de la carga

Punto de ajuste temperaturas
Senzor externo
Motificaciones

Ezcenarios

Formata de los mandos 1 ki [041) w

Motidizaciones actuadores controladaos | dezhabilitadas “

Periodo repeticion mandos

: e | 5 mirutos W
eh augencia de notificaciones L |

& ceptar ] [ Cancelar ] [ Por defecto | [nformacion

Fig. 4.1

4.1. Parametros

> 4.1.1 Formato de los mandos
Permite programar el formato de los objetos de comunicacion que controlan las cargas, y los algoritmos
de control que permiten controlar las mismas cargas; los valores programables son:

o 1Dbit (0/1)

El formato de los objetos de comunicacién que controlan las cargas es 1 bit, con esta programacion los
algoritmos de control cargas programables (ver el capitulo 5) son: 2 puntos on/off y proporcional PWM.
Son visibles los objetos de comunicacion Conmutacién calefaccion y Conmutaciéon
acondicionamiento que permiten controlar efectivamente las cargas.

o 1 byte (valor %)

El formato de los objetos de comunicacién que controlan las cargas es 1 byte, con esta programacién
los algoritmos de control cargas programables (ver el capitulo 6) son: 2 puntos 0%/100% y proporcional
continuo.

Son visibles los objetos de comunicacion Mando continuo calefaccion y Mando continuo
acondicionamiento que permiten controlar efectivamente las cargas.

> 4.1.2 Notificaciones actuadores controlados
Permite habilitar el dispositivo al recibir las notificaciones de los actuadores (cargas) que ese controla;
los valores programables son:

11
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o deshabilitadas

El dispositivo no es capaz de recibir de los actuadores (cargas) el efectivo reconocimiento que el mando
enviado se ha realizado efectivamente; se hace visible la opcion Periodo repeticion mandos en
ausencia de notificaciones que permite definir el periodo de repeticion de los mandos a las cargas.

o habilitadas

El dispositivo es capaz de recibir de los actuadores (cargas) el efectivo reconocimiento que el mando
enviado se ha efectuado; se hacen visibles los objetos de comunicacion Notificacion estado
calefaccion (ver 4.2.1) y Notificacion estado acondicionamiento (ver 4.2.2) si en la opcion Formato
de los mandos esta programado el valor 1 bit (0/1) mientras que, si en dicha opciéon estuviese
programado el valor 1 byte (valor %) los objetos de comunicacion que se hacen visibles son
Notificacion control continuo calefaccién (ver 4.2.5) y Notificacion control continuo
acondicionamiento (ver 4.2.6).

Programando este valor, la opcién Periodo repeticion mandos en ausencia de notificaciones no es
visible pues el dispositivo conoce siempre el estado de las cargas que controla; de hecho, si dentro de
un minuto del envio del mando hacia una carga esta ultima no envia el reconocimiento de la efectiva
ejecucion del mando al cronostermostato, ese se preocupa de enviar nuevamente el mando cada
minuto hasta que no recibe el correcto reconocimiento por parte de la carga, sefialando esta anomalia
con el intermitente del indicador luminoso de activacion instalacion de calefaccién /acondicionamiento.

4.1.3 Periodo repeticion mandos en ausencia de notificaciones
Permite programar el periodo de retransmisién del contacto hacia las cargas; los valores programables
se visualizan en el menu desplegable (en un intervalo de 5 minutos a 30 minutos).

4.2. Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacion, cuya visibilidad estd subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Control de la carga, son los indicados en la fig. 4.2.

Mumera | Mormbre Funcién del Objeta longitud = < R W T U Tipode Dakos Prioridad
UI’_'] 16 Motificacion estado calefaccion Estado onjoff 1 bit coo- Woooo- 1 bit OPT _Switch Baja {Auta)
CE:] 15 Mokificacion estado acondicionamiento Estado onjoff 1 bik co- Wooo- 1 bit DPT _Switch Biaja {Auto)
[z Conmutacion calefaccion onfOff 1 bit R - T 1 bit DPT _Switch Baja {Auto)
EE.’]SD Conmutacién acondicionarmizsnto onforf 1 hit C R - T 1 bit DPT_Switch Baja (Auta)
EE’_'] 17 Mokificacion control continuo calefaccion “alor % 1 Byte C o o- Woooo- & bit unsigned walue DPT_Scaling Baja {Auta)
m 19 Mokificacion control continuo acondicionamie...  Walor %% 1 Byte co- W= & bit unsigned walue DPT_Scaling Baja {Auta)
Bz Mando continuo calefaccion “alor % 1 Bvte R - T & bit unsigned value DPT_Scaling Baja {Auto)
DZ.’]SI Mando continuo acondicionarienta Yalor % 1 Byte C R - T @ bit unsigned value DPT_Scaling Baja (Auta)

Fig. 4.2

4.2.1 Notificacion estado calefaccion

Permite al dispositivo conocer el estado del actuador que gestiona la instalacion de calefaccion
controlada por el cronotermostato; una vez enviado el mando a este actuador, el dispositivo, pasado un
minuto de su reloj sin haber recibido el reconocimiento de la efectiva ejecucion del mando por parte de
la carga por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacion en examen, provee inmediatamente
a enviar nuevamente el mando cada minuto hasta que no reciba el correcto reconocimiento, sefalando
esta anomalia con el intermitente del indicador luminoso de activaciéon instalacién de
calefaccién/acondicionamiento (segun a cual de las dos es visualizada en la pantalla). Si se recibiese
una notificacion por parte del actuador que no refleja el mando enviado, el dispositivo provee
inmediatamente a enviar nuevamente el mando activando el control descrito arriba.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este recibe son estado actuador instalacion calefaccion on/off.

4.2.2 Notificacion estado acondicionamiento
Las mismas caracteristicas y funcionalidades del caso precedente, con la diferencia que se refiere al
funcionamiento acondicionamiento (para la descripcion ver 4.2.1).
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4.2.3 Conmutacion calefaccion

Permite al dispositivo enviar los mandos de on/off al actuador que controla la instalacion de calefaccion
controlada por el cronotermostato; segun el algoritmo de control programado, el dispositivo calcula
cuando debe intervenir en la instalacion de calefaccion para regular la temperatura del ambiente
controlado y como consecuencia envia un telegrama con valor légico “1” para activar la instalacion y
valor logico “0” para desactivarlo.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).

El formato estandarizado del objeto es 7.001 DPT_Switch, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
bit y los mandos que este envia son instalacion calefaccién on/off.

4.2.4 Conmutacion acondicionamiento
Las mismas caracteristicas y funcionalidades del caso precedente, con la diferencia que se refiere al
funcionamiento acondicionamiento (para la descripcion ver 4.2.3).

4.2.5 Notificacion control continuo calefaccion

Permite al dispositivo conocer el estado del actuador que gestiona la instalacion de calefaccién
controlada por el cronotermostato; una vez enviado el mando a este actuador, el dispositivo, pasado un
minuto de su reloj sin haber recibido el reconocimiento de la efectiva ejecucion del mando por parte de
la carga controlada por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacién en examen, provee
inmediatamente a enviar nuevamente el mando cada minuto hasta que no reciba el correcto
reconocimiento, sefalando esta anomalia con el intermitente del indicador luminoso de activacion
instalacion de calefaccidén/acondicionamiento (seguin a cual de las dos es visualizada en la pantalla). Si
se recibiese una notificacién por parte del actuador que no refleja el mando enviado, el dispositivo
provee inmediatamente a enviar nuevamente el mando activando el control descrito arriba.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus).

El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este recibe son estado porcentaje actuador instalacion calefaccion.

4.2.6 Notificacion control continuo acondicionamiento
Las mismas caracteristicas y funcionalidades del caso precedente, con la diferencia que se refiere al
funcionamiento acondicionamiento (para la descripcion ver 4.2.5).

4.2.7 Mando continuo calefaccién

Permite al dispositivo enviar los mandos de regulacion porcentaje al actuador que controla la instalacién
de calefaccion controlada por el cronotermostato; segun el algoritmo de control programado, el
dispositivo calcula cuando debe intervenir en la instalacién de calefaccion para regular la temperatura
del ambiente controlado y como consecuencia envia un telegrama con la informacion del porcentaje de
activacion de la misma instalacion.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).

El formato estandarizado del objeto es 5.001 DPT_Scaling, por lo tanto la dimension del objeto es de 1
byte y los mandos que este envia son valores de porcentajes instalacion calefaccion.

4.2.8 Mando continuo acondicionamiento
Las mismas caracteristicas y funcionalidades del caso precedente, con la diferencia que se refiere al
funcionamiento acondicionamiento (para la descripcion ver 4.2.7).
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5 Menu “Algoritmos de control (1 bit)”

En el menu Algoritmos de control estan presentes los pardmetros que permiten programar los algoritmos
de control de las cargas para la instalacion de calefaccién y acondicionamiento (ver fig. 5.1); en este
capitulo, se indica el menu y relativas opciones inherentes al caso en el que en la opcién Formato de los
mandos del menu Control de la carga se programa el valor 1 bit (0/1).

1.1.1 Cronotermostato titanio

| General [ Algoritmos de control
Contral de la carga

Algoritn contral Calefaccian
Punto de ajuste temperaturas
Sensor externo

Motificaciones Tipo de control |a dos puntoz OM - OFF bl
Esienancs Diferencial de regulacian [z T
[décimos de *C] i 5 -

Aprendizaje automatico gradiente tErmico I deshabilitado v

Acondicionamiento

Tipo de control g-a dos puntoz OM - OFF v

Diferencial de regulacidn (5 [

[décimos de *C] L s
Aceptar ] [ Cancelar l [ Par defecta Intarmacian Awuda

Fig. 5.1

5.1 Parametros

» 5.1.1 Tipo de control
Permite programar el tipo de algoritmo de control de carga aplicada a la instalacion de calefaccion, dado
que la opcion se encuentra en la parte de menu relativa a la calefaccién (ver subtitulo en la fig. 5.1); los
valores programables son:

e ados puntos ON - OFF

El algoritmo utilizado para el control de la instalacion de calefaccion es el clasico que se denomina
control a dos puntos. Este tipo de control prevé el encendido y el apagado de la instalaciéon de
calefaccion siguiendo un ciclo de histéresis, es decir, no existe un unico umbral que discrimine el
encendido y el apagado de la instalacién pero se identifican dos; la fig. 5.2 indica lo mencionado.
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CALEFACCION

—

Punto de ajuste
ATk I

+ >

Fig. 5.2

Cuando la temperatura medida es inferior al valor “punto de ajuste-oTR* (donde aTR identifica el valor
del diferencial de regulacién de la calefaccion) el dispositivo activa la instalacion de calefaccion
enviando el relativo mando bus al actuador que lo gestiona; cuando la temperatura medida alcanza el
valor del punto de ajuste programado, el dispositivo desactiva la instalacion de calefaccién enviando el
relativo mando bus.

Por este esquema es claro que hay dos umbrales de decision para la activacion y la desactivacion de la
instalacion de calefaccion, el primero esta constituido por el valor “punto de ajuste -a TR, debajo de la
cual el dispositivo activa la instalacion, el segundo esta constituido por el valor programado, superado el
cual el dispositivo apaga la instalacion.

Con esta programacion, son visibles las opciones Diferencial de regulacion (décimos de °C) (ver
5.1.2) y Aprendizaje automatico gradiente térmico (ver 5.1.4)

e proporcional PWM

El algoritmo utilizado para el control de la instalacién de calefaccién es el que permite reducir los
tiempos debidos a la inercia térmica introducidos por el control a dos puntos, denominado control PWM.
Este tipo de control prevé la modulacién del duty-cycle del impulso, representado por el tiempo de
activacion de la instalacion de calefaccion, segun la diferencia que existe entre el punto de ajuste
programado y la temperatura detectada, la fig. 5.3 indica lo mencionado.

CALEFACCION

T.l

Punto de ajuste

L3t e e el

)
W |
A A
Punto de ajuste - ""TH 'il-' 'ij ul
Fy ! al I,J"‘-.
' W W w

L

20% 40% 60% 80%
Tiempo de ciclo

Fig. 5.3

Como se ve en la figura, el dispositivo mantiene encendida la instalacion de calefaccién por un
porcentaje de tiempo que depende de la diferencia entre la temperatura medida y el punto de ajuste
programado; a lo largo del eje de las ordenadas, se indican los valores del punto de ajuste y “punto de

ajuste-poTR, que determinan los limites de la banda proporcional dentro de los cuales el dispositivo
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regula con continuidad la instalacion de calefacciéon modulando los tiempos de encendido y apagado de
la instalacion.

Con este tipo de algoritmo, ya no hay un ciclo de histéresis en el elemento calentador y como
consecuencia, los tiempos de inercia (tiempos de calefaccion y enfriamiento de la instalacion)
introducidos por el control a dos puntos se eliminan. De este modo se obtiene un ahorro energético
debido al hecho que la instalacién no permanece encendida inutimente y, una vez alcanzada la
temperatura deseada, esta sigue dando pequefios aportes de calor para compensar las dispersiones de
calor ambiental.

Con esta programacion, desaparecen las opciones Diferencial de regulacion (décimos de °C) y
Aprendizaje automatico gradiente térmico, sustituidas por las nuevas opciones Diferencial de
regulacion PWM (ver 5.1.3) y Tiempo ciclo (ver 5.1.5).

» 5.1.2 Diferencial de regulacién (décimos de °C)
Permite programar el valor del diferencial de regulacion calefaccién (ya citado en el paragrafo 5.1.1)
que, sustraido al valor del punto de ajuste programado, determina el valor del umbral debajo del cual se
activa la instalacion de calefaccion en el control a dos puntos. Los valores programables van de 2
(décimos de grado centigrado) a 20 (décimos de grado centigrado).

» 5.1.3 Diferencial de regulaciéon PWM
Permite programar el valor del diferencial de regulacion PWM de la calefaccion (ya citado en el
paragrafo 5.1.1) que, sustraido al valor del punto de ajuste programado, determina el limite inferior de la
banda proporcional utilizada para la modulacién del tiempo de activacion de la instalacion de calefaccion
en el control proporcional PWM. Los valores programables estan visualizados en el menu desplegable
(en un intervalo entre 0,4°C y 3,2°C).

> 5.1.4 Aprendizaje automatico gradiente térmico
Permite habilitar la funcién de aprendizaje gradiente térmico, de manera que el dispositivo en modo de
funcionamiento AUTO pueda llevar el valor de la temperatura del ambiente a régimen antes de que se
lleve a cabo el cambio modo programado en el perfil horario diario. Los valores programables son:

e deshabilitado
El dispositivo no aprende el gradiente térmico del local y como consecuencia no anticipa la activacién de
la instalacion de calefaccion.

o habilitado

El dispositivo (solo y exclusivamente cuando se encuentra en modo AUTO vy tipo de funcionamiento
CALEFACCION) aplica el algoritmo de control dos puntos y aprende el gradiente térmico del local y
como consecuencia anticipa la activacion de la instalacion de calefaccion para llevar a régimen la
temperatura antes del instante en el que se efectia el cambio de modo de termorregulacién programado
en el perfil horario diario del dispositivo. La fase de aprendizaje se efectia cada dia, a la primera
variacion de modo que prevea un aumento del punto de ajuste programado en el perfil horario.

» §5.1.5 Tiempo ciclo
Permite programar el valor del periodo dentro del cual el dispositivo efectua la modulacién PWM. Los
valores programables estan visualizados en el menu desplegable (en un intervalo de 5 minutos a 60
segundos).

» &8.1.6 Tipo de control
Permite programar el tipo de algoritmo de control carga aplicada a la instalaciéon de acondicionamiento,
dado que la opcién se encuentra en la parte de menu relativa al ACONDICIONAMIENTO (ver fig. 5.1);
los valores programables son los mismos que los examinados arriba (ver 5.71.1).

Para la descripcion de los parametros relativos al acondicionamiento, siendo las mismas caracteristicas
y las funcionalidades de los parametros, con la Unica diferencia que todo se aplica al funcionamiento
ACONDICIONAMIENTO, ver los paragrafos precedentes (de 5.1.1 a 5.1.5)

5.2 Objetos de comunicacion

No hay objetos de comunicacion habilitados desde el menu Algoritmos de control (1 bit)
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6 Menu “Algoritmos de control (1 byte)”

En el menu Algoritmos de control estan presentes los pardmetros que permiten programar los algoritmos
de control de las cargas para la instalacion de calefaccién y acondicionamiento (ver fig. 6.1); en este
capitulo, se indica el menu y relativas opciones inherentes al caso en el que en la opcién Formato de los
mandos del menu Control de la carga se programa el valor 1 byte (valor %).

1.1.1 Cronotermostato titanio

| General [ Algoritmos de control
Contral de la carga

Algoritn contral Calefaccian
Punto de ajuste temperaturas

Senzor externo

Malificaciones Tipo de contral | & dos puntos 0% - 1002 v
= Diferencial de regulacian N 1k
[décimos de *C] i 5 -

Aprendizaje automatico gradiente tErmico I deshabilitado v

Acondicionamiento

Tipo de control g-a dos puntos 0% - 1003 v

Diferencial de regulacidn (5 [

[décimos de *C] L s
Aceptar ] [ Cancelar l [ Par defecta Intarmacian Auuda

Fig. 6.1

6.1 Parametros

» 6.1.1 Tipo de control
Permite programar el tipo de algoritmo de control carga aplicada a la instalaciéon de calefaccion, dado
que la opcion se encuentra en la parte de menu relativa a la calefaccién (ver subtitulo en la fig. 6.1); los
valores programables son:

e ados puntos 0% - 100%

Las funcionalidades y las caracteristicas son las mismas descritas para los algoritmos de control de 1
bit, por lo tanto ver 5.1.1.

Con esta programacion, es visible la opcion Diferencial de regulacién (décimos de °C).

e proporcional continuo

El algoritmo utilizado para el control de la instalacion de calefaccion es el que permite reducir los
tiempos debidos a la inercia térmica introducidos por el control a dos puntos, denominado control
continuo. Este tipo de control prevé el control continuo de la diferencia entre la temperatura medida y el
punto de ajuste programado y como consecuencia el envio de mandos de modulacion de la potencia de
la instalacion de calefaccién; la fig. 6.2 indica lo mencionado.
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CALEFACCION

T.l

Punto de ajuste

|

A A

W |

A A

Punto de ajuste - ﬂ.TH 'rll-' 'ﬁl "J'-l'-'

M N , N

AN AR A N A TR
et L
(% 100%

Valor enviado

Fig. 6.2

El dispositivo envia los mandos al actuador que gestiona la instalacion de calefaccién segun la
diferencia entre la temperatura medida y el punto de ajuste programado; a lo largo del eje de las

ordenadas, se indican los valores del punto de ajuste y “punto de ajuste-aTR“, que determinan los
limites de la banda proporcional dentro de los cuales el dispositivo regula con continuidad la instalacién
de calefaccién, modulando la potencia suministrada a la instalacidon misma.

Con este tipo de algoritmo, no hay ya un ciclo de histéresis en el elemento calentador y como
consecuencia, los tempo de inercia (tiempos de calefaccion y enfriamiento de la instalacion)
introducidos por el control a dos puntos se eliminan. De este modo se obtiene un ahorro energético
debido al hecho que la instalacién no permanece encendida inutimente y, una vez alcanzada la
temperatura deseada, esta sigue dando pequefios aportes de calor para compensar las dispersiones de
calor ambiental.

Con esta programacioén, desaparecen las opciones Diferencial de regulaciéon (décimos de °C) y
Aprendizaje automatico gradiente térmico, sustituidas por las nuevas opciones Variacién % min.
para envio mando, Diferencial de regulacion PWM y Tiempo ciclo.

> 6.1.2 Diferencial de regulacién (décimos de °C)
Permite programar el valor del diferencial de regulacion calefacciéon que, sustraido al valor del punto de
ajuste programado, determina el valor del umbral debajo del cual se activa la instalacion de calefaccion
en el control a dos puntos. Los valores programables van de 2 (décimos de grado centigrado) a 20
(décimos de grado centigrado).

» 6.1.3 Variacion % minima para envio mando
Permite programar el valor de variacion minima para el envio del mando al actuador que controla la
instalacion de calefaccion y/o al actuador que controla la instalacion de acondicionamiento. Los valores
programables son: 5% - 10% - 20%.

Este valor determina el numero de sub-bandas proporcionales dentro de las cuales el dispositivo
determina el valor de la potencia que enviar a la instalacion. Esto significa que, es necesario prestar
mucha atencioén al programar este valor pues, teniendo presente que la resolucion de la medida de la
temperatura es de 0.1 °C, las sub-bandas que se forman no pueden tener la dimension inferior a la
resolucion.

Si por ejemplo el valor del diferencial de regulacion fuera 0.4 °C, la variacion minima por envio mando
debera ser del 20 % (generando en este caso 4 sub-bandas de longitud 0.1 °C) mientras que si el valor
del diferencial de regulacion fuera 1.2°C, la variacién minima por envio mando no debe ser inferior al
10% (en el caso limite, se generan 10 sub-bandas de longitud 0.12).

El valor 5% por lo tanto puede ser programado solo en los casos en los que el valor del diferencial de
regulacioén fuera superior a 2°C.

Se subraya el hecho que esta opcién aparece tanto cuando el tipo de control de la calefaccion y del
acondicionamiento es proporcional continuo, como también cuando solo uno de estos es proporcional
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continuo; en el primer caso, el valor programado a esta opciébn se aplica a ambos tipos de
funcionamiento.

> 6.1.4 Aprendizaje automatico gradiente térmico
Permite habilitar la funcién de aprendizaje gradiente térmico, de manera que el dispositivo en modo de
funcionamiento AUTO pueda llevar el valor de la temperatura del ambiente a régimen antes de que se
lleve a cabo el cambio modo programado en el perfil horario diario. Los valores programables son:

e deshabilitado

El dispositivo no aprende el gradiente térmico del local y como consecuencia no anticipa la activacién de
la instalacion de calefaccion, para llevar a régimen la temperatura antes del instante en el que se
efectua el cambio de modo de termorregulacion programado en el perfil horario diario.

e habilitado

El dispositivo aprende el gradiente térmico del local y como consecuencia anticipa la activacion de la
instalacién de calefaccién, para llevar a régimen la temperatura antes del instante en el que se efectua
el cambio de modo de termorregulacion programado en el perfil horario diario. La fase de aprendizaje se
efectlia cada dia, con el dispositivo programado en modo AUTO, a la primera variacion de modo que
prevea un aumento del punto de ajuste programado en el perfil horario.

Esta funcion se aplica solo y exclusivamente cuando el dispositivo se encuentra en modo AUTO vy tipo
de funcionamiento CALEFACCION; una vez que el dispositivo se encuentra en estas condiciones, antes
del instante en el que se ha programado el cambo de modo en el perfil horario diario con el aumento del
punto de ajuste, el dispositivo controla la temperatura medida y aplicada al algoritmo de control dos
puntos antes del cambio modo programado; de este modo, si el perfil horario se ha programado, a un
determinado horario, el cambo modo por ejemplo de ECONOMY a COMFORT, el dispositivo antes de
que se efectue la modificacion activa la instalacion para que, en el instante en el que se llevara a cabo
el cambio modo, la temperatura se encuentre ya al valor del punto de ajuste programado en el modo
COMFORT.

» 6.1.5 Diferencial de regulacion PWM

Permite programar el valor del diferencial de regulacion proporcional de la calefaccién, que sustraido al
valor del punto de ajuste programado determina el limite inferior de la banda proporcional utilizada para
la modulacion de la potencia suministrada a la instalacion de calefacciéon en el control proporcional
continuo. Los valores programables estén visualizados en el menu desplegable (en un intervalo entre
0,4°Cy 3,2°C).

Los valores programables, multiplicados por el valor programado en la opciéon Variacién % min. por
envio mando determinan la longitud de la sub-banda proporcional dentro de la cual el dispositivo
determina la potencia que suministrar a la instalacion.

» 6.1.6 Tiempo ciclo
Permite programar el valor que define tanto el periodo que transcurre entre las varias aplicaciones del
algoritmo de control proporcional continuo, como el periodo de envio telegramas hacia la carga. Los
valores programables estan visualizados en el menu desplegable (en un intervalo entre 5 y 60 minutos).
Una vez aplicado el algoritmo y enviado el valor de la potencia de porcentaje que aplicar a la instalacién
de calefaccion, este valor permanece operativo hasta que no transcurre el tiempo de ciclo y se efectua
la nueva aplicacion del algoritmo para el calculo del nuevo valor de la potencia que aplicar.

» 6.1.7 Tipo de control
Permite programar el tipo de algoritmo de control carga aplicada a la instalaciéon de acondicionamiento,
dado que la opcién se encuentra en la parte de menu relativa al ACONDICIONAMIENTO; los valores
programables son los mismos que los examinados arriba (ver 6.1.7).

Siendo las mismas caracteristicas y las funcionalidades de los parametros, con la Unica diferencia que
todo se aplica al funcionamiento ACONDICIONAMIENTO, para su descripcidon ver los paragrafos
precedentes (de 6.1.1 a 6.1.6)

6.2 Objetos de comunicacioén

No hay objetos de comunicacion habilitados desde el menu Algoritmos de control (1 byte)
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7 Menu “Punto de ajuste temperaturas”

En el menu Punto de ajuste temperaturas estan presentes los parametros que permiten configurar los
valores de los puntos de ajuste de los diferentes modos de termorregulacion de los dos tipos de
funcionamiento (ver fig. 7.1).

1.1.1 Cronotermostato titanio

' General [ Punto de ajuste temperaturas

Contral de la carga

Algaritros de control Calefaccion (décimas de *C)

Punto de ajuste temperaturas

Senzor externo : ? =

Motificaciones Punta de ajuste comfart 5_2U|:| i

Escenarios — -
Punto de ajuste precomfort [180 &
Punto de ajuste economy z'IBEI | %
Punto de ajuste antihielo calefaccian EED [ :
Acondicionamiento [décimoz de *C]
Punto de ajuste comfart | 240 :
Punto de ajuste precomfort é_2|3|:l -
Punto de ajuzte economy :280 =
Punto de ajuste prateccion altas temperaturas |350 =

Aceptar ] [ Cancelar l [ For defecta Intarmacian

Fig. 7.1

7.1 Parametros

» 7.1.1 Punto de ajuste comfort
Permite programar el valor del punto de ajuste del modo COMFORT del tipo de funcionamiento
CALEFACCION; los valores programables estan expresados en décimos de grado centigrado y van de
50 (5 grados centigrados) a 400 (40 grados centigrados).
Al programar este valor se deben respetar los vinculos descritos en 3.1.3.
Este valor siempre puede ser modificado por el usuario por medio del relativo parametro del menu de
navegacion local del dispositivo y, si estuviese habilitada la funcion, modificado desde telegrama bus en
el objeto de comunicacién designado a ese.

Las caracteristicas, funcionalidades y vinculos arriba descritos son los mismos también para los
parametros Punto de ajuste precomfort, Punto de ajuste economy, Punto de ajuste antihielo (que
equivale al modo OFF) para el tipo de funcionamiento CALEFACCION y Punto de ajuste comfort,
Punto de ajuste precomfort, Punto de ajuste economy, Punto de ajuste proteccion altas
temperaturas (que equivale al modo OFF) para el tipo de funcionamiento ACONDICIONAMIENTO.

7.2 Objetos de comunicacion

No hay objetos de comunicacion habilitados desde el menu Punto de ajuste temperaturas.
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8 Menu “Sensor externo”

En el menu Sensor externo estan presentes los parametros que permiten habilitar y configurar el uso de
una entrada auxiliar para un sensor externo, utilizada para determinar la temperatura del ambiente que se
pretende controlar en los diferentes modos de termorregulaciéon de los dos diferentes tipos de
funcionamiento (ver fig. 8.1)

1.1.1 Cronotermostato titanio

[ General [ Sensor externo

Contral de la carga

Algornitrnog de contral —— 1

Punto de ajuste temperaturas Sensar externo E.hat"htada o
Incidencia del zenszor en el %

Matificaciones calculo de la temperatura :.EE% X

E zcenarios oo 1
Tiempo de vigilancia [minutog) |2 -

Aceptar ] [ Cancelar l [ Par defecta Intarmacian Auuda
Fig. 8.1

8.1 Parametros

» 8.1.1 Sensor externo
Permite habilitar la entrada auxiliar para la medida de la temperatura ambiente y como consecuencia las
opciones de configuracion y el objeto de comunicacion para la recepcion del valor de la temperatura; los
valores programables son:

e deshabilitada

La entrada auxiliar no es disponible y la temperatura medida depende solamente del valor medido del
sensor a bordo del dispositivo.

Con esta programacion las opciones Incidencia del sensor en el calculo de la temperatura y Tiempo
de vigilancia (minutos) y el objeto de comunicacién Entrada sensor externo no son visibles.

o habilitada

La entrada auxiliar es disponible y la temperatura medida depende tanto del sensor a bordo del
dispositivo como del sensor externo, aplicando una media pesada entre los valores citados.

Con esta programacion son visibles las opciones Incidencia del sensor en el calculo de Ia
temperatura y Tiempo de vigilancia (minutos) y también el objeto de comunicaciéon Entrada sensor
externo.
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> 8.1.2 Incidencia del sensor en el calculo de la temperatura

Permite programar la incidencia del sensor en la media pesada para el calculo de la temperatura
medida; los valores programables se visualizan en el menu desplegable (en un intervalo 10% - 100%).
La temperatura medida estara determinada por la media pesada entre el valor medido por el sensor a
bordo del dispositivo y el valor medido del sensor externo auxiliar. El valor programado en esta opcién
permite determinar la incidencia del valor medido por el sensor externo en el céalculo de la temperatura
medida, que va de un minimo del 10% a un maximo del 100% (valor medido sensor
externo=temperatura medida). La formula completa para el célculo de la temperatura es:

Tmedida= Tsensor externoX IncidenCiasensor externo+Tsensor dispositivo X (1000/0_
Incidenciasensor externo)

» 8.1.3 Tiempo de vigilancia (minutos)
Permite programar el tiempo, expresado en minutos, transcurrido el cual el dispositivo si no recibe
periddicamente el telegrama con indicado el valor medido por el sensor externo, asigna a la temperatura
medida el valor de la temperatura detectado por el sensor a bordo del dispositivo, sin aplicar ninguna
media pesada.
Los valores programables van de 2 (minutos) a 10 (minutos).
Este tipo de funcionamiento se ha adoptado para evitar que eventuales mal funcionamientos del sensor
externo comportasen los valores de temperatura medida errébneos y como consecuencia una gestion
incorrecta de la instalacion. Cuando el sensor enviara nuevamente su valor, se aplicara de nuevo la
media pesada para determinar el valor de la temperatura medida.

8.2 Objetos de comunicacion

El objeto de comunicacion, cuya visibilidad estd subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Sensor externo, es el indicado en la fig. 8.2.

Momero | Mombre Funcidn del Objeto longitud  C R W T U Tipode Datos Prioridad
!__12]20 Entrada sensor externo Temperatura medida sensor 2 Byte c - W - - 2byte float value DPT_Malue_Temp  Baja (Auka)
Fig. 8.2

» 8.2.1 Entrada sensor externo
Permite al dispositivo recibir los telegramas bus con el valor de temperatura medida por el sensor
externo auxiliar, para poder calcular le valor de la temperatura medida. Recordamos que el valor
recibido por medio de este objeto de comunicacion esta sujeto a un tiempo de vigilancia, vencido el cual
la temperatura medida se determina por el Unico sensor a bordo del dispositivo.
Los indicadores habilitados son C (comunicacién), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 9.001 DPT_Value_Temp, por lo que la dimensién del objeto es
de 2 byte y los mandos que ese recibe son valores temperatura detectada sensor externo expresados
en grados centigrados (con aproximacion al décimo de grado).
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9 Menu “Notificaciones”

En el menu Notificaciones estan presentes los parametros que permiten programar las condiciones de
envio de las notificaciones que el dispositivo envia por medio de telegramas bus (ver fig. 9.1)

1.1.1 Cronotermostato titanio

| General [ Motificaciones

Contral de la carga
Algoritmos de contral Envio notficaciones
Punto de ajuste termperaturas
Sensor externo

Termperatura envio periddico w

Ezcenarios — i
Periodo ervio temperatura | cada 15 minutos w

Farmato de la notificacion

modo funcionarmiento a_ml_:up_s__ il
Modo de funcionamienta [1 byte] envio zolo a la demanda w
Modo de funcionamiento [1 bit) | ervio zolo a la demanda w
e envio zolo a la demanda v

funcionamiento

Aceptar H Cancelar ] l Par defecta I nfarmmacidn

Fig. 9.1

9.1 Parametros
» 9.1.1 Temperatura

Permite programar las condiciones de envio del valor de la temperatura medida; los valores
programables son:

e envio solo a la demanda

El valor de la temperatura no se envia espontaneamente por el dispositivo, sino solo frente a una
solicitud de lectura estado (read request) ese envia al solicitante el telegrama de respuesta al mando
recibido (response) con el valor de la temperatura medida, y la visualizada en la pantalla. Con esta
programacion la opcién Periodo envio temperatura no es visible

e envio solo a la variacion (0,5 ° C)

El valor de la temperatura se envia espontaneamente por el dispositivo, pero solo si la variacion de la
temperatura respecto al uUltimo valor enviado es equivalente al menos a 0.5 grados centigrados. Con
esta programacion la opcion Periodo envio temperatura no es visible

e envio periédico

El valor de la temperatura se envia periédicamente por el dispositivo, con periodo programable. Con
esta programacion es visible la opcion Periodo de envio temperatura que permite programar el
periodo de envio del valor de la temperatura medida.
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» 9.1.2 Periodo envio temperatura
Permite programar el periodo con el que se envian los telegramas de sefializacion temperatura medida;
los valores programables se visualizan en el menu desplegable (en un intervalo entre “Cada minuto” y
“Cada 255 minutos”).

» 9.1.3 Formato de la notificacion modo de funcionamiento
Permite programar el formato de los telegramas bus con el cual el dispositivo sefiala el modo de
termorregulacion activo en el dispositivo. Los valores programables son:

o 1 byte

El dispositivo sefiala el modo de funcionamiento utilizando un uUnico objeto de comunicacion de
dimension 1 byte; con esta programacion se hace visible la opcién Modo de funcionamiento (1 byte) y
el objeto de comunicacion Notioficacion modo termorregulacion.

o 1bit

El dispositivo sefiala el modo de funcionamiento utilizando mas objetos de comunicacion con formato 1
bit, para la precisién uno por modo. Cuando un modo es activo efectivamente, se sefala tanto este
estado por medio de telegrama bus en el objeto asociado al nuevo modo, como se envia la notificacion
de desactivacién modo en el objeto asociado al nuevo modo que precedentemente era activo. No hay
ningun caso en el que se sefalan mas modos de termorregulacién activados. Con esta programacion se
hace visible la opcion Modo de funcionamiento (1 bit) y los objetos de comunicacién Notificacién
modo off, Notificacion modo economy, Notificacion modo precomfort, Notificacion modo comfort
y Notificacion modo auto.

e ambos

El dispositivo sefiala el modo de funcionamiento tanto por medio del objeto de comunicacién con
formato 1 byte como en los objetos de comunicacion con formato 1 bit. Con esta programacion se hacen
visibles las opciones Modo de funcionamiento (1 bit) y Modo de funcionamiento (1 bit) y los objetos
de comunicacion Notificacion modo termorregulacion, Notificacion modo off, Notificacion modo
economy, Notificacion modo precomforty Notificacion modo comfort y Notificacion modo auto.

> 9.1.4 Modo de funcionamiento (1 byte)
Permite programar las condiciones de envio de las notificaciénes del modo de funcionamiento por
medio del objeto de comunicacion Notificacion modo termorregulacion de dimension 1 byte.
Los valores programables son:

e envio solo a la demanda

Las notificaciones del modo de funcionamiento no se envian espontaneamente por el dispositivo, sino
solo frente a una solicitud de lectura estado (read request), ese envia al solicitante el telegrama de
respuesta al mando recibido (response) con el modo de funcionamiento programado en el dispositivo.

e envio solo en variacién
Las notificaciones del modo de funcionamiento son enviadas espontaneamente por el dispositivo, cada
vez que se efectla una variacion del misma modo.

> 9.1.5 Modo de funcionamiento (1 bit)
Permite programar las condiciones de envio de las notificaciones del modo de funcionamiento por
medio de los objetos de comunicacion Notificacion modo off, Notificacion modo economy,
Notificacion modo precomfort, Notificacion modo comfort y Notificacion modo auto de dimension
1 bit. Los valores programables son:

e envio solo a la demanda

Las notificaciones del modo de funcionamiento no son enviadas espontaneamente por el dispositivo,
sino solo frente a una solicitud de lectura estado (read request), ese envia al solicitante el telegrama de
respuesta al mando recibido (response) con el estado del modo de funcionamiento relativo al objeto en
el que se ha hecho la solicitud. Esto significa que, frente a una solicitud de lectura estado en uno de los
objetos en examen, el dispositivo responde con el estado de ese modo (activada/desactivada) y no con
el estado del modo programado en el dispositivo, como sin embargo sucede para el objeto de un byte.
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e envio solo a la variacion

Las notificaciones del modo de funcionamiento son enviadas espontaneamente por el dispositivo, cada
vez que se efectua una variacion del misma modo.

Esto significa que, cada vez que se modifica el modo de termorregulacion del dispositivo, ese sefiala la
activacion del nuevo modo por medio del objeto de comunicacion a eso asociado y sefala la
desactivacion del modo precedentemente activo mediante el objeto de comunicacién asociado a este
ultimo.

9.1.6 Notificacion tipo de funcionamiento

Permite programar las condiciones de envio de las notificaciones del tipo de funcionamiento
programado en el dispositivo por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacién Notificacién
tipo funcionamiento.

Los valores programables son:

e envio solo a la demanda

Las notificaciones del tipo de funcionamiento programado en el dispositivo no son enviadas
espontaneamente por el dispositivo, sino solo frente a una solicitud de lectura estado (read request),
ese envia al solicitante el telegrama de respuesta al mando recibido (response) con el tipo de
funcionamiento programado en el dispositivo.

e envio solo a la variacién
Las notificaciones del tipo de funcionamiento programado en el dispositivo son enviadas
espontaneamente por el dispositivo, cada vez que se efectia una variacion del mismo funcionamiento.

9.2 Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacion, cuya visibilidad esta subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Notificaciones, son los indicados en la fig. 9.2.

» 9.2.1 Temperatura medida

Fig. 9.2

Momero | Mombre Funcidn del Objeto longitud = Z | R T U | Tipo de Datos Prioridad
m32 Temperatura medida Walor *C 2 Byte cC R T - 2bytefoat value DPT_Walue_Temp  Baja (Auto)
UﬂSS Motificacion modo termorregulacion Auto/Eco/PrecomComf /OFF 1 Bwte C R T - EBiaja (Auto)
BT Matificacidn tipo Funcionamignta Calefaccidn/Acondicionamisnta 1 bit C R T - Baja (Auka)
EI:ISS Motificacion modao of f HabilitadaDeshabilitada 1 bit C R T - 1 bit GPT_Enable Baja {Auto)
EEﬂSS Motificacion modo economy Habilitada)Deshabilitada 1 bit C R T - 1 bit PT_Enable Baja (Auto)
i:[;’b? Motificacidn mado precamfart Habilitada/Deshabilitada 1 hit . R T - 1 hit DPT_Enable Baja (Auto)
EE.’]SB Motificacion modo comfort HabilitadaDeshabilitada 1 bit C R T - 1 bit PT_Enable EBiaja (Auto)
Az Motificacion modo auto Habilitada/Deshabilitada 1 bit € iR T - 1 bit CPT_Enable Baja {auto)

Permite al dispositivo sefialar el valor de la temperatura medida, es decir, la visualizada en la pantalla

que puede depender o no de una ayuda de un eventual sensor externo.

El envio de dicha notificacién depende de la programacion de la opcion Temperatura.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 9.007 DPT_Value_Temp, por lo que la dimension del objeto es
de 2 byte y los mandos que ese recibe son valores temperatura medida expresados en grados
centigrados (con aproximacion al décimo de grado).

» 9.2.2 Notificacion modo termorregulaciéon
Permite al dispositivo sefialar el modo de funcionamiento programado por medio del telegrama bus.

El envio de dicha notificacion depende de la programacion de la opcion Modo de funcionamiento (1
byte).

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 20.102 DPT_ HVACMode, por lo tanto la dimension del objeto es
de 1 byte y los mandos que este recibe son Modo de funcionamiento.
Auto/Economy/Precomfort/Comfort/Off.
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» 9.2.3 Notificacion tipo funcionamiento
Permite al dispositivo senalar el tipo de funcionamiento programado por medio del telegrama bus.
El envio de dicha notificacion depende de la programacion de la Notificacion tipo de funcionamiento.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 1.7100 DPT_ Heat/Cool, por lo tanto la dimension del objeto es de
1 bit y los mandos que este recibe son tipo de funcionamiento. Calefaccién/Acondicionamiento

> 9.2.4 Notificacion modo off
Permite al dispositivo sefalar el estado de activacion/desactivacion del modo de funcionamiento OFF.
El envio de dicha notificacion depende de la programacién de la opcion Modo de funcionamiento (1
bit).
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 1.003 DPT_ Enable, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1
bit y los mandos que este envia son Modo de funcionamiento OFF habilitada/deshabilitada.

Las mismas caracteristicas y funcionalidades tendran los objetos Notificacion modo economy,
Notificacion modo precomfort, Notificaciobn modo comfort, Notificacibn modo auto, con la
diferencia que cada uno se refiere al respectivo modo de funcionamiento.
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10 Menu “Escenarios’”

En el menu Escenarios estan presentes los parametros que permiten personalizar el funcionamiento de la
funcién escenario. La figura de abajo reproduce la pantalla completa del menu Escenarios con los relativos
parametros programables (ver fig. 10.1)

1.1.1 Cronotermostato titanio

[ General [ E scenarios
Contral de la carga
Algornitrnog de contral S : — 1
3 w
Funto de ajuste temperaturas CNEIOLESEEND - activa
Senzar externo : ) :
Motificaciones Mamero escenario 1 | ho azignado v
Murnero escenana 2 | hix asighado “
Murmero escenario 3 | o azignado W
T .
Murnero escenario 4 | hix &signado v
. - - ; ==
Mamero escenario b | ho azignado v
Mdmero escenario B | ho azignado W
Murmero escenario 7 | o agignado w
Mdmero escenario 8 | o azignado w
Aceptar ] [ Cancelar l [ For defecto Informacian Luuda
Fig. 10.1

10.1 Parametros

» 10.1.1 Funcién escenarios

Permite activar y configurar la funcion haciendo visibles las opciones de abajo (Nimero Escenario x) y

el relativo objeto de comunicacién Escenario. (x hace referencia al numero del escenario considerado).

La funcién escenarios permite impartir al dispositivo dos posibles mandos:

— ejecucion escenario, es decir un mando que llevar en una condicion determinada

— aprendizaje escenario, es decir, un mando de memorizacion del estado actual (en el instante en el
que se recibe el mando) del modo de funcionamiento, del tipo de funcionamiento y del eventual
forzado temporaneo del punto de ajuste programado.

Esta funcion pone a disposicién 8 escenarios, por lo tanto el dispositivo puede memorizar/reproducir 8

condiciones diferentes de modo y tipo de funcionamiento. Los valores programables son:

e desactiva
La funcién escenarios no se puede activar y las opciones de abajo y objeto de comunicaciéon no son
visibles.

e activa

La funcién escenarios es activa y controlable por medio del objeto de comunicacion Escenario

Ademas son visibles con esta programacion las opciones de abajo (Nimero escenario x) que permiten
configurar la misma funcién.
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» 10.1.2 Numero escenario x
Permite asignar un nimero al escenario x (donde x indica uno cualquiera de los escenarios, de 1 a 8,
del cual se da descripcion comun) de manera que ese pueda ser llamado por mando bus.
Los valores programables estan visualizados en el menu desplegable y van de 0 a 63, mas el valor “no
asignado” si no se quiere identificar y por lo tanto utilizar el escenario x.
Existe un solo vinculo en la asignacion de este valor que es el de ser diferente al asignado a los demas
escenarios.

10.2 Objetos de comunicacion

La opcion Funcién escenarios del menu Escenarios, si esta habilitada, hace visible el objeto de
comunicacion indicado en la fig. 10.2.

Momero | Mombre Funcion del Objeto longtud - C R W T U Tipode Datos Prioridad
CE.’]ZS Escenatio Ejecutar/aprender 1 Byte Coo- Wooo- - Baja (Auko)

Fig. 10.2

» 10.2.1 Escenario
Por medio de este objeto de comunicacion, el dispositivo es capaz de recibir del bus los mandos de
ejecucion y memorizacion de los escenarios.
Frente a un mando de memorizaciéon escenario, recibido mediante telegrama bus en el objeto de
comunicacion en examen, el dispositivo memoriza modo de funcionamiento, tipo de funcionamiento y
eventual punto de ajuste forzado temporalmente.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 718.007 DPT_ SceneControl, por lo tanto la dimensién del objeto
es de 1 byte y los mandos que ese recibe son gjecucién/memorizacién escenario.
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11 Menu “Control esclavos”

En el menu Control esclavos, visible si en la opcion Funcionamiento del menu General se ha programado
el valor master, estan presentes los parametros que permiten programar el tipo de mandos que impartir a
los dispositivos esclavos controlados por el cronotermostato (ver fig. 11.1)

1.1.1 Cronotermostato titanio

[ General [ Controlo esclavos

Contral de la carga

Algonitmos de control o i e e 1

Punto de ajuste tamparaturas Ervio dia v hora a los esclavos :_despunﬂ de un corte, una modifica o perddican

Sensor externo

Motificaciones

Escenanios -

Contial Periodo de envio | 24 horas “
Objeta de controlo de los esclavos I modo [Eco/Precom/Cornf/0ff) |
Erwio mando fiesta a los esclavos habilitado v
Ernvio mando wacaciones a los esclavos ' habilitado v

Aceptar ] [ Cancelar l [ For defecta Intarmacian Ayuda
Fig. 11.1

11.1Parametros

» 11.1.1 Envio dia y hora a los esclavos
Permite programar las condiciones de envio del dia y de la hora corriente a los esclavos para
mantenerlos sincronizados al dispositivo master. Los valores programables son:

o deshabilitado
El dispositivo no envia el telegrama bus con la hora y el dia actuales para sincronizar los dispositivos
esclavos. La opcion Periodo de envio y el objeto de comunicacion Envio dia/hora no son visibles.

e después de un corte

El dispositivo envia el telegrama bus con la hora y el dia actuales para sincronizar los dispositivos
esclavos solamente después de un restablecimiento tensién de alimentacién bus.

La opcién Periodo de envio no es visible, mientras que el objeto de comunicacién Envio dia/hora es
visible y se puede utilizar.

e después de una modifica

El dispositivo envia el telegrama bus con la hora y el dia actuales para sincronizar los dispositivos
esclavos solamente después de una modificacion de la hora o del dia efectuada en el dispositivo
master; no hay diferencia si la modificacion se efectua por medio del menu de navegacién local o por
medio del telegrama bus en el objeto de comunicaciéon Entrada dia/hora.

La opcién Periodo de envio no es visible, mientras que el objeto de comunicacién Envio dia/hora es
visible y se puede utilizar.

29



rus>
I Chorus

e después de un corte o una modifica

El dispositivo envia el telegrama bus con la hora y el dia actuales para sincronizar los dispositivos
esclavos tanto después de una modificacion de la hora o del dia efectuada en el dispositivo master;
como después de un restablecimiento tension de alimentacion bus; en cuanto a la condicion “después
de una modifica”, no hay diferencia si la modificaciéon se efectia por medio del menu de navegacion
local o por medio del telegrama bus en el objeto de comunicaciéon Entrada dia/hora.

La opcién Periodo de envio no es visible, mientras que el objeto de comunicacién Envio dia/hora es
visible y se puede utilizar.

e después de un corte, una modifica o periédicamente

El dispositivo envia el telegrama bus con la hora y el dia actuales para sincronizar los dispositivos
esclavos tanto después de una modificacion de la hora o del dia efectuada en el dispositivo master,
como después de un restablecimiento tension de alimentacién bus o periédicamente; en cuanto a la
condicion “después de una modifica”, no hay diferencia si la modificacion se efectia por medio del menu
de navegacion local o por medio del telegrama bus en el objeto de comunicacion Entrada dia/hora.
Con esta programacion

Aparece la nueva opcidon Periodo de envio para la programacion del periodo de envio de los
telegramas de actualizacion dia y hora, y el objeto de comunicacion Envio dia/hora es visible y se
puede utilizar.

» 11.1.2 Periodo de envio
Permite programar el periodo de envio de los telegramas de actualizacion dia y hora a los dispositivos
esclavos. Los valores programables se visualizan en el menu desplegable y van de “6 horas” a “1
semana.”

» 11.1.3 Objeto de control de los esclavos
Permite programar el tipo de control con el cual gestionar los dispositivos esclavos. Los valores
programables son:

e modo (Eco/Precom/Comf/Off)

El dispositivo controla los dispositivos esclavos impartiendo a estos los modos de funcionamiento a las
cuales estos se deben adaptar; en este caso, cada vez que se modifica el modo de funcionamiento en
el dispositivo master, desde teclado local o por medio de telegrama bus, la modificacion se envia
inmediatamente a los dispositivos esclavos de manera que se puedan alinear al dispositivo master. En
el caso en el que el modo de funcionamiento programado en el dispositivo fuera AUTO, a los
dispositivos esclavos no se envia esta informacién, sino que son enviadas los diferentes modos de
termorregulacién segun el perfil horario programado; esto significa que, en cada instante en el que se ha
programado una variacion de modo de termorregulacion en el perfil horario, el dispositivo enviara el
modo de funcionamiento activo en el perfil a los dispositivos esclavos. Con esta programacién, se hace
visible y se puede utilizar el objeto de comunicacion Envio modo termorregulacion.

e punto de ajuste

El dispositivo controla los dispositivos esclavos impartiéndoles el valor del punto de ajuste al cual estos
se deben adaptar; en este caso, cada vez que se modifique el modo de funcionamiento en el dispositivo
master, desde teclado local o por medio de telegrama bus, el dispositivo envia a los dispositivos
esclavos el valor del punto de ajuste del modo activado en el dispositivo mismo. En el caso en el que el
modo de funcionamiento programado en el dispositivo fuera AUTO, a los dispositivos esclavos se
envian los puntos de ajuste de los diferentes modos de termorregulacion segun el perfil horario
programado; esto significa que, en cada instante en el que se ha programado una variacién de modo de
termorregulacion en el perfil horario, el dispositivo enviara el valor del punto de ajuste del modo de
funcionamiento activo en el perfil a los dispositivos esclavos. Los eventuales forzados temporaneos del
punto de ajuste del dispositivo también se comunican a los dispositivos esclavos.

Con esta programacion, se hace visible y se puede utilizar el objeto de comunicacién Envio punto de
ajuste termorregulacion.

» 11.1.4 Envio mando fiesta a los esclavos
Permite programar el eventual envio del funcionamiento FIESTA a los dispositivos esclavos. Los valores
programables son:
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o deshabilitado
Cuando, por medio del teclado frontal del dispositivo, se activa la funcién FIESTA, esta condicién no se
envia a los dispositivos esclavos que permanecen en el modo de funcionamiento ya activo.

e habilitado

Cuando, por medio del teclado frontal del dispositivo, se activa la funcion FIESTA, esta condicion se
envia también a los dispositivos esclavos; esta particular funciéon pone el cronotermostato en modo de
funcionamiento COMFORT durante un periodo programable, al terminar el periodo el dispositivo se lleva
al modo de funcionamiento en el que se encontraba antes de la activacién de la funcién FIESTA.

Con esta programacion, cuando la funcion FIESTA se activa, a los dispositivos esclavos se envia el
modo de funcionamiento COMFORT activado por la funcién FIESTA del dispositivo master.

» 11.1.5 Envio mando vacaciones a los esclavos
Permite programar el eventual envio del funcionamiento VACACIONES a los dispositivos esclavos. Los
valores programables son:

o deshabilitado
Cuando, por medio del teclado frontal del dispositivo, se activa la funcion VACACIONES, esta condicion
no se envia a los dispositivos esclavos que permanecen en el modo de funcionamiento ya activo.

e habilitado

Cuando, por medio del teclado frontal del dispositivo, se activa la funcion VACACIONES, esta condicion
se envia también a los dispositivos esclavos; esta particular funcién pone el cronotermostato en modo
de funcionamiento ECONOMY durante un periodo programable, al terminar el periodo el dispositivo se
lleva al modo de funcionamiento en el que se encontraba antes de la activacion de la funcién
VACACIONES.

Con esta programacion, cuando la funcion VACACIONES se activa, a los dispositivos esclavos se envia
el modo de funcionamiento ECONOMY activado por la funcién VACACIONES del dispositivo master.

11.2Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacion, cuya visibilidad esta subordinada a las programaciones de las opciones
presentes en el menu Control esclavos, son los indicados en la fig. 11.2.

Mdmera | Mombre Funcidn del Objeta lomgitud | © R W T U Tipode Datos Prioridad
Hz1 Trigger envio mandos a los esclavos Actualiza esclavo 1 bit C wWooo- o - Baja {Auto)
EE-’]ZZ Habilitacidn Funcidn master Habilita{Deshabilita 1 bit Coo- W 1 bit DPT_Enatle Baja (Auta)
ﬂ;’]24 Envio diafhaora Actualiza diafhora esclavo 3 Byte C R T Time DPT_TimeOfDay Baja (Auta)
El;’]ZS Envia kipo de funcionamienta Calefaccidn/Acondicionamiznto 1 bit C R T Baja (Auta)
EF.’]ZE; Envio modo termorrequlacian Eco/Precom] ComfOFF 1 Byte C R T Baja (Auta)
i:l;’]Z? Envio punto de ajuste termorregqulacian Actualiza punta de ajuste esclavo 2 Byke C R T 2 brvte Float value DPT_VWalue_Temp  Baja (Auka)

Fig. 11.2

» 11.2.1 Trigger envio mandos a los esclavos
Permite al dispositivo recibir los telegramas bus de solicitud actualizacion de los dispositivos esclavos;
cuando en este objeto se recibe un telegrama bus con valor légico “0” o “1”, el dispositivo provee
automaticamente a enviar el tipo de funcionamiento y el modo de funcionamiento o el punto de ajuste
activo en el dispositivo a los esclavos.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .
El formato estandarizado del objeto es 1.017 DPT_Trigger, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1
bit y los mandos que ese recibe son solicitud actualizacion esclavos.

> 11.2.2 Habilitacion funcién master
Permite al dispositivo recibir los telegramas bus de activacion/desactivacion funcionamiento master;
cuando en este objeto se recibe un telegrama bus con valor l6gico “0” el dispositivo automaticamente se
lleva en funcionamiento auténomo, terminando la funcion master para el control de los esclavos.
Viceversa, cuando se recibe un "1" el dispositivo automaticamente se lleva en funcionamiento master,
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enviando inmediatamente los mandos a los esclavos. Recordamos que este objeto de comunicacion es
visible solo si el dispositivo es configurado por medio ETS como funcionamiento master.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), W (escritura del bus) .

El formato estandarizado del objeto es 1.003 DPT _ Enable, por lo tanto la dimensién del objeto es de 1
bit y los mandos que ese recibe son habilita/deshabilita funcionamiento master.

» 11.2.3 Envio dia/hora
Permite al dispositivo enviar a los esclavos los telegramas bus de actualizacion dia y hora después de
verificarse las condiciones programadas en la opcién Envio dia y hora a los esclavos.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 10.001 DPT_ TimeOfDay, por lo tanto la dimensién del objeto es
de 3 byte y la informacion que este recibe es actualizacién dia y hora esclavos

> 11.2.4 Envio tipo de funcionamiento
Permite al dispositivo enviar a los esclavos los telegramas bus de actualizacion tipo de funcionamiento.
Cuando el tipo de funcionamiento del dispositivo master se programa como CALEFACCION, el
dispositivo envia por medio de este objeto un telegrama bus a los esclavos con valor légico “17;
viceversa, cuando el tipo de funcionamiento del dispositivo master se programa como
ACONDICIONAMIENTO, el dispositivo envia por medio de este objeto un “0”
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmisién).
El formato estandarizado del objeto es 1.700 DPT_ Heat/Cool, por lo tanto la dimension del objeto es de
1 bit y los mandos que este recibe son tipo de funcionamiento. Calefaccién/Acondicionamiento

» 11.2.5 Envio modo termorregulacion

Permite al dispositivo enviar a los esclavos los telegramas bus de actualizacion modo de
funcionamiento. Cuando el modo de funcionamiento del dispositivo master se modifica, el dispositivo
envia por medio de este objeto un telegrama bus a los esclavos con la informacién relativa al nuevo
modo de funcionamiento.

Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).

El formato estandarizado del objeto es 20.102 DPT_ HVACMode, por lo tanto la dimension del objeto es
de 1 byte y los mandos que este recibe son Modo de funcionamiento. Economy/Precomfort/Comfort/Off.

» 11.2.6 Envio punto de ajuste termorregulacion
Permite al dispositivo enviar a los esclavos los telegramas bus de actualizacién valor punto de ajuste.
Cuando el punto de ajuste del dispositivo master se modifica, tanto a causa de una modificacion del
modo de funcionamiento como de una modificacion del mismo punto de ajuste, el dispositivo envia por
medio de este objeto un telegrama bus a los esclavos con la informacion relativa al nuevo valor del
punto de ajuste.
Los indicadores habilitados son C (comunicacion), R (lectura del bus) y T (transmision).
El formato estandarizado del objeto es 9.007 DPT_Value_Temp, por lo que la dimension del objeto es
de 2 byte y los mandos que ese envia son valor punto de ajuste esclavos (con aproximacion al décimo
de grado).
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