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- La sicurezza dell’apparecchio € garantita solo con I'adozione delle istruzioni di
sicurezza e di utilizzo; pertanto, & necessario conservarle. Assicurarsi che queste
istruzioni siano ricevute dall’'installatore e dall’utente finale.

- Questo prodotto dovra essere destinato solo all’uso per il quale & stato espres-
samente concepito. Ogni altro uso & da considerarsi improprio e/0 pericoloso. In
caso di dubbio contattare il SAT Servizio Assistenza Tecnica GEWISS.

- Il prodotto non deve essere modificato. Qualsiasi modifica annulla la garanzia e
puo rendere pericoloso il prodotto.

- Il costruttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni deri-
vati da usi impropri, erronei e manomissioni del prodotto acquistato.

Punto di contatto indicato in adempimento ai fini delle direttive e regolamenti

UE applicabili:

GEWISS $.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Ital
GEWiS5 ; (66 -taly

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATTENZIONE: Disinserire la tensione prima di procedere all'installa-
zione o qualsiasi altro intervento sull’apparecchio.

Istruzioni per il corretto smaltimento

CONTENUTO DELLA CONFEZIONE

n.1 Modulo tapparella basculante connesso

n.1 Manuale d'installazione, per la versione completa del manuale di installazio-
ne ed uso, indispensabile per la configurazione del dispositivo, scansionare il
QR code accanto all'immagine del prodotto.

INFORMAZIONI GENERALI
Dispositivo connesso, da incasso, per il comando di un motore per la movimenta-
zione di tapparelle, tende, veneziane, avvolgibili, ecc. attraverso 2 contatti di usci-
ta interbloccati con potenziale. |l dispositivo e dotato di due rele che permettono
di pilotare un motore 100-240 Vac, 50 / 60 Hz per il controllo del movimento nelle
due direzioni di salita e discesa.
Il dispositivo & dotato di un pulsante frontale ad azionamento basculante per la
movimentazione verso I'alto e verso il basso e per la regolazione dell’inclinazione
delle lamelle.
Il dispositivo puo essere abbinato e comandato via ZigBee da tutti i dispositivi
connessi ZigBee, inclusa la pulsantiera 4 comandi connessa (GWA1391). Il dispo-
sitivo opera come “router” ZigBee, ovvero effettua I'inoltro verso altri dispositivi
dei messaggi ZigBee
Dotato di 2 ingressi (a cui si possono collegare comandi ausiliari, pulsanti e inter-
ruttori tradizionali, sensori, ecc.) per replicare la movimentazione locale del motore
ad esso collegato o per I'invio di comandi e stati ZigBee.
Senza tasto montato € possibile accedere al pulsante frontale (Vedi Fig. C, Punto
@) che consente, se premuto con strumenti isolati per lavori elettrici fino a 2500
Vac, I'apertura e chiusura della rete ZigBee oltre che il ripristino del dispositivo alle
condizioni, configurazione, di fabbrica (Factory Reset).
NOTE: Il dispositivo deve essere completato con tasti aventi codice da GWC2x048
a GWC2x052.
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1l dispositivo riceve comandi ed effettua attuazioni mediante le uscite a relé inter-
bloccato logicamente; I'attuazione prevista € di tipo:

* Movimentazione: Su/Gil/Stop

* Posizione %

© Regolazione lamelle apertura/chiusura

 Scenari

e Allarme meteo

e Calibrazione automatica
Movimentazione: Su/Gili/Stop
Il dispositivo & in grado di movimentare in salita o in discesa il motore, a seconda
del comando che riceve dalla rete o a seguito della pressione del pulsante frontale.
La movimentazione si arresta in automatico al raggiungimento del limite di corsa
superiore o inferiore del carico oppure alla ricezione del comando STOP (Pressione
breve del pulsante).
Movimentazione: Su/Gil/Stop con funzione “Uomo presente” attiva
| comandi di movimentazione verso I'alto e verso il basso richiedono la pressione
continuativa del pulsante frontale del dispositivo. Il rilascio comporta I'arresto im-
mediato della movimentazione.
Posizione %
Tramite la app & possibile decidere la percentuale esatta di apertura della tapparel-
la/veneziana (Il limite del 100% corrisponde al motore completamente abbassato
mentre lo 0% corrisponde al motore completamente alzato).
Regolazione delle lamelle apertura/chiusura
Il dispositivo & in grado di regolare I'inclinazione delle lamelle della veneziana tramite
una pressione breve del pulsante frontale con veneziana non in movimento.
Scenari
Il dispositivo € in grado di memorizzare ed eseguire uno o pit scenari associando
ad ogni scenario una altezza % del carico e, se veneziana, una inclinazione delle
lamelle ben definita.
1l numero massimo di scenari gestibili & 16.
Allarme meteo
Per prevenire che eventi atmosferici danneggino la tapparella/veneziana, & possi-
bile interfacciare il dispositivo con sensori meteo (sensore pioggia, sensore vento
ecc.) che permettono di automatizzare dei movimenti preventivi della tapparella/
veneziana, in modo tale da salvaguardarne il funzionamento.
Il dispositivo & in grado di gestire fino a 5 sensori contemporaneamente.
Calibrazione automatica
Il dispositivo calcola la posizione percentuale del carico collegato sulla base del
tempo di corsa impostato ed in funzione dei comandi di movimentazione che ese-
gue. Per evitare disallineamenti tra la posizione calcolata dall’attuatore e quella
che si presenta nella realta il dispositivo si riallinea ogni volta che raggiunge uno
dei due fine corsa. Il dispositivo si riallinea in maniera automatica se per un qual-
siasi motivo esso non dovesse raggiungere uno dei due fine corsa per almeno 29
movimenti consecutivi, in tal caso, alla ricezione di un nuovo comando che non
comporta il raggiungimento di uno dei limiti (comando posizione % o scenario),
viene automaticamente eseguito un movimento fino al limite superiore (Comple-
tamente alzato) prima di eseguire il comando ricevuto. Inoltre, se viene rilevato
un comando di stop durante la procedura di calibrazione, il dispositivo si arresta.
Calibrazione automatica con funzione “Uomo presente” attiva
Come per la calibrazione automatica, anche in questo caso questa avviene qualora
il dispositivo non raggiunga uno dei due fine corsa per almeno 29 movimenti
consecutivi. La calibrazione viene avviata alla ricezione del trentesimo comando.
Cio che differenza questa funzione della normale calibrazione automatica € che al
termine della calibrazione, il dispositivo viene portato al 50% della sua chiusura,
se il trentesimo comando ricevuto prevede una chiusura superiore alla soglia del
50%. Se il trentesimo comando ricevuto prevede una chiusura inferiore al 50%, al
termine della calibrazione, il dispositivo esegue il comando ricevuto.
Inoltre, se viene rilevato un comando di stop durante la procedura di calibrazione,
il dispositivo si arresta.
Ingressi ausiliari
1l dispositivo & dotato di due ingressi ausiliari indipendenti che possono essere uti-
lizzati per controllare il carico locale (in aggiunta al pulsante frontale) o per inviare

ATTENZIONE: il motore deve essere dotato di un sensore di fine corsa
oppure di una frizione autonoma!

comandi ZigBee indipendenti ad altri dispositivi di attuazione presenti nella rete
ZigBee. | due ingressi ausiliari possono essere collegati entrambi alla fase oppure
al neutro (Non e consentito avere un ingresso collegato alla fase e Ialtro al
neutro, vedi Fig. F, 2).
Ognuno degli ingressi pud svolgere una delle funzioni elencate qui di seguito:
* Controllo carico locale
* |nvio comandi o stati ZigBee

- Comando ON/OFF/TOGGLE

- Comando ON Temporizzato (luce scale)

- Stato sensori filari (binari, stato 0/1)

- Comando tende e tapparelle con pulsante singolo o doppio, con o senza gestione

uomo presente

- Comando dimmer con pulsante singolo o doppio

- Allarme

- Comando Scenario
LED frontale di segnalazione stato
Personalizzazione luminosita del LED nei due stati di movimentazione in corso e di
carico non in movimento (Localizzazione notturna).

SEGNALAZIONI DI STATO
LED Stato
Rosso fisso Dispositivo non configurato
Rosso lampeggiante Allarme sovraccarico* 0 malfunzi
Giallo fisso Awvio dispositivo o allarme meteo***

Normale funzionamento (Default):
carico in movimento

Normale funzionamento (Default):
carico non in movimento
Identificazione dispositivo in corso
Apertura rete ZigBee
Ripristino delle condizioni di fabbrica

Bianco fisso 100% luminosita

Bianco fisso 50% luminosita

Bianco lampeggiante
Verde fisso
Verde/Rosso alternati

Allarmi:

* Sovraccarico: alla rilevazione di un eccessivo assorbimento, I'alimentazione del
motore che movimenta il carico viene interrotta e il LED si colora di rosso lampeg-
giante (un lampeggio al secondo). Dopo aver eliminato la causa scatenante, inviare
un comando al dispositivo tramite la app oppure agendo direttamente da locale. I
dispositivo provera ad alimentare il motore che movimenta il carico per 5 secondi
durante i quali il LED rimane rosso lampeggiante (tre lampeggi al secondo). Se la
condizione di allarme & superata, il LED torna a segnalare lo stato del carico.
**Malfunzionamento: alla mancata rilevazione di assorbimento da parte del carico
a seguito di un comando di movimentazione (Relé incollati, carico scollegato, ecc.),
il LED si colora di rosso lampeggiante (tre lampeggi al secondo) per 5 secondi al
termine dei quali il LED torna a segnalare lo stato del carico. L'allarme verra ripro-
posto ogni volta che il dispositivo riceve un comando e il problema non viene risolto.
***Meteo: se almeno uno dei sensori presenti nell’impianto attiva I'allarme meteo,
il dispositivo porta il carico nello stato preimpostato per la condizione di allarme
meteo e il LED si colora di giallo fisso. Al superamento della condizione di allarme, il
dispositivo riporta il carico nella condizione dell’ultimo comando ricevuto il LED torna
a segnalare lo stato del carico.

Apertura/Chiusura rete ZigBee

Per aprire la rete ZigBee (Attivazione Permit Join) consentendo agli altri dispositivi di
unirsi alla rete ZigBee, effettuare una pressione singola del pulsante frontale (Vedi
Fig. C, Punto (D). II LED frontale si colora di verde. Premere nuovamente per effet-
tuare la chiusura della rete. La rete ZigBee viene comunque chiusa dopo 15 minuti
dalla sua apertura.

Factory Reset

Per resettare il dispositivo e riportarlo alla condizione di fabbrica, tenere premuto il
pulsante locale centrale (Vedi Fig. C, Punto (D), per pit di 10 secondi.

MPORTAMENTO ALLA CADUTA E AL RIPRISTINO
DELL’ALIMENTAZIONE

Alla caduta di tensione i contatti dei rele di uscita si aprono. Al ripristino della ten-

sione di alimentazione, le uscite restano non alimentate e viene assunto che la po-
sizione sia la stessa che tapparella/veneziana aveva all'istante della caduta. Se alla
caduta dell'alimentazione la tapparella/veneziana non ha ancora raggiunto il limite
di corsa richiesto da un eventuale allarme, al ripristino riprendera il movimento da
dove ¢ stato interrotto fino al raggiungimento della posizione richiesta dall’allarme.

MONTAGGIO

ATTENZIONE: assicurarsi che la fase (L) del dispositivo sia protetta da un
interruttore automatico con corrente nominale max. di 10A! ****

ATTENZIONE: le seguenti operazioni devono essere eseguite in assenza
di tensione nell'impianto!

ATTENZIONE: per la rimozione dei tasti frontal, fare riferimento alla Fig.
E e 1. Fare leva nei punti indicati. Non fare leva in altri punti: potrebbe
danneggiare irimediabilmente il dispositivo!

Fare riferimento allo schema di collegamento (Fig. L) e alla Fig. D/H per i morsetti.
I morsetti sono numerati e il dispositivo deve essere cablato nel seguente modo:

1. Uscita NA rele 2: GIU

2. Uscita NA rele 1: SU

3. Ingresso ausiliario 2

4. Ingresso ausiliario 1

5. Fase di alimentazione

6. Neutro di alimentazione

PROGRAMMAZIONE

Per poter programmare ed utilizzare il dispositivo, cosi come I'impianto smart home,
& necessario scaricare la app Home Gateway App da Play Store o App Store.

Dati installazione rete ZigBee

Cod. installaz.: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

MANUTENZIONE

Questo dispositivo & progettato per non necessitare di alcuna particolare attivita di
manutenzione. Per un’eventuale pulizia adoperare un panno asciutto.

100 — 240 V ac, 50/60 Hz
2 (Tensione di alimentazione di rete)
50 m (tratta singola)

>

Alimentazione
Ingressi ausiliari
Lunghezza max cavi ingressi aux

Max 93%
IP20**

Direttiva RoHS
Direttiva RED
EN 60669-2-1
EN 60669-1

EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328

EN IEC 63000

* ATTENZIONE: la portata all'interno ¢ influenzata dalle condizioni installative (es. nu-
mero e tipologia delle pareti frapposte tra i dispositivi), & pertanto buona norma eseguire
sempre dei test per determinare se la portata soddisfa le necessita di utilizzo.

** A tasto montato.

*+k% Suggerito SPD (es.GWD6407)

ENGLISH

- The safety of the device is only guaranteed if the safety and usage instructions are
respected; so keep them handy. Make sure these instructions are received by the
installer and end user.

- This product must only be used for the purpose for which it was designed. Any other
form of use should be considered improper and/or dangerous. If you have any doubts,
contact the GEWISS SAT technical support service.

- The product must not be modified. Any modification will annul the warranty and may
make the product dangerous.

- The manufacturer cannot be held liable for any damage if the product is improperly
or incorrectly used, or tampered with.

Contact point indicated for the purposes of fulfilling the applicable EU directives and

regulations:

Umidita relativa (Non condensante)
Grado di pr

Riferimenti normativi

GEWISS S.p.A. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Ital
GEWIS5 £ (66)-tely

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com
PACK CONTENTS

1 connected roller shutter module

1 Installation manual, for the complete version of the installation and user
manual, which is required for device iguration, scan the QR code next to
the product image.

CAUTION: Disconnect the mains voltage before installing the device or
carrying out any work on it.

.E.

Instructions for correct disposal

GENERAL INFORMATION

Flush-mounting connected device for commanding the motor that drives roller shut-
ters, curtains, Venetian blinds, roller blinds, etc. via 2 interlocked output contacts with
potential. The device s fitted with two relays for controlling a 100-240V AC, 50/60 Hz
motor that regulates the up and down movement.

There is tilting front push-button for upward and downward movement, and for regu-
lating the tilt of the slats.

The device can be combined, and commanded via ZigBee, with all the connected
ZigBee devices including the 4-command push-button panel (GWA1391). It works as
a ZigBee “router” - in other words, it forwards ZigBee messages to other devices.

It has 2 inputs (to which auxiliary commands, traditional push-buttons and one-way
switches, sensors, etc. can be connected) for replicating the local movement of the
motor connected to it, or for sending ZigBee commands and statuses.

If the button key is not fitted, the front push-button (See Fig. C, point (D) can be used;
when pressed with insulated tools for electric tasks up to 2500 Vac, it opens and closes
the ZigBee network and also resets the factory configuration conditions (Factory Reset).
NOTE: The device must be completed with button keys with code from GWC2x048
to GWC2x052.

A\

[ FUNCTIONS |

The device receives and implements commands by means of the logically interlocked
relay outputs. The command may be:

* Movement: Up/Down/Stop

* Position %

o Slat opening/closure adjustment

* Scenes

 Weather alarm

 Automatic calibration
Movement: Up/Down/Stop
The device can move the motor up or down, depending on the command it receives
from the network or after pressing the front push-button. The movement stops au-
tomatically when the upper or lower load stroke limit is reached or when the STOP
command (short press of the push-button) is received.
Movement: Up/Down/Stop with “hold-to-run” function active
The up and down movement commands require the front button on the device to be
pressed continuously. Releasing the button causes the movement to stop immediately.
Position %
The app can be used to define the exact opening percentage of the roller shutter or
Venetian blind (the 100% limit corresponds to the motor fully lowered, whereas 0%
corresponds to the motor fully raised)
Slat opening/closure adjustment
The device adjusts the tilt of the Venetian blind slats following a short press on the front
push-button when the blind is not moving.
Scenes
The device can store and implement one scene or more, associating each scene with
aload height % and, in the case of a Venetian blind, with a clearly defined slat tilt.
The maximum number of scenes that can be managed is 16.
Weather alarm
To avoid damage to the roller shutter or Venetian blind because of bad weather, the
device can be interfaced with weather sensors (rain/wind sensors, etc.) to enable the
automation of preventive shutter/blind movements.
Up to 5 sensors can be managed simultaneously.

ATTENTION: the motor must be fitted with a limit switch sensor or an
autonomous clutch!

Potenza max dissi 2W

N. moduli 1

Connessioni radio ZigBee (IEEE 802.15.4)

Potenza in uscita ZigBee 10 dBm

Raggio di trasmissione Esterno: 100m in campo libero *
S 2,3 Acosd 0,6 (100 V ac

Contatti di uscita 23A COS$ 06 ((2 40V ac;

LED di stato RGB
A vite; sez. max 1x1,5 mm?

Elementi di visualizzazione
Morsetti

A
The device calculates the percentage position of the connected load on the basis of the
stroke time set and the movement commands it executes. To avoid any misalignment
between the position calculated by the actuator and the real position, the device is rea-
ligned every time it reaches one of the two end stroke points. The device realigns itself
automatically if, for any reason, it doesn't reach one of the two end stroke points in at
least 29 consecutive movements. In this case, when a new command (not involving
one of the limits - i.e. a position % command or a scene) is received, a movement to
the upper limit(fully raised) is automatically made before the new command is imple-
mented. Furthermore, if a stop command is detected during the calibration procedure,
the device stops.

A ion with “hold-to-run” function active

di utilizzo Interno, luoghi asciutti
Te di funzionamento -5°C + +45°C
Te di stoccaggio -25°C + +70°C

As for automatic calibration, also in this case this takes place when the device does not
reach one of the two limit switches for at least 29 consecutive movements. Calibration

starts when the 30th command is received. What makes this function different than
normal automatic calibration is that at the end of calibration, the device is closed 50%,
if the 30th command received is for a closure above a threshold of 50%. If the 30th
command received is for a closure of less than 50%, at the end of calibration the device
performs the received command.
Furthermore, if a stop command is detected during the calibration procedure, the
device stops.
Auxiliary inputs
The device has two independent auxiliary inputs that can be used to control the local
load (in addition to the front push-button) or to send independent ZigBee commands
to other implementation devices in the ZigBee network. These two auxiliary inputs can
both be connected to the phase or neutral (it is not permitted to connect one to
phase and the other to neutral - see Fig. F, 2).
Each input can fulfil one of the functions listed below:
* Control of a local load
 Sending of ZigBee commands or statuses

- ON/OFF/TOGGLE command

- Timed ON command (stair-light)

- Wired sensor status (binary, status 0/1)

- Command for curtains and roller shutters with a single or double push-button with

or without hold-to-run management

- Command of a dimmer with single or double push-button

- Alarm

- Scene command
Front status signalling LED
Customisation of the LED light intensity in the two conditions of movement in progress
and load not moving (night-time localisation).

STATUS NOTIFICATIONS
LED Status
Fixed red Device not configured
Flashing red Overload* or malfunction** alarm
Fixed yellow Device start-up or weather alarm***

Normal operation (default):
load moving
Normal operation (default):
load not moving

Fixed white 100% brightness

Fixed white 50% brightness

Flashing white Device identification in progress
Fixed green ZigBee network opening
Alternating green/red Factory conditions reset

Alarms:

* Qverload: if excessive draw is detected, supply to the motor that moves the load
is deactivated and the LED flashes red (one flash per second). After eliminating the
cause, send a command to the device via the app or directly (locally). The device
will attempt to power the motor that moves the load for 5 seconds, during which the
LED continues to flash red (three flashes per second). If the alarm condition has been
resolved, the LED will go back to showing the load status again.

**Malfunctioning: if draw by the load is not detected following a movement com-
mand (relays jammed, load disconnected, etc.), the LED flashes red (three flashes
per second) for 5 seconds, after which it goes back to showing the load status. The
alarm will be repeated every time the device receives a command and the problem
is not resolved

***\Weather: if at least one of the sensors in the system activates the weather alarm,
the device brings the load to the pre-set status for the weather alarm condition and
the LED turns yellow. When the alarm condition has been resolved, the device brings
the load back to the condition of the last command received and the LED goes back
to showing the load status.

Opening/closing the ZigBee network

To open the ZigBee network (Permit Join activation) and allow the other devices to join
it, press the front push-button once (See Fig. C, Point (D). The front LED will turn
green. Press again to close the network. In any case, the ZigBee network will be closed
15 minutes after it was opened.

Factory reset

To reset the device and restore the factory conditions, press the central local push-but-
ton (See Fig. C, Point ), for more than 10 seconds.

EHAVIOUR ON POWER SUPP
FAILURE AND RESET

When there is a power failure, the contacts of the output relays open. When the power
supply returns, the outputs remain unpowered and it is assumed that the position is
the same that the roller shutter or Venetian blind had in the moment of the power
failure. If, at the moment of the power supply failure, the roller shutter / Venetian blind
had not yet reached the limit switch required by a possible alarm, it will now resume
its movement from the point where it was interrupted until it reaches the position
requested by the alarm.

[ ASSEmMBY |

ATTENTION: make sure the device line conductor (L) is protected by a
circuit breaker with a maximum rated current of 10A! ****

ATTENTION: the following operations must only be carried out when the
system is not powered!

ATTENTION: for the removal of the front button keys, refer to Fig. E and
1. Apply a lever in the indicated points. Levering in any other points may
cause irreparable damage to the device!

Refer to the connection diagram (Fig. L) and to Fig. D/H for the terminals.

The terminals are numbered, and the device must be wired in the following way:

1. NO output, relay 2: DOWN

2. NO output, relay 1: UP

3. Auxiliary input 2

4. Auxiliary input 1

5. Power supply phase

6. Power supply neutral

PROGRAMMING

To program and use the device and the smart home system, download the Home
Gateway app from Play Store or App Store.

ZigBee network installation data

Installation code: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

MAINTENANCE

This device is designed in such a way that it requires no particular maintenance. Use
a dry cloth if cleaning is required.

TECHNICAL DATA

100 — 240V AC, 50/60 Hz
2 (mains supply voltage)
50 m (single length)

>

Power supply
Augxiliary inputs
Max. cable length (aux. inputs)

Max dispersible power 2W

No. of 1

Radio i ZigBee (IEEE 802.15.4)
Output power ZigBee 10 dBm

Transmission radius External: 100m in free field *




réaligne automatiquement si, pour une raison quelconque, il n‘atteint pas I'un des
deux fins de course pendant 29 mouvements consécutifs au moins ; dans ce cas, a la
réception d'une nouvelle commande ne comportant pas que I'une de ces limites (com-
mande de position % ou scénario) soit atteinte, un mouvement a automatiquement
lieu jusqu'a la limite supérieure (completement relevé) avant d'exécuter la commande
regue. Par ailleurs, si une commande d'arrét est détectée pendant la procédure d’éta-

avec fonction « homme présent » activée

Comme pour I'étalonnage automatique, dans ce cas aussi, celui-ci a lieu lorsque le
dispositif n'atteint pas I'un des deux fins de course pendant 29 mouvements consé-
cutifs au moins. L'étalonnage est lancé a la réception de la trentieme commande. Ce
qui différencie cette fonction de I'étalonnage automatique normal est qu'a la fin de
I'étalonnage, le dispositif est placé a 50 % de sa fermeture, si la trentiéme commande
regue prévoit une fermeture supérieure au seuil de 50 %. Si la trentieme commande
recue prévoit une fermeture inférieure @ 50 %, a la fin de I'étalonnage, le dispositif

Par ailleurs, si une commande d'arrét est détectée pendant la procédure d'étalonnage,

Le dispositif est muni de deux entrées auxiliaires indépendantes pouvant étre utilisées

2.3 Acos 0.6 (100V AC
Output contacts 23A cos$ 06 E24ov Ac;
RGB status LED
Terminals Screw; max CSA 1x1.5 mm?
Usage environment Dry, indoor places lonnage. le disposiit s'arréte
Operating -5°C to +45°C E g : ;
Storage -25°C to +70°C
Relative humidity (non-condensative)  Max. 93%
Degree of pi i IP20**
RoHS Directive
RED directive
EN 60669 21 exécute la commande recue
Standard references EN60669-1 i
EN 301 489-1 e dispositif s'arréte.
EN 301 489-17 Entrées auxiliaires
EN 300 328
EN IEC 63000

* ATTENTION: the capacity is affected by the installation conditions (e.g. the number
and type of walls between the devices), so it is always advisable to run tests to confirm
that the real capacity meets the requirements.

** \Vith the button key installed.

***x SPD suggested (e.g.GWD6407)

FRANGCAIS

- La sécurité de |'appareil n'est garantie que si les consignes de sécurité et d'utilisation
sont observées ; aussi, s'avere-t-il nécessaire de les conserver. S'assurer que ces
consignes ont été reues par I'installateur et par I'utilisateur final.

- Ce produit est uniquement destiné a I'usage pour lequel il a été expressément congu.
Toute autre utilisation est considérée comme impropre et/ou dangereuse. En cas de
doute, contacter le service d'assistance technique SAT GEWISS.

- Le produit ne doit pas étre modifié. Toute modification invalide la garantie et peut
rendre le produit dangereux.

- Le constructeur ne peut étre tenu pour responsable des dommages éventuels déri-
vant d'un usage impropre, erroné ou bien d'une altération du produit acheté.

P‘qintbt‘je contact indiqué en application des directives et des reglementations UE ap-

plicables :

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
GEWiS5

Tél. : +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com
CONTENU DE LEMBALLAGE

1 Module store basculant connecté
1 Manuel d'installation, pour la version compléte du manuel d’installation et

ATTENTION : couper la tension du réseau avant de procéder a I'instal-
lation ou a toute autre intervention sur I'appareil.

Instructions pour une élimination correcte

d’utilisation, indi: pour la du dispositif, scanner le code
QR situé a coté de la photo du produit.
INFORMATIONS GENERALES

Dispositif connecté, a encastrer, de commande d'un moteur de déplacement de stores,
de rideaux, de stores vénitiens, de stores enroulables, etc. a travers 2 contacts ver-
rouillés de sortie & potentiel. Le dispositif est muni de deux relais permettant de piloter
un moteur 100-240 Vca, 50 / 60 Hz pour le controle du mouvement dans les deux
directions de montée et de descente.

Le dispositif est muni d’un bouton-poussoir frontal a actionnement basculant pour
le déplacement vers le haut et vers le bas et le réglage de I'inclinaison des lamelles.
Le dispositif peut étre associé et commandé, via ZigBee, par tous les dispositifs
connectés au ZigBee, y compris le clavier de commande 4 commandes connecté
(GWA1391). Le dispositif fonctionne comme « routeur » ZigBee, c'est-a-dire qu'il
transmet des messages ZigBee vers d'autres dispositifs.

Muni de 2 entrées (auxquelles il est possible de raccorder des commandes auxiliaires,
des boutons-poussoirs, des interrupteurs traditionnels, des capteurs, etc.), pour ré-
pliquer le déplacement local du moteur raccordé ou pour envoyer des commandes
et des états ZigBee.

Sans touche montée, il est possible d’accéder au bouton-poussoir frontal (voir Fig. C,
point () qui permet, s'il est enfoncé a I'aide d'outils isolés pour les travaux élec-
triques jusqu'a 2 500 Vca, I'ouverture et la fermeture du réseau ZigBee ainsi que la
restauration du dispositif aux conditions et a la configuration d'usine (Factory Reset).
REMARQUES : [e dispositif doit étre complété avec des touches dont le code est com-
pris entre GWC2x048 et GWC2x052.
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FONCTIONS

Le dispositif regoit des commandes et exécute les actionnements a travers les sorties a
relais verrouillées logiquement ; I'actionnement prévu est du type :

 Déplacement : Vers le haut/Vers le bas/Arrét

o Position %

© Réglage des lamelles en ouverture/fermeture

* Scenarios

 Alarme météo

o Etalonnage automatique
Déplacement : Vers le haut/Vers le bas/Arrét
Le dispositif est en mesure de déplacer le moteur en montée ou en descente, selon
la commande regue du réseau ou suite a la pression du bouton-poussoir frontal. Le
déplacement s'arréte automatiquement lorsque Ia limite de course supérieure ou in-
férieure de la charge est atteinte ou bien & la réception de la commande d'arrét STOP
(pression bréve du bouton-poussoir).
Déplacement : Vers le haut/Vers le bas/Arrét avec fonction « homme présent »
activée
Les commandes de déplacement vers le haut et vers le bas requierent une pression
continue sur le bouton-poussoir frontal du dispositif. Son relachement comporte I'arrét
immédiat du déplacement.
Position %
L'application permet de choisir le pourcentage exact d'ouverture du store/store véni-
tien (la limite de 100 % correspond au moteur completement abaissé et la limite de
0 % correspond au moteur complétement montg).
Réglage des lamelles en ouverture/fermeture
Le dispositif est en mesure de régler I'inclinaison des lamelles du store vénitien en
exercant une pression bréve sur le bouton-poussoir frontal lorsque le store vénitien
n'est pas en mouvement
Scénarios
Le dispositif est en mesure de mémoriser et d'exécuter un ou plusieurs scénarios en
associant, a chacun d'eux, une hauteur en pourcentage de la charge et, en cas de
store vénitien, une inclinaison bien définie des lamelles.
Le nombre maximum de scénarios pouvant étre gérés est 16.
Alarme météo
Afin d'éviter que des événements atmosphériques ne détériorent le store/store véni-
tien, il est possible d'interfacer le dispositif avec des capteurs météo (capteur de pluie,
de vent, etc.) qui permettent d'automatiser des mouvements préventifs du store/store
vénitien de facon a protéger son fonctionnement.
Le dispositif est en mesure de gérer jusqu'a 5 capteurs simultanément.
Etalonnage automatique
Le dispositif calcule la position en pourcentage de la charge raccordée sur la base du
temps de course imposé et des commandes de déplacement qu'il exécute. Pour éviter
tout désalignement entre la position calculée par I'actionneur et la position réelle, le
dispositif se réaligne chaque fois qu'il atteint I'un des fins de course. Le dispositif se

ATTENTION : le moteur doit étre muni d'un capteur de fin de course
ou d'une friction autonome !

pour contrler la charge locale (en ajout au bouton-poussoir frontal) ou pour envoyer
des commandes ZigBee indépendantes a d'autres dispositifs d'actionnement du ré-
seau ZigBee. Les deux entrées auxiliaires peuvent étre toutes deux raccordées a la
phase ou au neutre (il n'est pas permis de relier une entrée a la phase et I'autre
au neutre, voir Fig. F, 2).
Chacune des entrées peut réaliser |'une des fonctions listées ci-dessous :
 Contréle de la charge locale
* Envoi de commandes ou d'états ZigBee

- Commande ON/OFF/TOGGLE

- Commande ON temporisée (éclairage d’escaliers)

- Etat des capteurs filaires (binaires, état 0/1)

- Commande de rideaux et stores avec bouton-poussoir simple ou double, avec ou

sans gestion homme présent
- Commande du variateur d'intensité lumineuse avec bouton-poussoir simple ou
double

- Alarme

- Commande du scénario
Voyant frontal de signalisation d'état
Personnalisation de la luminosité du voyant dans les deux états de déplacement en
cours et de charge pas en mouvement (localisation nocturne).

SIGNALISATIONS D'ETAT
Voyant Etat
Rouge fixe Dispositif non configuré
) Alarme de surcharge* ou de
Rouge clignotant dysfonctionnement**
Jaune fixe Démarrage du dispositif ou alarme météo***

Fonctionnement normal (par défaut) :
charge en mouvement
Fonctionnement normal (par défaut) :
charge pas en mouvement
Identification du dispositif en cours
Ouverture du réseau ZigBee

Restauration aux réglages d'usine

Blanc fixe 100 % de luminosité

Blanc fixe 50 % de luminosité

Blanc clignotant
Vert fixe
Vert / Rouge alternés

Alarmes :

* Surcharge : a la détection d'une absorption excessive, I'alimentation du moteur
déplacant la charge est interrompue et le voyant passe au rouge clignotant (un cli-
gnotement par seconde). Apres en avoir éliminé la cause, envoyer une commande
au dispositif a I'aide de I'appli ou bien directement en local. Le dispositif essaiera
d'alimenter le moteur déplacant la charge pendant 5 s durant lesquelles le voyant
reste rouge clignotant (trois clignotements par seconde). Si la condition d'alarme est
acquittée, le voyant signale a nouveau I'état de la charge.

**Dysfonctionnement : en |'absence de relevé d'absorption de la part de la charge
a la suite d'une commande de déplacement (relais collés, charge débranchée, etc.),
le voyant passe au rouge clignotant (trois clignotements par seconde) pendant 5 se-
condes au terme desquelles le voyant signale & nouveau I'état de la charge. L'alarme
sera de nouveau proposée chaque fois que le dispositif recevra une commande et que
le probleme n'aura pas été résolu.

***Météo : si au moins |'un des capteurs présents dans I'installation active |'alarme
météo, le dispositif porte la charge dans |'état prédéfini pour la condition d'alarme
météo et le voyant passe au jaune fixe. A I'acquittement de la condition d'alarme,
le dispositif reporte la charge dans la condition de la derniere commande recue et le
voyant signale a nouveau |'état de la charge.

Ouverture/fermeture du réseau ZigBee

Pour ouvrir le réseau ZigBee (activation Permit Join), permettant ainsi aux autres dis-
positifs de s'unir au réseau ZigBee, appuyer une seule fois sur le bouton-poussoir
frontal (voir Fig. C, point ). Le voyant frontal passe au vert. Y appuyer de nouveau
pour refermer le réseau. Le réseau ZigBee est, dans tous les cas, refermé 15 minutes
aprés son ouverture.

Factory Reset

Pour restaurer le dispositif et le reporter & la configuration d'usine, maintenir le bou-
mn—;oussoir local central (voir Fig. C, point D) enfoncé pendant plus de 10 se-
condes.

COMPORTEMENT A LA CHUTE ET A LA
RESTAURATION DE L'ALIMENTATION

Ala chute de la tension, les contacts des relais de sortie s'ouvrent. A la restauration de

la tension d'alimentation, les sorties restent non alimentées et la position est la méme
que celle de la charge lors de la chute. Si, a la chute de I'alimentation, le store n'a pas
encore atteint la limite de course requise par I'alarme, il reprendra, a la restauration, le
mouvement atteint lors de la coupure jusqu'a la position requise par |'alarme.

ATTENTION : s'assurer que la phase (L) du dispositif est protégée par un
disjoncteur d'une intensité maximale max. de 10 A1 ****

ATTENTION : les opérations suivantes doivent étre exécutées en I'ab-
sence de tension sur I'installation !

ATTENTION : pour le retrait des touches frontales, se référer aux Fig. E
et I. Faire levier au niveau des points indiqués. Ne pas faire levier a
d'autres endroits : cela risquerait d'endommager irrémédiablement le
dispositif !

Faire référence au schéma de raccordement (Fig. L) et a la Fig. D/H pour les bornes.
Les bornes sont numérotées et le dispositif doit étre cablé de la maniere suivante :

1. Sortie NO du relais 2 : BAS

2. Sortie NO du relais 1 : HAUT

3. Entrée auxiliaire 2

4. Entrée auxiliaire 1

5. Phase d'alimentation

6. Neutre d'alimentation

PROGRAMMATION

Pour pouvoir programmer et utiliser le dispositif ainsi que I'installation Smart Home,
il faut télécharger I'application Home Gateway App depuis Play Store ou App Store.
Données d'installation du réseau ZigBee

Code de I'installation : 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC : 0x8F52

> PPk

ENTRETIEN

Ce dispositif a été concu afin qu'il n'exige aucune activité d'entretien particuliere. Pour
le nettoyage, utiliser un chiffon sec.

DONNEES TECHNIQUES

i 100 - 240 Vca - 50/ 60 Hz
Entrées auxiliaires 2 (tension d'alimentation de réseau)

Longueur max. des cables des
entrées aux.

50 m (trongon unique)

El dispositivo puede gestionar hasta un méximo de 5 sensores simultaneamente.
Calibracion automatica

El dispositivo calcula la posicion porcentual de la carga conectada basandose en el
tiempo de carrera configurado y seguin los mandos de movimiento que realiza. Para
evitar el desfase entre la posicion calculada por el actuador y la posicion real, el dis-
positivo reajusta las posiciones cada vez que llega a alguno de los dos finales de
carrera. El dispositivo se vuelve a alinear autométicamente si, por cualquier motivo, no
alcanza uno de los dos finales de carrera en al menos 29 movimientos consecutivos.
En dicho caso, al recibir un nuevo mando que no implique llegar a uno de los limites
(mando de % de posicién o escenario), autométicamente se ejecuta un movimiento
hasta llegar al limite superior (Totalmente subido) antes de ejecutar el mando recibido.
Ademés, si se detecta un mando de parada durante el procedimiento de calibracion,
el dispositivo se detiene.

Calibracion automética con funcion de "Hombre presente" activa

Al igual que con la calibracion automatica, también en este caso se produce si el
dispositivo no alcanza uno de los dos finales de carrera en al menos 29 movimientos
consecutivos. La calibracion comienza cuando se recibe el mando nimero treinta.
La diferencia entre esta funcién y la calibracion automatica normal es que, una vez
finalizada la calibracidn, el dispositivo se coloca en el 50% de su cierre si el mando
ndmero treinta recibido es un cierre por encima del umbral del 50%. Si el mando
ndmero treinta recibido es de cierre inferior al 50%, el dispositivo ejecutara el mando
recibido cuando complete la calibracion.

Ademés, si se detecta un mando de parada durante el procedimiento de calibracion,
el dispositivo se detiene.

El dispositivo tiene dos entradas auxiliares independientes que pueden utilizarse para
controlar la carga local (ademds del pulsador frontal) o para enviar mandos ZigBee
independientes a otros actuadores de la red ZigBee. Las dos entradas auxiliares se
pueden conectar ambas a la fase 0 ambas al neutro (no se permite tener una entra-

F ipée max 2W
Nombre de 1
Liaisons radio ZigBee (IEEE 802.15.4)
Pui en sortie ZigBee 10 dBm
Rayon de transmission Extérieur : 100 m en champ libre *
. 2,3 Acosd 0,6 (100 Vca)
Contacts de sortie 23 A cost 0.6 (240 Vca)
Eléments de vi Voyant d'état RGB
Bornes Avis ; sect. max. 1x1,5 mm?
Environnement d’utilisation Intérieur, endroit sec
Température de i -5°Ca+45°C
Température de -25°Ca+70°C
Humidité relative (sans condensation) 93 % max.
Indice de protection IP20**
Directive RoHS
Directive RED
EN 60669-2-1 e
Références normatives EN60669-1 ElGaposii lore
EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328
EN CEI 63000

* ATTENTION : la portée a I'intérieur est influencée par les conditions d'installation
(par exemple, le nombre et le type des cloisons entre les dispositifs) ; il est, donc,
de regle de toujours exécuter des tests afin de déterminer que la portée répond bien
aux besoins.

** A touche montée.

*xkk SPD conseillé (par ex. GWD6407)

- La seguridad del aparato solo se garantiza si se respetan las instrucciones de segu-
ridad y de uso; por tanto, es necesario conservarlas. Asegurarse de que el instalador
y el usuario final reciban estas instrucciones.

- Este producto deberd ser destinado solo al uso para el cual ha sido expresamente
concebido. Cualquier otro uso se debe considerar impropio y/o peligroso. En caso de
duda, contactar con el SAT, Servicio de Asistencia Técnica GEWISS.

- El producto no debe ser modificado. Cualquier modificacion anula la garantia y puede
hacer peligroso el producto.

- El fabricante no puede ser considerado responsable por eventuales dafos que deri-
ven de usos impropios, erréneos y manipulaciones indebidas del producto adquirido.

Punto de contacto indicado en cumplimiento de las directivas y de los reglamentos

de la UE aplicables:

GEWISS S.p.a. Via . Bosatel, 1 - 24069 Genate Sotto (B6) - I
GEWiS55 ; (66 -tal

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATENCION: Desconectar la tension antes de instalar el aparato o de
trabajar en el mismo.

i

Instrucciones para la correcta eliminacion

CONTENIDO DEL ENVASE

1 Mddulo persiana basculante conectado
1 Manual de instalacion, para obtener la version completa del manual de insta-

lacién y uso, indi para la del dispositivo, escanee el
c6digo QR junto a la imagen del producto.
INFORMACION GENERAL

Dispositivo empotrado y conectado para accionamiento de un motor que mueva per-
sianas, toldos, venecianas, etc. mediante 2 contactos de salida interbloqueados con
potencial. El dispositivo estd equipado con dos relés para accionar un motor de 100-
240 Vca, 50 / 60 Hz que controle el movimiento en ambas direcciones, de subida y
de bajada.

El dispositivo tiene un botdn frontal basculante para mover hacia arriba y hacia abajo y
para la regulacion de la inclinacion de las lamas.

El dispositivo se puede asociar y controlar a través de ZigBee desde todos los dispo-
sitivos ZigBee conectados, incluida la botonera de 4 mandos conectada (GWA1391).
El dispositivo trabaja como un "router" ZigBee, es decir, reenvia los mensajes ZigBee
a otros dispositivos.

Equipado con 2 entradas (a las que se pueden conectar mandos auxiliares, pulsadores
e interruptores tradicionales, sensores, etc.) para replicar el accionamiento local del
motor conectado o para enviar mandos y estados ZigBee.

Sin la tecla montada, es posible acceder al pulsador frontal (Véase la Fig. C, Punto
@) que, si se presiona con herramientas aisladas para trabajos eléctricos de hasta
2500 Vica, permite abrir y cerrar la red ZigBee, asi como restablecer la configuracion
de fabrica del dispositivo (Factory Reset).

NOTAS: El dispositivo debe completarse con teclas con codigo de GWC2x048 a GW-
(C2x052.

A

FUNCIONES

El dispositivo recibe mandos y actlia a través de las salidas de relé interbloqueadas
légicamente; la intervencidn prevista es de tipo:

* Movimiento: Arriba/Abajo/Parada

* Posicion %

® Regulacion lamas apertura/cierre

e Escenarios

* Alarma meteoroldgica

o Calibracion automatica
Movimiento: Arriba/Abajo/Parada
El dispositivo es capaz de mover el motor hacia arriba o hacia abajo, segtn el mando
recibido de la red o tras presionar el pulsador frontal. El movimiento se detiene automa-
ticamente cuando se alcanza el fin de carrera superior o inferior de la carga o cuando
se recibe el mando de STOP (Presion breve del pulsador).
Movimiento: Arriba/Abajo/Parada con funcion de "Hombre Presente" activa
Los mandos de movimiento hacia arriba y hacia abajo requieren presionar de forma
ininterrumpida el pulsador frontal del dispositivo. Al soltarlo se provocara la parada
inmediata del movimiento.
Posicion %
A través de la aplicacion es posible decidir el porcentaje exacto de apertura de la
persiana/veneciana (el limite del 100% corresponde cuando el motor la ha bajado
totalmente mientras que el 0% corresponde cuando el motor la ha subido totalmente).
Regulacion de apertura/cierre de lamas
El dispositivo es capaz de regular la inclinacion de las lamas de la persiana mediante
una breve presion del pulsador frontal con la persiana parada.
Escenarios
El dispositivo es capaz de memorizar y ejecutar uno 0 mas escenarios asociando a
cada escenario un % de altura de la carga y, si se trata de una veneciana, una incli-
nacion de listones definida.
El nimero méximo de escenarios que se pueden gestionar es de 16.
Alarma meteoroldgica
Para evitar que los fendmenos atmosféricos dafien la persiana/veneciana, es posible
interconectar el dispositivo con sensores meteoroldgicos (sensor de lluvia, sensor de
viento, etc.) que permiten automatizar los movimientos preventivos de la persiana/
veneciana para salvaguardar su funcionamiento.

ATENCION: jel motor debe contar con un sensor de fin de carrera o
bien con un embrague auténomo!

da alafase y la otra al neutro, véase la Fig. F, 2).
Cada una de las entradas puede cumplir una de las siguientes funciones:
e Control de carga local
 Envio de mandos o estados ZigBee
- Mando ON/OFF/TOGGLE
- Mando ON temporizado (luz de escaleras)
- Estado de los sensores cableados (binarios, estado 0/1)
- Mando de cortinas y persianas con pulsador simple o doble, con o sin gestion de
tipo hombre presente
- Mando dimmer con pulsador individual o doble
- Alarma
- Mando de escenario
LED frontal para sefializar el estado
Personalizacién de la luminosidad de LED en los dos estados de movimiento en curso
y de carga no en movimiento (Localizacién nocturna).

INDICACIONES DE ESTADO
LED Estado
Rojo fijo Dispositivo no configurado
. . Alarma por sobrecarga* o funcionamiento
Rojo intermitente incorrecto™
Encendido del dispositivo o alarma
meteorol6gica***
Funcionamiento normal (predefinido):
carga en movimi
Funcionamiento normal (predefinido):
la carga no se mueve
Identificacion del dispositivo en curso
Apertura de red ZigBee
imi de las condiciones de fabrica

Amarillo fijo

Blanco fijo 100 % luminosidad

Blanco fijo 50 % luminosidad

Blanco par ante
Verde fijo
Verde/Rojo de forma alternada | Restat

Alarmas:

* Sobrecarga: cuando se detecta una absorcion excesiva, la alimentacién del motor
que acciona la carga se interrumpe y el LED parpadea de color rojo (un parpadeo por
segundo). Después de eliminar el origen del problema, enviar un mando al dispositivo a
través de la aplicacion o actuando directamente de forma local. El dispositivo intentard
alimentar el motor moviendo la carga durante 5 segundos, durante los cuales el LED
permanece parpadeando con color rojo (tres parpadeos por segundo). Si se supera la
condicion de alarma, el LED vuelve a indicar el estado de la carga.

**Fallo: cuando no se detecta absorcion por parte de la carga tras un mando de movi-
miento (relés pegados, carga desconectada, etc.), el LED parpadea de color rojo (tres
parpadeos por segundo) durante 5 segundos, tras los cuales el LED vuelve a indicar
el estado de la carga. La alarma se repetira cada vez que el aparato reciba un mando
y el problema no se resuelva.

***Meteoroldgica: si al menos uno de los sensores del sistema activa la alarma me-
teoroldgica, el dispositivo lleva la carga al estado preestablecido para la condicion de
alarma meteoroldgica y el LED se vuelve amarillo fijo. Cuando se supera la condicion
de alarma, el dispositivo devuelve la carga al estado del Gltimo mando recibido y el LED
vuelve a indicar el estado de la carga.

Apertura/Cierre de la red ZigBee

Para abrir la red ZigBee (Activacion Permit Join), permitiendo que otros dispositivos se
unan ala red ZigBee, presionar una sola vez el pulsador frontal (Véase la Fig. C, Punto
(). EI LED frontal toma color verde. Presionar nuevamente para cerrar la red. La red
ZigBee se cierra 15 minutos después de su apertura.

Restablecimiento de fabrica

Para restablecer las condiciones iniciales de fabrica del dispositivo, mantener pre-
sionado el pulsador local central (Véase la Fig. C, Punto (©), durante més de 10
segundos.

COMPORTAMIENTO EN LA CAIDA Y EN EL
RESTABLECIMIENTO DE LA ALIMENTACION

Al caer la tension, se abren los contactos de los relés de salida. Cuando se restablece

la tension de alimentacion, las salidas permanecen sin alimentacion y se establece que
la posicion sea la misma que la persiana/veneciana tenia al momento de la caida. Si al
caer la alimentacion, la persiana/veneciana atin no ha alcanzado el limite de la carrera
requerido eventualmente por la alarma, al restablecerse retomaré el movimiento desde
donde se habia interrumpido hasta alcanzar la posicion requerida por la alarma.

MONTAJE

ATENCION: jAsegurarse de que la fase (L) del dispositivo esté protegida
por un interruptor automatico con intensidad nominal méx. de 10 Al ****

ATENCION: Las siguientes operaciones deben realizarse cuando la
instalacion estd sin tension!

ATENCION: Para retirar las teclas frontales, consultar las Fig. E e I.
Hacer palanca en los puntos indicados. No hacer palanca en ningtin otro
punto: jpodria dafiarse irremediablemente el dispositivo!

Consultar el esquema de conexion (Fig. L) y la Fig. D/H para los bornes.

Los bornes estan numerados y el dispositivo debe estar cableado del siguiente modo:
1. Salida NA relé 2: ABAJO

2. Salida NA relé 1: ARRIBA

3. Entrada auxiliar 2

4. Entrada auxiliar 1

5. Fase de alimentacion

6. Neutro de alimentacion

PROGRAMACION

Para poder programar y utilizar el dispositivo, asi como la instalacion smart home,
se debe descargar la aplicacion Home Gateway App desde Play Store o App Store.
Datos de instalacion de la red ZigBee

Cad. de instal.: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

MANTENIMIENTO

Este dispositivo esta disefiado para no requerir ninguna tarea especial de manteni-
miento. Para una eventual limpieza, utilizar un pafio seco.

DATOS TECNICOS

Ali i0 100 - 240 V ca, 50/60 Hz

>

Entradas 2 (Tension de alimentacion de red)
Longitud max. cables aux. 50 m (tramo simple)

Potencia max. disipada 2W

N.° médul 1

Conexidn radio
Potencia en salida
Radio de transmision

ZigBee (IEEE 802.15.4)
ZigBee 10 dBm
Exterior: 100 m con campo libre *
2,3 Acos¢ 0,6 (100 V ca)
2,3Acost 0,6 (240 V ca)
LED de estado RGB
de tornillo; secc. max. 1x1,5 mm?
de uso Interior, sitios secos
de funci i -5°C + +45°C
de i -25°C + +70°C
; relativa (No cc Méx. 93%
Grado de pr i0 IP20™*
Directiva RoHS
Directiva RED
EN 60669-2-1
EN 60669-1
EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328
EN IEC 63000
* ATENCION: el alcance en interiores depende de las condiciones de instalacién (por
¢j., el nimero y tipo de las paredes interpuestas entre los dispositivos), por lo que
siempre es conveniente realizar pruebas para determinar si el alcance cumple con
los requisitos de uso.
** Con tecla montada.
**** Sugerido SPD (gj. GWD6407)

Contactos de salida

E de vit
Bornes

Normas de referencia
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DEUTSCH

- Die Sicherheit des Gerdts wird nur gewdhrleistet, wenn die Sicherheits- und Ge-
brauchsvorschriften eingehalten werden; daher missen diese aufbewahrt werden.
Sicherstellen, dass der Installateur und der Endbenutzer diese Anweisungen erhalten.

- Dieses Produkt darf nur fiir den Einsatz vorgesehen werden, fiir den es ausdriick-
lich konzipiert wurde. Jeder andere Einsatz ist als unsachgemaB und/oder gefahr-
lich zu betrachten. Im Zweifelsfall den technischen Kundendienst SAT von GEWISS
kontaktieren.

- Das Produkt darf nicht umgertistet werden. Jegliche Umrlistung macht die Garantie
ungiltig und kann das Produkt gefahrlich machen.

- Der Hersteller kann nicht fiir eventuelle Schaden haftbar gemacht werden, die aus
unsachgemaBem oder falschem Gebrauch oder unsachgemaBen Eingriffen am er-
worbenen Produkt entstehen,

Angabe der Kontaktstelle in Ubereinstimmung mit den anwendbaren EU-Richtlinien

und -Regelwerken:

GEWISS $.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Ital
GEWiS5 ; (66 -taly

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com
PACKUNGSINHALT

1 vernetztes Rollladenmodul mit Wipptaster

1 Installationshandbuch, fiir die komplette Version des Installations- und Be-
triebshandbuchs, das fiir die Konfiguration des Gerétes unerlésslich ist, bitte
den neben der Abbildung des Produktes stehenden QR-Code scannen.

ALLGEMEINE INFORMATIONEN
Vernetztes Gerdt fir den Unterputz, fiir die Steuerung eines Motors fiir die Bewegung
von Rollldden, Sonnendachern, Jalousien, Rollos usw. (ber 2 verblockte Ausgangskon-
takte mit Potential. Das Gerdt verfligt iber zwei Relais, die die Aktivierung eines Motors
100-240 Vac, 50/ 60 Hz fiir die Steuerung der Bewegung in die zwei Richtungen hoch
und hinunter gestatten.
Das Gerat verfiigt Uiber einen frontseitigen Wipptaster fiir die Bewegung nach oben und
unten und fir die Einstellung der Neigung der Lamellen.
Das Gerat kann per ZigBee mit allen vernetzten ZigBee-Geréten verknipft und iiber
diese gesteuert werden, einschlieBlich der vernetzten 4-Kanal-Sendeeinrichtung
(GWA1391). Das Gerat arbeitet als ZigBee-,Router”, d. h. es leitet ZigBee-Nachrichten
an andere Geréte weiter.
Ausgestattet mit 2 Eingdngen (an die zusétzliche Schaltgerate, konventionelle Tas-
ter und Schalter, Sensoren usw. angeschlossen werden kénnen), um die lokale Be-
wegungssteuerung des daran angeschlossenen Motors weiter zu senden oder zum
Senden von ZigBee-Befehlen und -Zustdnden.
Wenn der Taster nicht montiert ist, kann man auf den frontseitigen Taster zugreifen
(siehe Abb. C, Punkt (D), der, wenn er mit isolierten Werkzeugen fiir Elektroarbeiten
bis 2500 Vac gedriickt wird, die Offnung und SchlieBung des ZigBee-Netzwerks sowie
die Riicksetzung des Gerates auf die Werkseinstellungen (Factory Reset) gestattet
HINWEISE: Das Gerdt muss mit Tastern vervollsténdigt werden, die mit einem Code
von GWC2x048 bis GWC2x052 gekennzeichnet sind.

A\

FUNKTIONEN

Das Gerat empfangt Befehle und fiihrt dber die logisch verblockten Relaisausgange
Schaltungen durch. Vorgesehen sind folgende Schaltungen:

* Bewegung: Hoch/Hinunter/Stopp

o Position % .

© Regelung Lamellen-Offnung/SchlieBung

 Szenarien

o Wetteralarm

© Automatische Kalibrierung
Bewegung: Hoch/Hinunter/Stopp
Das Gerat kann den Motor zum Hoch- oder Hinunterfahren bewegen, abhéngig vom
Befehl, den es vom Netzwerk oder durch Driicken des frontseitigen Tasters erhdlt. Die
Bewegung halt automatisch bei Erreichen der oberen oder unteren Laufbegrenzung der
Last oder nach Empfang des STOPP-Befehls an (Kurzer Druck des Tasters).
Bewegung: Hoch/Hinunter/Stopp mit aktiver ,,Totmannfunktion®
Die Befehle zur Bewegung nach oben und unten erfordern den andauernden Druck
des frontseitigen Tasters des Gerétes. Bei Loslassen wird die Bewegung unverziiglich
gestoppt.
Position % .
Uber die App kann der genaue Offnungsanteil des Rollladens / der Jalousie bestimmt
werden (Die Grenze von 100% entspricht dem vollkommen abgesenkten Motor, wéh-
rend 0% dem vollkommen hochgefahrenen Motor entspricht).
Regelung Lamellen-0ffnung/SchlieBung
Das Gerat kann die Neigung der Jalousielamellen durch einen kurzen Druck des front-
seitigen Tasters regeln, wenn die Jalousie nicht in Bewegung ist.
Szenarien
Das Gerét kann eines oder mehrere Szenarien speichern und jedem Szenario eine
%-Hohe der Last und fir Jalousien eine fest definierte Neigung der Lamellen ver-
kniipfen.
Es konnen maximal 16 Szenarien verwaltet werden.
Wetteralarm
Um eine Beschadigung des Rollladens / der Jalousie durch Schlechtwetter zu vermei-
den, kann das Gerat an Wettersensoren angeschlossen werden (Regensensor, Wind-
sensor, usw.), die eine automatische Durchfiihrung der vorbeugenden Bewegungen
zum Schutz des Rollladens / der Jalousie gestatten.
Das Gerat kann bis zu 5 Sensoren gleichzeitig verwalten.

ACHTUNG: Die Spannung vor der Installation oder jedem anderen Ein-
griff am Gerét abtrennen.

Anweisungen zur ordnungsgemaBen Entsorgung

ACHTUNG: Der Motor muss (ber einen Endlagensensor oder eine
automatische Kupplung verfiigen!

o[+ [~
2[vle]ala]e

Kalibrierung

Das Gerdt berechnet die prozentuelle Position der angeschlossenen Last basierend
auf der eingestellten Laufzeit und abhangig von den Bewegungsbefehlen, die sie aus-
flihrt. Um Abweichungen zwischen der vom Schaltgeber berechneten Position und der
tatsdchlichen Position zu verhindern, richtet sich das Gerat jedes Mal neu aus, wenn
es einen der beiden Endschalter erreicht. Das Gerat richtet sich automatisch neu aus,
wenn es aus irgendeinem Grund einen der beiden Endschalter fir mindestens 29 auf-
einanderfolgende Bewegungen nicht erreicht. In diesem Fall erfolgt bei Empfang eines
neuen Befehls, der das Erreichen einer der beiden Laufbegrenzungen nicht erfordert
(%-Positionsbefehl oder Szenario) automatisch eine Bewegung bis zur oberen Lauf-
begrenzung (vollkommen hochgefahren), bevor der empfangene Befehl durchgefiihrt
wird. Wenn zudem ein Stopp-Befehl wahrend des Kalibrierungsverfahrens erfasst wird,
stoppt das Gerat.

Automatische Kalibrierung mit aktiver ,Totmannfunktion“

Wie bei der automatischen Kalibrierung erfolgt auch diese, wenn das Gerat einen der
beiden Endschalter fir mindestens 29 aufeinanderfolgende Bewegungen nicht er-
reicht. Die Kalibrierung wird nach Erhalt des dreiBigsten Befehls aktiviert. Diese Funk-
tion unterscheidet sich von der normalen automatischen Kalibrierung darin, dass das
Gerdt am Ende der Kalibrierung auf 50 % seiner SchlieBung gebracht wird, wenn der
erhaltene dreiBigste Befehl eine SchlieBung tiber dem Schwellenwert von 50 % vor-
sieht. Wenn der erhaltene dreiBigste Befehl eine SchlieBung unter 50 % vorsieht, fiihrt
das Gerdt am Ende der Kalibrierung den erhaltenen Befehl aus.

Wenn zudem ein Stopp-Befehl wahrend des Kalibrierungsverfahrens erfasst wird,
stoppt das Gerat.

Zusatzliche Eingange
Das Gerét ist mit zwei unabhangigen zusatzlichen Eingéngen ausgestattet, die fiir die Ausgangskontakte gg 2 gg§$ gg (228 x :g;
Steuerung der lokalen Last (zusatzlich zum frontseitigen Taster) oder zum Senden von - L .
unabhangigen ZigBee-Befehlen an andere im ZigBee-Netzwerk vorhandene Schalt- An: RGB-Status-LEDs
gerate verwendet werden kénnen. Die zwei zusétzlichen Eingénge konnen beide an die Klemmen Schraubklemmen; max. Querschn.
Phase oder den Nullleiter angeschlossen werden (Der eines Ei an 1x1,5 mm?
die Phase und des an den iter ist nicht siehe Abb. F, 2). i
Jeder der Eingdnge kann eine der nachstehend aufgelisteten Funktionen haben: Elnsgtzumgebung tgi‘?ﬁe ‘T: E?ume
o Steuerung einer lokalen Last oet o L
* Senden von ZigBee-Befehlen oder -Zustanden Lager -25°C ++70°C
- ON/OFF/TOGGLE-Steuerung ! Relative Feuchte (nicht ierend) Max 93%
- Zeitgeschaltete ON-Steuerung (Treppenlicht) Schutzart P20~
- Zustand verkabelte Sensoren (bindr Zustand 0/1) —
- Steuerung von Sonnendéchern und Rollliden mit einem oder zwei Tastern, mit RoHS-Richtlinie
oder ohne Totmannfunktion RED-Richtlinie
- Dimmersteuerung mit einem oder zwei Tastern EN 60669-2-1
- Aarm EN 606691
- Steuerung des Szenarios Normenbeziige
Frontseitige LED fiir die Statusanzeige EN 301 489-1
Individuelle Einrichtung der Helligkeit der LEDs in den beiden Bewegungszustdnden EN 301 489-17
lauft und Last nicht in Bewegung (Orientierungslicht). EN 300 328
STATUSANZEIGEN EN IEC 63000
LED Status * ACHTUNG: Die Reichweite in Innenrdumen héngt von den Installationsbedingungen
Dauerhaft rot Gerat nicht konfiguriert (z. B. Anzahl und Art der Wande zwischen den Geraten) ab. Daher sollten immer Tests
Rot blinkend Alarm Uberlast* oder Betriebsstorung™ durchgefiihrt werden, um festzustellen, ob die Reichweite den Verwendungsanforde-
Dauerhaft gelb Geréitestart oder Wetteralarm™* rungen entspricht.

Normaler Betrieb (Standard):
Last in Bewegung
Normaler Betrieb (Standard):
Last nicht in Bewegung

Fest weiB 100 % Helligkeit

Fest weiB 50 % Helligkeit

WeiB blinkend Geréteidentifikation lduft
Dauerhaft griin Offnung ZigBee-Netzwerk
Griin/Rot abwechselnd Riicksetzung auf Werkseil ingen
Alarme:

* Uberlast: Wird eine {ibermaBige Stromaufnahme gemessen, dann wird die Ver-
sorgung des Motors, der die Last bewegt, unterbrochen und die LED beginnt, rot zu
blinken (ein Blinksignal pro Sekunde). Nachdem die Ursache beseitigt wurde, (iber die
App einen Befehl an das Gerat senden oder direkt dieses direkt lokal betdtigen. Das
Gerat versucht 5 Sekunden lang, den Motor, der die Last bewegt, zu versorgen. Wah-
rend dieser Zeit blinkt die LED weiterhin rot (drei Blinksignale pro Sekunde). Wenn die
Alarmsituation beseitig wurde, zeigt die LED wieder den Zustand der Last an.
**Betriebsstorung: Wird infolge eines Bewegungsbefehls keine Stromaufnahme
durch die Last festgestellt (Relais festgeklebt, Last abgetrennt usw.), dann beginnt die
LED 5 Sekunden lang rot zu blinken (drei Blinksignale pro Sekunde). Danach zeigt die
LED wieder den Zustand der Last an. Der Alarm erscheint jedes Mal erneut, wenn das
Gerat einen Befehl empfangt und das Problem nicht behoben wird.

***Wetter: Wenn mindestens einer der in der Anlage verbauten Sensoren den Wetter-
alarm auslost, bringt das Gerét die Last in den programmierten Zustand fiir den Wetter-
alarm und die LED beginnt, fest gelb zu leuchten. Wenn der Alarmzustand iberwunden
ist, bringt das Gerét die Last wieder in den Zustand des zuletzt empfangenen Befehls
und die LED zeigt wieder den Zustand der Last an.

Offnung/SchlieBung ZigBee-Netzwerk

Um das ZigBee-Netzwerk zu dffnen (Aktivierung Permit Join) und so den Anschluss der
anderen Gerate an das ZigBee-Netzwerk zu gestatten, den frontseitigen Taster einmal
driicken (siehe Abb. C, Punkt D). Die frontseitige LED wird griin . Emneut driicken,
um das Netzwerk zu schlieBen. Das ZigBee-Netzwerk wird in jedem Fall 15 Minuten
nach seiner Offnung geschlossen.

Factory Reset

Um das Gerét zuriickzusetzen und auf die Werkseinstellungen zuriickzubringen, den
mittleren lokalen Taster (siehe Abb. C, Punkt @) langer als 10 Sekunden gedriickt
halten.

VERHALTEN BEI AUSFALL UND WIEDERHERSTELLUNG
DER STROMVERSORGUNG

Bei einem Spannungsausfall 6ffnen sich die Kontakte des Ausgangsrelais. Bei Wieder-
herstellung der Versorgungsspannung werden die Ausgénge weiterhin nicht gespeist

und es wird angenommen, dass die Position dieselbe ist, die der Rollladen / die Ja-
lousie zum Zeitpunkt des Ausfalls hatte. Wenn der Rollladen / die Jalousie bei Span-
nungsausfall noch nicht die von einem eventuellen Alarm geforderte Laufbegrenzung
erreicht hat, nimmt er/sie bei Wiederherstellung die Bewegung dort wieder auf, wo sie
unterbrochen wurde, bis die vom Alarm geforderte Position erreicht wurde.

MONTAGE
ACHTUNG: Sicherstellen, dass die Phase (L) des Gerats durch einen

automatischen Schutzschalter mit einem max. Nennstrom von 10A ge-
schiitzt wird! ****

ACHTUNG: Die folgenden Arbeitsschritte miissen mit spannungsfreier
Anlage durchgefiihrt werden!

ACHTUNG: Fiir den Ausbau der frontseitigen Tasten, siehe Abh. E und
1. An den angegebenen Stellen aushebeln. Keine Hebelkraft an anderen
Stellen anwenden. Dies kinnte das Gerét irreparabel beschédigen!

Es wird auf den Anschlussplan (Abb. L) und auf die Abb. D/H fiir die Klemmen ver-
wiesen.

Die Klemmen sind nummeriert und das Gerat muss wie folgt verkabelt werden:

1. SchlieBerausgang Relais 2: Hinunter

2. SchlieBerausgang Relais 1: Hinauf

3. Zusétzlicher Eingang 2

4. Zusatzlicher Eingang 1

5. Stromphase

6. Nullleiter

PROGRAMMIERUNG

Um das Gerét und die vernetzte Smart Home-Anlage programmieren und verwenden
zu konnen, muss die Home Gateway App von Play Store oder App Store herunter-
geladen werden.

Installationsdaten ZigBee-Netzwerk

Installationscode: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

WARTUNG

Dieses Gerdt ist so konstruiert, dass keine speziellen Wartungstatigkeiten notwendig
sind. Fir eine eventuelle Reinigung einen trockenen Lappen benutzen.

TECHNISCHE DATEN

100 — 240 V ac, 50/60 Hz

>

Versorgung

** Mit montiertem Taster.
*e+% Empfohlen SPD (z. B. GWD6407)

PORTUGUES

- Aseguranca do aparelho so € garantida com a adocao das instrucdes de seguranca e
utilizacdo; portanto, é necessario conservé-las. Assegure-se de que estas instrucoes
sejam recebidas pelo instalador e pelo utilizador final.

- Este produto destina-se apenas ao uso para o qual foi expressamente concebido.
Qualquer outra utilizacao deve ser considerada indevida e/ou perigosa. Em caso de
duvida, contacte o Servico de Assisténcia Técnica (SAT) da GEWISS.

- 0 produto ndo deve ser modificado. Qualquer modificacdo anula a garantia e pode
tornar o produto perigoso.

- 0 fabricante declina toda e qualquer responsabilidade por eventuais danos decorren-
tes de utilizacao indevida ou incorreta do produto adquirido, ou de qualquer violagéo
do mesmo.

Ponto de contacto indicado em conformidade com as diretivas e regulamentos apli-

caveis da UE:

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Iltal
GEWiS55 (66t

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

CONTEUDO DA EMBALAGEM

1 Mddulo de persiana inclindvel ligado

1 Manual de instalacéo, para a versao completa do manual de instalacao e
utilizacao, essencial para a configuracdo do dispositivo, digitalize o cédigo QR
ao lado da imagem do produto.

INFORMACOES GERAIS

Dispositivo ligado, de encastrar, para o comando de um motor para 0 movimento de
persianas, toldos, venezianas, estores, etc., através de 2 contactos de saida interblo-
queados com potencial. O dispositivo esta equipado com dois relés para acionar um
motor 100-240 Vac, 50/60 Hz para o controlo do movimento nas duas diregdes de
subida e descida.

0 dispositivo estd equipado com um botdo frontal com acionamento basculante para o
movimento para cima e para baixo e para regular a inclinagdo das laminas.

0 dispositivo pode ser emparelhado e controlado via ZigBee por todos os dispositivos
ligados ZigBee, incluindo a botoeira de 4 comandos ligada (GWA1391). O dispositivo
opera como “router” ZigBee, ou seja, efetua o encaminhamento a outros dispositivos
das mensagens ZigBee.

Equipado com 2 entradas (as quais pode ligar os comandos auxiliares, botdes e inter-
ruptores tradicionais, sensores, etc.) para replicar o movimento local do motor ligado a
este ou para enviar comandos e estados ZigBee.

Sem a tecla instalada, é possivel aceder ao botao frontal (ver Fig. C, Ponto ) que
permite, se premido com ferramentas isoladas para trabalhos elétricos de até 2500
Vac, abrir e fechar a rede ZigBee, bem como restaurar o dispositivo as condicoes e
configuracdo de fabrica (Factory Reset).

NOTAS: O dispositivo deve ser completado com teclas cujos codigos variam de GW-
€2x048 a GWC2x052.

A\

FUNGOES

0 dispositivo recebe comandos e executa acionamentos através das saidas de relé
interbloqueadas logicamente; o acionamento pretendido € do tipo:

* Movimento: Para cima/Para baixo/Stop

o Posicao %

© Regulagem ldminas de abertura/fecho

o Cendrios

o Alarme meteoroldgico

o Calibragem automédtica
Movimento: Para cima/Para baixo/Stop
0 dispositivo consegue mover o motor para cima ou para baixo, dependendo do co-
mando que recebe da rede ou premindo o botdo frontal. O movimento interrompe-se
automaticamente quando o limite de curso superior ou inferior da carga € atingido ou
quando o comando STOP é recebido (Pressdo rapida do botdo).
Movimento: Para cima/Para baixo/Stop com a funcéo “Homem presente” ativa
0Os comandos de movimento para cima e para baixo requerem a pressao continua do
botéo frontal do dispositivo. A libertagdo causa a paragem imediata do movimento.
Posicéo %
Através da aplicacdo é possivel decidir o percentual exato de abertura da persiana/
veneziana (o limite de 100% corresponde ao motor totalmente baixado, enquanto 0%
corresponde ao motor totalmente levantado).
das laminas de abertura/fecho

ATEN(}I'\O: Desligue a tensdo antes de proceder a instalagdo ou a
qualquer outra intervengéo no aparelho.

Instrugdes para a correta eliminacao

ATENGAO: o motor deve estar equipado com um sensor de fim de
curso ou uma embraiagem auténoma!

Zusétzliche Ei 2 (Netzspannung)
Max. Kabelldnge zus. Eingénge 50 m (Einzelabschnitt)
Max. Ver i 2W
Anz. Module 1
Funkanschliisse ZigBee (IEEE 802.15.4)
Leistung am Ausgang ZigBee 10 dBm
i i AuBenbereich: 100m im freien Feld *

F
0 dispositivo consegue regular a inclinagéo das laminas da veneziana ao premir breve-
mente o botdo frontal com veneziana ndo em movimento.

Cenérios

0O dispositivo pode armazenar e executar um ou mais cendrios, associando a cada
cendrio uma altura % da carga e, se veneziana, uma inclinacao bem definida das
laminas.

0 ntimero maximo de cendrios gerenciéveis € 16.

Alarme meteorologia

Para evitar que os eventos atmosféricos danifiquem a persiana/veneziana, € possivel
fazer a interface do dispositivo com sensores meteoroldgicos (sensor de chuva, sensor
de vento, etc.) que permitem automatizar os movimentos preventivos da persiana/

veneziana, de modo a salvaguardar o seu funcionamento.
0 dispositivo pode gerir até 5 sensores simultaneamente.
Calibracdo automatica
0 dispositivo calcula a posicdo percentual da carga ligada com base no tempo de
curso definido e segundo os comandos de movimento que executa. Para evitar o de-
salinhamento entre a posicao calculada pelo atuador e a posigao verificada realmente,
o dispositivo realinha-se sempre que atinge um dos dois fins de curso. O dispositivo
realinha-se automaticamente se, por qualquer razéo, ndo atingir um dos dois fins de
curso durante pelo menos 29 movimentos consecutivos, caso em que, ao receber um
novo comando que ndo implique atingir um dos limites (comando posi¢éo % ou cena-
rio), um movimento até ao limite superior (totalmente levantado) é automaticamente
executado antes de executar o comando recebido. Além disso, o dispositivo deixa de
funcionar se detetar um comando de stop durante o procedimento de calibragem.
Calibragem automatica com a funcéo “Homem presente” ativa
Como para a calibragem automatica, esta também ocorre quando o dispositivo ndo
atinge um dos dois fins de curso por pelo menos 29 movimento consecutivos. A ca-
libragem ¢ feita ao receber o trigésimo comando. O que diferencia esta funcdo da
normal calibragem automética é que, ao final da calibragem, o dispositivo ¢ levado
a 50% de seu fecho, caso o trigésimo comando recebido preveja um fecho superior
ao limite de 50%. Se o trigésimo comando recebido prever um fecho inferior a 50%,
depois da calibragem, o dispositivo efetua o comando recebido.
Além disso, o dispositivo deixa de funcionar se detetar um comando de stop durante
0 procedimento de calibragem.
Entradas auxiliares
0 dispositivo é equipado com duas entradas auxiliares independentes que podem ser
utilizadas para controlar a carga local (para além do botdo frontal) ou para enviar co-
mandos ZigBee independentes para outros dispositivos de acionamento presentes na
rede ZigBee. As duas entradas auxiliares podem ser ligadas a fase ou ao neutro (ndo
¢é permitido ter uma entrada ligada a fase e a outra ao neutro, ver Fig. F, 2).
Cada uma das entradas pode realizar uma das fungdes listadas a seguir:
« \erificacdo da carga local
© Envio de comandos ou estados ZigBee

- Comando ON/OFF/TOGGLE

- Comando ON Temporizado (luz das escadas)

- Estado dos sensores de fios (bindrios, estado 0/1)

- Comando tendas e persianas com botdo simples ou duplo, com ou sem gestao

com homem presente

- Comando do regulador de Iuz com botdo simples ou duplo

- Alarme

- Comando do Cenério
LED frontal de sinalizacéo de estado
Personalizagéo do brilho do LED nos dois estados de movimento em curso e de carga
ndo em movimento (Localizag&o noturna).

SINALIZAGOES DE ESTADO
12)) Estado
Vermelho fixo Dispositivo ndo configurado
Vermelho intermitente Alarme de sobrecarga* ou mau funcionamento**
Amarelo fixo Inicio do dispositivo ou alarme meteorolégico***
Branco fixo 100% Funcionamento normal (Padrao):
luminosidade carga em movimento

Funcionamento normal (Padrdo):
carga ndo em movimento
Identificacdo do dispositivo em ar
Abertura da rede ZigBee
Restabelecimento das condicdes de fabrica

Branco fixo 50% luminosidade

Branco intermitente
Verde fixo
Verde/Vermelho alternados

Alarmes:

*Sobrecarga: ao detetar uma absorcao excessiva, a alimentacdo elétrica do motor
que move a carga ¢ interrompida e o LED pisca na cor vermelha (um sinal luminoso por
segundo). Apos eliminar a causa desencadeante, envie um comando para o dispositivo
através da aplicacao ou diretamente a partir de local. O dispositivo tentara alimentar
0 motor que move a carga por 5 segundos, durante os quais o LED permanece inter-
mitente a vermelho (trés sinais luminosos por segundo). Se a condicao de alarme for
contornada, o LED volta a sinalizar o estado da carga.

Mau funcionamento: quando nenhuma absorcao € detetada pela carga como resul-
tado de um comando de movimento (relés colados, carga desligada, etc.), o LED fica
vermelho intermitente (trés sinais luminosos por segundo) durante 5 segundos, apés
0s quais o LED volta a sinalizar o estado da carga. O alarme sera repetido sempre que
o dispositivo receber um comando e o problema néo for resolvido.

***Clima: se pelo menos um dos sensores do sistema ativar o alarme meteoroldgico,
o dispositivo muda a carga para a condicdo de alarme meteoroldgico predefinido e o
LED fica amarelo fixo. Quando a condicao de alarme é excedida, o dispositivo resta-
belece a carga a condicdo do Ultimo comando recebido e o LED volta a sinalizar o
estado da carga.

Abertura/Fecho da rede ZigBee

Para abrir a rede ZigBee (Ativacao Permit Join), permitindo que outros dispositivos se
liguem & rede ZigBee, prima o botdo frontal uma vez (ver Fig. C, Ponto (D). O LED
frontal torna-se verde. Prima novamente para efetuar o fecho da rede. A rede ZigBee
¢ fechada 15 minutos depois de sua abertura.

Factory Reset

Para redefinir o dispositivo e restaurd-lo a condicéo de fabrica, mantenha premido o
botao local central (ver Fig. C, Ponto (D),, por mais de 10 segundos.

COMPORTAMENTO NA QUEDA E N
RESTABELECIMENTO DA ALIMENTAG,

Com a queda de tensdo, os contactos dos relés de saida abrem. Quando a tensdo

de alimentagéo é restabelecida, as saidas permanecem sem corrente e assume-se
que a posicao é a mesma que a persiana/veneziana se encontrava no momento da
queda. Se na falha de energia a persiana/veneziana ainda néo tiver atingido o limite de
curso exigido por um possivel alarme, ao reiniciar, retomara o movimento de onde foi
interrompido até atingir a posicao exigida pelo alarme.

ATENGAO: certifique-se de que a fase (L) do dispositivo esteja prote-
gida por um interruptor automatico com corrente nominal maxima de
10AL =+

ATEN(}l\O: as seguintes operacOes devem ser realizadas sem tensdo
no sistema!

ATENQI'\O: para a remocdo das teclas frontais, consulte as Fig. E e
1. Faca alavanca nos pontos indicados. N&o faca alavanca em outros
pontos: isso pode danificar irremediavelmente o dispositivo!

Consulte 0 esquema de ligagao (Fig. L) e a Fig. D/H para os terminais.

Os terminais sdo numerados e o dispositivo deve ser cabeado do seguinte modo:

1. Saida NA de relé 2: PARA BAIXO

2. Saida NA de relé 1: PARA CIMA

3. Entrada auxiliar 2

4. Entrada auxiliar 1

5. Fase de alimentagéo

6. Neutro de alimentacdo

PROGRAMACAO

Para poder programar e utilizar o dispositivo, bem como o sistema smart home, ¢é
necessario descarregar a aplicacao Home Gateway App da Play Store ou App Store.
Dados de instalacao da rede ZigBee

Cad. de instalagdo: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

>P>PB



MANUTENCAO

Este dispositivo é concebido para ndo necessitar de nenhuma atividade especial de

manutencéo. Para uma eventual limpeza, utilize um pano seco.

DADOS TECNICOS

100 — 240 V ac, 50/60 Hz

Entradas auxiliares

2 (Tensdo de alimentacéo de rede)

Comprimento max. dos cabos das
entradas aux.

50 m (trecho dnico)

Poténcia max. di 2W
N. médulos 1
Ci des radio ZigBee (IEEE 802.15.4)
Poténcia na saida ZigBee 10 dBm
Raio de transmissao Externo: 100 m em campo livre*
. 2,3 Acosd 0,6 (100 V ac
Contactos de saida 234 COS$ 06 gz 40V aci
E de visualizaca LED de estado RGB
Terminais De parafuso; secgdo méx. 1x1,5 mm?
de utilizacao Interno, locais secos

Temperatura de i -5°C++45°C
Temperatura de armazenamento -25°C++70°C
Humif relativa (ndo Méx. 93%
Grau de protecéo IP20**

Diretiva RoHS

Diretiva RED

EN 60669-2-1
Referéncias normativas EN60669-1

EN 301 489-1

EN 301 489-17

EN 300 328

EN IEC 63000

*ATENGAO: o alcance no interior ¢ influenciado pelas condicdes de instalagao (por
exemplo, nimero e tipo de paredes entre os dispositivos), pelo que é sempre boa
pratica realizar testes para determinar se 0 alcance cumpre 0s requisitos de utilizacao.
** Com tecla instalada.

**xk Sugerido SPD (por exemplo, GWD6407).

ROMANA

- Siguranta dispozitivului este garantata doar prin respectarea instructiunilor de sigu-
rantd si de utilizare; asadar, asigurati-va cd le aveti intotdeauna la fndeména. Asigu-
rati-va ca instructiunile sunt furnizate instalatorului si utilizatorului final.

- Produsul este destinat exclusiv utilizarii pentru care a fost conceput in mod expres.
Orice altd utilizare este consideratd improprie si/sau periculoasa. In cazul in care
aveti nelamuriri, contactati Serviciul de asistenta tehnicd (SAT) din cadrul GEWISS.

- Produsul nu trebuie sé fie modificat. Orice modificare anuleazd garantia si poate face
ca folosirea produsului sé prezinte riscuri.

- Producétorul nu fsi asuma raspunderea pentru eventualele daune datorate utilizari
improprii, gresite sau eventualelor modificéri aduse produsului achizitionat.

Punct de contact indicat pentru indeplinirea obiectivelor directivelor si regulamentelor

UE aplicabile:

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatel, 1 - 24069 Cenate Sotto (B6) - Halia
GEWiS5 ; €9

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATENTIE: Intrerupeti alimentarea cu energie electric fnainte de insta-
lare sau de orice altd interventie asupra aparatului.

Instructiuni pentru eliminarea corecta

CONTINUTUL PACHETULUI
nr.1 Modul stor basculant conectat
nr.1 Manual de instalare, pentru versiunea completa a manualului de instalare si
utilizare, indi bil pentru igurarea dispozitivului, scanati codul QR de
langd imaginea produsului.

INFORMATII GENERALE

Dispozitiv conectat, incastrat, pentru comanda unui motor pentru manevrarea storuri-
lor, jaluzelelor, storurilor etc. prin intermediul a 2 contacte de iesire interblocate cu po-
tential. Dispozitivul este echipat cu doua relee pentru a actiona un motor de 100-240 V
c.a., 50/60 Hz pentru controlul miscarii in ambele directii, in sus si in jos.

Dispozitivul este dotat cu doud butoane frontale cu actionare basculanta pentru depla-
sarea in sus i in jos si pentru reglarea inclinarii lamelelor.

Dispozitivul poate fi asociat si controlat prin ZigBee de la toate dispozitivele ZigBee
conectate, inclusiv de la panoul de control cu 4 comenzi conectat (GWA1391). Dis-
pozitivul actioneaza ca un ,router” Zigbee, adicd transmite mesaje Zigbee catre alte
dispozitive.

Dotat cu 2 intrdri (la care pot fi conectate comenzi auxiliare, butoane si intrerupatoare
conventionale, senzori etc.) pentru a replica miscarea locald a motorului conectat la
acesta sau pentru a trimite comenzi i stari ZigBee.

Fard tastele instalate, este posibild accesarea butonului frontal (a se vedea Fig. C,
punctul D) care, daca este apasat cu instrumente izolate pentru lucrari electrice
de pand la 2500 Vc.a., permite deschiderea si inchiderea retelei ZigBee, precum si
resetarea dispozitivului la conditiile si configuratia din fabricd (Factory Reset).
OBSERVATII: Dispozitivul trebuie sa fie echipat cu tastele care au codurile de la
GWC2x048 la GWC2x052.
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FUNCTII

Dispozitivul primeste comenzi si efectueaza actiondri prin intermediul iesirilor de releu
cu interblocare logica; implementarea planificata este de tipul:

© Miscare: Sus/Jos/Stop

 Pozitie %

 Reglare lamele deschidere/inchidere

 Scenarii

 Alarma meteo

o Calibrare automata
Miscare: Sus/Jos/Stop
Dispozitivul este in masura sa deplaseze motorul in sus sau fn jos, in functie de co-
manda pe care o primeste de la retea sau in urma unei apasari prelungite pe butonul
frontal. Miscarea se opreste automat cand se atinge limita superioara sau inferioara
a cursei sarcinii sau cand se primeste comanda STOP (Apasare scurta a butonului).
Miscare: Sus/jos/stop cu functia ,,om prezent” activa
Comenzile de miscare in sus sau in jos necesita apasarea continua a butonului frontal
al dispozitivului. Eliberarea acestora implicé oprirea imediata a miscarii.
Pozitie %
Cu ajutorul aplicatiei, este posibil sd se decida procentajul exact de deschidere a storu-
lui/jaluzelei (Limita de 100% corespunde motorului complet coborat, in timp ce aceea
de 0% corespunde motorului complet ridicat).
Reglarea de idere/inchi
Dispozitivul este In masurd sd regleze inclinarea lamelelor jaluzelei prin apdsarea scurtd
a butonului frontal féra ca jaluzeaua sa se miste.
Scenarii
Dispozitivul este In masura sa stocheze si sd execute unul sau mai multe scenarii care
asociazd fiecarui scenariu o fnaltime procentuald a incarcaturii si, in cazul jaluzelelor
venetiene, o inclinare bine definitd a lamelelor.

ATENTIE: motorul trebuie sa fie echipat cu un senzor de capat de
cursa sau cu un ambreiaj autonom!

Numérul maxim de scenarii care pot fi gestionate este de 16.
Alarma meteo
Pentru a preveni deteriorarea storului/jaluzelei de cétre fenomenele atmosferice, este
posibil ca dispozitivul sa fie dotat cu senzori meteo (senzor de ploaie, senzor de vant
etc.) care permit automatizarea miscdrilor preventive ale storului/jaluzelei, astfel incat
sd se protejeze functionarea acestuia.
Dispozitivul poate gestiona pana la 5 senzori simultan.
Calibrare automata
Dispozitivul calculeaza pozitia procentuala a sarcinii conectate pe baza timpului de
deplasare stabilit si in functie de comenzile de manipulare pe care le executa. Pentru
a evita o nealiniere intre pozitia calculata de servomotor si cea reald, dispozitivul se
realiniaza de fiecare data cand ajunge la una dintre cele doud limitatoare de cursa.
Dispozitivul se realiniazd automat dacd, din orice motiv, nu atinge una dintre cele doud
limitatoare de cursa pentru cel putin 29 de miscari consecutive, caz in care, a primirea
unei noi comenzi care nu implica atingerea uneia dintre limite (comanda de pozitie
% sau de scenariu), acesta va executa automat o miscare pana la limita superioard
(complet ridicatd) fnainte de a executa comanda primitd. De asemenea, dacd este
detectatd o comanda de oprire in timpul procedurii de calibrare, dispozitivul se opreste.
Calibrare automata cu functia ,,0m prezent” activa
Ca pentru calibrarea automatd, acest lucru se intdmpla si daca dispozitivul nu atinge
unul dintre cele douad limitatoare de cursd pentru cel putin 29 de miscari consecutive.
Calibrarea este inceputa la primirea celei de-a treizecea comenzi. Ceea ce diferentiazd
aceasta functie de calibrare automata normald este ca, la sfarsitul calibrarii, dispozitivul
este adus la 50% din inchiderea sa, dacd a treizecea comanda primita prevede o inchi-
dere peste pragul de 50%. Dacd a treizecea comanda primitd prevede o inchidere mai
mica de 50%, la sfarsitul calibrarii, dispozitivul executa comanda primita.
De asemenea, daca este detectatd o comanda de oprire in timpul procedurii de cali-
brare, dispozitivul se opreste.
Intrari auxiliare
Dispozitivul are doud intrari auxiliare independente care pot fi utilizate pentru a controla
sarcina locald (in plus fatd de butonul frontal) sau pentru a trimite comenzi Zigbee
independente cdtre alte dispozitive de actionare din reteaua Zigbee. Cele doud intrari
auxiliare pot fi conectate fie la faza, fie la neutru (nu este permisa conectarea unei
intréri la faza si a celeilalte la neutru, a se vedea Fig. F, 2).
Fiecare dintre intrari poate fndeplini una dintre functiile enumerate mai jos:
o Control local al sarcinii
* Trimitere de comenzi sau stari Zighee

- Comanda ON/OFF/TOGGLE

- Comanda ON temporizatd (Jumind de pe scdri)

- Stare senzori cablati (binari, stare 0/1)

- Comanda draperii si storuri actionate cu un singur buton sau cu buton dublu, cu

sau fdra actionare manuald sau automata

- Comanda cu variator intensitate cu buton simplu sau dublu

- Alarma

- Comanda scenariu
LED de stare frontal
Personalizarea luminozitatii LED-urilor in cele doud stari de miscare in curs de desfd-
surare si sarcind nemiscata (localizare pe timp de noapte).

SEMNALIZARI DE STARE
LED Stare
Rosu continuu Dispozitiv neconfigurat
Alarma de suprasarcina* sau functionare
defectuoasa*™
Pornirea dispozitivului sau alertd meteo**
Functionare normald (mod implicit):
sarcind in miscare
Functionare normald (mod implicit):
sarcind nemiscatd
Identificare dispozitiv in curs
Deschidere retea Zighee
Restabilirea conditiilor din fabrica

Rosu intermitent
Galben continuu
Alb fix 100% luminozitate

Alb fix 50% luminozitate

Alb intermitent
Verde continuu
Verde/rosu alternativ

Alarme:

* Suprasarcind: atunci cand se detecteaza o absorbtie excesivd, alimentarea cu
energie a motorului care manipuleazé sarcina este intreruptd, iar LED-ul clipeste in
rosu (o clipire pe secundd). Dupd ce ati eliminat cauza principald, trimiteti o comandd
dispozitivului prin intermediul aplicatiei sau actionand direct la nivel local. Dispozitivul
va incerca sa alimenteze motorul care manipuleazd sarcina timp de 5 secunde, timp
in care LED-ul rdméne rosu intermitent (trei clipiri pe secundd). Daca este depdsitd
conditia de alarmd, LED-ul revine pentru a indica starea sarcinii

**Functionare defectuoasa: atunci cand sarcina nu detecteazd nicio absorbtie ca
urmare a unei comenzi de manipulare (releu lipit, sarcind deconectata etc.), LED-ul
devine rosu intermitent (trei intermitente pe secundd) timp de 5 secunde, dupa care
LED-ul revine pentru a semnala starea sarcinii. Alarma se va repeta de fiecare datd
cand dispozitivul primeste o comanda si problema nu este rezolvatd.

***Meteo: dacd cel putin unul dintre senzorii din sistem declanseazd alarma meteo,
dispozitivul comutd sarcina in starea presetatd pentru starea de alarmd meteo, iar LED-
ul devine galben continuu. Atunci cand conditia de alarma este depdsitd, dispozitivul
readuce sarcina la starea ultimei comenzi primite, iar LED-ul revine pentru a indica
starea sarcinii.

Deschidere/inchidere retelei Zighee

Pentru a deschide reteaua ZigBee (activare Permit Join) permitdnd altor dispozitive
sa se uneascd retelei ZigBee, apdsati o singurd data butonul frontal (a se vedea Fig.
C, punctul (). LED-ul frontal se aprinde devenind verde. Apasati din nou pentru a
inchide reteaua. Reteaua Zigbee este inchisa oricum la 15 minute de la deschiderea ei.
Factory Reset

Pentru a reseta dispozitivul i a-I readuce la starea din fabrica, apasati si mentineti apa-
sat butonul local central (a se vedea Fig. C, punctul D), timp de peste 10 secunde.

OMPORTAMENT LA CADEREA
LA RESTABILIREA ALIMENTARI

La caderea tensiunii, contactele releelor de iesire se deschid. La restabilirea tensiunii

de alimentare, iesirile rdman nealimentate si se presupune ca pozitia este aceeasi pe
care storul/jaluzeaua o avea la momentul caderii. Daca la intreruperea alimentarii cu
energie electrica, storul/jaluzeaua nu a ajuns inca la limita de cursa cerutd de o alarma,
acesta fsi va relua miscarea din punctul in care a fost intreruptd pana cand va ajunge
in pozitia ceruta de alarma.

MONTAJ

ATENTIE: asigurati-vd ca faza (L) a dispozitivului este protejata de un
intrerupator automat cu un curent nominal maxim de 10A! ****

ATENTIE: urmétoarele operatii trebuie efectuate in lipsa tensiunii in
sistem!

ATENTIE: pentru indepartarea tastelor frontale, consultati Fig. E si I.
Actionati asupra punctelor indicate. Nu actionati asupra altor puncte: ar
putea deteriora iremediabil dispozitivul!

Consultati schema de conexiuni (Fig. L) si Fig. D/H pentru terminale.

Terminalele sunt numerotate, iar dispozitivul trebuie sé fie cablat dupa cum urmeaza:
1. lesire NA releu 2: JOS

2. lesire NA releu 1: SUS

3. Intrare auxiliara 2

4. Intrare auxiliard 1

5. Fazd de alimentare

6. Nul de alimentare

PROGRAMARE

Pentru a putea programa si utiliza dispozitivul, precum si sistemul smart home (casa in-
teligentd), trebuie sa descarcati aplicatia Home Gateway din Play Store sau App Store.
Date de instalare a retelei ZigBee

Codul de instalare: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

INTRETINERE

Acest dispozitiv este proiectat astfel incat sa nu necesite intretinere speciald. Pentru o
eventuala curatare, folositi o laveta uscatd.

>

DATE TEHNICE

100 - 240V c.a., 50/60 Hz

Intréri auxiliare 2 (Tensiune de alimentare de la retea)
Lungime maxima a cablurilor de intrare 50 m (0 singura sectiune)

auxiliare

Putere disipatd maxima 2W
Nr. module 1
Conexiuni radio ZigBee (IEEE 802.15.4)
Putere la iesire ZigBee 10 dBm
Raza de transmisie Exterior: 100 m in cdmp deschis *
. 2,3Acosd 0,6 (100Vc.a)
Contacte de iesire 23 Acos 0.6 (240V c.a)
E de vizualizare LED de stare RGB
Terminale Cu surub; sectiune max. 1x1, 5 mm?
Mediu de utilizare In interior, in locuri uscate
p 4 de functi 5°C++45°C
p a de depozi -25°C++70°C

Umiditate relativa (fard Max 93%
Grad de protectie IP20**

Directiva RoHS

Directiva RED

EN 60669-2-1

. . EN 60669-1

Referinte normative EN301 4894

EN 301 489-17

EN 300 328

EN IEC 63000

* ATENTIE: capacitatea interioara este influentata de conditiile de instalare (de exemplu,
numarul si tipul de pereti dintre dispozitive); prin urmare, este o bund practica sa se
efectueze intotdeauna teste pentru a determina daca capacitatea corespunde cerintelor.
** Cu tasta montata.

**x% Ggerat SPD (ex.GWD6407)

SLOVENSCINA

- Varnost naprave lahko zagotovite le z upoStevanjem varnostnih navodil in navodil
za uporabo; zato jih morate shraniti. Prepricajte se, da bosta ta navodila dobila tako
indtalater kot koncni uporabnik.

- Ta izdelek se sme uporabljati le za namen, za katerega je bil izrecno zasnovan. Vsaka
drugacna uporaba se Steje za neprimerno in/ali nevarno. V primeru dvoma se obrnite
na sluzbo za tehni¢no pomoc proizvajalca GEWISS.

- Izdelka ni dovoljeno predelovati. Kakrsna koli predelava iznici garancijo in lahko ogrozi
varnost pri uporabi izdelka

- Proizvajalec ne more biti odgovoren za morebitno Skodo, ki je posledica nepravilne ali
napacne uporabe in nedovoljene predelave kuplienega izdelka.

Kontaktna tocka je navedena skladno z veljavnimi evropskimi direktivami in uredbami:

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli 1, 24069 Cenate Sotto (BG), Italija
GEWi55 e el

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com
E#SE
5 % Navodila za pravilno jevani

POZOR: Pred zacetkom montaze ali katerega koli drugega posega na
napravi izklopite omrezno napetost.

VSEBINA KOMPLETA

1 povezani modul stikala za Zaluzije

1 prirocnik za namestitev. Za celotno razli€ico priroénika za namestitev in upo-
rabo, ki je bistvenega pomena za ig| ijo nap irajte kodo QR
poleg slike izdelka.

SPLOSNE INFORMACIJE

Povezana vgradna naprava za krmiljenje motorja za premikanje Zaluzij, sencil, beneskih
Zaluzij, rolet itd. prek 2 varnostnih (interlock) izhodnih kontaktov s potencialom. Napra-
va je opremljena z dvema relejema, ki omogocata poganjanje motorja 100-240 V AC,
50/60 Hz za nadzor gibanja v dveh smereh — navzgor in navzdol.

Naprava je opremljena s sprednjo tipko za premikanje Zaluzij gor in dol ter za nastavitev
naklona lamel.

Napravo je mozno kombinirati in upravijati prek protokola ZigBee z vseh povezanih
ZigBee naprav, vkljutno s povezano tipkovnico s 4 krmilnimi tipkami (GWA1391).
Naprava deluje kot ZigBee usmerjevalnik, t.j. sporocila ZigBee posreduje drugim na-
pravam.

Naprava ima 2 vhoda (na katera se poveze pomozne krmilne tipke, tradicionalne tipke
in stikala, senzorje, itd.) za lokalno premikanje motorja, prikljucenega na tipko ali za
posredovanje ukazov in stanj naprav ZigBee.

Ce tipka ni vgrajena, lahko s pritiskom sprednje tipke (glejte sl. C, totka (D), ki jo
dosezete z izoliranimi inStrumenti za elektricna dela do 2500 V AC, odprete in zaprete
omrezje ZigBee ter obnovite tovarniske nastavitve na napravi (Factory Reset).
OPOMBA: Naprava mora biti opremljena s tipkami s kodami od GWC2x048 do
GWC2x052.
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FUNKCIJE

Naprava sprejema ukaze in jin izvrsi prek relejnih izhodov z medsebojno logicno zaporo.
Predvideni nacini upravijanja so naslednji:

* Premikanje: gor/dol/zaustavitev

 Polozaj v %

 Nastavitev lamel — odpiranje/zapiranje

 Scene

 \'remensko opozorilo

* Samodejno umerjanje
Premikanje: gor/dol/zaustavitev
Naprava upravlja motor za premikanje navzgor ali navzdol, odvisno od ukaza, ki ga
prejme iz omreZja, ali s pritiskom sprednje tipke. Gibanje se samodejno ustavi, ko je
dosezen zgornji ali spodnji kon¢ni poloZaj ali ko naprava prejme ukaz za zaustavitev
STOP (kratek pritisk tipke).
Premikanje: gor/dol/zaustavitev z aktivno funkcijo zadrzanja
Za upravljanje gibanja gor in dol je treba neprekinjeno drZati pritisnjeno sprednjo tipko
na napravi. Ko tipko spustite, se gibanje takoj zaustavi.
Polozaj v %
Prek aplikacije je mogoce dolociti natancen odstotek odpiranja Zaluzije/beneske Zaluzi-
je (koncni polozaj 100 % ustreza popolnoma spuséenemu motorju, 0 % pa popolnoma
dvignjenemu motorju).

itev lamel — odpiranje/zapiranj

Naprava lahko prilagodi naklon lamel Zaluzij s kratkim pritiskom na sprednjo tipko, ko
se Zaluzije ne premikajo.
Scene
Naprava si lahko zapomni in izvede enega ali ve¢ scenarijev tako, da vsak scena-
rij poveZe z vi§ino v % bremena in, v primeru beneske Zaluzije, ustrezno doloc¢enim
naklonom lamel.
Upravljati je mozno do najve¢ 16 scenarijev.
Vremensko opozorilo
Da bi preprecili, da bi vremenski dogodki poskodovali Zaluzijo/benesko Zaluzijo, lahko
napravo povezete z vremenskimi senzorji (senzor za deZ, senzor vetra, itd.), ki omo-
gocajo avtomatizacijo preventivnih premikov Zaluzije/beneske Zaluziie, da se zasciti
njeno delovanje.
Naprava lahko istocasno upravlja do najve¢ 5 senzorjev.

POZOR: motor mora biti opremljen s senzorjem koncnega polozaja ali
avtonomno sklopko!

Samodejno umerjanje
Naprava izracuna odstotek poloZaja prikljucenega bremena na podlagi nastavljenega
Casa hoda in glede na ukaze za premike, ki jih izvaja. Da bi preprecili neporavnanost
med poloZajem, ki ga izracuna aktuator, in dejanskim poloZajem, se naprava ponovno
poravna vsakic, ko doseZe eno od dveh konénih stikal. Naprava izvede samodejno
poravnavo, ¢e iz kakrsnega koli razloga vsaj 29 zaporednih premikov ne doseze ene-
ga od dveh koncnih stikal; v tem primeru po prejemu novega ukaza, ki ne vkljucuje
doseganja enega od konénih stikal (ukaz za polozaj v % oz. scenarij), se samodejno
izvede premik do zgornjega koncnega stikala (popolnoma dvignjen poloZaj) in $ele nato
se izvede prejeti ukaz. Poleg tega se naprava ustavi, ¢e je med postopkom umerjanja
zaznan ukaz za zaustavitev.
Samodejno umerjanje z aktivno funkcijo zadrzanja
Tudi v tem primeru se samodejno umerjanje izvede, ¢e naprava po vsaj 29 zaporednih
premikih ne doseze enega od obeh koncnih stikal. Postopek umerjanja se izvede ob
prejemu tridesetega ukaza. Ta funkcija se od obi¢ajnega samodejnega umerjanja raz-
likuje po tem, da se naprava ob koncu umerjanja postavi na 50 % poti do zaprtja, ¢e
trideseti prejeti ukaz zahteva zaprtje, ki presega prag 50 %. Ce trideseti prejeti ukaz
zahteva zaprtje, ki je manj$e od 50 %, naprava izvede prejeti ukaz po izvedbi umeritve.
Poleg tega se naprava ustavi, ¢e je med postopkom umerjanja zaznan ukaz za za-
ustavitev.
Pomozni vhodi
Naprava ima dva neodvisna pomozna vhoda, ki se lahko uporabljata za nadzor lo-
kalnega bremena (poleg sprednje tipke) ali za poSiljanje neodvisnih krmilnih ukazov
ZigBee drugim aktuatorjem v omrezju ZigBee. Oba pomozna vhoda lahko prikljucite
na fazo ali na ni¢lo (ni dovoljena povezava enega vhoda na fazo, drugega pa na
niclo, glejte sl. F, 2).
Vsak od obeh vhodov lahko opravija spodnje funkcije:
© Nadzor lokalnega bremena
o Posiljanje ukazov ali stanj naprav ZigBee

- Upravljanje vklopa/izklopa/preklopa

- Upravljanje tempiranega vklopa (lu¢ na stopnicah)

- Stanje Zicnih senzorjev (binarno stanje 0/1)

- Upravljanje zaves in rolet z enojno ali dvojno tipko, z zadrZanjem ali brez

- Upravljanje zatemnilnika z enojno ali dvojno tipko

- Alarm

- Upravljanje scenarija
Sprednja LED-dioda stanja
Prilagoditev svetlosti LED-diode pri dveh stanjih: premikanje v teku in breme se ne
premika (no¢na lokacijska osvetlitev).

SIGNALI STANJA

LED-dioda Stanje

Rdeca, sveti neprekinjeno Naprava ni konfigurirana
Rdeca, utripajoca Alarm za preobr * ali napako*™*
Rumena, sveti neprekinjeno Vklop naprave ali vremensko opozorilo***
Bela, sveti neprekinjeno s Normalno delovanje (privzeto):
100-% svetlostjo breme se premika

Bela, sveti neprekinjeno s Normalno delovanje (privzeto):
50-% svetlostjo breme se ne premika
Bele barve, utripa Identifikacija naprave v teku
Zelena, sveti neprekinjeno Odpiranje omrezja ZigBee
Izmeni¢no zelena/rdeca Por itev na tovarniske vrednosti

Alarmi:

*Preobremenitev: ko je zaznana prekomerna absorpcija, se prekine napajanje mo-

torja, ki premika breme, in LED lucka utripa rdece (en utrip na sekundo). Ko odpravite

vzrok sprozitve, posljite ukaz napravi prek aplikacije ali lokalno. Naprava bo poskusala 5

sekund napajati motor, ki premika breme; v tem casu LED luCka Se vedno utripa rdece

(trije utripi na sekundo). Ce je pogoj za alarm presezen, LED lucka znova prikazuje

stanje bremena.

**Nepravilnost: ko breme ne zazna absorpcije po ukazu za premikanje (releji so za-

taknjeni, breme je odklopljeno itd.), LED lucka 5 sekund utripa rdece (trije utripi na

sekundo), na koncu se LED lucka vrne na prikaz stanja bremena. Alarm se bo ponovil

vsakic, ko naprava prejme ukaz in tezava ni odpravljena.

***\remensko opozorilo: Ce vsaj eden od senzorjev v sistemu sprozi vremensko

opozorilo, naprava prestavi breme v stanje, ki je bilo prednastavljeno za pogoj vremen-

skega opozorila, in LED lucka sveti rumeno. Ko je stanje opozorila preseZeno, naprava

\l;rne breme v stanje ob zadnjem prejetem ukazu, LED Iucka pa znova prikazuje stanje
remena.

Odpiranje/zapiranje omrezja ZigBee

Da odprete omrezje ZigBee (vkljuCen Permit Join) in omogocite drugim napravam, da

se povezejo v omrezje ZigBee, enkrat pritisnite sprednjo tipko (glejte sliko C, toc-

ka @). Sprednja LED-dioda se obarva zeleno. Znova pritisnite, da zaprete omreZzje.

Omrezje ZigBee se samodejno zapre 15 minut po odprtju.

TovarniSka ponastavitev

Ce Zelite napravo ponastaviti in jo povrniti na tovarniske vrednosti, pritisnite in ve¢ kot

10 sekund zadrZite sredinsko tipko (glejte sliko C, tocka ).

OBNASANJE OB IZPADU IN OBNOVITVI ELEKTRICNEGA
NAPAJANJA

Ob izpadu napetosti se kontakti izhodnih relejev odprejo. Ob ponovni vzpostavitvi na-
pajaine napetosti izhodi ostanejo brez napajanja in se domneva, da je polozaj enak,
kot ga je Zaluzija/beneska Zaluzija imela ob izpadu. Ce ob izpadu napajanja Zaluzija/
beneska Zaluzija $e ni dosegla kon¢nega poloZaja, ki ga zahteva morebitni alarm, se bo
po ponovni vzpostavitvi napajanja gibanje nadaljevalo od tam, Kjer je bilo prekinjeno,
dokler se ne doseze polozaj, ki ga zahteva alarm.

POZOR: prepricajte se, da je faza (L) naprave zasCitena z avtomatskim
stikalom z najvecjim nazivnim tokom 10 Al ****

POZOR: med izvajanjem spodaj opisanih postopkov sistem ne sme biti
pod napetostjo!

POZOR: odstranitev sprednjih tipk glejte sliki E in 1. Privzdignite na
oznacenih mestih. Ne pritiskajte na druge tocke: obstaja nevarnost za
nepopravijivo poskodovanje naprave!

Oglejte si vezalno shemo (sl. L) in sl. D/H za prikljuéne sponke.

Sponke so osteviléene, napravo pravilno oZiCite na naslednji nacin:

1. Izhod NO rele 2: DOL

2. 1zhod NO rele 1: GOR

3. Pomozni vhod 2

4. Pomozni vhod 1

5. Faza napajanja

6. Ni¢la napajanja

PROGRAMIRANJE

Da lahko programirate in uporabljate napravo in sistem pametnega doma, morate pre-
nesti aplikacijo Home Gateway App, ki je dostopna na Play Store ali App Store.
Podatki za namestitev omreZja ZigBee

Koda za namestitev: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

VZDRZEVANJE

Naprava je zasnovana tako, da ne zahteva nobenih posebnih postopkov vzdrZevanja. Ce

je potrebno ¢iscenje, uporabite suho krpo.

TEHNICNI PODATKI

Napajanj 100 — 240 VV AC, 50/60 Hz
Pomozni vhodi 2 (OmreZna napetost napajanja)
Najvecja dolZina kablov za vhode AUX 50 m (en segment)

>

Najvecja izguba moci 2W
§t. modulov 1
Radijske p ZigBee (IEEE 802.15.4)

Izhodna moé
Domet prenosa

ZigBee 10 dBm
Zunaj: 100 m na prostem *

Izhodni kontakti

2,3 Acosd 0,6 (100 V AC)
2,3 Acosd 0,6 (240 V AC)

Elementi za prikazovanje

RGB LED-dioda stanja

Sponke

VijaCne; presek najve¢ 1 x 1,5 mm?

Okolje up

Notranji, suhi prostori

Delovna temperatura

-5°Cdo +45°C

p skladi$¢enja

-25°Cdo +70 °C

Relativna vlaga (nekondenzirajoca)

Najve¢ 93%

Razred za$¢ite

1P20**

Referenéni standardi

Direktiva RoHS
Direktiva RED
EN 60669-2-1
EN 60669-1

EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328

EN IEC 63000

* POZOR: Na domet v notranjih prostorih vplivajo pogoji namestitve (npr. Stevilo in
tipologija sten med napravami), zato je priporocljivo, da z izvajanjem testov ugotovite,

ali domet ustreza potrebam uporabe.
** Ce je tipka namescena.
**xx Predlagani SPD (npr. GWD6407)
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- A készillék biztonsagat csak a haszndlati és biztonsagi utasitdsok betartdsa biztositja;
ezért mindenképpen Grizze meg. GydzGdjon meg arrol, hogy ezeket az utasitdsokat
megkapja a termék végfelhasznaloja, illetve az, aki felszereli a terméket.

- Ezt a terméket csak arra szabad hasznalni, amire kifejezetten tervezték. Minden més
hasznalat veszélyes és/vagy helytelen. Kétség esetén Iépjen kapcsolatha a GEWISS
miiszaki tigyfélszolgalataval.

- A terméket nem szabad mddositani. Minden mddositas semmissé teszi a garanciat,
és veszélyessé valhat a termék.

- A gyarto nem felel a vasarolt termék megvaltoztatasabol, hibas vagy helytelen hasz-
nalatabol eredd esetleges karokert.

Az alkalmazandd uniés iranyelvek és rendeletek céljainak megfelelGen feltlintetett

kapcsolattarto pont:

GEW.EE GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

FIGYELEM: Aramtalanitson, mielétt beszereli, vagy barmilyen egyéb
miiveletbe kezd a késziilékkel.

- |d6zitett ON parancs (Iépcs6haz vilagitds)

- Vezetékes érzékeldk allapota (bindris, dllapot 0/1)

- A napellenzok és redényck egy-vagy kétgombos vezérlése vészhelyzet-vezériéssel

vagy anélkl

- A fényer6-szabdlyozd vezérlése egy vagy két nyomégombbal

- Riasztas

- Forgatokonyv Parancs
Eliils6 LED &llapotjelzés
A LED fényerejének testreszabasa a nem mozgo terhelési és folyamatban levé mozga-
tasi két dllapotban (éjszakai lokalizacic).

RoHS irdnyelv.
RED iranyelv
EN 60669-2-1
EN 60669-1

EN 301 489-1
EN 301 489-17
EN 300 328

EN IEC 63000

Jogszabalyi hivatkozasok

A megfeleld artalmatlanitasra vonatkozo

A CSOMAG TARTALMA

1 db Csatlakoztatott billend redny modul

1 db Telepitési kézikonyv, a készillék konfiguralasahoz elengedhetetlen, teljes
telepitési és haszndlati itmutato eléréséhez kérjiik, olvassa be a termékkép
mellett talalhaté QR-kodot.

ALTALANOS TUDNIVALOK
Csatlakoztatott, siillyesztett késziilék egy motor vezérléséhez redényok, napellenzok,
zsaluzidk stb. mozgatasahoz feszilltséggel reteszelt 2 kimeneti érintkezon keresztil.
A készilék két relével van felszerelve, amelyek lehetévé teszik egy 100-240 Vac fe-
szliltségUi, 50/60 Hz-es motor vezérlését a ket fel és le irany( mozgds szabélyozaséra.
A készilék eldlapi billend mikodtetésti gombbal rendelkezik, amely a redény fel- és
lemozgatasdra, valamint a lamelldk dlésszogének szabdlyozasara szolgal.
Az eszkiz a ZigBee-n keresztiil parosithato és vezérelheto az dsszes ZigBee-hez csat-
lakoztatott eszkozzel, beleérive a csatlakoztatott 4 parancsos nyomégombos panelt
(GWA1391). A késziilék ZigBee ,routerként” mikadik, vagyis tovabbitja a ZigBee iize-
neteket més eszkozoknek.
2 bemenettel felszerelve (amelyekhez kiegészitd vezériok, hagyomanyos gombok és
kapcsolok, érzékeldk, stb. csatlakoztathatok) a rakapcsolt motor helyi mozgatdsénak
replikdldséra vagy ZigBee éllapotok és parancsok kiildésére.
A felszerelt gomb nélkiil hozzaférhet az eliilsé gombhoz (Lasd C abra, (. pont),
amely 2500 Vac elektromos munkakhoz alkalmas szigetelt szerszdmmal megnyomva
lehetGvé teszi a ZigBee hélozat nyitdsét és zarasat, valamint a készilék gydri bedllita-
sainak, konfiguréciojanak visszadllitésat (Factory Reset).
MEGJEGYZES: A keészlilékhez GWC2x048—-GWC2x052 kddszamu kezelgombok al-
kalmazésa sziikséges.

FIGYELEM: a motort végallds érzékelGvel vagy autonom tengelykap-
csoldval kell felszerelni!

FUNKCIOK

A késziilék a logikailag reteszelt relé kimeneten keresztiil fogadja a parancsokat és hajt
végre mliveleteket; a tervezett végrehajtas a kovetkezd tipusu:

* Mozgatas: Fel/le/stop

* Pozici6 %

© Nyitas/zaras lamellak bedllitdsa

 Forgatokonyv

o [ddjarasi figyelmeztetés

 Automatikus kalibralas
Mozgatds: Fel/le/stop
Akeésziilék képes a motort fel- vagy lefelé mozgatni a halozatrol érkezé vezérlés vagy az
eldlapi gomb megnyomasa alapjan. A mozgas automatikusan ledll, ha eléri a terhelés
fels vagy also palydjanak hatarértékét, vagy amikor a STOP parancs érkezik (A gomb
rovid ideig tartd megnyomasa).
Mozgatas: Fel/le/stop aktiv ,Ember jelenlét” funkcidval
Afelfelé és lefelé iranyuld mozgas parancsok a készlilék elillsd gombjanak folyamatos
nyomasat igénylik. A kioldas a mozgas azonnali ledllitasaval jdr.
Pozici6 %
Az alkalmazason keresztil meg lehet hatdrozni a redény/zsaluzia nyitasanak pontos
szazalékat (a 100%-os hatar a teljesen leengedett motornak, mig a 0% a teljesen
felemelt motornak felel meg).
Nyitas/zéras lamellak beallitasa
A készlilék képes a reddny lamelldinak délésszogét rovid eldlapi gombnyomassal sza-
bélyozni, amennyiben a redény nem mozog.
Forgatokonyvek
Az eszkoz képes megjegyezni és végrehajtani egy vagy tobb forgatokonyvet gy, hogy
minden forgatokonyvhoz a terhelés % magassagot rendel, és ha zsaluzia, akkor a
lamellék j6I meghatdrozott délésszogét.
A maximalis kezelhetd forgatokonyvek szdma 16.
Idgjarasi figyelmeztetés
Annak érdekében, nehogy a légkori események karositsak a redényt/zsaluzidt, lehetd-
ség van a késziilékhez iddjaras-érzékelcket (estérzékeld, szélérzékeld stb.) csatlakoz-
tatni, amelyek lehetévé teszik a reddny/zsaluzia megeldzG mozgasanak automatizald-
sat, hogy megdvja miikodését.
A készillék akdr 5 érzékelGt is képes kezelni egyszerre.
Automatikus kalibralas
A késziilék a beallitott menetidG és a végrehajtott mozgasparancsok alapjan kiszamitja
a rakapcsolt terhelés szazalékos helyzetét. Az aktudtor dltal kiszamitott és a tényleges
helyzet kozotti eltérések elkertilése érdekében a késziilék minden alkalommal tallitja
magat, amikor eléri a két végallas egyikét. A késztilék automatikusan bedllitia magat,
ha legalabb 29 egymast kovets mozgasig valamilyen okbdl nem éri el a két végallas-
kapcsolo egyikét. Ebben az esetben olyan Uj parancs érkezésekor, amely nem jar a
hatarértékek valamelyikének elérésével (pozicio % vagy forgatokényv parancs), auto-
matikusan végrehajtasra kertil egy mozgas a felsd hatérértékig (Teljesen felemelve),
miel6tt végrehajtana a kapott parancsot. Tovabba, ha a kalibraldsi eljaras soran ledllita-
si parancsot észlel, az eszkoz ledll.
Automatikus kalibralas aktiv ,Ember jelenlét” funkcidval
Ami az automatikus kalibrélast illeti, ebben az esetben is ez torténik, ha az eszkoz
legalabb 29 egymast kévetd mozgason keresztiil nem éri el a két végallds egyikét. A
kalibralds a harmincadik parancs fogaddsa utan indul el. Ez a funkcié abban kiilonbézik
a normdl automatikus kalibraldstdl, hogy a kalibralas befejezése utan az eszkoz 50%-
os zarasra ker(l, ha a fogadott harmincadik parancs az 50%-0s kiiszob feletti zarast
irja eld. Ha a harmincadik fogadott parancs 50%-nal kisebb zarast biztosit a kalibralds
vegén, akkor az eszkoz végrehajtja a fogadott parancsot.
Tovabbad, ha a kalibrélasi eljaras soran ledllitasi parancsot észlel, az eszkz leall.
Segéd bemenetek
A késziilék két fliggetlen segédbemenettel van elldtva, amelyek segitségével a helyi
terhelés vezérelhetd (az ellilsé gombon kivil), vagy fiiggetlen ZigBee parancsok kiild-
hetdk a ZigBee haldzatban 16vG egyéb miikodtetd eszkozoknek. A két segédbemenet
egyarant csatlakoztathato a fézishoz vagy a nullahoz (Nem megengedett, hogy az
egyik bemenet a fazisra, a masik a nullara legyen kotve, lasd az F, 2 abrat).
Mindegyik bemenet végrehajthatja az aldbb felsorolt funkciok egyikét:
 Helyi terhelés ellenérzése
* ZigBee parancsok vagy allapotok kiildése

- ON/OFF/TOGGLE parancs

ALLAPOTJELZESEK * FIGYELEM: a beltéri tartoményt a beépitési kortilmények (pl. a késziilékek kozot-
LED Allapot i falak széma és tipusa) befolyasoljk, ezért célszer(i minden esetben vizsgalatokat
n Py r— —2 végezni annak megallapitdsara, hogy a tartomany kielégiti-e a haszndlati igényeket.
P|_rosan V|_Iag|t _ A; efzkoz nincs kopﬂgqr{lya_ ; ** Felszerelt gombbal.
Pirosan villog Titerhelés” vagy meghibdsodds™ riasztas **ex Ajdnlott Hlfeszliltség-védelmi eszkdz (SPD), peldaul GWDB407
Allandé sérga Késziilék inditas vagy iddjaras riasztas**
Folyamatos fehér 100%-0s Normél miikddés (alapértelmezett): Al e e
Fol fénfy ehrﬁ 0% Nomdimi Zzgé(lfher Imezet) L LD s
olyamatos fehér 50%-0s ormal mikddés (alapértelmezett): . T ENTIVN
fényerd nem mozgo teher = j“ij"‘;':‘j‘ 1= _i' — 11
Villogd fehér Az eszkoz azonositasa folyamatban van A ‘J'Le-\" e e
Z6lden vilagit ZigBee halozat nyitas il S TR — S
Valtakozo zold/piros A gyari felté visszadllitisa '("‘]’2&. ) 100% g shos il Gl
Riasztasok: (ool s8l) ole Jes e
* Tulterhelés: tulzott felvétel észlelésekor a terhelést mozgaté motor tapellatédsa meg- (“":\j:—u)\f ;gf 50% g shes il G
szakad, és a LED pirosan villog (m&sodpercenként egy villands). A kivalto ok megsziin- ) a8 TLG_\“ ] RPN
tetése utan kildjon parancsot az eszkdznek az alkalmazéson keresztiil vagy kozvetlendl e e
helyben. A készlilék 5 masodpercig megprébélia betaplalni a terhelést mozgaté motort, ZigBee Sl £l Sl pmdl
amely alatt a LED pirosan villog (mésodpercenkent harom villands). A riasztasi feltétel giadll plal bua sile ) 2l jealf pmsl

tlllépése esetén a LED visszater, jelezve a terhelés allapotat.

**Uzemi rendellenesség: ha a terhelés nem érzékeli az dramfelvételt egy mozgatési
parancsot kovetden (a relék elakadtak, a terhelés megszakadt, stb.), a LED pirosan
villog (mésodpercenként hdrom villands) 5 masodpercen at, végill a LED visszatér,
hogy jelezze a terhelés allapotét. A riasztas minden alkalommal megismétiddik, amikor
a kesziilék parancsot kap, és a probléma nem oldédik meg.

***|ddjaras: ha a rendszerben 1évé érzékeltk kozll legaldbb az egyik aktivalja az
id6jarasriasztast, a készllék a terhelést az iddjards-riasztasi llapothoz eldre beallitott
dllapotba hozza, és a LED folyamatosan sérgéan vildgit. A riasztési feltétel tlllépése
esetén a készlilék visszadllitja a terhelést az utoljara kapott parancs allapotéra, a LED
visszatér, hogy jelezze a terhelés allapotdt.

ZigBee haldzat nyitas/zaras

A ZigBee halézat megnyitasahoz (Permit Join aktivals), lehet6vé téve, hogy més esz-
kozok is csatlakozzanak a ZigBee haldzathoz, nyomja meg egyszer az elillsé gombot
(Lasd C abra (D). pont). Az eliilsé LED zoldre valt. Nyomja meg Gjra a hélozat bezara-
sahoz. A ZigBee haldézat azonban a kinyitasa utan 15 perccel bezarul.

Factory Reset

Az eszkoz visszadllitdsahoz és a gydri dllapotba vald visszajuttatdsahoz, tartsa lenyom-
va a kizépsd helyi gombot (Lasd C abra, . pont),, tébb mint 10 masodpercig.

Amikor a feszliltség lecsokken, a kimeneti relék érintkezoi kinyilnak. Amikor az aramel-
latas helyreall, a kimenetek betdpldlds nélkiil maradnak, és feltételezziik, hogy a hely-

zet megegyezik a red6ny/zsaluzia helyzetével az aramkimaradas iddpontjaban. Ha az
aramellatas megszakadasa esetén a reddny/zsaluzia még nem érte el az esetleges
riasztas altal megkivant mozgési hatart, akkor helyredllitasa utan a megszakitasi helyrél
folytatja a mozgast a riasztés éltal kért pozicio eléréséig.

FIGYELEM: (igyeljen arra, hogy a késziilék fézisat (L) egy max. 10A név-
leges dramu automatikus kapcsold védje! ****

FIGYELEM: a kovetkezG mliveleteket Uigy kell végrehajtani, hogy a rend-
szerben nincs fesziiltség!

FIGYELEM: az el6lapi gombok eltavolitisahoz lésd E és I abra. A meg-
adott pontokon fogja meg. Mashol ne fogja meg: helyrehozhatatlanul
kérosithatja a késziléket!

Lésd a bekdtési rajzot (L. dbra) és D/H abra a kapcsokhoz.

A kapcsok szamozottak, és a készillék az alabbiak szerint van bekotve:
1. 2. relé NA kimenet: LENT

2.1. relé NA kimenet: FENT

3. 2. segédbemenet

4.1, segédbemenet

5. Tapfeszilltség fazis

6. Tapfesziiltség nulla

PROGRAMOZAS

A készlilék, valamint a csatlakoztatott okosotthon rendszer programozaséhoz és hasz-
nalatahoz le kell toltenie a Home Gateway alkalmazést a Play Store vagy az App Store
aruhdzhol.

ZigBee halozati telepitési adatok

Telepitési kéd: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

KARBANTARTAS

Ezt az eszkozt Uigy tervezték, hogy ne szoruljon kiiléndsebb karbantartésra. A tisztitas-
hoz hasznaljon széraz ruhat.

MUSZAKI ADATOK
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TURKGE

- Cihazin giivenligi yalnizca giivenlik ve kullanma talimatlar uygulandiginda garanti
edilir. Talimatlari ileride basvurmak igin giivenli bir yerde saklayin. Bu talimatlarin,
tesisatcl ve son kullanici igin erigilebilir olmasini saglayin.

- Bu driin yalnizca acikca tasarlandigi amag dogrultusunda kullaniimalidir. Her tirlii
baska kullanim sekli uygunsuz ve/veya tehlikeli kabul edilir. Siipheye diiserseniz,
GEWISS TSM Teknik Servis Merkezi ile iletisime gegin.

- Urlinde tadilat yapiimamalidir. Herhangi bir tadilat garantiyi gecersiz ve riindi tehlikeli
Kilar.

- Satin alinan driintin uygunsuz, hatall kullaniimasi ve kurcalanmasindan kaynaklana-

. bilecek muhtemel hasarlarda Uretici sorumlu kabul edilemez.

ligili AB direktif ve diizenlemelerinin amaglarina uygun olarak belirtilen baglanti noktasi:

GEW-ES GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - italya

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

DIKKAT: Kuruluma veya cihaz (izerinde herhangi baska bir isleme gi-
rismeden once gerilimi kesin.

Dogru bertaraf icin talimatlar

AMBALAJIN IGERIGI

1 ad. Bagl panjur modulli

1 ad. Kullanim ve montaj kilavuzu, cihazin yapilandinimasi icin zorunlu olan
kurulum ve kullanim kilavuzunun tam siiriimii i¢in iiriin gorselinin yanindaki
kare kodu taratin.

GENEL BILGILER

Panjurlan, perdeleri, jaluzileri, stor perdeleri vs. tahrik eden motora, potansiyelli 2 dahili
kilitli cikis kontagi Uizerinden kumanda etmek icin siva alt montaj baglantili cihaz. Cihaz,
yukari ve agagi hareketi diizenleyen 100-240V AC, 50/60 Hz motoru kontrol etmek igin
iki adet rble ile donatilmistir.

Bu aygit, yukari ve asagi yonlerde hareket ve kanatlarin yatiklik ayari icin bir adet yukari
asag hareketli 6n digmeyle donatilmistir.

Cihaz, 4 komutlu basma diigme paneli (GWA1391) dahil tiim bagh ZigBee cihazlari ile
birlikte, ZigBee araciigiyla kombine edilebilir ve kumanda edilebilir. Bir ZigBee “yon-
lendiricisi” olarak caligir - diger bir deyisle, ZigBee mesajlarini diger cihazlara iletir.
Kendisine bagh motorun yerel hareketini cogaltmak veya ZigBee komut ve durumlarini
gondermek icin 2 girige (yardimcr komutlar, geleneksel basma diigmeler ve tek yonli
anahtarlar, sensorler vs. baglanabilir) sahiptir.

Diigme tusu takimamissa on basma diigme kullanilabilir (bkz. Sek. C, madde D);
2500V AC'ye kadar olan elektrik isleri icin yalitimli aletlerle basildiginda, ZigBee agini
acar ve kapatr ve ayni zamanda fabrika yapilandirma kosullarini sifirlar (fabrika si-
firlamasi).

NOT: Cihaz, GWC2x048 ila GWC2x052 aras! kodlara sahip tuslarla tamamlanmigtir.

A

FONKSIYONLAR

Cihaz, mantiksal olarak birbirine kilitlenmis role cikiglar araciigiyla komutlar alir ve
uygular. Komut asagidaki gibi olabilir:
 Hareket: Yukari/Asagi/Durdurma
© Konum %
* (ita acllma/kapanma ayari
 Sahneler
 Hava durumu alarmi
© Otomatik kalibrasyon
Hareket: Yukari/Asagi/Durdurma
Cihaz, agdan aldigi komuta bagli olarak veya ondeki. digmeye uzun basimasinin
ardindan motoru yukari veya asagi hareket ettirebilir. Ust veya alt yik strok sinirina
ulasildiginda veya DURDUR komutu (digmeye kisa basiimasi) alindiginda hareket oto-
matik olarak durur.
Hareket: “Insan var” fonksiyonu etkinken Yukari/Asagi/Durdurma
Yukari ve asagi dogru hareket kumandalar, cihazin 6n diigmeye kesintisiz basiimasini
gerektirirler. Bu diigmenin birakilmasi, hareketin aninda durduruimasina neden olur.
Konum %
Uygulama, panjur veya jaluzilerin tam agiima ylzdesini tanimlamak icin kullanilabilir
(%100 limit, motorun tamamen indirilmesine kargilik gelirken, %0, motorun tamamen
kaldirimasina karsilik gelir).
Cita acilma/kapanma ayari
Aygt, jaluzi hareket halinde degilken 6n diigmeye kisa siireli basistan sonra jaluzinin
kanatciklarinin yatikigini ayarlayabilmektedir.
Senaryolar
Cihaz, her sahneyi bir yik yiksekligi %'si ve bir jaluzi durumunda acikca tanimlanmig
bir cita egimi ile iliskilendirerek, bir veya daha fazla sahneyi saklayabilir ve uygulayabilir.
Yonetilebilecek maksimum sahne sayisi 16'dir.
Hava durumu alarmi
Kotli hava kosullari nedeniyle panjur veya jaluzinin zarar gormesini onlemek igin, on-
leyici panjur/jaluzi hareketlerinin otomasyonunu saglamak tizere cihaz hava sensorleri
(yagmur/riizgar sensorleri vs.) ile araytiz kurabilir.
Ayni anda 5 adede kadar sensor yonetilebilir.
Otomatik kalibrasyon
Cihaz, ayarlanan strok stiresine ve yiiriittiigli hareket kumandalarina dayali olarak bagli
ylkiin ylzde konumunu hesaplar. Akttiator tarafindan hesaplanan konum ile gercek
konum arasinda herhangi bir yanlis hizalamay! énlemek i¢in, cihaz iki ug strok nokta-
sindan birine her ulastiginda yeniden hizalanir. Cihaz herhangi bir nedenle arka arkaya
en az 29 harekette iki uc strok noktasindan birine ulasmazsa kendini otomatik olarak
yeniden hizalar. Bu durumda, yeni bir komut (limitlerden birini icermeyen - yani bir
konum % komutu veya bir sahne) alindiginda, yeni komut uygulanmadan once oto-
matik olarak Ust sinira (tamamen ylikseltilmis) bir hareket yapilir. Ayrica, kalibrasyon
prosedtirii sirasinda bir durdurma komutu algilanirsa, cihaz durur.
“Insan var”
QOtomatik kahbrasyonda oldugu gibi, bu durumda da ayg\t artarda en az 29 hareket icin
iki limit anahtarindan birine ulasmadiginda bu olay gerceklesir. Kalibrasyon otuzuncu
komut alindijinda baglatilir. Bu fonksiyonu normal otomatik kalibrasyondan farkli kilan
sey, otuzuncu komutun alinmasinin kapanmanin %50'lik esik degerinin tzerindeyse,
kalibrasyon sonunda aygit kapanmasinin %50'sine gétrtilir. Otuzuncu komut alindi-
ginda %50'nin altindaysa, kalibrasyon sonunda aygit alinan komutu y(r(itr.
Ayrica, kalibrasyon prosediirli sirasinda bir durdurma komutu algilanirsa, cihaz durur.
Yardimcl girigler
Cihaz, yerel yilkil kontrol etmek (6n basma diigmelere ek olarak) veya ZigBee agindaki
diger uygulama cihazlarina bagimsiz ZigBee komutlari gdndermek icin kullanilabilen
iki adet bagimsiz yardimel girise sahiptir. Bu her iki yardimei giris de faza ya da nétre
baglanabilir (ancak birinin faza ve digerinin nétre baglanmasina izin verilmez -
bkz. Sek F, 2)
Her bir giris, asagida siralanan islevlerden birini yerine getirebilir:
o Yerel bir yikin kontrol edilmesi
* ZigBee komutlarin veya durumunun gonderilmesi
- AGMA/KAPATMA/GEGIS komutu
- Zamanlamali ACMA komutu (merdiven 1sid1)
- Kablolu sensor durumu (ikili, durum 0/1)
- Insan var yonetimi olan veya olmayan, tek veya cift digmeli perde ve panjur ku-
mandasi
- Tekli veya ikili basma diigme ile bir dimmerin kumandasi
- Alarm
.. - Sahne kumandasl
0n durum sinyalizasyon LED'i
Hareketin devam etmesi ve yiikiin hareket etmemesi seklindeki iki kogulda LED sk
yogunlugunun 6zellestiriimesi (gece lokalizasyonu).

DURUM BILDIRIMLERI

Sabit kirmizi Cihaz yapilandinimadi

Yanip sonen kirmizi \ Asirt yiik* veya aksaklik** alarmi

DIKKAT: Motor, bir limit anahtari sensorii veya bagimsiz bir kavramayla
donatilmis olmalidir!

Sabit sari Cihazin |

Sabit beyaz %100 parlaklik

veya hava durumu alarmr**

Normal ¢alistirma (varsayilan):

Yiik hareket ediyor
Normal galistirma (varsayilan):

Yiik hareket etmiyor
Cihaz tanimlama devam ediyor

ZigBee aginin aciimasi
Fabrika kosullarina sifirlama

Sabit beyaz %50 parlaklik
Beyaz yanip séner
Sabit yesil
Doniistimlii yesil/kirmizi

Alarmlar:

* Asint yiik: asin cekme algilanirsa, yiikii hareket ettiren motora giden besleme devre
disi birakilir ve LED kirmizi renkte yanip séner (saniyede bir kez yanip séner). Nedeni
ortadan kaldirdiktan sonra, uygulama araciligiyla veya dogrudan (yerel olarak) cihaza
bir komut gonderin. Cihaz, LED'in kirmizi renkte yanip sénmeye devam ettigi (saniyede
(i¢ kez yanip séner) 5 saniye boyunca yikii hareket ettiren motora gii¢ saglamaya cali-
sacaktir. Alarm durumu ¢oziildiyse, LED tekrar yik durumunu gdstermeye dénecektir.
**Aksaklik: bir hareket komutunun ardindan yik tarafindan cekme algilanmazsa (16-
lelerin sikismasi, yik baglantisinin kesilmesi vs.), LED 5 saniye boyunca kirmizi renkte
yanip séner (saniyede (¢ kez yanip soner), ardindan yik durumunu gdstermeye geri
doner. Alarm, cihaza her komut geldiginde tekrarlanir ve sorun ¢oziilmez.

***Hava durumu: sistemdeki sensérlerden en az biri hava durumu alarmini etkinlegti-
rirse, cihaz, ylk{ hava durumu alarm kosulu i¢in 8nceden ayarlanmig duruma getirir ve
LED sariya doner. Alarm kosulu ¢8zildiginde cihaz, yiki alinan son komutun kosulu-
na geri getirir ve LED, yik durumunu gdstermeye geri doner.

ZigBee aginin acilmasi/kapatiimasi

ZigBee agini agmak (Katiima lzin Ver Etkinlestirmesi) ve diger cihazlarin katilmasina
izin vermek igin, on basma diigmeye bir kez basin (bkz. Sek. C, madde ). On LED
yesile donecektir. Agr kapatmak icin tekrar basiniz. Her durumda, ZigBee agi agildiktan
15 dakika sonra kapanacaktir.

Fabrika ayarlarina sifirlama

Cihaz sifirlamak ve fabrika kosullarini geri yiklemek icin merkezi yerel basmali digme-
ye (bkz. Sek. C, madde (D), 10 saniyeden uzun stire basin.

ELEKTRIGIN KESILMESI VE GERi GELMESI
HALINDE DAVRANIS SEKLI
Elektrik kesintisi oldugunda, cikis rolelerinin kontaklar acilir. Gl beslemesi geri gel-
diginde, cikislar enerjisiz kalir ve konumun, gti¢ kesintisi aninda panjur veya jaluzinin
sahip oldugu konumla ayni oldugu varsayilir. Gli¢ besleme arizas aninda panjur / jaluzi,
olast bir alarmin gerektirdigi limit anahtarina heniiz ulasmamissa, artik, alarm ile iste-
nen konuma ulagana kadar kesildigi noktadan hareketine devam edecektir.

MONTAJ

DIKKAT: Aygitin fazinin (L) azami 10A nommal aklma sahip bir otomatik
salter tarafindan korundugundan emin olun! **

DIKKAT: Asadidaki islemler tesisatta gerilim yokken yapiimalidir!

DIKKAT: On tuslar sékmek icin, Sek. E ve I'ye bakin. Belirtilen noktalar-
dan kaldirin. Baska noktalardan kaldirmayin: Aygit geri déniisti olmayan
sekilde zarar gorebilir!

Terminaller icin baglanti semasina ($ek. L) ve $ek. D/H'ye bagvurun..
Terminaller numaralandirimaktadir ve cihaz su sekilde kablolanmalidir:
1. NA clkis, role 2: ASAGI

2. NA cikis, réle 1: YUKARI

3. Yardimc girig 2

4. Yardime girig 1

5. Besleme faz hatti

6. Besleme notr hatti

PROGRAMLAMA

Cihaz ve akilli ev sistemini programlamak ve kullanmak igin, Play Store veya App Sto-
re'dan Home Gateway uygulamasini indirin.

ZigBee ag kurulum verileri

Kurulum kodu: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

999

Bu aygrt, herhangi bir 6zel bakim faaliyeti gerektirmeyecek sekilde tasarlanmistir. Muh-
temel temizlik islemleri icin kuru bez kullanin.
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Radyo bagl ZigBee (IEEE 802.15.4)
Cikistaki giig ZigBee 10 dBm Hz 60/50 ,240V AC — 100 nnn noox
lletim menzili Dig: Acik alanda 100 m * (nwn NP9ON NNn) 2 2TV N0
2,3 Acosd 0,6 (100 V ac) " 50 113) * Y
Gikig kontaklari (TNXIK) ' (2Ty n10*1) "opn 723 IX
- 2,3 Acosg 0,6 (240 V ac) oW x2 “mrojm 790
Goriintiileme elemanlan RGB durum LED lambasi 1 [T —————.
i idal- i kesil 2
Termlnallefr yldah, azami kesit 1x1,5 mm (IEEE 802.15.4) ZigBee [
Ki ortam Ic mekan, kuru yerler dBm 10 ZigBee x¥m oon
Eallsma sicakhigi _ -5 S+_+45 S *yoin nTwa 'm 100 aixn ATV oI'M
P a -25°C + +70 °C (100VAC) 0.6 A cosg 2.3 .
Bagil nem ( ) Azami %93 (240V AC) 0.6 A cos@ 2.3 XY Yan
Koruma derecesi P20 RGB o1vvo LED ANTNITE Y
RoHS '_3"9‘?‘_‘“ “n"n 1.5x1 CSA nin'opn ;1 DNann
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* DIKKAT: igerideki kapasitesi kurulum kosullarindan (6r. aygitiar arasindaki duvar tipi EN 60669-2-1
ve sayisl) etkilendiginden, kapasitenin kullanim ihtiyaclarini karsilayip karsilamadigini EN 60669-1
belirlemek i¢in daima test yapmak iyi bir uygulamadir. NI'0ITIVO NI
** Tus monteliyken. EN 301 489-1
**x% SPD Gnerilir (6r.GWD6407) EN 301 489-17
EN 300 328
EN IEC 63000

|2 N'PR 2101 190N 7wnY7) MpNNN 'KINn NwSwin N7y ow *
TNy NMMKRD N72P0Y IWUKT T DR yIn? Ymm Ton P ,(0apnnn
NIYNTANT

[PNIN [¥N70 wipn R **

(GWD6407 ,nnarT?) SPD nyxna ****

SN NIN'OIN NIXIIN DK D'PR DX 71 170 [PNNN NN 20 NIMNRD —
|'PINN 7R NN 178 NIINY KT W T AW NIRIMY? v D7 ,uin
RN

MIX 757 ON'NN7 W' 1IN KIN NAYIY NI0NYT 71 0T XN Wnnwn? vt —
DY WP TIX'7 U NIPO0 W' DX .NIJI0N IN/I NN'RNN-N721D NNK UIn'Y
.GEWISS “w 1500 n>'nnn nn'w

AXINN DX 1907 71701 NIMNRD NIK 7020 1Y 7D XN DK DY 'R —
.Jpron?

IX 'INI-'N72 [9IX] WXINA WIN'W WY1 DX 7117 NIAN 752 XY K7 XN —
.N73N 12 NYXI DX IX 'Y

:EU-n 7w niroanin ninpnal nirnana ATy nNont 2wp Ny 11

GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy GEMEE

Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

"IN NIPNN 197 N'WXIN NNNN NPOOK DX M7 U ST
12V NTY 7D VI IR |7

NTIND N7DN

naInn A2 00N 71mn 1

SR MPNRAN NIKIN 7Y An7Un DoNAN YW ,Mpnn NIKAING 1T 1
QR-2 TI7 DX 71N0Y7 W' ,[pNAN Y ANIXNA NNTAD 1AY YT WIn
LXIND MINN XY

19'72 y1T'n

17,0772 10N Yynw yin 9y Tip'e? N'on NNN NN AN [pnn
WA TN [PNNN 7RNI0I9 DY DNAINA AR 'WaN T '1D1MINNI D0
n'7un7 nynnn nx noinw Hz 60/50 ,240V AC-100 viana nu'7w'? nonn
.non'

NIDOIN 7w N0 NI NN N7YN 97D NYIINT7 NV 'N'TN XN7 Y
ZigBee 7w nupnnn 72 oy ,ZigBee 1T 12 01771, |pnnn DX 277 N0
2w X0 (GWA1391) nimizon vaIx DY Dax¥n7n NI NaY7 nnainnn
D INX DIPNNYT ZigBee niyTin 1xavn Xin ,NNNK 0*7'na — ZigBee "xm™
D'7095n1 D'MION DI¥N7 TV NITIRPD 1N NI [AY7RY) N0 2 17 W
IN,I'78 72INNN 0NN YW NIz AVINN ATNYY? (ANIT1 DDYen DTNt
.ZigBee 7w n'o1vvol NITpo 7w NN

AT ,C AR ARY) DTN [¥N72 WNNWRY [N [PNIN 1K DXN70 U DX
nnio Xin ,Vac 2500 Ty niznwn nintwny oerTan o' oy nxna (@O
.(72won 019'X) NX'N NINTAN X 09xN DAl ZigBee-n nwn nx a0l

Ty GWC2x048-n 7nn Tip DY nx'n? 'wpn 721727 2aUn [pnnn inwn
C2x052

MNIVIX TNXN IX 7122 709N [U'N VNN 7V 'Pnn? w' a7 o A

ni'x o

1790 .17 NNAINND 10NN NIX'Y' NIYENKA [NIX WNNiNTEo 72290 [pnnn
N7 7T
nxy/non?/nn? :ynn ¢

% Digm ¢

NI99N 27U No/ANmo i ¢
0'w'nIn ¢

IR ATN NEYTX *

'ONIVIR 711D

nrxy/non/n7vn’ :nyinn
72" XKINY NTIPO9Y7 DRNNA ,NLUN7 IX N7UNY7 VNN NR T'TA7 7' [pnnn
DV 'ONIVIX [9IX] XV NYINN TN [¥N70 7V N¥'N7 INK7 Ik nwann
n7apnn STOP nTion WwKd IX nun? IX N7wn7 nyinn n72an7 nvan
.(Ixn7n 2w nxp nx'nY)
a7'wo "awon npTnn” Ao oy nxy/non/nyn? :ayvian
[FNNN ¥ MITRN X707V N9'¥Y N¥'N? NiUNn non?i n7un? nimpon
VNN 7w DT NY'RY7 DNAY¥N70 TNnY
% nig'm
IX 07720 0N 7W 2'1ITAN AN TINK DR V' TANY7 ' DIY'] wnnwn? [N
90%-v TIva ,yinn 7w nx'7n ndonan? naxrin 100% n'7aan) axexan onnn
.(vinn 7w AX'T N7 Nnxin
1991 "W aao/antme i
2V NM¥E NX'N7 NI2PYA IRNIIN 0NN NIPON 7W N'0NN NIX PN [PRNN
TT X7 0NN UKD M XN
D'YU'nIn
DYV W'NIN 7D 7W 'Y T8 0N IK TR WINN wni [oNK? 710¢ [pnnn
.10'N NTAIN 1991 N'0N DY IR 0NN 7w Nzna ,ony Nz %
.16 x1In 7m7 MY *7n'onn D' NNN 190N
TN ATN NPYTR
N2 ,VNA VIR ATAN NRXIMD IR'N¥IIN 0N IR N'7'720 0N P11 vin7? '
SI0IX AWOKY YT (121 NM/DWA WMD) AR ATA WTNYT punn [pRnY rTany
.D'0"N NIVIIN NY'IN 7w N'xn
.N"INT-12 DIY'N UMD TV 7017 N3
'ONIVIX 71D
“INN NN'WON |AT7 DXNNA 12NN 0NIVA 7¢ DIFZ'AN TINK K AWNN [pRnn
“INNN DIF'NN 2 MNRNN 101N YT T .Y¥an KINY QVINN NITIpo7i 1T
DU9 721 UTNN NNRNN VX' [PNAN,'NRD DIFMnl 7'wonn "T-7y Qv
UNIVIX [9IX] WTNN NNXNN VX' [PRNN .DXPN NITIZIN NNK? van KInw
NIDIXY NIYIN 29 NIND72 NXPN NITIZIN NNX? V' K7 KIN 'NW75 N2'on DR
— NI¥PN NNXA 12N NI'RY) NWTN ATIRD N7apnn QUKD 0™ N
nnan) Mrvn n72an7 Aynn yxann L('nan X oigm % NTipe 7wn?
NTIPO N7ANN DX L2 72V N .AWTNA NTIRON YIX'A 1197 '0NIVIX [9IKA (NR7N
IRV [PNAN 700 70 77002 Ny
a'7wo "awon npTna” ArxID DY 'VNIVIX 71D
1WN TNX? Y'an X7 [NNN TWKD VXIN' KIN DT NN 03 ,'0NI0IX 71107 TWR
NTIPON N7 DY 7'NN' 700 .Npy nivin 29 ning? qwna 712an 7090
7NN 700 DIroaw Kin a0 'uNIvIK 710 1T AP Tntnw nn .30-n
ox .50% 7w o0 7un N1107 X'n n7apnnn 30-n nTIReN DX ,%50-2 N0
J[Pnnn 720 nroa ,50%-n nine 7w n1107 x'n n7apnnn 30-n NTIEoN
.N7AENNY NTIPON DR YXa*
ARV [PNNN 700 700 17002 DY NTIRO 27ann DX LD v e
2Ty N0
onin v NVYT N1 WNNWN? [NIW NIFRNYY TV N0 MY [7Nn7 w*
1pNn7 ni'knyy ZigBee nimpo nivwy 1 IX ('M'TNN [¥N77 o) mipnn
NTXDY? 178N TVN N0 MW NIX 12N [N .ZigBee-n nw1a nnx win'n
(2 ,F 2i'x X1 — 09X N™MwN DRI ATRD7 NNK 1207 110K) 09X7 IX
707 NINIYAN NIYAI9N NINK NIX Y¥27 170' 0" ‘7D
mipn oniyl NV *
ZigBee 7w D'010VO IX NITIPD 7U NN™Y7Y *

n97nn/'/M7wen NTIES —

(NI TN NNIRN) MIATINN N7V9N NTIRS —

(1/0 112 010VO) 'VIN |Y''N 0IVVO —

71N 72 IX DY 7193 IX TT [¥N7 DV 27772 '0MNE Nz Y T —

n7von? npTNn

2193 IX TTIA [¥N7 DY DYNY 7V TIip'® —

NPYTR-

Y'NIN NTIEO —
NIN'X 01vvoY? 'n'tn LED
SN NYXInn ayinnn faxn awa LED-n 7w Nikn nnxiy 7w n'wk nnknn
{(n7'77 AnR) va X7 on



SYSTEM PURA

™ @ @ 6 6 6 6 6 @ e @ W 0K 60 @R)

GEWIS5

MOBP3AH MOAYN HA POJIETHA
MODUL GRILASH, | LIDHUR
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MAKEAOHCKU

- Besbe/HOCTa Ha YPE/oT € 3arapaHTIpaHa camo IOKONKY Ce NOYUTyBa ynaTcTBoTo 3a
6e36eHOCT 1 ynoTpe6a; 3aToa MMajTe rv npu paka. MposepeTe Aanu oBa ynarcTeo
€ [J0GMEHO O/} MHCTANATEPOT W KPAJHNOT KOPUCHNK.

- 0B0j NpoW3BOA MOPa ia Ce KOPMCTM CaMo 3a LIeNUTe 3a Kou e HameHeT. Koja 6uno
[pyra ynoTpe6a Tpeba fa ce cMeTa 3a HECOOABETHA W/uaw onacHa. Bo cnyyaj Ha
COMHEX, KOHTaKTMpajTe ja cnyx6ara 3a TexHn4ka noaapluka Ha GEWISS SAT.

- Mpou3Boa0T He cMee fia ce MeHysa. Cekoja M3MeHa Ke ja NOHMLITY rapaHumjaTa 1
MOXe fia 0 Hanpasy NPOM3BOAOT ONACeH.

- [IPOM3BOANTENOT He MoXe fa GUe OATOBOPEH 3a Kakea G0 LTeTa JOKOMKY
MPOU3BOLOT HE Ce KOPUCTM NPaBHIHO.

KOHTAKTHI TOYKM HaBEAEHU 3a WCMOMHYBArbe Ha MPUMEHAMBITE AMPEKTUBU W

perynatuem Ha EY:

GEWISS S.p.A. Viia D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) -

GEWIS5 /i

Ten: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

COJIPXXUHA HA NAKYBAHETO

1 noBp3aH Moayn 3a PoneTHI

1 YnatcTgo 3a nHCTanauuja, 3a LenocHara Bep3auja Ha ynatcTBoTo 3a
nHcTanaumja n ynotpeoa, Koja e notpe6Ha 3a KoHdurypupare Ha ypeaor,
ckenupajte ro QR-KoAOT A0 CAMKaTa Ha NPOM3BOAOT.

OMLUTU NHOOPMALIN

MoBp3aHa [03HA 32 KOMaHfyBarbe Ha MOTOPOT LITO Wi MPUABIDKYBA PONETHUTE,
3aBECITE, BEHELM|AHCKUTE PONETHI UTH. MPeKy 2 MOBP3aH W3NE3HIN KOHTAKTH CO
noTeHumjan. YpesoT e onpeMeH Co ABa penen 3a KoHTpona Ha motop of 100-240V
AC, 50/60 Hz koj ro perynpa ABVKEHETO Harope v Hazony.
Vma npefHo Kor4e 3a HaanyBarbe 3a JIBWKEHE Harope 1 Hafony v 3a perynuparse
Ha HaBayBarbeTO Ha NETBYTE.
YpesoT Moxe fia ce KOMOUHPa 1 1 Ce KOMarAyBa npeky ZigBee, co cuTe NoBp3aHin
ypeay ZigBee BKnyuyBajku ro 1 MaHenot co kondnrba co 4 komanpu (GWA1391).
PaboTi Kako ,pyTep” ZigBee - co apyru 360poBM, M npenpaka nopakiTe Ha ZigBee
Ha Zipyri1 ypeau.
ma 2 Bnesa (Ha Kov MOXe /ia Ce N0BP3aT NOMOLUHYM KOMaHAM, CTaHAapAHN KOMUHba
M EJHOHACOYHM MPEKVHYBAYM, CEH30pU WTH.) 33 PEnnnLMparbe Ha JIOKanHoTo
ggvlékerbe Ha MOTOPOT MOBP3aH CO HEro WM 3a ucrpakatbe KOMaH 1 CTaTycy Ha

igBee.
AKO KOMYETO He € MOCTaBeHo, MOXE fa Ce KOPUCTU MPERHOTO Komye (BUAM CI.
C, Touka (D); Kora Ke Ce MPUTUCHE CO M30NMPaHY anaTi 3a eNeKTPUYH 3ajaun
1o 2500 Vac, ja oTopa v 3aTBOpa Mpexarta ZigBee w WCTO Taka rv pecetvpa
(habpunyKuTE KOHMrypaLycku ycnosu (habpuiko peceTparse)
3ABENELLIKA: Ypesnot Mopa fia ce KomnneTupa co Konuukba co Wwidpa of, GWC2x048
1o GWC2x052.

A\

OYHKLINU

YpeaoT npyuma 1 cnpoBefysa KoMaHay co MOMOLL Ha NOTMYKM NOBP3aHWUTE U3e3u Ha
peneto. Komangata moxe fa buge:

o [lBwxetrbe: Harope/Hagony/3anuparse

* [loanupja %

o [punaroflyBarbe Ha 0TBOparbe/3aTBoparbe Ha NeTBuTe

© CleHn

© BpemeHcKk anapm

© ABTOMATCKa Kanuépaumja
euxetbe: Harope/Hapony/3anupare
YpeaoT MoXe Aa ro npuaBMKI MOTOPOT Harope WM Hafony, BO 3aBUCHOCT Of
KOMaHzaTa WTo ja A061MBa Of Mpexara Win no NPUTUCKArE Ha MPEAHOTO Komye.
[IBAXKEHETO aBTOMATCKI NPecTaHyBa Kora Ke ce AOCTUrHe ropHata Wan fonHara
rpaHm1La Ha yaap Ha onToBapyBarbe UK Kora Ke ce Mpumi KoMaHaara 3a 3anmparee
(KpaTko NpuTUCKarbe Ha NPeHOTO KOMYE).
i : Harope/Hapony/: € CO aKTMBHA (pyHKLMja , ApXKerbe A0 paboTa“
Hapenbute 3a [ABuKerse Harope W Hagony 6apaaT MOCTOjaHO MPUTUCKAaHbE Ha
NPeaHoTo Konye Ha ypeaoT. OTNYLWTaHEeTo Ha KOMYeTO NPEean3BuKyBa ABKEHETO
BE/HalL /i 3arpe.
Mo3uuwmja %
Annnkaumjata MOXe Aa Ce KOpUCTM 3a Aa ce AetvHMpa TOYHWOT MPOLEHT Ha
0TBOPatbe Ha poneTHaTa MK BeHelmjaHckaTa poneTHa (orpaHnyyBarbeto og 100%
0AroBapa Ha LienocHo cnywuTeH moTop, Aoaeka 0% oAroBapa Ha LEnocHo noaurHat
MOTOp).
Mpunarogysarbe Ha 0TBOPatbe/3aTBOPatbe Ha NeTauTe
YpeaoT ro npunaroysa HaknoHOT Ha NETBITE HA BEHeLWjaHCKaTa PONeTHa No KpaTKo
NPUTUCKArE HA MPESHOTO KOMYe, Kora PoseTHaTa He Ce ABUXN.
CueHu
YpeaoT MoXe fa 3a4yBa v UMNNEMEHTIPa eHa WK NoBeKe CLIEHM, NOBP3yBajKi ja
CeKoja CLeHa €O BUCKHA % Ha ONTOBApYBatbe 1, BO CYYaj HA BEHeLMjaHCKa poneTHa,
€0 jacHo AetnHNPaHo HaBanyBarbe Ha neTeara.
HajmHory mMoxe faa ce ynpasyBaat 16 CLeHu.
BpemeHcku anapm
3a fa ce 136erHe OLITETYBatbE Ha PONETHATA WNW Ha BEHELMjaHeKaTa poneTHa nopaau
NOLLM BPEMEHCKY YCIOBY, YPeAoT MOXe Aa Ce NOBP3e CO MeTeO CEH30pH (CEeH30py 3a
[NOX[/BETED, UTH.) 32 [1a Ce 0BO3MOXM aBTOMATU3aLyja Ha NPEBEHTUBHUTE ABIKEHA
Ha poneTHara.
Moxe aa ce ynpaByBaaT HajMHOrY 5 CEH30pK NCTOBPEMEHO.
ABTOMaTCKa Kanubpaumja
YpeaoT ja npecmeTyBa NPOLEHTYanHaTa nosnupja Ha NoBP3aHOTO ONTOBapyBarbe BP3
0CHOBA Ha NOCTaBEHOTO BPEME Ha Yap U KOMaHAMTE 3a [BVKErbE LUTO 'V U3BPLLYBA.
3a fa ce u3berHe kaka GWMO HEYCOrnaceHocT MoMmery nosuuujata npecMetaHa
0fI aKTUBATOPOT W BUCTWHCKATA NO3NLMjA, YPEaOT Ce NopamMHyBa CeKorall Kora Ke
NIOCTUTHE efiHa O ABETE KpajHu TOYKW Ha yaap. YpedoT aBTOMATCKM ce NopamHyBa
ako, 0f Koja 6uno MpWU4MHA, He AOCTUrHE efHa Of ABETE KpajHu TOYKM Ha yaap
npu Hajmanky 29 nocnefoBaTenHu ABWKEtba. Bo 0BOj cnyyaj, Kora Ke ce npumm
HOBa KOMaH/a (He BKNy4yBa efiHa 0f rpaH1UMTe - T.e. KOMaHAa Ha % Ha nosnupja
WA CUEHa), aBTOMATCKW Ce Mpasu NOMECTYBarbe [0 ropHata rpaxuua (LenocHo
novrHyBarbe) Mpef Ja ce Cnposede HoBaTa komaxaa. MloHaTamy, ako ce OTkpue
KOMaH/a 3a CTOMMparbe BO TEKOT Ha NoCTanKara 3a kanuopauyia, ypenoT sanvpa.
ABTOMATCKa Kanuépaumja co akTuBHa tyHKumja ,ApXerbe Ao pabora“
LLITo ce ofHecysa 10 aBTOMaTCkaTa Kanubpauuja, 1CTO Taka, B 0BOj Cyyaj Toa ce
CrnyyyBa Kora ypefioT He [J0CTUTHe efieH O ABaTa rpaHNyHM NPEKNHYBaYM HajMasky
29 nocnefoBaTenHy BWkerba. Kannbpauvjata 3ano4Hysa kora Ke ce npumm 30-Tata
komarza. OHa WTo ja npasu 0Baa (yHKUMja pasnnyHa of HopMasnHaTa aBTomarcka
kanubpaumja e Toa WTO Ha KpajoT 0f Kanubpauujata, ypeaot e 3ateopeH 50%,
ako 30-TaTa Jo6ueHa KOMaHga e 3a 3aTBoparbe Hag nparot of 50%. Ako 30-Tata
no6reHa KomaHaa e 3a 3aTsoparbe nomano of 50%, Ha KpajoT o kanubpauujata
YPEAOT ja N3BpLIYBa A06VeHaTa KomaHaa.
loHatamy, ako Ce OTKpWe KOMaHZa 3a CTOMMparbe BO TEKOT Ha nocTankara 3a
Kkanubpaumja, ypeaoT sanupa.
[lononHMTENHN BNE30BY
YpeaoT ma Ba He3aByCHI MOMOLLHM Biea KoM MOXaT Aa Ce KOpICTaT 3a KoHTpona

BHUMAHME: VicknydeTe 0 MpEeXHWOT HamoH nped Aa ro
VHCTanMparte ypeaoT WA Npej Aa BpLUKTE kaksa 61uno onepauvja
Ha Hero.

YnatcTBa 3a npaBuUIHO OTCTPaHyBarbe

BHUMAHME: moTopoT Mopa fAa 6ufe ONpemeH CO CEH3op 3a
TPaHUYHY MPEKVHYBAYM K He3aBlACHA Criojka!

Ha JIOKa/THOTO OMTOBAPYBatbE (TIOKPa] NPEAHOTO KOMYe) UK 3a UCTIPaKarbe HEe3aBIUCHN
ZigBee KomaHav [0 Apyr Ypeau 3a uMnnemeHTaumja Bo mpexara ZigBee. Osue
71Ba MOMOLUHI BfIE3a MOXe Ja Ce noBpaar 1 co (hasara m co HynTa (hasara (He
€ J03BOJIEHO NOBP3YBatbe Ha eAHVOT CO (hasa, a APYruoT CO HynTa (hasara -
suam cn. F, 2).
CeKoj BNe3 MOXe fia VCTIONHY efiHa Of (hyHKLNTE HaBeAEH Moaony:
© KOHTPONa Ha N10Ka/THO ONToBapyBatbe
* [lcnpakarbe Ha ZigBee KoMaHy um cratyci
- Komarza BKITYHYBAHE/MCKITY4YBAHE/HANSMEHNYHO
- KoMaH/ia 3a BPEMEHCKO BKIy4yBarbe (CBETNO 3a CKank)
- CTarTyc Ha Xu4eH cenaop (6uHapeH, ctatyc 0/1)
- Komarza 3a 3aBectt v PONIETHN CO EAMHEYHO WAM ABOJHO KOMye CO Wi 6e3
YNpaByBarbe CO APXKerbe A0 padota
- KoManza Ha npuayLuysay Ha CBET/IHA CO EAMHEYHO NI ABOJHO KOMYe
Anapm
- Komanzia 3a cleHa
MpepnHa cratycHa curHanya LED ceetunka
Bo Tek e npunarogysarse Ha UHTeH3uTeToT Ha LED cBeTwnkara Bo Aata ycnoswt
Ha [IBIXKEHbE W ONTOBAPYBAHETO HE Ce JABWXM (ToKann3aLmja BO TEKOT Ha HOKTA).

W3BECTYBAIbA 3A CTATYC
LED Craryc
DUKCHO LpBEHO YpenoT He e KOHMrypupaH

Tpenka LpBeHO Anapm 3a npeontoBapysare* unu gedekt**
DUKCHO XONTO CrapTyBatbe Ha YpeAoT Ui BPEMEHCKU

anaon™
®ukcHo 6en 100% Hopmanna pa6ota (CTaHAapaHo):
OCBET/IEHOCT TOBApOT CE ABWXKM
HopmanHa pa6ota (CTaHAapaHo):
0/
®uKcHo 6en 50% 0CBETNEHOCT] TOBApOT He C8 ABIKI

Tpenka 6eno
DUKCHO 3eM1eH0
HanameHn4HO 3eneHo/LpBEHO

Anapmu:

* MpeonToBapyBate: ako Ce OTKPUE MPEKYMEPHO BNEYetbe, ONTOBapYBAHETO Ce
neakTieupa v LED cBeTunkata Tpenka LpBeHo (eAHO Tperkarbe B cekyHAaa). OTkako
Ke ja OTCTpaHWTE MpU4MHATA, WCnpaTeTe KOMaHAA A0 YPeAoT rpeky aniukauvjata
WM JMPEKTHO (NOKanHo). YpedoT Ke ce 06uae 5 cekyHam fa ro Harmojysa MOTOpOT
LUTO 0 NPUABIDKYBA ONTOBAPYBArLETO, 3 koe Bpeme LED ceeTinkara Tpenka LUpseHo
(Tpv Tpenkarba BO CekyHaa). Ao cocTojbata Ha anapMoT e pelueHa, LED ceetunkara
MOBTOPHO Ke 10 NPUKXKE CTATYCOT Ha ONTOBAPYBaHbETO.

**HemcnpaBHO (PYHKUMOHMpAe: ako He Cce 3abefexu Blevere 04
ONTOBAPYBALETO M0 KOMAH/A 33 [BIKEHLE (DEMIEUTE Ce 3arfaBeni, OrToBapyBarbeTo
€ VCKNy4yeHo uTH.), LED cBeTunkara Tpenka LPBEHO (Tpu Tperkara BO CekyHaa) 5
CEKYHAM, N0 LUTO Ce BPaKa Ha NPYKaXyBarbe Ha CTaTycoT Ha OnToBapyBare. AnapmMot
Ke Ce NoBTOpyBa CeKoral kora YpeaoT ke fo6ue KOMaHja v npoonemoT Hema fa
ce peLun.

***BpemeTo: ako 6apem efieH Of, CEH30pUTE BO CUCTEMOT 0 aKTUBMPA BPEMEHCKMOT
anapmoT, YPezoT ro /0BeAyBa ONTOBAPYBAHETO HA NPETXOAHO MOCTABEHOT CTaTyC
3a cocToj6ata Ha meTeo anapmot u LED cBeTunkata cTaHysa xonta. Kora ke ce
peLun cocTojoata Ha anapmoT, YpeaoT ro Bpaka onToBapyBarbeTo BO COCToj6aTa Ha
riocnefHaTa npvmeHa Komaxpa, a LED cBeTunkara nosTopHO Ke ro npukaxe crarycot
Ha OMTOBAPYBAHE.

OTBopatbe/3aTBOpakbe Ha Mpexara ZigBee

3a /1a ja 0TBOpUTE Mpexarta ZigBee (akTuBMpatbe Ha [103B0NaTa 3a NpuKNy4yBarLe)
W 2 03BOAUTE AYTIATE YPEAU A Ce NPUKNY4aT, MPUTUCHETE rO NPEAHOTO Konye
enHaw (Bugn cn. C, Touka (D). Mpearata LED cBeTMnKa Ke CTaHe 3eriema.
[puTICHeTE NOBTOPHO 3a /A ja 3aTBOPUTE Mpexara. Bo cexoj cnyyaj, Mpexara
ZigBee ke 6uae 3aTBOpeHa 15 MUHYTM M0 OTBOPAHETO.

DabpuyKo peceTupare

3a fja ro peceTupaTe YpeaoT v Aa ru Bpatute (abpuyKuTe NOCTaBKiA, MPUTUCHETE
T0 LIEHTPAHOTO JIOKAHO Korye (Buam cn. C, Touka (1), 3a noseke o7 10 cekyHau.

NOCTAMYBAHE MNPU HEYCIMELLHO
HANOJYBAHE U PECETUPAHE
Kora UMa NpekvH Ha CTpyja, KOHTAKTUTE Ha W3neaHuTe penen ce oTBopaar. Kora
Ke ce BpaTu CTpyjaTa, 13M1e3nTe ocTaHyBaaT Ge3 Hanojysatbe 11 Ce MpeTnocTaByBa
[Jleka nonoxo6ara e 1cTa Kako LUTo 6una poneTHaTa unm BeHeLmjaHekaTa poneTHa B0
MOMEHTOT Kora CHemano cTpyja. AKO, BO MOMEHTOT Kora CHeMano CTpyja, poneTHara /
BEHeLMjaHcKaTa PONeTHa Ce YLLUTE He 1o JOCTUrHaNa rPaHnyHOT NPEKVHYBaY LTO ro

6apa MOXHVOT anapm, cera Ke MPOAOIIKM CO CBOETO JIBWKEHE Off MECTOTO Kajie LITO
6una npekvHaTa fofeKa He ja JoCTUrHe noauumjarta Lo ja 6apa anapmor.

MOHTAXA
BHWUMAHME: nposepeTe Aani BOAHMOT NPOBOAHVK Ha ypenoT (L) e
3alTUTEHA CO NPEKVHYBaY CO MakCUManHa HoMUHaNHa CTpyja of
10 Al ==
BHUMAHME: cnegHvse onepauuy Mopa fAa Ce Bplwar camo Kora
CUCTEMOT He € BKITy4eH Bo CTpyja!

BHUMAHME: 3a fja rv n3saauTe NpeaHnTe Konunrba, norneaxete cn. E
u | Ynotpe6eTe nocT camo BO NOCOYEHUTE TOYKM. BO CIPOTMBHO MOXE
12 fiojfe 10 HeMnonpasnuBea LTeTa Ha ypeaoT!

MornezxeTe ro AnjarpamoT 3a nospaysatbe (e, L) 1 cn. D/H 3a TepmuHanite.
TepMuHanuTe ce HyMepUpari 11 YPeoT Mopa Aia Ce NOBP3e Ha CNEAHINOB HAYMH:

1. NO uanes, pene 2: HAZONTY

2. NO uanes, pene 1: HATOPE

3. TomovweH Bnes 2

4. TomovweH Bnes 1

5. ®asa Ha Hanojysarbe

6. Hynra asa Ha Hanojysarbe

NPOrPAMWUPAHE

3a nporpamiparbe 11 KOUCTEHE HA YPEJOT W CUCTEMOT 3a MameTHW [OMOBY,
npesemete ja annukauvjata Home Gateway op Play Store unm App Store.

Moparouu 3a nHcTanauuja Ha mpexara ZigBee

Kog, 3a nHcTanaumja: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

0[1IPXKYBAHE

0BOj ypea e Au3ajHupaH Taka WTo He 6apa Moce6HO oapXkyBarbe. Kopuctete cysa
Kpna aKko e MoTpeeHo YncTerbe.

TEXHWYKW NOAATOLN

Hanojy 100 — 240V AC, 50/60 Hz
[lonoNHNTENHK BNE30BU 2 (MpexeH HanoH)
50 m (eanHeyHa AomKIHa)

Makc. gomkuHa Ha kaben (gon.

Bo Tek e upeHtud ja Ha ypenot
OTBOpatbe Ha Mpexara ZigBee
Pecetuparbe Ha (habpuykuTe NocTaBKu

>

B/IE30BM)
Makcumanha aucnepausHa MOKHocT 2 W
bpoj Ha mopynn 1
Papno Bpckn ZigBee (IEEE 802.15.4)
K ZigBee 10 dBm
Papuyc Ha npeHoc HangopeLwer: 100 m Bo €no60AHO
none*

2,3 Acosp 0,6 (100V AC)
Maneshn KoHTakT 2,3 A cosp 0,6 (240V AC)
EnemeHTH 3a BU3yenusauvja LED cBeTunka 3a RGB cTatyc
T 3aBpTka; Makc. CSA 1x1.5 mm?
CpeavHa Ha KopucTerbe CyBv 3aTBOPEHM MecTa

04 -5°C 1o +45°C
o -25°C fo +70°C
Makc. 93%

PaboTHa Typa
Temneparypa Ha YyBarbe
PenatviBHa BNaXHOCT Ha BO3AYXOT
(HeKOHAeH3aTNBHa)

Crenex Ha 3awTuTta 1P20**

JIMpeKTBa 3a OrpaHnyyBarbe Ha
ynotpe6a Ha onacHu matepuu
JvpexTvBa 3a paano onpema (RED)
EN 60669-2-1

EN 60669-1

EN 301 489-1

EN 301 489-17

EN 300 328

EN IEC 63000

* BHUMAHME: Ha kanauuTeToT BvjaaT YCMoBITE 3a MHCTanauyja (Ha np., 6pojot n
BUJIOT Ha SW0BUTE NOMery YpeauTe), 3aToa CeKoralll ce npenopadysa a ce Bpliat
TECTOBM 32 /] CE NOTBPAV JieKa PENHUOT KanauwTeT I UCTIoNHyBa Gapatbara.

** Co MHCTaNMpaHo Konye.

**+* Tpenopayana SPD (Ha np. GWD6407)

SHQIP

- Siguria e pajisjes garantohet vetém nése respektohen udhézimet e sigurisé dhe té
pérdorimit; ndaj mbajini ato me vete. Sigurohuni qé kéto udhézime t'i dorézohen si
instaluesit ashtu edhe pérdoruesit fundor.

- Ky produkt duhet t& pérdoret vetém pér qéllimin pér té cilin &shté projektuar. Gdo
ményré tjetér pérdorimi duhet té konsiderohet si e papérshtatshme dhe/ose e
rrezikshme. Nése keni dyshime ose pyetje, kontaktoni shérbimin e asistencés teknike
6 GEWISS SAT.

- Produkti nuk duhet t& modifikohet. Gdo modifikim do ta shfugizojé garanciné dhe
mund ta béjé produktin té rrezikshém.

- Prodhuesi nuk mund t&¢ mbahet pérgjegjés pér démtimet, nése produkti éshté
pérdorur apo éshté ndérhyré né té né menyré té papérshtatshme dhe té pasakté.

Pika e kontaktit pér géllimin e pérmbushjes sé direktivave dhe rregulloreve té

zbatueshme té BE-sé:

CraHaapAHu pedepeHun

ﬁl:'W'EE GEWISS S.p.A. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Itali
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

KUJDES: Shképuteni tensionin e rrietit para se té instaloni pajisjen ose
18 kryeni ¢do proces né té.
e
EEEE

Udhézimet pér asgjésimin e duhur

PAKETA PERMBAN

1 modul grilash t& lidhur

1 Manual instalimi, pér versionin e ploté té manualit té instalimit dhe pérdorimit,
qé kérkohet pér konfigurimin e pajisjes, skanoni kodin QR prané imazhit té
produktit.

INFORMACIONE TE PERGJITHSHME
Pajisie e montuar inkaso e lidhur pér komandimin e motorit qé Iéviz grilat, perdet,
grilat veneciane, tendat efj., népérmjet 2 kontakteve ndérlidnésve dalése me potencial.
Pajisja éshté e pajisur me dy releté pér té kontrolluar njé¢ motor 100-240 V AC, 50/60
Hz qé rregullon Iévizjen lart e poshté.
Ka njé buton té pérparmé me shtypje té kthyeshém pér lévizjen lart dhe poshté dhe pér
rregullimin e pjerrésisé sé fletéve.
Pajisja mund té kombinohet, dhe t& komandohet népérmjet ZigBee, me té gjitha
pajisjet e lidhura ZigBee duke pérfshiré panelin me 4 butona komandues me shtypje
(GWA1391). Ai funksionon si "ruter" ZigBee, me fjalé té tjera, pércjell mesazhet e
ZigBee né pajisje té tjera.
Ka 2 hyrje (né té cilat mund t& lidhen komanda ndihmése, butonat tradicionalé me
shtypje dhe celésat me njé drejtim, sensorét etj.) pér replikimin e lévizjes lokale t&
motorit t& lidhur me t€, ose pér dérgimin e komandave dhe statuseve t€ ZigBee.
Neése butoni nuk éshté i montuar, mund té pérdoret butoni me shtypje i pérparmé (shih
Fig. C, pika D); kur shtypet me miete té izoluara pér punime elektrike deri né 2500
V AC, hap dhe mbyll rrietin "ZigBee" dhe kthen pajisjen né cilésimet e fabrikés (kthim
né cilésimet e fabrikés).
SHENIM: Kjo pajisje duhet t€ plotésohet me butona me kod nga GWC2x048 deri né
GWC2x052

A\

FUNKSIONET

Pajisja merr dhe zbaton komanda me ané té daljeve té releve t& ndérlidhura logjikisht.
Komanda mund té jeté:
e | 8vizja: Lart/Poshté/Stop
 Pozicioni %
 Rregullimi i hapjes/mbylljes sé fletéve
kenat

KUJDES: motori duhet té jeté i pajisur me njé sensor gelési fundor
ose njé friksion autonom!

 Alarmi i motit

o Kalibrimi automatik
Lévizja: Lart/Poshté/Stop
Pajisja mund ta 18viz& motorin lart ose poshté, né varési té komandés gé merr nga rrjeti
ose pas shtypjes sé butonit me shtypje té pérparmé. Lévizja ndalon automatikisht kur
arrihet kufiri i sipérm ose i poshtém i goditjes s& ngarkesés ose kur merret komanda
STOP (shtypja e shkurtér e butonit me shtypje).
Lévizja: Lart/Poshté/Stop me funksionin "mbaj té shtypur pér té véné né puné"
té aktivizuar
Komandat e Iévizjes lart dhe poshté kérkojné qé butoni i pérparmé né pajisje té shtypet
vazhdimisht. Léshimi i butonit shkakton ndérprerjen e menjéhershme té Ievizjes.
Pozicioni %
Aplikacioni mund té pérdoret pér té pércaktuar pérqindjen e sakté té hapjes sé grilave
ose venecianeve (kufiri 100% korrespondon me motorin e ulur plotésisht, ndérsa 0% i
korrespondon motorit t& ngritur plotésisht).
Rregullimi i hapjes/mbylljes sé fletéve
Pajisja rregullon pjerrésing e fletéve té grilave veneciane pas njé shtypjeje té shkurtér
né butonin me shtypje té pérparmé kur grila nuk 18viz.
Skenat
Pajisja mund té ruajé dhe té zbatojé njé¢ ose mé shumé skena, duke e shogéruar
secilén skené me njé % té lartésisé sé ngarkesés dhe, né rastin e njé grile veneciane,
me pjerrési & pércaktuar qarté.
Numri maksimal i skemave gé mund té menaxhohen éshté 16.
Alarmi i motit
Pér t8 shmangur démtimin e grilés ose té venecianes pér shkak t& motit t& keq,
pajisja mund té ndérlidnet me sensoré moti (sensoré shiu/ere etj.) pér t& mundésuar

automatizimin e 1vizjeve parandaluese té grilave/tendave.
Mund té menaxhohen njékohésisht deri né 5 sensoré.
Kalibrimi automatik
Pajisja llogarit pozicionin né pérqindje t& ngarkesés sé lidhur né bazé té kohés sé
vendosur t& godities dhe komandave & Iévizies qé ajo ekzekuton. Pér t& shmangur
¢do mospérputhje midis pozicionit té llogaritur nga aktuatori dhe pozicionit real, pajisja
ridrejtohet sa heré qé arrin njé nga dy pikat e goditjes fundore. Pajisja riorganizohet
automatikisht nése, pér ndonjé arsye, nuk arrin njé nga dy pikat e goditjes fundore né
1€ paktén 29 Iévizje t€ njépasnjéshme. Né kété rast, kur merret njé komandé e re (qé
nuk pérfshin njé nga kufijté, d.m.th. njé komandé pozicioni % ose njé skené), béhet
automatikisht njé 1Evizje né kufirin e sipérm (e ngritur plotésisht) pérpara se té zbatohet
komanda e re. Gjithashtu, nése diktohet njé komandé ndalimi gjaté procedurés sé
kalibrimit, pajisja ndalon.
Kalibrimi automatik me funksionin "mbaj té shtypur pér té véné né puné" té
aktivizuar
Pér sa i pérket kalibrimit automatik, edhe né kété rast ai ndodh kur pajisja nuk arrin njé
nga dy celésat fundor pér t& paktén 29 Igvizje té njépasnjéshme. Kalibrimi nis kur merret
komanda e 30té. Ajo qé e bén kété funksion té ndryshém nga kalibrimi automatik normal
é&shté se né fund t€ kalibrimit, pajisja mbyllet 50%, nése komanda e 30té e marré éshté
pér njé mbyllie mbi njé prag prej 50%. Nése komanda e 30té e marré éshté pér njé
mbylljie nén 50%, né fund t& kalibrimit pajisja kryen komandén e marré.
Gjithashtu, nése diktohet njé komandé ndalimi gjaté procedurés sé kalibrimit, pajisja
ndalon.
Hyrjet ndihmése
Pajisja ka dy hyrje ndihmése té pavarura & mund t€ pérdoren pér t& kontrolluar
ngarkesén lokale (pérveg butonit t& pérparmé me shtypje) ose pér té dérguar komanda
€ pavarura t& ZigBee né pajisjet e tjera zbatuese né rrietin ZigBee. Kéto dy hyrje
ndihmése mund té lidhen si me fazén ashtu edhe me neutrin (nuk lejohet té lidhet
njéra me fazén dhe tjetra me neutrin - shih Fig. F, 2).
Gdo hyrie mund t& pérmbushé njé nga funksionet e listuara mé poshté:
© Kontrolli i njé ngarkese lokale
* Dérgimi i komandave ose statuseve té ZigBee

- Komanda NDEZJE/FIKJE/NDRYSHIM

- Komanda me kohé AKTIVE (shkallg-drit&)

- Statusi i sensorit me tela (binar, statusi 0/1)

- Komandé pér perdet dhe grilat me buton me njé ose dy shtypje, me ose pa

funksionin "mbaje shtypur pér t& véné né pung"

- Komandimi i njé variatori me buton me njé ose dy shtypje

- Alarmi

- Komanda e skengés
Drita ballore LED sinjalizuese e statusit
Personalizimi i intensitetit t& drités LED né dy kushtet e Iévizies né zhvillim dhe té
ngarkesés qé nuk Iéviz (lokalizimi gjaté natés).

NJOFTIMET E STATUSIT

Llamba LED Statusi
E kuge e géndrueshme Pajisja nuk éshté konfiguruar
E kuge me pulsim Alarm pérﬂmbing_arkesé* q.sqmogﬂ_mksionirq**
E verdhé e géndrueshme Alarmi pér ndezjen e pazg*te pajisjes ose pér

motin
E bardhé e géndrueshme Veprimtari normale (standard):

100% ndrigim ngarkesa né |évizje
E bardhé e géndrueshme 50% Veprimtari normale (standard):
ndrigim ngarkesa jo né lévizje

E bardhé me pulsim
Jeshile e géndrueshme
Jeshile/e kuge me alternim

Alarmet:
* Mbingarkesa: nése zbulohet thithje e tepért, furnizimi i motorit qé Iéviz ngarkesén
caktivizohet dhe drita LED pulson me ngjyré t kuge (njé pulsim né sekondg). Pas
eliminimit t& shkakut, dérgoni njé komandé né pajisje népérmjet aplikacionit ose
drejtpérdrejt (lokalisht). Pajisja do té pérpiget té ushqejé motorin qé Iéviz ngarkesén
pér 5 sekonda, gjaté té cilave drita LED vazhdon té pulsojé me ngjyré té kuge (tre
pulsime né sekondé). Nése gjendja e alarmit éshté zgjidhur, drita LED do té rishfagé
statusin e ngarkesés.

**Keqfunksionimi: nése térhegja nga ngarkesa nuk zbulohet pas njé komande
lévizieje (releté jané bllokuar, ngarkesa éshté shképutur etj.), drita LED pulson me
ngjyré té kuge (tre pulsime né sekondé) pér 5 sekonda, pas té cilave tregon sérish
statusin e ngarkesés. Alarmi do té pérséritet sa heré qé pajisja merr njé komandé dhe
problemi nuk zgjidhet.

***Moti: nése té paktén njé nga sensorét né sistem aktivizon alarmin e motit, pajisja
e sjell ngarkesén né statusin e paracaktuar pér gjendjen e alarmit té motit dhe drita
LED kthehet me ngjyré té verdhé. Kur gjendja e alarmit éshté zgjidhur, pajisja e kthen
ngarkesén né gjendjen e komandés sé fundit t& marré dhe drita LED shfaq sérish
statusin e ngarkesés.

Hapja/mbyllja e rrjetit "ZigBee"

Pér té hapur rrjetin ZigBee (aktivizimi i "Leja e bashkimit") dhe pér t& mundésuar lidhjen
e pajisjeve té tjera me té, shtypni njé heré butonin e pérparme (shih Fig. C, pika ).
Drita e pérparme LED do t& béhet jeshile. Shtypeni sérish pér t& mbyllur rrietin. Né ¢cdo
rast, rrjeti ZigBee do té mbyllet 15 minuta pas hapjes.

Kthimi i pajisjes né cilésimet e fabrikés

Pér té rivendosur pajisien né parametrat dhe kushtet e fabrikés, shtypni butonin
gendror fizik me shtypje (shih Fig. C, pika ), pér mé shumé se 10 sekonda.

REAGIMI NE RASTIN E GESES
SE KORRENTIT DHE RIVENDOSJES

Kur ka rel enel , kontaktet e releve té daljes hapen. Kur ri
furnizimi me energji, daljet mbeten pa energji dhe supozohet se pozicioni ésl iti
qé ka pasur grila me rul ose veneciane né momentin e ikjes sé korrentit. Nése, né
momentin e ndérprerjes sé furnizimit me energji elektrike, grila me rul / veneciane
nuk e kisht itur ende celésin fundor t& kérkuar nga njé alarm i mundshém, ajo
tani do té rifillojé |évizien e saj nga pika ku ishte ndérpreré derisa té arrijé pozicionin
e kérkuar nga alarmi.

MONTIMI

KUJDES: sigurohuni gé pércuesi i linjés i pajisjes (L) &shté i mbrojtur
me njé ¢elés qarku me korrent me vleré nominale maksimale 10 Al ***

Identifikimi i pajisjes né proces
Hapja e rrjetit Zighee
Rivendosja e kushteve té fabrikés

KUJDES: Veprimet e méposhtme duhet t& kryhen vetém kur sistemi nuk
ka korrent!

KUJDES: pér hegjen e butonave t& pérparmé, referojuni Fig. E dhe I.
Pérdorni njé levé né pikat e treguara. Ngritja né ¢do piké tjetér mund té
shkaktojé déme té pariparueshme né pajisje!

Referojuni diagramés sé lidhjes (Fig. L) dhe Fig. D/H pér terminalet.

Terminalet jané me numra dhe lidhjet elektrike té pajisjes duhet té kryhen si mé poshté:
1. NO dalja e relesé 2: POSHTE

2. NO dalja e relesé 1: LART

3. Hyrja ndihmése 2

4. Hyrja ndihmése 1

5. Faza e rjetit elektrik

6. Nuli i rretit elektrik

PROGRAMIMI

Pér té programuar dhe pér t& pérdorur pajisjen dhe sistemin inteligjent & shtépisé,
shkarkoni aplikacionin "Home Gateway" nga Play Store ose App Store.

Té dhénat e instalimit té rrjetit "ZigBee"

Kodi i instalimit: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

>PBB



MIREMBAJTJA

Kjo pajisje &shté projektuar né ményré té tillé gé nuk kérkon mirémbajtje té vecanté.
Pérdorni njé lecké té thaté nése nevojitet ta pastroni.

Meteoalarm

Kako i se izbjeglo ostecenje rolete ili venecijanske rolete zbog atmosferskih prilika,
uredaj se moZe povezati s meteoroloSkim senzorima (senzori kise/vjetra itd.) koji omo-
guéuju automatizaciju preventivnih pokreta rolete.

Maks. duljina kabela za pomocne
ulaze.

50 m (jedna ruta)

Maks. gubitak snage

2W

-- Fa Istovremeno se moZe upravijati s do 5 senzora. Broj modula 1
e— G:gg;? ?zt?aléﬂnuﬂe,ﬁ‘éﬂﬁ poloZaja povezanog opterecenja na temelju postavljenog Radijski prikljutci ZigBeo (IEEE 802.15.4)
Rrjeti elektrik 100 — 240 V AC, 50/60 Hz vremena hoda i naredbi za pokret koje izvodi. Kako bi se izbjegle neporavnatosti izmedu Izlazna snaga ZigBee 10 dBm
Hyrjet ndih 2 (tensioni i rrjetit elekrik) poloZaja kaji je izratunao pokretac i stvarnog poloZaja, uredaj se ponovno poravnava Raspon prijenosa Vani: 100 m na otvorenom *
Gjatésia maksimale e kabllos 50 m (giatési e vetme svaki put kad dostigne jednu od dvije tocke kraja hoda. Uredaj se automatski ponovno i ] 2,3Acosp 0,6 (100 V AC
(hjyrjet e o ) poravnava ako iz bilo kojeg razloga ne dostigne jednu od dvile totke kraja hoda u Izlazni kontakti 23A cos$ 06 E240 v AC%
" " = ~ najmanje 29 uzastopnih pokreta. U tom slucaju, kad se primi nova naredba (koja ne B ti vizual K L‘EDI Yt RGB
Fugia maksimale shpérndarése 2W ukljuéuje jednu od granica - tj. naredba za polozaj % ili Scenari), automatski se vri ementi vizualnog prikaza £J lampica stanja .
Nr. i modul 1 pokret do gornje granice (potpuno podignuto) prije nego to se provede nova naredba. Spojnice Vijcano; presjek maks 1x1, 5 mm
Lidhjet me radiovalé Zighee (IEEE 802.15.4) Usto, a?o ?e detektira naredba za zaustavljanje tijekom postupka umjeravanja, uredaj Prostor Unutarnji, suhi prostor
T - se zaustavlja. Fop - 5
Fugia né dalje Zghee 10dBm je s aktivnom funkcijom ,Govjek prisutan® Eadna telmperatural i 5 (j : '+45 E
Rrezja e transmetimit E jashtme: 100 m né fushé t& Kao i za automatsko umjeravanje, i u ovom se sluaju ono odvija ako uredaj ne dosegne skladistenja -26°C+ +70°C
papenguar * jednu od dvije krajnje sklopke tijekom najmanje 29 uzastopnih kretanja. Umjeravanje F ivna vlaznost (bez konden: Maks. 93%
o 2.3 Acosd 0,6 (100 V AC se pokrene kada se primi trideseta naredba. Ono po ¢emu se ova funkcija razlikuje Stupanj zastite 1P20**
Kontaktet né dalje 237 cos$ 0.6 E240 v Ac; od normalnog automatskog umjeravanja jest da se po zavrSetku umjeravanja uredaj panj Direktiva RoHS
— A L . dovodi na 50 % zatvaranja ako trideseta primljena naredba predvida zatvaranje vece od Irektiva o
Elementet vizualizuese Llambg LED e statusit (e kude, praga od 50 %. Ako trideseta primljena naredba predvida zatvaranje manje od 50 %, Direktiva RED
jeshile, blu) po zavrdetku umjeravanja uredaj izvodi primljenu naredbu. EN 60669-2-1
Terminalet Vidhg: maks. CSA 1x1,5 mm? Usto, ako se detektira naredba za zaustavljanje tijekom postupka umjeravanja, uredaj . . EN 60669-1
Miedisi i pérdorimit Miedise té brendshme, t& thata se zaustavla. Norme i propisi EN 301 4891
Temperatura e punés -6°C deri +46°C Uredaj ima dva neovisna pomoéna ulaza koji mogu sluZiti za kontrolu lokalnog opte- EN 301 489-17
emperatura e ruajtjes -25°C deri +7! recenja (uz prednju tipku) ili za slanje neovisnih ZigBee naredbi drugim pokretackim
T itj 25°C deri +70°C cenja (uz prednju tipku) ili za slanj isnih ZigB dbi o kretacki EN 300 328
Lagéshtira relative (e Maks. 93% uredajima u mrezi ZigBee. Dva pomocna ulaza mogu se spojiti na fazu ili na neutralno
g=shil ive ( ’ (ali nije dopusteno spojiti jedan na fazu, a drugi na neutralno, vidi sl. F, 2). EN IEC 63000
pakondensueshme) b Shadierid, h b al \¢
Niveli i mbroit P20~ Svaki ulaz moZe vrsiti jednu od dolje nabrojenih funkcija: * POZOR: Unutamji domet ovisi 0 uvjetima ugradnje (npr. broju i tipu zidova izmedu
Ivell | mbrojtjes 20 * Kontrola lokalnog opterecenja uredaja) pa je stoga dobra praksa uvijek provesti testiranje kako bi se odredilo ispunjava
Direktiva RoHS o Slanje naredbi i statusa za ZigBee Ii domet potrebe uporabe.
Direktiva RED - Naredba UKLJUCENO/\SKLJUCENO/TOGGLE ** S montiranom tipkom.
EN 60669-2-1 - Naredba Vremenski programirano UKLJUCENO (stubi§no svjetlo) % Pradlozeno SPD (npr. GWD6407)
o 60669-1 - - Stanje oZicenih senzora (status binarnih 0/1)
- - Upravljanje tendama i roletama s jednostrukom ili dvostrukom tipkom, s upravlja-
Referencat standarde EN 301 489-1 njem ,Govjek prisutan” ili bez njega
EN 301 489-17 - Naredba za prigusivac svjetla s jednostrukom ili dvostrukom tipkom
- Alarm
EN 300 328 - Naredba za scenarij
EN IEC 63000 Prednja LED lampica za signaliziranje statusa

* KUJDES: kapaciteti ndikohet nga kushtet e instalimit (p.sh. numri dhe lloji i mureve
midis pajisjeve), prandaj késhillohet gjithmoné té kryhen teste pér té konfirmuar qé

Prilagodavanie intenziteta LED svjetla u dva stanja gibanja u tijeku dok opterecenje nije
u pokretu (no¢na lokalizacija).

kapaciteti real i plotéson kérkesat. SIGNALIZIRANJE STANJA
woxx SPD) ¢ sugiertar (p.sh., GWD6407) LD it SR
Stalno upaljeno crveno Uredaj nije konfiguriran
Trepée crveno Alarm za preopterecenje* ili nepravilnost u radu**
HRVATSKI Stalno upaljeno Zuto Pokretanje uredaja ili meteorolo$ki alarm***
. Stalno svijetli bijela 100%-no Redovan rad (zadano):
- Sigurnost uredaja zajamcena je samo ako provodite upute za sigurnost i uporabu; osvjetljenje Opterecenje u pokretu
stoga ih je potrebno Cuvati. Osigurajte da ove upute dobiju instalater i krajnji korisnik. .
- Ovaj proizvod smije se upotrebljavati samo za one svrhe za koje je izricito namijenjen. Stalno s‘glsevttt?gﬂ% 50%-no 0 ﬁg?:g:#garﬁ.gﬁd%%tm
Svaka druga uporaba smatra se nepravilnom i/ili opasnom. U slucaju sumnje obratite . jetjen) . P l __J J .p -
se SAT Servisu za tehnicku podrdku GEWISS. Bijelo svietlo treperi Identifikacija uredaja u tijeku
- Na proizvodu se ne smiju vrSiti nikakve izmjene. Bilo kakva izmjena ponistava jamstvo Trajno zeleno svjetlo Otvaranje mreze ZigBee
i moZe uciniti proizvod opasnim. Naizmjeni¢no zeleno/crveno Resetiranje na tvornicko stanje

- Proizvodac se ne smatra odgovornim za eventualne Stete uslijed nepravilne i pogresne
uporabe kao i neovlastenih izmjena proizvoda.
Kontaktna tocka navedena je skladu s cilievima primjenjivih direktiva i uredbi EU:

GEW-EE GEWISS S.p.a. Via D. Bosatelli, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Iltalija
1 Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

drugog zahvata na uredaju.

r;‘.b Upute za ispravno zbrinjavanje
04

SADRZAJ PAKIRANJA

1 kom. prikljuceni modul nagibne rolete

ZAE PAZNJA: Iskljucite napajanje prije postavijanja ili obavijanja bilo kojeg

Alarmi:

* Preopterecenje: ako se detektira pretjerano crpljenje, napajanje motora koji pogoni
opterecenje se deaktivira i LED lampica trepce crveno (jedan treptaj u sekundi). Nakon
Sto ste uklonili uzrok, poSaljite uredaju naredbu putem aplikacije ili izravno (lokalno).
Uredaj ¢e pokusati napajati motor koji pogoni opterecenje u trajanju od 5 sekundi,
tijekom kojih LED lampica nastavlja treptati crveno (tri treptaja u sekundi). Ako se stanje
alarma rijesilo, LED lampica Ce se vratiti na signaliziranje statusa opterecenja.

** Nepravilnost u radu: ako se ne detektira crplienje optere¢enja nakon naredbe
za pokret (zaglavljeni releji, odspojeno opterecenje itd.), LED lampica trepce crveno
(tri treptaja u sekundi) u trajanju od 5 sekundi, nakon Cega se vraca na signaliziranje
statusa opterecenja. Alarm ¢e se ponoviti svaki put kad uredaj primi neku naredbu, a
problem se nije rijesio.

***Meteorolo$ki: ako najmanje jedan od senzora u sustavu aktivira meteoroloski
alarm, uredaj dovodi opterecenje u unaprijed postavijeni status uvjeta za meteoroloski
alarm i LED lampica svijetli Zuto. Kad se stanje alarma rijesi, uredaj vraca opterece-
nje u stanje posliednje primljene naredbe i LED lampica ponovno signalizira status
optereéenja.

1 kom. prirucnik za instalaciju, za cjelovitu verziju priruénika za i ij
uporabu, koji je nuzan za konfiguriranje uredaja, skenirajte QR kod pored slike
proizvoda.

OPCE INFORMACIJE
Povezan ugradni uredaj za upravljanje motorom koji pogoni rolete, zastore, venecijan-
ske rolete, rolo zavjese itd. putem 2 izlazna kontakta sa zakljutavanjem i potencijalom.
Uredaj ima dva releja za upravijanje motorom 100-240 VAC, 50/60 Hz koji kontrolira
pokrete gore i dolje.
Uredaj je opremljen nagibnom tipkom sprijeda za gibanje prema gore i dolje i za re-
guliranje nagiba letvica.
Uredaj se moZe kombinirati sa svim povezanim uredajima ZigBee, ukljucujuci plocu
s 4 tipke (GWA1391), s kojih se putem mreZe ZigBee njime moZe upravijati. On radi
kao ZigBee usmjerivac (,ruter”) ZigBee, drugim rije¢ima proslieduje ZigBee poruke
drugim uredajima.
Ima 2 ulaza (na koje se mogu spojiti pomocni aksijalni elementi upravljanja, tradicio-
nalne tipke i prekidaci, senzori itd.) za ponavljanje lokalnog pokreta motora povezanog
s njim ili za slanje ZigBee naredbi i statusa.
Ako tipka nije montirana, moguce je pristupiti prednjoj tipki (vidi sl. C, toéka ) koja,
ako se pritisne izoliranim alatima za elektricne radove do 2500 VAC, otvara i zatvara
mrezu ZigBee, a ujedno i vraca uredaj na tvornicke postavke (tvornicko resetiranje).
NAPOMENA: Uredaj valja dopuniti tipkama s kodom od GWC2x048 do GWC2x052.

PAZNJA: motor mora imati senzor u obliku granitnog prekidaga i
samostalnu spojku!

FUNKCIJE
Uredaj prima naredbe i provodi ih putem relejnih izlaza s logickim zakljucavanjem.
Naredba moze biti:
* Gibanje: Gore / Dolje / Stop

je mreze ZigBee

Kako biste otvorili mrezu ZigBee (aktiviranje dopustenja za pridruzivanje) i dopustili da
joj se pridruze drugi uredaji, jedanput pritisnite prednju tipku (vidi sl. C, tocka ().
Prednja LED lampica zasvijetlit ¢e zeleno. Ponovno pritisnite da biste zatvorili mrezu, U
svakom sluCaju mreZa ZigBee zatvorit ¢e se 15 minuta nakon otvaranja.

Resetiranje na tvornicke postavke ("Factory Reset")

Kako biste resetirali uredaj i vratili ga u tvornicko stanje, srediSnju lokalnu tipku (vidi sl.
C, tocka (D), pritiscite dulje od 10 sekundi.

PONASANJE U SLUCAJU ISPADA
| POVRATKA NAPAJANJA
Kad dode do nestanka napajanja, kontakti izlaznih releja se otvaraju. Kad se napajanje
vrati, izlazi ostaju bez napajanja i podrazumijeva se da roleta ili venecijanska roleta
ima isti poloZaj koji je imala u trenutku nestanka napajanja. Ako u trenutku nestanka
napajanja roleta/venecijanska roleta jos nije dostigla granicni prekidac koji se zahtijeva
mogucim alarmom, ona ¢e sad nastaviti pokret iz tocke u kojoj je bila prekinuta sve dok

ne dostigne polozaj zahtijevan alarmom.

M

PAZNJA: Uvjerite se da je faza (L) uredaja zasticena automatskim preki-
dacem s nazivnom strujom od maks. 10 Al ****

‘

PAZNJA: Radnje koje slijede valja obaviti dok u sustavu nema naponal

POZOR: Za skidanje prednjih tipki vidi sl. E i I. Nadignite u naznacenim
tockama. Nemojte nadizati u drugim tockama: Mogude je nepopravijivo
ostecenje uredaja!

Pogledajte shemu spajanja (sl. L) i sl. D/H za spojnice.
Spojnice su oznacene brojevima i uredaj se mora ozi¢iti na sljiedeci nacin:

999

 Polozaj % N
 Namijestanje otvaranja/zatvaranja letvica 1. lzlaz NA, relej 2: DOLJE
 Scenariji 2. Izlaz NA, relej 1: GORE

© Meteoalarm

o Automatsko umjeravanje
Gibanje: Gore / Dolje / Stop
Uredaj moze pomicati motor gore ili dolje, ovisno o naredbi koju primi iz mreZe ili nakon
dugog pritiska na prednju tipku. Gibanje se automatski zaustavija kad se dostigne
gornja ili donja granica kretanja opterecenia ili kad se primi naredba STOP (kratki pri-
tisak na tipku).
Gibanje: Gore / Dolje / Stop s aktivnom funkcijom ,Covjek prisutan®
Za naredbe za pomicanje prema gore i prema dolje potrebno je neprestano pritiskati
prednju tipku na uredaju. Ako se puste, gibanje se odmah zaustavija.
Polozaj %
Aplikacijom se moze definirati to¢an postotak otvaranja rolete ili venecijanske rolete
(granica od 100% odgovara potpuno spustenom motoru, dok 0% odgovara potpuno
podignutom motoru).

lja/zatvaranja letvica

Uredaj moze namjestati nagib letvica venecijanske rolete nakon kratkog pritiska na

3. Pomocni ulaz 2
4. Pomocni ulaz 1
5. Faza napajanja
6. Neutralno napajanja

PROGRAMIRANJE

Kako biste uredaj i sustav pametne kuce mogli programirati i njima se sluZiti, preuzmite
aplikaciju Home Gateway iz trgovine Play Store ili App Store.

Podaci za instalaciju mreze ZigBee

Instalacijska Sifra: 00112233445566778899AABBCCDDEEFF

CRC: 0x8F52

ODRZAVANJE

Ovaj je uredaj projektiran tako da nije potrebno nikakvo posebno odrzavanje. Za even-
tualno ¢iscenje koristite suhu krpu.

Punto di contatto indicato in adempimento ai fini delle direttive e regolamenti UE applicabili:
Contact details according to the relevant European Directives and Regulations:

According to applicable UK regulations, the company responsible for placing the goods in UK market is:
GEWISS UK LTD - Unity House, Compass Point Business Park, 9 Stocks Bridge Way, ST IVES

cod. 7617000547

Lk K a0 i U Ot e JENCKPOAD ]
Fs)(;(.miu—ijip eup TEHNICKI PODACI GEWISS S.p.A. Via D.Bosatelli, 1IT-24069 Cenate Sotto (BG) Italy tel: +39 035 946 111 E-mail: jiss.com ire, PE27 5JL, United Kingdom tel: +44 1954 712757 E-mail: gewiss-uk@gewiss.com
Uredaj moze pohraniti i izvoditi jedan ili viSe scenarija pridruzujuci svakom od njih % Nanaian _ "

visine opterecenja i - u slucaju venecijanske rolete - jasno definiran nagib rebara. e 100 - 240V AG, 50/60 Hz S +39 035 946 111 q oo

Maksimalni broj scenarija kojima se moze upravijati je 16. Pomocni ulazi 2 (opskrbi napon mreze) 8:30 - 12:30 / 14:00 - 18:00 @ WWW.gewiss.com

lunedi - venerdi / monday - friday

ULTIMA REVISIONE 02/2026



