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- La sicurezza dell’apparecchio & garantita solo con I'adozione delle istruzioni di sicurezza
e di utilizzo: pertanto, & necessario conservarle. Assicurarsi che queste istruzioni siano
ricevute dallinstallatore e dall'utente finale. ) X

- Questo prodotto dovra essere destinato solo all'uso per il quale & stato espressamente
concepito. Ogni altro uso & da considerarsi improprio e/o pericoloso. In caso di dubbio
contattare il GSS, Global Service & After Sales GEWISS, | . X

- Il prodotto non deve essere modificato. Qualsiasi modifica ne annulla la garanzia e puo
rendere pericoloso il prodotto. . ' o '

- Il costruttore non pud essere considerato responsabile per eventuali danni derivati da usi

im r%pru erronei e manomissioni del prodotto acquistato. o

Punto di contatto indicato in adempimento ai fini delle direttive e regolamenti UE applicabili:

GEW'EE GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), ltaly
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATTENZIONE: Disinserire la tensione prima di procedere all'installazione o qual-
siasi altro intervento sullapparecchio.

Il simholo del cassonetto barrato, ove, riportato sull'apparecchiatura o sulla
confezione, indica che il prodotto alla fine della propria vifa utile deve essere
raccolto separatamente dagli alfri rifiuti. Al termine dell’utilizzo, I'utente dovra
farsi carico di conferire il Frodotto ad un idoneo centro di raqcofta differenziata
oppure di riconsegnarlo al rivenditore all'atto dell acquisto di un nyovo prodot-
to. Presso i rivenditori con superficie di vendita di almeno 400 m* & possibile
N nseqnare gratuitamente, senza obbligo di acquisto, i prodotti da smaltire con
dimensioni inferiori a 25 cm. L‘ad_e?uata raccolfa differenziata per 'avvio successivo
dell'apparecchiatura dismessa al ricicl ang\p, al frattamento e allo smaltimento ambientale
compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti negativi sull’ambiente e sulla salute oltre
a favorire il reimpiego e/o riciclo dei materiali di cui e composta |'apparecchiatura. GEWISS
partecipa attivamente alle operazioni che promuovono il corretto reimpiego, riciclaggio e
recupero delle apparecchiature elettriche ed elettroniche.

CONTENUTO DELLA CONFEZIONE

n.1 Modulo tag)parel\a assiale EVO N ‘
n.1 Manuale d'Iinstallazione (per la versione completa del manuale di installazione ed uso,
scansionare il QR code)

INFORMAZIONI GENERALI

Dispositivo da incasso, per il comando di un motore per la movimentazione di tapparelle,
tende, veneziane, avvolgibili, ecc. attraverso 2 contatti di uscita interbloccati con potenzia-
le. Il dis 0sitivo € dotato di due rele che permettono di pilotare un motore 100 + 240 Vac,
50/ 60 Hz per il controllo del movimento nelle due direzioni di salita e discesa. Il dispositivo
¢ dotato di due pulsanti frontali per la movimentazione verso I'alto (UP) e verso il basso
ﬁJOWN) e per la regolazione dell'inclinazione delle lamelle. o

OTE: il dispositivo deve essere completato utilizzando una delle due tipologie di tasti fron-
tali disponibili: i GW10675 deve essere completato con i tasti GW1x553S (lente GW105xxA
non mc\useg 0 GW1x557S; il GW10676 deve essere completato con i tasti GW1xb54S
(lente GW105xxA non inclusa) o GW1x558S.

Dispositivo per il comando di un motore attraverso due contatti di uscita con potenziale.
Dotato di 2 ingressi ausiliari per replicare il comando locale o per il comando centralizzato
del carico ad esso collegato.

DIP-switch1: =~ ) N ) )

Le seguenti modalita di funzionamento sono selezionate utilizzando il DIP-switch 1 a bordo
del prodotto (Fig. B - D). Per configurare la modalita di funzionamento del prodotto proce-
Egrg }ggrgﬁ#\ icato nel diagramma di flusso (Fig. G).

Il dispositivo ¢ dotato di due LED frontalj (Fig. B - D), con 2 funzionalita configurabili:
o Localizzazione (valore di default): LED sempre accesi;
e Stato uscita: LED accesi quando contatto di uscita chiuso; _
Il LED frontale. Iam_peggm sempre alla pressione del refativo tasto assiale.
Le funzionalita dei LED sono selezionate utilizzando il DIP-switch 1 a bordo del prodotto
(Fig. B - D). Per configurare la funzionalita dei LED frontali procedere come indicato nel
diagramma di flusso &FI .G%.
MODALITA DI FUNZIONAMENTO o
Il dispositivo dispone di due differenti modalita di funzionamento: ‘
* Combinata (valore di default): sul prodotto sono_Fresentl contemporaneamente sia la
funzione bistabile (“uomo assente") che monostabile (‘uomo presente”). La durata della
ressione (breve o lunga) determina quale funzione viene attivata.
* Singola: %reseme 5010 2 funzione monostabile (uomo presente)
OMBINATA

r/a\ore di default)}: sul prodotto sono presenti contemp)oraneamente sia la funzione bistabile

“uomo assente”) che monostabile (“uomo presente”). La durata della pressione (breve o
unga) determina quale funzione viene attivata.

Funzione Bistabile (uomo assente)

Pressione breve (<=0,5") del tasto UP apertura totale: .
up: o Veneziane: reqo\azwone apertura lamelle fino a posizione 0°, dopodiché la

veneziana si solleva ) ‘
pp: [Tende: 1to immediato della tapparella/tenda

Pressione breve (<=0,5") del tasto DOWN chiusura totale: .
pown: |* Veneziane: regolazione chiusura lamelle fino a posizione 90°, dopodiché la

veneziana si abbassa )
 Tapp: [Tende: abbassamento ) della tapparella/tenda

STOP: Pressione breve (<=0,5") di UP o DOWN
. (no inversione automatica di marcia)

): la durata della p

Funzione (uomo prest

della chiusura del contatto di uscita

Pressione lunga (>1") del tasto UP: ) . -

up: o Veneziane: reg{o\azwone apertura lamelle fino a posizione 0°, dopodiché la
: veneziana si solleva

o Tapparelle/Tende: 1to immediato della tapparella/tenda

Pressione lunga (>1") del tasto DOWN: ) . -

DOWN:  |* Veneziane: regglazmne chiusura lamelle fino a posizione 90°, dopodiché la

: veneziana sj abbassa

o Tapparelle/Tende: abbassamento immediato della tapparella/tenda

STOP: Alla rimozione della pressione sul tasto UP o DOWN il contatto di uscita si apre

Note relative alla modalita “Combinata”: . .

o Trail comando di UP/DOWN e quello di STOP, deve intercorrere un tempo di almeno 500ms.

. \é clotmandg centralizzato e solo di tipo bistabile (uomo assente) e quindi segue la regola
el tocco breve

MODALITA SINGOLA = .

ul prodotto viene impostata Ia sola funzionalita monostabile (uomo presente). La durata

Sul prodott tata la sola i It tabile te). La durat;

della pressione determina il tempo di chiusura del contatto di uscita.

Chiusura del contatto UP fino alla rimozione della pressione sul tasto:

up:  Veneziane: reqo\azwone apertura lamelle fino a posizione 0°, dopodiché la
: veneziana si solleva

* Tapparelle/Tende: 1to immediato della tapparella/tenda

Chiusura del contatto DOWN fino alla rimozione della pressione sul tasto:

DOWN:  |* Veneziane: regolazione chiusura lamelle fino a posizione 90°, dopodiché la

: veneziana sj abbassa
o Tapparelle/Tende: abbassamento immediato della tapparella/tenda
STOP: Il contatto UP o DOWN si apre alla rimozione della pressione sul relativo tasto

determina il tempo

Note relative alla modalita “singola” ‘ ‘
 Tra il comando di UP/DOWN e quello di STOP, deve intercorrere un tempo di almeno

ms.

« Non e disponibile la funzione “posizione preferita”

ol coBWEE o centralizzato € nella modalita monostabile (uomo presente) solo se il DIP2
& in OFF.

Alimentazione 100 + 240 Vac, 50 / 60 Hz
Ingressi ausiliari 2

IMPOSTAZIONI MODIFICABILI DALL'UTENTE
Imgostazwone della posizione preferita ‘so\o da comando assiale tapparella EVO GW10675
— GW10676). Durante il funzionamento ordinario del prodotto e possibile impostare sul
d.\rs_Fosmvo una posizione preferita della tapparella/tenda. .
é ENdZIONE: impostabile solo in abbinamento alla modalita “Combinata’”.

l{

cedura:
 Portare la tapparella/tenda nella posizione preferita

 Premere in simultanea i tasti assiali UP e DOWN per 2"

* Rilasciare i due tasti assiali o ) .

o La tapparella/tenda si muove per 1" su e poi 1" giu a conferma de\l’\m\}mst,azmne ‘
ll%lcl};)amo della posizione preferita (sia da modulo assiale tapparella EVO sia da comandi
ocali).

Procedura:

* Doppia pressione breve £2x_0‘5”) su UP o DOWN .

Nota: durante la movimentazione delle veneziane, le lamelle si aprono o chiudono comple-
tamente %a seconda del movimento che devono realizzare: in su si chiudono, in giu si apro-
no?‘ mantenendo questa posizione anche al raggiungimento della posizione preferita. Nella
sola modalita Combinata, per limitare il disallineamento tra la posizione preterita calcolata
dall'attuatore e quella reale (sfasamento ﬂ_sm\og\cog, il dispositivo si riallinea ogni volta
che raggiunge uno dei fine corsa. Qualora il dispositivo non dovesse raggiungere uno dei
finecorsa per almeno 29 movimenti consecutivi, alla ricezione di un nuovo comando viene
automaticamente eseguito un movimento fino al limite superiore, prima di eseguire (sempre
automaticamente) il comando ricevuto. Durante questa operazione, quando viene raggiunto
il limite su[)enore, il dispositivo prima di ‘ese?‘u‘\re I'ultimo comando ricevuto aspetta lo
scadere del “tempo di corsa” (vedere funzionalita DIP-3); in fase di discesa la tapparella/
tenda puo scendere al massimo del 50% della sua corsa.

Ritardo nell’attuazione centralizzata ‘ ‘ . ‘
Al fine di evitare la somma delle correnti di spunto dei motori quando si utilizzano i
comandi centralizzati, e possibile impostare il ritardo di attuazione per ogni singolo
dispositivo. Con il DIP2 in ON il comando di centralizzazione sara del tipo bistabile
(uomo assente) sia per la modalita “combinata” che per quella “singola”. | tempi di
ritardo sono riferiti a valori fissi. : X
Per selezionare uno dei 2 tempi preimpostati, procedere come indicato di seqito:
o Portare DIP-switch 2 in ON e premere in simultanea UP e DOWN per 17 (solo
su GW10 675/676) )
o | LED iniziano un lento \amFegglo
DIP 2:|® Per selezionare il valore del ritardo: . : . .
- g_ngnafl pr‘%sswone tasto UP, n° 1 impulso ciclico di entrambi LED: ritardo 0" (valore
i defaul
- seconda pressione tasto UP, n° 2 impulsi ciclici di entrambi LED: ritardo 5"
- terza pressione tasto UP, n® 3 impulsi ciclici di entrambi LED: ritardo 10”
Tra due tocchi consecutivi devono Fassare almeno 500mS. , )
 Per confermare premere in simultanea UP e DOWN per 3": un doppio lampeggio
dei LED conferma la memorizzazione dell'impostazione e il ritorno al funziona-
mento ordinario o . . ) i
Nota: nel caso sia necessario riprogrammare i tempi, per tormare in fase di pro-
Erammazwne © necessario spostare il DIP-switch 2 in OFF e poi riportarlo in ON.
a programmazione precedentemente inserita viene cancellata.

Regolazione del tempo di corsa (valore di default 120”) o

Al fine di garantire un corretto funzionamento della modalita Combinata & necessa-

rio impostare il tempo di corsa. Procedere come indicato di sequito:

* Abbassare la tapparella/tenda fino a raggiungere il fine corsa inferiore

o Posizionare il Dip-switch 3 su ON - i LED iniziano a lampegglare

DIP 3:|e Pressione breve (<0,5") su UP per far alzare automaticamente la tapparella/tenda

it | -1 LED diventano accesi fissi . .

< |s Quando la tapparella/tenda raggiunge il fine corsa superiore, pressione breve su
DOWN (<0, 5? I'LED ricominciano a lampeggiare € la tapparella/tenda si muove

er 1" DOWN e per 1" UP (a conferma della memorizzazione dell'impostazione)
o Riportare il Dip-switch 3 nella posizione OFF - ritorno alla modalita di funzio-
namento ordinario

N°_|Descrizione degli esempi di riportati in Fig. F
2 | Modulo tapparelle assiale EVO collegato ad un carico

Modulo tapparelle assiale EVO collegato ad un carico e cablato per essere co-
3 |mandato attraverso un comando esterno (morsetti 3 e 4), con la funzionalita di
comando locale.

Moduli tapparella assiali EVO collegati ognuno ad un carico e cablati per essere
4 |comandati attraverso un comando esterno (morsetti 3 e 4) con la funzionalita di
comando centralizzato.

CONTATTI DI USCITA , - o

II dispositivo riceve comandi ed effettua attuazioni UP/DOWN verso il carico (motore) colle-
gato all'uscita. L'attuazione prevista e di tipo bistabile (uomo assente} 0 monostabile (uomo
presente). Alla ricezione del comando STOP il dispositivo apre il contatto di uscita ed arresta
1l movimento del motore.

Ingressi ausiliari o ) o

I dispositivo ¢ dotato di due ingressi ausiliari indipendenti (a cui si possono collegare co-
mandi EVO ausiliari o pulsanti“tradizionali*, sensori, ecc.), che possono essere utilizzati
come controllo F_er il carico locale (in agﬁlu_nta alle aree touch frontali) o per ricevere un
comando centralizzato, | due ingressi ausiliari devono essere collegati entrambi alla fase &L).
Nota*: Nel caso di pulsanti con spia luminosa quest'ultima deve essere collegata diretta-
mente tra fase (L) e neutro (N).

COMPORTAMENTO ALLA CADUTA
E AL RIPRISTINO DELL'ALIMENTAZIONE
Alla caduta di tensione il carico (motore) colleﬁato al dispositivo viene disalimentato, | valor

dj settaggio restano impostati. Al ripristino della tensione, lo stato del carico e OFF (contatti
di uscita aperti).

M GGIO

ATTENZIONE: le sequenti operazioni devono essere eseguite in assenza di ten-
sione nell'impianto!

ATTENZIONE: per |a rimozione dei tasti frontali, fare riferimento alla Fig. C e E.
Fare leva nei punti indicati, Non fare leva in altri punti: potrebbe danneggiare
irimediabilmente il dispositivo!

ihi ATTENZIONE: DIP SWITCH raggiungibile solo tramite strumenti isolati per lavori

elettrici fino a 2500 Vac

ATTENZIONE: assicurarsi che la fase (LR del dispositivo sia protetta da un inter-
ruttore automatico con corrente nominale max. di 6A! .
Fare riferimento agli schemi di collegamento riportati nella Fig. F.
Fare riferimento agli schemi di col\epamemo riportati nella Fig. F. .
| morsetti sono numerati ¢ il disposifivo deve essere cablato nel sequente modo (Fig. F1):
1. OUT - Contatto di uscita
2. 0UT - Contatto di uscita )
3. IN2 - Ingresso comando |ocale o centralizzato E1 00 + 240 Vac, 50/ 60 Hz,
4. IN1T - Ingresso comando locale o centralizzato (100 + 240 Vac, 50 / 60 Hz
5. Fase di alimentazione
6. Neutro di alimentazione

Lunghezza max cavi ingressi aux 50m

N GW10675: 1
N. moduli ChoruSmart GW10676.2

R 2,3 Acos 0,6 (100 Vac)
Contatto di uscita (x2) 2.3 Acos0 0,6 (240 Va)
Segnalazione lumi frontale N°2 LED colore blu
Morsetti Avite, sezione max 1.5 mm?
i di utilizzo Interno, luoghi asciutti

Temperatura di impiego -5°C + +45°C
Temperatura di stoccaggio -25°C + +70°C

Umidita relativa (Non condensante) Max 93%
Grado di protezione IP20 (a tasto montato)
Direttiva bassa tensione 2014/35/UE (LVD)

Direttiva compatibilita elettromagnetica
2014/30/UE FEMC)

Direttiva RoHS 2011/65/EU + 2015/863
EN 60669-2-1; EN 60669-1; EN IEC 63000

Normative di riferimento

Protezione
Il'modulo tapparelle integra una protezione interna alle sovratemperature (ripristinabile).
Quando la protezione € in'intervento i LED frontali sono spenti.

ENGLISH

- The safetg of the device is only guaranteed if the safety and usage instructions are respected,
50 keep them handy. Make sure these instructions are received by the installer and end uger.
- This product must only be used for the purpose for which it was designed. Any other form
of use should be considered improper and/or dangerous. If in doubt, contact GSS (GEWISS
Global Service & After Sales). o

- The product must not be modified. Any modification will annul the warranty and may make
the product dangerous. L .

- The manufacturer cannot be held liable for any damage if the product is improperly or incor-
rectly used or Iam?ered with. . X o X

Contact point indicated for the purpose of fulfilling the applicable EU directives and regulations:

GEw-Es GEWISS S.p.A. Via A. Violta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Italy
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

i'f ATTENTION: Disconnect the mains voltage before installing the device or carrying

out any work on it.

If the crossed-out bin symbol a;ﬁ)ears on the equipment or packaging, this means

the product must not be included with other general waste at the end of its working

life. At the end of use, the user must deliver the product to a suitable recycling

centre or return it to the dealer when purchasing a new product. Products ready for

disposal and measuring less than 250@ can be consigned free of charge to dealers

whosg sales area covers at least 400m*, without any purchase obllt‘;anon, Efficient-

|y sorted waste collection desqned to ensure the environmentally-friendly disposal

of the used device, or its subsequent recycling, helps avoid ana/ potentially negative effects on

health and the environment, and also encourages the re-use and/or recycling of the construction

materials. GEWISS actively takes part in operations that promote the correct salvaging and re-
use or recycling of electric and electronic equipment.

PACK CONTENTS
1 EVO axial roller shutter module

& Rmstgl\f;non manual (for the complete version of the installation and user manual, scan the
code)

GENERAL INFORMATION

F\_ush—mountin? device for commanding the motor that drives roller shutters, curtains, Venetian
blinds, roller blinds, etc. via 2 interlocked output contacts with potential. “The device is fitted
with two relays for controlling a 100-240V AC, 50/60 Hz motor that regulates the up and down
movement. There are two front push-buttons for upward (UP) and downward (DOWN) movement,
and for requlating the tilt of the slats. '

NOTE: the device must be completed with one of the two tyﬁ]es of front button key available:
GW10675 must be completed with GW1x553S &GW1 05xxA lens not included) or GW1x557S
button kegy' GW10676 must be completed with GW1x554S (GW105xxA lens not included) or

GW1x558S button key.
FUNCTIONS

Device for commanding a motor via two output contacts with potential.
With 2 auxiliary inputs for repeating the local command or for the centralised command of the

DIP-switch 1:
The following operating modes can be selected using DIP-switch 1 on the device (Fig. B - D). To
%%ﬁ%rf ér[w]% device operating mode, proceed as shown in the flowchart (Fig. G).

The device is equipped with two front LEDs (Fig. B - D), with 2 configurable functions:

* Localisation (default vaIueR LEDs always enabled ~

* Output status: LEDs enabled when the output contact is closed

The front LED always flashes when the relative axial button key is pressed. )

The LED functions are selected using DIP-switch 1 on the device (Fig. B - D). To configure the
function of the front LEDs, proceed as shown in the flow chart (Fig. G).

FUNCTIONING MODES

The device has two different operating modes: )

* Combined (default vaIue% the bistable (‘dead man”%and momentary (“hold-to-run”) functions
are both available simultaneously on the device. The duration of ‘the press (short or long)
determines which function is activated.

E: 0Sm le: only the momentary (hold-to-run) function is available.

(Default value): the bistable g;dead rnan’]’) and momentary (“hold-to-run”) functions are both
available simuitaneously on the device. The duration of the press (short or long) determines
which function is activated.

Bistable (dead man) function
Short press (<=0.5") of the UP button keE/ for total opening: i
Up: « Venetian blinds; regulation of the slat opening as far as the 0° position, after

which the blind rises™ o X
* Roller shutters/Curtains: the roller shutter/curtain rises immediately
Short press (<=0.5") of the DOWN button key for total closure: .
DowN:  |* Venetian blinds: regulation of the slat closure as far as the 90° position, after
. which the blind lowers . ‘ X
* Roller shutters/Curtains: the roller shutter/curtain lowers immediately
STOP: Short press (<=0.5") of the UP or DOWN button key
: (no automatic movement reversal)

Momentary ‘hold-to-run) Function: The duration of the press determines the closure time

of the output contact

Long press (>1") of the UP button key: .

uP: o Venetian blinds; regulation of the slat opening as far as the 0° position, after
. which the blind rises” R )

* Roller shutters/Curtains: the roller shutter/curtain rises immediately

Long press (>1") of the DOWN button ke{: .

DOWN:  |* Venetian blinds: regulation of the slat closure as far as the 90° position, after
. which the blind lowers . )

* Roller sh /Curtains: the roller shutter/curtain lowers ir

STOP: When the UP or DOWN button key is released, the output contact opens

Notes regarding “Combined” mode:

© There m%st be a pause of at least 500ms between the UP/DOWN command and the STOP

command.
o The centralised command is of the bistable (dead man) type only, so it follows the “short
ress” rule

SIFIGLE MODE o . )

Only the momentary (hold-to-run) function is set on the device. The duration of the press deter-

mings the closure time of the output contact.

Closure of the UP contact until the button key is released: -

up: o Vlenetian blinds; regulation of the slat opening as far as the 0° position, after

: which the blind rises” o )

o Roller shutters/Curtains: the roller shutter/curtain rises immediately

Closure of the DOWN contact unfil the button key is released; B

pown:  |* Venetian blinds: regulation of the slat closure as far as the 90° position, after
' which the blind lowers _ )

* Roller shutters/Curtains: the roller shutter/curtain lowers ir

STOP: The UP or DOWN contact opens when the relative button key is released

Notes regarding “Single” mode
 There must be a pause of at least 500ms between the UP/DOWN command and the STOP

command.
 The“favourite position” function is not available ) o
 The centralised control is in momentary (hold-to-run) mode only if DIP2 is in OFF.

USER-MODIFIABLE SETTINGS ) )
Setting of the “favourite position” (only via the EVO GW10675 — GW10676 roller shutter axial
command). During normal device operation, it is possible to set your favourite roller shutter/
curtain position on the device, ,

/[§TTENd 10N: can only be set in “Combined” mode.

rocedure:
 Bring the roller shutter/curtain to the favourite position

o Press the UP and DOWN axial button keys simultaneously for 2 sec

* Release the two button keys ) )

o The roller shutter/curtain will move up for 1 sec and then down for 1 sec, to confirm the semn%
Applymgdt)he favourite position (either via the EVO roller shutter axial module or the local
commands).

Procedure: .

 Double short press (2x0.5") on UP or DOWN ‘

N.B.: when the Venetian blinds are moving, the slats open or close completely (depending on the
movement to be made: they close for upward movement, and open for downward movement)
and stay like this even when the favourite position has been reached. In Combined mode only,
the device is realigned every time one of the limit switches is reached (to limit the misalignment
between the favourite posifion calculated by the actuator and the real one - the physiological
dephasm%) If the device does not reach one of the limit switches for at least 29 consecutive
movements, a movement to the upper limit is automatically made when a new command is
received, before implementing (always automatically) that command. When the upper limit is
reached during this operation, before performing the last received command, the device waits
for the “stroke time" to elapse (see function DIP-3); during the descent phase, the roller shutter/
curtain may go down maximum 50% of its stroke.

Delay on centralised activation ) '

To avoid totalling the inrush currents of the motors when using the centralised com-

mands, an activation delay can be set for each single device. With the DIP2 in ON, the

centralisation command céntralised command is of the bistable (dead man) type for hoth

the “combined” and the “single” modes. The delay times refer to fixed values.

To select one of the two pre-Set times, proceed as explained below:

 Bring DIP-switch 2 to ON, then simultaneously press UP and DOWN for 1 sec (on
GWT0 675/676 only)

o The LEDs will begin flashing slowly

DIP 2:|e To select the delay value:

- first touch of the UP button, 1 cgchca\ pulse of both LEDs: 0" delay (default value)

- second touch of the UP button, 2 cyclical Fulses of poth LEDs: 5” delay

- third touch of the UP button, 3 cyclical pulses of both LEDs: 10" delay

At least 500mS must pass between two touches.

« To confirm, press UP and DOWN simultaneously for 3": a double flash of the LEDs
confirms the storage of the setting and the return to normal operation

Note: if it is necessary to repro:};ram the times, to return to the programming phase it is

necessary to set DIP-switch 2 fo OFF and then to ON.

The previous programming will be deleted.

Stroke time regulation (default value 120 sec) )

o Fr‘n‘sure correct operation in Combined mode, the stroke time must be set. Proceed

as follows:

o Lower the roller shutter/curtain until the lower limit switch is reached

.| Position Dip-switch 3 on ON - the LEDs will begin flashing ) )

 Make a short press (<0.5 sec) on UP to raise the roller shutter/curtain automatically -
the LED lights will become fixed o

* When the roller shutter/curtain reaches the uﬁper limit switch, make a short press on

OWN (<0.5 sec) - the LEDs will begin flashing again and the roller shutter/curtain

will move for 1 sec DOWN and then for 1 sec UP (to confirm the storage of the setting)

 Bring Dip-switch 3 back to OFF - return to normal operating mode

No. iption of the examples shown in Fig. F
2 | EVO axial roller shutter module connected to a load

3 EVO axial roller shutter module connected to a load and wired so it can be commanded
via an external command (terminals 3 and 4), with the local command function.

EVO axial roller shutter modules each connected to a load and wired so they can be
4 comg?ndetd via an external command (terminals 3 and 4), with the centralised com-
mand function.

OUTPUT CONTACTS

The device receives commands and implements UP/DOWN movements on the load (motor)
connected to the outﬂut, The implementation is of the bistable (dead man) or momentary Shold—
to-rung type. When the STOP command is received, the device opens the output contact and
stops the movement of the motor.

Auxiliary inputs o - B
The device has two independent auxiliary inputs %mat auxiliary EVO controls or traditional
push-buttons, sensors™ etc. can be connected o) that can be used as a control for the local load
(in addition to the front touch areas% or to receive a centralised command etc. The two auxiliary
inputs must both be connected to the phase line (L). ‘ )
N.B.: For push-buttons with indicator lamp, this must be connected directly between line (L)
and neutral (N).

ordinario

Impostazione funzionalita LED frontali

‘ LED frontali lampeggio lento ‘
|
[ Per selezionare la funzionalita: }

“Tocco 1 tasto UP —» Localizzazione (1 lampeggio + OFF 1” ciclico - valore di default)
“Tocco 1 tasto DOWN —> Stato Carico (2 lampeggi + OFF 1” ciclico)

]

Impostazione per funzionalita contatto di uscita

I
‘ LED frontali lampeggio veloce
I

{ Per selezionare la funzionalita:

Tocco 1" tasto UP —> Modalita combinata (1 lampeggio + OFF 1” ciclico - valore di default
Tocco 1" tasto DOWN —> Modalita singola (2 lampeggi + OFF 2” ciclico)

—{ Per confermare riportare DIPY in OFF }:

G >|

Normal operation

Parameter setting
DIP1to ON

Press UP and DOWN
simultaneously

Setting of front LED function

Setting for output contact function

]

‘ Slow flashing of front LEDs ‘ ‘ Quick flashing of front LEDs
| I
To select the function: To select the function:
-1-sec press on UP —» Localisation (1 flash + OFF 1" cyclical - default value) -1-sec press on UP — Combined mode (1 flash + OFF 1” cyclical - default value)
-1-sec press on DOWN > Load status (2 flashes + OFF 1" cyclical) -1-sec press on DOWN —> Single mode (2 flashes + OFF 2" cyclical)

—{ To confirm, bring DIP1 back to OFF }:




The set values remain valid. When the
contacts open)

BEHAVIOUR WITH POWER FAILURE
AND WHEN THE POWER SUPPLY IS RESTORED
When there is a power failure, the load (motor) connected to the device is no longer
power supply returns, the load status is OFf

owered,
(output

ASSEM

fhf A'ITENTION:I the following operations must only be carried out when the system is

not powered!

ATTENTION: to remove the front button keys, refer to Fig. C and E. Apply a lever only
in the points indicated. Levering in any other points may cause irreparable damage

to the device!

ilf ATTENTION: The DIP SWITCH can only be reached using insulated tools for electrical

work up to 2500 Vac

ATTENTION: make sure the device line conductor (L) is protected by a circuit breaker
with a maximum rated current of GA!

Refer to the connection diagrams in Fig. F.

Refer to the connection diagrams inFi
The terminals are numbered,

OUT - Output contac

g. F.
and the r?evice must be wired in the following way (Fig. F1):

IN2 - Local or centralised command input E1 00 - 240V AC, 50/60 HZ}

2
3
4. N1 - Local or centralised command input
g Power supply phase

100 - 240V AC, 50/60 Hz)

Le voyant frontal clignote toujours & \a,Pres_sion,de la touche axiale correspondante.

Les fonctionnalités des voyants sont selectionnées en utilisant le commutateur DIP 1 situé sur le

produit (Fig. B - D). Pour configurer la fonctionnalité des voyants frontaux, procéder de la facon

mdlguee sir le diagramme de flux (FTlg. G).

MODALITES DE FONCTIONNEMENT )

Le dispositif dispose de deux modalités de fonctionnement : i

 Combinee g/aleur par defautz . le produit comprend simultanément la fonction bistable
(« homme absent ») et monostable (« homme present »). La duree de la pression (breve ou
longue) détermine la fonction a activer. )

o Simple ; presence e la seule fonction monostable (homme présent).

MODALITE COMBINEE ) X

(Valeur par défaut) : le produit comprend simultanément la fonction bistable (« homme absent »)

?t rrltonostablte («’homme présent »). La durée de la pression (bréve ou longue) détermine la

fonction a activer.

Fonction bistable (homme absent)

Pression breve (<=0,5") de la touche UP ouverture fotale : " )

up: « Stores venitiens : réglage de I'ouverture des lamelles jusqu'a la position 0°, puis
. e store vénitien se souleve i

o Stores/Rideaux : montée immédiate du store/rideau

Pression bréve (<=0,5") de la touche DOWN fermeture totale :

DOWN: |® Stores vénitiens : réglage de la fermeture des lamelles jusqu'a la position 90°,
. uis le store venitien S'abaisse
o Stores/Rideaux : descente immédiate du store/rideau
STOP : Pression bréve (<=0,5") de UP ou de DOWN

(non inversion automatique de la marche)

Fonction monostable (homme présent) : la durée de la pression détermine le temps de
fermeture du contact de sortie

. Power supply neutral Pression | 1% de la e UP
ression longue (>1") de la touche UP :
TECHNICAL DATA uP: . |SIOtres vé,%i_%iens : rég\?ge de I'ouverture des lamelles jusqu’a la position 0°, puis
: e store vénitien se souleve
Power supply 100 + 240V AC, 50/ 60 Hz « Stores/Rideaux : montée immeédiate du store/rideau
Auxiliary inputs 2 Pression longue (>1”) de la touche DOWN : N .
Max. cable length (aux. inputs) 50m pown: |® Stores venitiens : réglage de la fermeture des lamelles jusqu'a la position 90°,
GW10675:1 . uis le store vénitien s'abaisse )
No. of ChoruSmart modules 0675: » Stores/Rideaux : descente immédiate du store/rideau
GW10676: 2 STOP:  |Au relachement de la touche UP ou DOWN, le contact de sortie s'ouvre
Output contact (x2 2.3 Acos 0.6 (100 Vac) Note relative a la modalité combinée :
utput contact (x2) 2.3 Acosd 0.6 (240 Vac) * Entre |ic1 commande UP/DOWN et la commande STOP, une durée de 500 ms au moins doit
- - s'écouler.
Front brightness signal 2blue LEDs « La commande centralisée est uniquement de type bistable (homme absent) et suit donc la
i Screwed, max section 1.5 mm? M&e&ﬁﬁe& FI\WSEE)H breve
Usage ¢ Dry indoor places Seule la fonctionnalité monostable (homme présent) est configurée sur le produit. La durée de la
Operating temy -5°C o +45°C pression détermine le temps de fermeture du contact de sortie.
Storage temp -25°Ct0 +70°C Fegtneture du,%_ontact UP‘ Jusqdwa}y re\ércthemgnt Ide \alltouphe L e positon 0°.oui
i idi " i . * Stores vénitiens : réglage de I'ouverture des lamelles jusqu' la position 0°, puis
Relative humidity (non-condensative) _Max. 93% ‘ UP: Je tore venin sé so%\e%e, . . Jusquiata p P
Degree of protection IP20 (with button key installed) * Stores/Rideaux : montée immeédiate du store/rideau
Low Voltage Directive 2014/35/EU (LVD) Fegtneture QU_%ontact DOl\IVN jéls u‘?u re\z%che[jnen} de |ﬁl touche ;. -
Electromaanetic Compatibility Directive . |* Stores venitiens : réglage de la fermeture des lamelles jusqu'a fa position 90°,
Reference Standards 201 4/30/EU (EMC) patoiity DOWN uis [e store venitien s'abaisse )
RoHS Directive 2011/65/E0 1 2015/863 o Stores/Rideaux : descente immédiate du store/rideau
Eli 0 sggczwi- TN 60669 1+EN € 63000 STOP: |[Le contact UP ou DOWN s'ouvre au relachement de Ia touche correspondante
— — Note relative a la modalité simple X o
Protection * Entre la commande UP/DOWN et la commande STOP, une durée de 500 ms au moins doit

The roller shutter module has an overtemperature protection Qevic% (resettable). When the pro-

tection device has been triggered, the front LEDs are not illuminated.

FRANGCAIS

- La séourité de I'apparei n'est garantie que si I'on observe les instructions de sécurité et
d'ytilisation ; aussi, s'avere-t-il necessaire de les conserver. S'assurer que ces consignes ont

eté recues par l'installateur et par |'utilisateur final

- Ce produit est uniquement destiné a I'usage pour lequel il a été expressément congu. Toute
autre utilisation est congiderée comme \mFropre et/ou dangereuse. En cas de doute, Contacter

le GSS, Global Service & After Sales GEWISS

- Le produit ne doit pas étre modifié. Toute modification invalide la garantie et peut rendre le

Eroduit dan%ereux.

- Le constructeur ne peut étre tenu pour responsable des dommages éventuels dérivant d'un

usage impropre, erroné ou bien d'une altération du produit achete:

Pointgde contact indiqué en application des directives et des rég\emémaﬁons UE:

GE“EE GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italie

Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

i‘f ATTENTION : Couper la Ienswoq du réseau avant de procéder a I'installation ou a toute

autre intervention sur ['appareil.

le symbole de la poubelle barrée, [a ou il est reporté sur 'appareil ou I'emballage,
indique que le produit en fin de vie doit etre collecté séparement des autres de-
chets. Au terme de la durée de vie du produit, I'utilisateur devra se charger de le

—

nation compatible avec I'environnement, contribue a éviter les effets negatifs sur I'environne-
ment et sur la santé et favorise le réemploi et/ou e recyclage des matiéres de I'appareil. GEWISS
participe activement aux opérations favorisant le reemplol, le recyclage et la récupération des

appareils electriques et electroniques.

CONTENU DE LA CONFECTION

1 Module de store axial EVO

1 Manuel d'installation (pour la version compléte du manuel d'installation et d'utilisation, scan-

ner le code QR)

INFORMATIONS GENERALES

Dispositif, a encastrer, de commande d'un moteur de déplacement de stores, de rideaux, de
stores venitiens, de stores enroulables, efc, a travers 2 contacts verrouillés de sortie @ otenotlﬁ\.
Z

Le dispositif est muni de deux relais permettant de piloter un moteur 100 + 240 Vi
pour le controle du mouvement dans les deux directions de montée et de descen

ca
te. Le dispositif

est muni de deux boutons-poussoirs frontaux de déplacement vers le haut (UP) et vers le bas

hDOWIR et de réglage de I'inclinaison des lamelles,
EMAF

QUE : [e dWoswtif doit etre complété en utilisant |'un des deux
: 10675 doit etre complete avec les touches GW1

W

le touches frontales
lentille GW105xxA

non incluse) ou GW1x557S ; le GW10676 doit étre completé par les touches GW1x554S (lentille

GW105xxA non incluse) ou GW1x558S.

FONCTIONS

Dispositif de commande d'un moteur a travers deux contacts de sortie avec potentiel.

Muni de 2 entrees auxiliaires pour repliquer la commande locale et/ou centralisee de la charge

raccordée.
Commutateur DIP 1 :

Les modalites suivantes de fonctionnement sont sélectionnées en ufilisant le commutateur DIP
1 situe sur le produit (Fig. B - D). Pour configurer la modalité de fonctionnement du produit,

erocéﬂgrrsde Ia facon indiquee sur le diagramme de flux (Fig.

OYA FRON'IQAUX

G).

Le dispositif est équipé de deux voyants frontaux (Fig. B - D), avec 2 fonctionnalités confi-
s :

rabl

* Localisation (valeur par défaut) : Voyants toujours allumés ; .
o Etat de la sortie : Voyants allumés lorsque le contact de sortie est fermé.

uler.

o L .a fonction Position préférée n'est pas disponible - i

e [.a commande centralisée ne se trouve dans la modalité monostable (homme présent) que
sile DIP2 est sur

REGLAGES MODIFIABLES PAR L'UTILISATEUR )

Im\ﬁosmon de la position preféree (uniquement par commande axiale du store EVO GW10675 -

GW10676), Lors du fonctionnement courant du produit, on pourra imposer, sur le dispositif, une

position Inreferee du store ou du rideau. o o »

ATTENTION : configurable uniquement en association a la modalité « Combinée ».

Procédure : ) o

o Porter le store ou le rideau sur la position préférée

. ADPU er simultanement sur les touches axiales UP et DOWN pendant 2"

o Relacher les deux touches axiales ) o

. (Lje ﬁtore out‘\e rideau se déplace pendant 1" vers le haut, puis 1" vers le bas en confirmation
e I'mposition L ) _

Rappel de la position préférée (aussi bien par le module axial du store EVO que par les

commandes locales).

rocédure :
* Double pression breve (2 x 0,5") sur UP ou DOWN
Remarque : lors du déplacement des stores vénitiens, les lamelles s'ouvrent ou se ferment
complétement (selon le'mouvement a réaliser : vers le haut, ils se ferment, vers le bas, ils
s'ouvrent), en maintenant cette position méme a I'obtention de la position préférée. Dans la
seule modalité combinée, pour limiter le désalignement entre la position preferée calculée par
I'actionneur et la position réelle (deghas%ge physiolo que[), le dispositif s réaligne chaque Tois
u'il atteint un des fins de course. Si le dispositif n'atteint pas I'un des fins de course pendant
29 mouvements consécutifs au moins, a la réception d’une nouvelle commande, un mouvement
iusqu‘a Ia limite supérieure a automatiquement lieu avant d'exécuter (toujours automatquer_nem)
la commande recue. Lors de cette ?Peratlon‘ lorsque la limite supérieure est atteinte, le dispo-
sitif attend I'expiration du « temps de course » avant d’effectuer la derniere commande recue
(voir fonctionnalité DIP-3) ; en phase de descente, la descente du store/rideau peut atteindre
maximum 50 % de sa course.

Retard de 'actionnement centralisé , »

Afin d’éviter la somme des intensités de pointe des moteurs Iorsque l'on utilise les

commandes centralisées, on pourra imposer le retard d'actionnement de chaque dispo-

sitif. Lorsque le commutateur DIP2 est sur ON, la commande de centralisation sera du

type bistable (omme absent) tant pour la modalité « combinée » que pour la modalité

< simple ». Les temps de refard se referent a des valeurs fixes.

Pour selectionner I'un des 2 temps predefinis, procéder comme indiqué ci-dessous :

o Porter le commutateur DIP 2 sur ON et aé)puyer simultanément sur UP et DOWN
Eendant 1" (uniquement sur GW10 675/676)

* | es voyants commencent un clignotement lent

* Pour selectionner la valeur du retard : ) )

- une premiere pression sur la touche UP, 1 impulsion cyclique des deux voyants : retard
0" (valeur par défaut ; ‘ ‘

- unte geggleme pression sur la touche UP, 2 impulsions cycliques des deux voyants :
retar

- unte g%\gme pression sur la touche UP, 3 impulsions cycliques des deux voyants :
retar

DIP2:

Entre deux pressions consécutives, 500mS au moins doivent s'écouler,

o Pour confirmer, appuyer simultanément sur UP et DOWN pendant 3" : un double
clignotement des voyants confirme la mémorisation du réglage et le retour au fonc-
tionnement habituel

Remarque : s'il faut reprog,rammer les temps, pour retourner en (flhase de programma-

tion, \'\‘ est nécessaire de deplacer le commutateur DIP 2 sur OFF et puis a nouveau

Sur

u
La programmation précédemment insérée sera effacée.

Réglage du temps de course (valeur par défaut 120”)
IAfin de garantir le fonctionnement de la modalite combinée, imposer le temps de course.
Proceder comme indique ci-dessous ; e
o Abaisser le store ou le rideau jusqu'au fin de course inférieur o
* Positionner le commutateur DIP 3 sur ON - les voyants commencent a clignoter
DIP 3 :|e Pression bréve (<O,5"P sur UP pour relever automatiquement le store ou le rideau - les
i | Voyants sont allumes fixes . X » . R
< |s Lorsque le store ou le rideau atteint e fin de course supérieur, pression bréve sur
DOWN (<0,5") - Les vomams recommencent & clignoter et Je store ou le rideau se dé-
e
it

E\ace endant 1" DOWN e 1" UP (en confirmation de la mémorisation de \’i‘mposition}
 Reporter le commutateur DIP 3 sur OFF - Retour a la modalité de fonctionnemen
courant

N° | Description des de reportés sur la Fig. F
2 | Module axial des stores EVO raccordé & une charge

3| Module axial des stores EVO raccordé a une charge et cablé pour étre commande a tra-
vers une commande externe (bornes 3 et 4), avec la fonctionnalité de commande locale.

Modules axiaux des stores EVO chacun raccordé a une charge et cablé pour étre

4 |commande a travers une commande externe (bornes 3 et 4), avec la fonctionnalité de
commande

CONTACTS DE SORTIE i )

Le dispositif recoit des commandes et exécute les actionnements UP/DOWN vers la charge

(moteur) raccordee a la sortie, L'actionnement prévu est de type bistable (nomme absent) ou

monostable (nomme présent). A [a réception de la commande STOP, le dispositif ouvre le contact

de sortie et arréte le mouvement du moteur.

Entrées auxiliaires | L

Le dispositif est equipé de deux entrées auxiliaires indépendantes (auxquelles 'on pourra raccor-

der des commandes EVO auxiliaires ou des boutons-poussoirs traditionnels™, des capteurs, etc.)

Pouvam étre utilisées comme controle de la charge locale {en complement des zones tactiles

rontales) ou bien PO‘" recevoir une commande centralisée. Les deux entrées auxiliaires doivent

étre raccordées a la phase (1). . . .
Remarque™ : Dans le cas de boutons-poussoirs avec voyant lumineux, ce dernier doit étre
raccorde directement entre la phase (L) et le neutre (N)

. COMPORTEMENT A LA CHUTE
ET A LA RESTAURATION DE LALIMENTATION
Ala chute de tension, la charge (moteur) raccordée au disFosilif n'est plus alimentée. Les valeurs

de configuration restent imposees. A [a restauration de la tension, I'état de la charge est OFF
(contacts de sortie ouverts).

TAGE
ATTENTION : les opérations suivantes doivent étre exécutées en I'absence de tension
sur l'installation !

ATTENTION : pour le refrait des touches frontales, se référer aux Fig. C et E. Faire
levier au niveau des points ,md,\g.ues Ne pas faire levier a d’autres endroits : cela
risquerait d'endommager irrémediablement le dispositif |
ATTENTION : COMMUTATEUR D\[F)’Oa\c/cesswb\e uniquement a I'aide d'outils isolés pour

travaux sous tension jusqu'a 2 500 Vca
ATTENTION : s'assurer que la phase (L) du dispositif est protégée par un disjoncteur
d'une intensite maximale max. de 6 A ! i .
Faire reférence aux schémas de raccordement reportés sur la Fig. F
Faire référence aux schémas de raccordement re;?oné§ surlaFig.F. )
Les hornes sont numerotées et le dispositif doit étre cablé de la maniére suivante (Fig. F1) :
- Contact de sortie
0UT - Contact de sortie »
IN2 - Entree de la commande locale ou centralisée (100 + 240 Vica, 50/60 Hz)
IN1 - Entrée de la commande locale ou centralisée (100 + 240 Vica, 50/60 Hz)
Phase dalimentation
Neutre d’alimentation

Do

CONTENIDO DEL ENVASE

1 Madulo persianas axial EVO i B
Manual de |nstalgmon (para obtener la version completa del manual de instalacién y uso,

;scanear el codigo OR)
INFORMACION GENERAL

Dispositivo de empotrar, é)ara accionar un motor que mueve persianas, toldos, venecianas, en-
rollables, etc. mediante 2 contactos de salida interblogueados con potencial. ] dispositivo esta
equipado con dos relés para accionar un motor de 100+ 240 Vica, 50 / 60 Hz que controle el
movimiento en ambas direcciones, de subida y de bajada. El dispositivo tiene dos pulsadores
Ironlta{es para mover hacia arriba (UP) y hacid abajo J(DOVVN) y para regular la inclinacion de
os listones.

NOTAS: el dispositivo debe completarse utilizando uno de los dos tipos de teclas frontales dispo-
nibles: el GW10675 debe completarse con las teclas GW1x553S (lente GW105xxA no incluida)
0 GW1x557S; El GW10676 debe completarse con las teclas GW1x554S (Lente GW105xxA no

incluida) o GW1x558S.
FUNCIONES

Dispositivo de mando de un motor mediante dos contactos de salida con potencial.

PPsee 2 entradas auxiliares para reproducir el mando local o centralizado de la carga conectada

al mismo.

DIP-switch 1: : . X . .

Las siguientes modalidades de funcionamiento se pueden configurar utilizando el DIP-switch 1

del producto (Fig. B - D). Para configurar la modalidad de funcionamiento del producto, proceder

como se indica en el diagrama de flujo (Fig. G).

LED FRONTALES, . o )

El r‘ﬁ]osmvo estd dotado de dos ledes frontales (Fig. B - D), con 2 funcionamientos confi-
urables:

9 Localizacidn (valor predefinido): LED siempre encendidos; i

« Estado salida: LED encendidos cuando el contacto de salida esta cerrado;

EI LED frontal parpadea siempre cuando se presiona Ia tecla axial correspondiente.

Los funcionamientos de los ledes se pueden seleccionar utilizando el DIP-switch 1 del producto

Fig. B - D). Para configurar los funcionamientos de los ledes frontales, proceder como se indica

en el diagrama de ﬂlﬂo %‘ﬁ; I(V;l)

MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO _ _

el dispositivo dispone de dos diferentes modalidades de funcionamiento: o

* Combinada (valor predefinido): el producto cuenta simultaneamente con la funcion biestable
(*hombre auseme“fy monoestable (‘hombre presente”). La duracion de la presion (breve o

rolongada) determina la funcion que se debe activar.

* Simple: solo tiene la funcion monoestable (hombre presente).

MODALIDAD COMBINADA o i

(Valor predefinido); el producto cuenta simultdneamente con la funcién biestable (“hombre au-

seme"f, y monoestable (“hombre presente”). La duracion de la presion (breve o prolongada)

determina la funcion que se debe activar.

Funcién biestable (hombre ausente

Retraso en el accionamiento centralizado

Con el propdsito de evitar la suma de las corrientes de arranque de los motores cuando

se utilizan los mandos centralizados, se puede configurar el retraso de accionamiento

Fara cada dispositivo. Con el DIP2 en ON, el mando de centralizacion sera de tipo bies-

able (hombre ausente) tanto para la modalidad “combinada” como para la “simple”. Los

tiempos de retraso se refieren a valores fijos. o

{?ara seleccionar uno de los 2 tiempos predefinidos, proceder como se indica a con-

inuacion:

 Colocar el DIP-switch 2 en ON g presionar simultdneamente UP y DOWN durante 1
segundo (solo en GW10 675/676)

* Los LED comienzan a parpadear lentamente

DIP 2:|° Para seleccionar el valor de retraso: . .

- pnrgera 3rf)eswon tecla UP, n.° 1 parpadeo ciclico de ambos ledes: retraso 0" (valor
predefinido) o

- sequnda presion tecla UP, n.° 2 parpadeos ciclicos de ambos ledes: retraso 5”

- tercera tecla UP, n.° 3 parpadeos ciclicos de ambos ledes; retraso 10"

Entre dos presiones consecutivas deben transcurrir como minimo 500 ms.

* Para confirmar, presionar simultaneamente las teclas UP y DOWN durante 3": un
doble parpadeo de los ledes confirma que se ha memorizado la configuracion y se
regresa al funcionamiento normal

Nota: sj fuese necesario volver a programar l0s Uemi)os‘ para volver a la fase de pro-

gramacion habra que desplazar el DIP-switch 2 a la posicion OFF y luego volver a

colocarlo en ON. , )

La programacion introducida anteriormente se borra.

Regulacion del tiempo de carrera (valor predefinido 120" . )

Para _garantizar el funcionamiento correcto de la modalidad Combinada, es necesario

configurar el tiempo de carrera. Proceder como se indica a continuacion:

3 Ba‘ar la persiana/toldo hasta el final de carrera inferior

* Colocar el Dip-switch 3 en ON - los LED comienzan a pa,r%;adear ‘

DIP 3:|e Presion breve (< 0,5") en UP para que se levante automaticamente la persiana/toldo

ki | - los LED se encienden con luz fija ) ‘

<SP e Cuando la Berswana/toldo alcanza el final de carrera superjor, presionar brevemente en

OWN (< 0,5") - Los LED vuelven a parpadear y la persiana/toldo se mueve durante

1" DOWN 3{ durante 1" UP (para confirmar que la configuracion ha sido memorizada)

© \lolver ‘a colocar el Dip-switch 3 en OFF - retorno a la'modalidad de funcionamiento
normal

N°_ | Descripcion de los €] de
2 | Mddulo persianas axial EVO conectado a una carga

3 Médulo persianas axial EVO conectado a una carga y cableado para ser accionado a
través de un mando externo (bornes 3y 4), con funcionamiento de mando local.

en laFig. F

Médulos persianas axiales EVO conectados a una carga y cableados para ser accio-
4 nad{)s‘a éaves de un mando externo (bornes 3 y 4), con funcionamiento de mando
centralizado.

Presion breve (<= 0,5") de la tecla UP apertura total: .

up: . Venecmnas:_regulamon de la apertura de las lamas hasta la posicion 0°, tras lo
. cual [a veneciana sube i i k

o Persianas/Cortinas: subida inmediata de la persiana/cortina

Presion breve (<= 0,5") de la tecla DOWN cierre total

I
o Venecianas: regulacion del cierre de las lamas hasta la posicion 90°, tras lo

DONNEES TECHNIQUES DOWN: 1" ¢l a venegiana baja ) )
- * Persianas/Cortinas: bajada inmediata de la persiana/cortina
100 - 240 Vea 50/60 Hz STop: _|Presion breve (<= 0,5 de UP 0 DOWN
Entrées auxiliaires 2 : (sin inversion automdtica de marcha)
Longueur max des cébles des entrées aux50 m Eunqién n&onl'noesttgblte (goml}rg presente): la duracion de la presion determina el tiempo
W10675 -1 e cierre del contacto de salida
Nombre de modules Cl t g‘m 8272 2 Presion prolongada H>1_") de la tecla UP: .
: uP: « Venecianas: regulacion de la apertura de las lamas hasta la posicion 0°, tras lo
. 2,3 Acos 0,6 (100 Vca) . cual [a veneciana sube
Contact de sortie (x 2) 2.3 A cost 0,6 (240 Vea) o Persi Cortinas: subida inmediata de la persiana/cortina
- ’ " Presion prolongada (>1”) de la tecla DOWN:
Signal frontal 2 voyans bleus ; oown: I° Vonecinas, regL(llacign del clerre de las lamas hasta la posicion 90°, tras lo
Bornes Avis, section max 1,5 mm g cual lavenecianabaja ) )
Ambiance d’utilisation Intérieure, locaux secs of Cortinas: bajada inmediata de la persiana/cortina
Te dutilisation 5°C 2 +45°C STOP: _|Al soltar la tecla UP o DOWN el contacto de salida se abre
5 de 5°C 2 +70°C ObEs?rva‘cioneg r%feﬂg:;lg (?Vﬁ\l mor‘iglids_lgépc%mbbinada»: | 50
r= o . o Entre el mando de el de STOP, deben pasar al menos 500 ms.
Hi relative (sans condensation)  93% max . E\ mando centralizado es so\g de tipo biestable (hpombre ausente) por ende sigue la regla
Indice de i IP20 (avec la touche montée) e Rresmn
= - - MODALIDAD SIMPLE
Directive sur la basse tension 2014/35/UE (VD) En el producto se configura sélo el funcionamiento monoestable (hombre presente). La duracion
%%%% /SEulj l% Ec’(\)/l)mpaﬂbimé électromagnétique de la presion determina el tiempo de cierre del contacto de salida.
Normes de référence

Directive RoHS 2011/65/EU + 2015/863
EN 60669-2-1 ; EN 60669-1 ; EN CEI 63000

Protection
Le module stores integre une protection interne contre la surcharge (réinitialisable). Lorsque la
protection est en intervention, les voyants frontaux sont eteints

- La seguridad del aparato solo se garantiza si se respetan las instrucciones de seguridad Y de
uso; por tanto, es necesario conservarlas. Asegurarse de que el instalador y el usuario final
reciban estas instrucciones. ) .

- Este producto debera ser destinado solo al uso para el cual ha sido expresamente concebido.
Cualquier ofro uso se debe considerar |mpr0émo y/o peligroso. En caso de dudas, contactar con
el GSS, Global Service & After Sales GEWISS, o )

- H producto no debe ser modificado. Cualquier modificacion anula la garantia y puede hacer
Ee\ r0s0 el producto. -

- £l fabricante no puede ser considerado responsable por eventuales dafios que deriven de usos

impropios, erroneos y manipulaciones indebidas del producto ad%um 0.

Pu‘n ob‘e contacto indicado en cumplimiento de las directivas y de los reglamentos de la UE

aplicables:

GEW-EE GEWISS S@.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italia
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

AT_ENCION: Desconectar la tension antes de instalar el aparato o de trabajar en el
/ \ mismo.

El simbolo del contenedor tachado, cuando se indica en el aparato o en el envase,
indica que el producto, al final de su vida util, se debe recoger separado de los
demas residuos. Al final del uso, el usuario debera encargarse de llevar el produc-
to a un centro de recogida diferenciada adecuado o devolvérselo al revendedor con
ocasion de la compra de un nuevo rodycto, En las tiendas de reventa con una
suFerf\c[e de venta de al menos 400 m?, es posible entregar gratuitamente, sin
I
h obligacion de compra, los productos que se deben eliminar con dimensiones infe-
riores a 25 cm. La recogida diferenciada adecuada para proceder posteriormente al reciclaje, al
tratamiento y a la eliminacion del a?arato de manera compatible con el medio ambiente contri-
buye a evitar posibles efectos negativos en el medio ambiente y en la salud, y favorece la reuti-
lizacion y/o el reciclaje de los materiales de los que se compone el aFarato, GEWISS participa
activamente en las operaciones que favorecen la reutilizacion, el reciclaje y la recuperacion co-
rrectos de los aparatos eléctricos y electronicos.

Cierre el contacto UP hasta que desaparezca [a presion en [a tecla:

Up: o Venecianas: regulacion de la apertura de las lamas hasta a posicion 0°, tras lo
' cual laveneciana sube ‘ )

of Cortinas: subida inmediata de la persiana/cortina

Cierre el contacto DOWN hasta que desaparezca la presion en Ia tecla:

* Vlenecianas: requlacion del cierre de las lamas hasta la posicion 90°, tras lo

DOWN: cual lavenecianabaja =~ ) )
of Cortinas: bajada inmediata de la persiana/cortina
STOP: El contacto UP o DOWN se abre cuando desaparece la presion en la tecla co-
: rrespondiente

Observaciones referidas a la modalidads« Simgle»
o Entre el mando de UP/DOWN dv el de STOP, deben pasar al menos 500 ms.
 No esta disponible Ia funcion de« posicion preferida»

CONTACTOS DE SALIDA o )
El dispositivo recibe los mandos y efecttia accionamientos UP/DOWN hacia la carga (motor)
conectada a la salida. El accionamiento previsto es de tipo biestable (hombre ausente) o mo-
noestable (hombre presente). Al recibir el mando STOP el dispositivo abre el contacto de salida
detiene el movimiento del motor.
ntradas auxiliares o X
El dispositivo esta dotado de dos entradas auxiliares independientes (a las que se pueden conec-
tar mandos EVO auxiliares o pulsadores convencionales”, sengsores, efc.), que pueden utilizarse
como control de la carga local (ademas de las areas tacfiles frontales) o para recibir un mando
centralizado. Las dos entradas auxiliares deben estar conectadas a la fase (L).
Nota*: En el caso de pulsadores con testigo luminoso, éste debe conectarse directamente entre
la fase (L) y el neutro (N).

COMPORTAMIENTO EN CASO DE CAiDA
Y AL RESTABLECERSE LA ALIMENTACION
Cuando la tension cae, la carga (motor) conectada al dispositivo se desconecta. Los valores de

ajuste permanecen configurados. Cuando se restablece Ia tension, el estado de carga es OFF
(contactos de salida abiertos).

MONTAJE

A_TENCIQN: iLas siguientes operaciones deben realizarse cuando la instalacién esta
sin tension!

ATENCION: para retirar las teclas frontales, consultar las Fig. C y E. Hacer palanca
en los J)umos indicados. No hacer palanca en ningun otro punfo: jpodria danarse
irremediablemente el dispositivo!

ATEN_CION; se puede acceder al DIP SWITCH slo con herramientas aisladas para
trabajos eléctricos de hasta 2500 Vca

ATENCION: jagegurarse de que la fase (L) de d@)osmvo esté protegida por un inte-
rruptor automatico con intensidad nominal max. de 6 Al
Consultar los esquemas de conexion en la Fig. F.
Consultar los esquemas de conexion en la Fig. F . .
Los hornes estan Turgerad‘%s y el dispositivo debe estar cableado del siguiente modo (Fig. F1):
. - Contacto de salida

o,
S
S

OUT - Contacto de salida X

IN2 - Entrada mando local o centralizado (100 + 240 Vica, 50/60 Hz)
IN1 - Entrada mando local o centralizado (100 + 240 Vica, 50/60 Hz
Fase de alimentacion,

Neutro de alimentacion

DATOS TECNICOS

DO CON

« £l mando_centralizado esta en modalidad monoestable (hombre presente) sélo si el DIP2 Alimentacion 100 + 240 Vca, 50/60 Hz
esta en OFF. Entradas auxili 2

CONFIGURACIONES QUE EL USUARIO PUEDE MODIFICAR Longitud mdx. cables entradasaux. __ 50m___

Conf\guracwon de la posicion preferida (solo desde el mando axial persiana FVO GW10675 — N° de médulos GW10675: 1

GW10676). Durante el funcionamiento normal del producto se puede configurar la posicion ' GW10676: 2

R B e icamente oo con fa modaldad “Combinada” 2.3 A 050 0,6 (100 Vea)
ION: se puede configurar (nicamente junto con la modalidad “Combinada’. i g )

Procedimiento: " X Contacto de salida (x2) 2,3 Acosg 0,6 (240 Vca)

 Golocar |a persianartodo en la posicion preferida SefalizaciGn luminosa frontal N° 2 LED color azul

* Presionar simultaneamente las teclas axiales UP'y DOWN durante 2 segundos

 Soltar las dos teclas axiales o o )

. ‘La persiana/toldo se mueve 1 segundo hacia arriba y 1 segundo hacia abajo para confirmar
ia posicion _— . X . .

Activacion de la posicion preferida (desde el modulo axial de la persiana EVO o desde los

mandos locales).

Procedimiento:

 Doble presion breve (2x0,5") en UP o DOWN ‘

Nota: cuando las venecianas se mueven, las lamas se abren o cierran completamente (depen-

diendo del movimiento que tienen que hacer: al subir se cierran, al bajar se abren), manteniendo

esta P_osmlon incluso cuando se alcanza la_posicion (J:refenda. En la modalidad Combinada

para limitar la desalineacion entre la posicion preferi

(desfase fisiologico), el dispositivo se vuelve a alinear cada vez que |

carrera. En el caso de que el dispositivo no alcance uno de los finales de carrera durante por [o

menos 29 movimientos consecutivos, al recibir un nuevo mando se ejecuta automaticamente

un movimiento hasta el limite superior, antes de ejecutar onte de form natica
mando recibido. Durante esta operacion, cuando se alcanza el limite superior, el disposi
espera a ﬂue expire el “tiempo de recorrido” antes de ejecutar el (ltimo mando (véase e| fun-
cionamiento DIP-3); en la fase de bajada, la persiana/cortina puede bajar como méaximo hasta
el 50% de su recorrido

Tmposition de fa fonctionnaité des voyants
frontaux

»|
o

courant

‘ Voyants frontaux  clignotement lent

Réglage des paramétres
DIP1 sur ON

‘Appuyer simultanément
sur UP et DOWN

Pour sélectionner la fonctionnalité
par défa

ut) .
-Pression 1" de la touche DOWN —» Etat de la charge (2 cli

~Pression 1" de Ia touche UP — Localisation (1 clignotement + OFF 17 cyclique - valeur

OFF 1” cyclique)

|

Pour confirmer, replacer DIP1 sur OFF

_{

Reéglage pour la fonctionnalité du contact de sortie

I

‘ Voyants frontaux a clignotement rapide
I

{ Pour sélectionner la fonctionnalité :

~Pression 1” touche UP — Modalits combinée (1 clignotement + OFF 1” cyclique - vleur par défaut)
-Pression 1" de la - ési ! OFF 2" cyclique)

|
<

Funcionamiento ordinario

Configuracion
parametros DIP1 en ON

Presionar
simulténeamente UP
¥ DOWN

Configuracion del funcionamiento LED frontales
‘ LED frontales de parpadeo lento ‘
|

[ Para seleccionar el funcionamiento: }

-Presion 1” tecla UP > Localizacion (1 parpadeo + OFF 1” ciclico - valor predefinido)
~Presion 1” tecla DOWN —> Estado carga (2 parpadeos + OFF 1 ciclico)

]

Configuracidn para funcionamiento contacto

T
‘ LED frontales de parpadeo répido
I

{ Para seleccionar el funcionamiento:

~Presion 1" tecla UP — Modalidad combinada (1 parpadeo + OFF 1 ciclico - valor predefinido)
~Presidn 17 tecla DOWN — Modalidad simple (2 parpadeos + OFF 2" ciclico)

_{

Para confirmar posicionar DIP1 en OFF }:

Bornes De tornillo, seccion méx. 1,5 mm?
Ambiente de uso Interior, sitios secos
Temp de empleo -5°C + +45°C
de almacenamiento -25°C + +70°C
relativa (No Max. 93%
Grado de p i0 IP20 (Con tecla montada)
Directiva de Baja Tension 2014/35/UE (LVD)
i Directiva de compatibilidad electromagnética
N Fe%raea‘ Sgglgge}ggrﬂ%alﬁesreg Normas de referencia 2014/30/UE (EM%) ’
Directiva RoHS 2011/65/EU + 2015/863
forma dut\)mziti\/af_ ol EN 60669-2-1; EN 60669-1; EN IEC 63000
o Proteccion

El modulo persianas incluye una proteccién interna contra las sobretemperatura (reajustable).
Cuando interviene la proteccion, los LEDs frontales se apagan.
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DEUTSCH

- Die Sicherheit des Gerats wird nur gewahrleistet, wenn die Sicherheits- und Gebrauchsvor-
schriften eingehalten werden; daher missen diese aufbewahrt werden. Sicherstellen, dass der
Installateur und der Endbenutzer diese Anweisungen erhalten, L »

- Dieses Produkt darf nur fiir den Einsatz vorgesehen werden, fiir den es ausdricklich konzg)\erl
wurde. Jeder andere Einsatz ist als unsachgemds und/oder gefahrlich zu betrachten. Im Zwei-
felsfall den GSS, Global Service & After Sales GEWISS kontaktieren. ) ‘ .

- Das Produkt darf nicht umﬁerustet werden. Jegliche Umrlistung macht die Garantie ungiiltig
und kann das Produkt gefahrlich machen. X

- Der Hersteller kann nicht fur eventuelle Schéden haftbar gEemapht werden, die aus unsach-
ge{ntaf?]em oder falschem Gebrauch oder unsachgemaBen Eingriffen am erworbenen Produkt
entstehen. .

Angle(ibe der Kontaktstelle in Ubereinstimmung mit den anwendbaren EU-Richtlinien und -Regel-

werken:

ﬁEw-ss GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Italy
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ACHTUNG: Die Spannung vor der Installation oder jedem anderen Eingriff am Gerat
abtrennen.

Das Symbol der durchgestrichenen Millltonne auf dem Gerdt oder seiner Verpa-
ckung weist darauf hin,"dass das Produkt am Ende seiner Nutzungsdauer getrennt
von den anderen Abfallen zu entsorgen ist. Nach Ende der Nutzungsdauer obheEt
es dem Nutzer, das Produkt in einer geeigneten Sammelstelle fur getrennte Ml
entsorgung zu deponieren oder es dem Handler bei Ankauf eines neuen Produkts
zu Ubergeben. Bel Handlern mit einer Verkaufsflache von mindestens 400 m? kon-
nen zu entsorgende Produkte mit Abmessungen unter 25 cm kostenlos und ohne
Kaufzwang abgegeben werden. Die angemessene Mullltrennung fiir das dem Recycling, der
Behandlung und der umweltvertraglichen Entsorgung zugefihrte Gerat tragt dazu bei, mogliche
neganve Auswirkungen auf die Umwelt und die Gesundheit zu vermeiden und den Wiedereinsatz
und/oder das Recyceln der Materialien, aus denen das Gerat bestent, zu be: unst\?‘en, Gewiss
beteiligt sich aktiv.an den Aktionen fir die korrekte Wiederverwendung, das Recycling und die
Riickgewinnung von elektrischen und elektronischen Geraten.

PACKUNGSINH

1 Rollladenmodul mit Axialmechanismus EVO . X )
1 Installationshandbuch (fiir die komplette Version des Installations- und Betriebshandbuchs bitte

den QR-Code scannen)

ALLGEMEINE INFORMATIONEN
Vernetztes Gerdf fur den Unterputz, fiir die Steuerung eines Motors fiir die Bewegun? von Roll-
laden, Sonnendachern, Jalousien, Rollos usw. tiber 2 verblockte Ausgangskontakte mit Potential.
Das Gerat verfiigt iber zwei Relais, die die Aktivierung eines Motors 100 + 240 Vaac, 50/ 60 Hz
fiir die Steuerung der Bewegung in die zwei Richtungen hoch und hinunter gestatten. Das Gerat
verfligt tber zwei frontseitige Taster fur die Bewegung nach oben (UP) und unten (DOWN) und fur
die Einstellung der Neigung der Lamellen. o "
HINWEIS: Das Gerat muss mit einem der zwei lieferbaren Typen frontseitiger Tasten vervoll-
standigt werden: GW10675 muss mit den Tasten GW1x553S (Linsen GW105xxA nicht enthal-
teW oder GW1x557S vervol\standg}vwerden. GW10676 muss mit den Tasten GW1x554S (Linse
GW105xxA nicht enthalten) oder GW1x558S vervollstandigt werden.

FUNKTIONEN

Gerat flir die Steuerung eines Motors tiber zwei Aus anq_slgomakte mit Potential. i

Ausgestattet mit 2 zusétzlichen Em?angen fiir das Replizieren der lokalen Steuerung oder die

Zenfralsteuerung der daran angeschlossenen Last.

DIP-Schalter 1: . R

Die fo}\:qenden Betriebsarten werden mit dem DIP-Schalter 1 am Produkt ausgewahit (Abb. B

- D). Fur die Konflguratlon der Betriebsart des Produkts ist wie im Flussdiagramm angegeben

vorzugehen }Abb. .

FRONTSEITIGE LEDs _ _ )

'[:)ask[(_ierat verfligt ber zwei frontseitige LED-Anzeigen (Abb. B - D), mit 2 konfigurierbaren
unktionen:

* Orientierungslicht éStaqdardwert) LEDS immer eingeschaltet;

* Ausgangsstatus: LED eingeschaltet, wenn Ausgangskontakt geschlossen;

Die frontseitige LED blinkt immer, wenn die Taste mit Axialmechanismus gedriickt wird.

Die Funktionen der LEDs werden mit dem DIP-Schalter 1 am Produkt ausg_ewahlt (Abb. B - D).

Flir die Konfiguration der Funktionen der frontseitigen LEDs ist wie im Flussdiagramm angegeben

vorzugehen (Abb. G).

FUNKTIONSWEISE ) o )

Das Gerat verfligt tber zwei unterschiedliche Betriebsarten: )

 Kombiniert (Standardwert): Am Produkt sind gleichzeitig die bistabile (,Keine Totmannfunk-
tion*) und monostabile (,Totmannfunktion®) Funktion vorhanden. Die Dauer des Drucks (kurz
oder lang) bestimmt, welche Funktion akfiviert wird.

* Einzeln: Nur monostabile |gfolmannfunknon) Funktion vorhanden.

KOMBINIERTE BETRIEBSART . )

(Standardwert): Am Produkt sind gleichzeitig die bistabile (,Keine Totmannfunktion“) und mono-

stabile (Jotm"nnfunkuon‘?( Funktion vorhanden. Die Dauer des Drucks (kurz oder lang) be-

stimmt, welche Funktion aktiviert wird.

Bistabile Funktion (keine Totmannfunktion)

Kurzer Druck (<=0,5") der Taste UP Komplettoffnung; . .

up . IJalo_usr:enH ege\uﬂg der Lamellenoffnung bis Position 0°, danach fahrt die Ja-

: lousie hocl
. dolHﬁden/Sonnendécher: umgehendes Hochfahren des Rollladens/Sonnen-
lachs

=

Kurzer Druck (<=0,5") der Taste DOWN KomplettschlieBung: L
* Jalousien: Re elung der LamellenschiieBung bis Position 90°, danach fahrt die
DOWN: Jalousie hinunter
. lF}ulHaden/Sonnendacher; umgehendes Hinunterfahren des Rollladens/Sonnen-

lachs
STOP: Kurzer Druck (<:O,5Q von UP oder DOWN

. (keine automatische Richtungsumkehr)

Monostabile Funktion (Totmannfunktion): Die Dauer des Drucks bestimmt die SchlieBzeit
des Ausgangskontakts

SchlieBen des Kontakts UP bis zum Loslassen der Taste: o

P . iJaloushlenlzw Regelung der Lamellenoffnung bis Position 0°, danach fahrt die Ja-
: ousie hoc!

. oIHéden/Sonnendéicher: umgehendes Hochfahren des Rollladens/Sonnen-
achs

chlieBen des Kontakts DOWN bis zum Loslassen der Taste: o

Jalousien: Retgelung der LamellenschlieBung bis Position 90°, danach fahrt die

DOWN: alousie hinunter X

oluaden/Sonnendacher: umgehendes Hinunterfahren des Rollladens/Sonnen-
S

3%

STOP: Der Kontakt UP oder DOWN dffnet sich beim Loslassen der entsprechenden Taste

Hinweise zur Betriebsart , einzeln” .
o Zuischen dem Befehl UP/DOWN und dem Befehl STOP muss eine Zeit von mindestens 500ms
ver

ehen.
. D}egFunkﬂon,,bevorzu te Position” ist nicht verfiighar . ) )
* Die Zentralsteuerung_befindet sich nur dann in"monostabiler Betriebsart (Totmannfunktion),
wenn der DIP2 auf OFF steht.

VOM NUTZER ANDERBARE EINSTELLUNGEN
Einstellung der bevorzugten Position (nur tiber Rollladen-Schaltgerét mit Axialmechanismus EVO
GW10675 — GW1 g& ¢ i 4

\W10676). Wahrend des normalen Betriebs des Produkts kann am Gerét eine
bevorzugte Position des Rollladens/Sonnendaches eingestellt werden.
G: Nur in Kombination mit der Betriebsart ,Kombiniert" einstellbar.
Vorgehensweise: o o
 Den Rollladen/das Sonnendach in die bevorzugte Position bringen
* Die Tasten mit Axialmechanismus UP und DOWN 2 lang gleichzeitig driicken
 Die zwei Tasten mit Axialmechanismus loslassen . X
 Der Rollladen/das Sonnendach bewegt sich 1" lang hoch und dann 1" lang hinunter, um die
Einstellung zu bestétigen » . o
Aufrufen der bevorzugten Position (sowoh! {iber das Rollladenmodul mit Axialmechanismus
EVO als auch tiber lokale Steuerungen).
Vorgehensweise:
 Doppelter kurzer Druck (2x0,5") auf UP oder DOWN ‘ o .
Hinweis; Wahrend der Bewegu_nﬁ der Jalousie 6ffnen oder schlieBen sich die Lamellen vollstan-
dig (abhangig von der durchzufihrenden Bewegung: beim Hochfahren schiieBen sie sich, beim
Hinunterfahren offnen sie sich). Sie behalten diese Position auch nach Erreichen der bevorzugten
Position bei. Nur in der kombinierten Betriebsart richtet sich das Gerat zur Beschrankung der
Abweichung zwischen der bevorzugten, vom Schaltgeber berechneten und der tatsachlichen
Position (normale \_/erschlebun((? jedes Mal neu aus, wenn es einen der Endschalter erreicht.
Falls das Gerat keinen der Endschalter fir mindestens 29 aufeinanderfolgende Bewegungen
erreichen sollte, wird beim Empfang eines neuen Befehls automatisch eing Bewegung bis zur
oberen Grenze durchgefuhrt, bevor der empfangene Befehl (immer automatlsch[)J ausgefiihrt
wird, Wahrend dieses Vorgangs wartef das Gerat nach Erreichen der oberen Grenze und vor der
AusfuhrunP des zuletzt erhaltenen Befehls auf den Ablauf der ,Laufzeit" (siehe Funktion DIP-3);
In der Ausfahrphase kann der/das Rollladen/Sonnendach bis zu 50 % seines Hubs ausfahren.
Verzdgerung bei zentralgesteuerter Schaltun .
Um die Summierung der Anlaufstrome der Motoren bej der Verwendung von zentralge-
steuerten Befehlen zu vermeiden, kann eine Schaltverzogerung fir jedes einzelnes Gerat
eingestellt werden. Mit dem DIP2 auf ON ist die Zentralsteuerung bistabiler Art %(elne
Totmannfunktion), sowohl in der ,kombinierten* als auch in der ,einzelnen” Betriebsart.
Die Verzogerun?sz_elten beziehen sich auf feste Werte.
Fur die Auswahl einer der 2 vorpmﬁ;ramm\enen Zejten wie folgt vorgehen:
 Den DIP-Schalter 2 auf ON ste
nur an GW10 675/676) )
 Die LEDs beginnen, langsam zu blinken
o Fiir die Auswahl des Verzogerungswerts: ‘ )
DIP 2:|- erster Druck auf die Taste UP, 1 zyKlischer Impuls beider LEDs: Verzdgerung 0 s
(Standardwert) .
- 2weiter Druck auf die Taste UP, 2 ZKK\\sche Impulse beider LEDs; Verzogerung 5 s
- dritter Druck auf die Taste UP, 3 zyklische Impulse beider LEDs: Verzogerung 10 s
Zwischen zwei aufeinanderfolgenden Drucken missen mindestens 500 ms vergehen.
 Zur Bestatigung gleichzeitig UP und DOWN fir 3 driicken; Ein zweifaches Blinksignal
der LEDs bestatigt die Speicherung der Einstellung und die Riickkehr zum normalen

en und UP und DOWN 1" lang g\eich'ze\tig driicken

etriel
Hinweis: Falls die Zeiten ney Brogramm\ert werden sollen, muss der DIP-Schalter 2
auf OFF und dann wieder auf ON gestellt werden, um zur Programmierphase zurtick-

ren

Die zuvor eingegebene Programmierung wird geloscht

Regelung der Laufzeit (Standardwert 120 s) L X

Um die korrekte Funktionsweise der kombinierten Betriebsart zu gewéhrleisten, muss die

Laufzeit eingestellt werden. Wie nachstehend beschrieben vorgenen: o

 Den Rollladen/das Sonnendach absenken, bis der untere Enaschalter erreicht wird

* Den DIB-SchaI er 3 auf ON stellen - die LEDs beginnen zu blinken )

DIP 3:|e Kurzer Druck FO,S”) auf UP, um den Rollladen/das Sonnendach automatisch hochzu-

o fahren - die LEDs beginnen, fest zu leuchten

<& e Wenn der Rollladen/das Sonnendach den oberen Endschalter erreicht hat, kurzer

Druck auf DOWN (<0,5”) - Die LEDs be%ﬂnen wieder zy blinken und der Rollladen/

das Sonnendach bewegt sich 1" fang DOWN und 1" lang UP (um die Speicherung der
Einstellung zu bestdtigen) R )

* Den Dip-Schalter 3 wieder auf OFF stellen - Riickkehr zur normalen Betrighsart

=

ANZ. | Beschreibung der gezeigten Anschlussbeispiele in Abb. F
2 |Rollladenmodul mit Axialmechanismus EVO an eine Last angeschlossen

Rollladenmodul mit Axialmechanismus EVO an eine Last angeschlossen und verkabelt,
3 |um dber eine externe Steuerung (Klemmen 3 und 4) mit der Funktion einer lokalen
Steuerung gesteuert zu werden.

Rollladenmodule mit Axiaimechanismus EVO, jedes an eine Last angeschlossen und
4 |verkabelt, um Uber eine externe Steuerung (Klemmen 3 und 4) mit der Funktion einer
| Zentralsteuerung gesteuert zu werden.

AUSGANGSKONTAKTE ) )
Das Gerat empfangt Befehle und fiihrt UP/DOWN-Schaltungen der Last (Motor) durch, die an
den Ausgang angeschlossen ist. Die vorgesehene Schaltung ist bistabil T_erme Totmannfunktion)
oder monost abll%ot_mannfunkuon). Beim Empfang des Befehls STOP 6ffnet das Gerat den Aus-
9angskqnta1ktr und halt die Bewegung des Motors an.

Langer Druck (>1”) der Taste UP: _ B L

o Jalousien: Regelung der Lamellendffnung bis Position 0°, danach féhrt die Ja-

UP: lousie hoch N

-dOIHaden/Sonnendacher: umgehendes Hochfahren des Rollladens/Sonnen-
lachs

Langer Druck §>1 ") der Taste DOWN: " X

 Jalousien; Regelung der LamellenschlieBung bis Position 90°, danach féhrt die

DOWN: Jalousie hinunter )

. gollr!aden/Sonnendacher: umgehendes Hinunterfahren des Rollladens/Sonnen-
lachs

STOP: Beim Loslassen der Taste UP oder DOWN 6ffnet sich der Ausgangskontakt

Hinweise zur Betriebsart, Kombiniert”:

. Zwiscgen dem Befehl UP/DOWN und dém Befehl STOP muss eine Zeit von mindestens 500ms
vergehen.

. [k)erg zentralgesteuerte Befehl ist nur bistabil (Totmannfunktion) und folgt daher der Regel des

urzen
EINZEL-BETRIEBSART
Am Produkt wird nur_die monostabile Funktion (Totmannfunktion) eingestellt. Die Dauer des
Drucks bestimmt die SchiieBzeit des Ausgangskontakts.

Das Gerat ist mit 2wei unabhéngigen zusatzlichen Eingéngen ausgestattet (an die zusatzliche
EVO-Steuerungen oder konventionelle Taster*, Sensoren usw. angeschlossen werden konnen),
die zur Steuerung der lokalen Last (zusatzlich zu den frontseitigen Touch-Bereichen) oder fir
den Empfang eines zentralgesteuerten Befehls verwendet werden konnen. Die zwei zusétzlichen
Eingange mussen beide an die Phase FL) angeschlossen werden.

Hinweis*: Bei Tastern mit Kontrollleuchte muss letztere direkt zwischen Phase (L) und Nullleiter
(N) angeschlossen werden.

VERHALTEN BEI AUSFALL
D BEI WIEDERHERSTELLUNG DER VERSO! [¢]

pannungsausfall wird die Versorgung der an das Gerét angeschl asf Motor{

Beiei Last (|
unterbrochen, Die eingestellten Werte bleiben erhalten. Bei Wiederherstellung der Spannung is

der Zustand der Last OFF (Ausgangskontakte gedffnet).
TAGE

i} ACHTUNG:dD\e folgenden Arbeitsschritte miissen mit spannungsfreier Anlage durch-

gefiihrt werden!

ACHTUNG: Fiir den Ausbau der frontse\tigen Tasten wird auf die Abb. C und E. ver-
wiesen. An den angegebenen Stellen aushebeln. Keine Hebelkraft an anderen Stellen
anwenden. Dies konnte das Gerat irreparabel beschadigen!

iki ACHTUNG: DIP-SCHALTER, erreichbar nur mit isolierten Werkzeugen fiir Elektro-

arbeiten bis 2500 Vac

ACHTUNG: Sicherstellen, dass die Phase (L) des Geréts durch einen automatischen
Schutzschalter mit einem max. Nennstrom von 6A geschiitzt wird!
Verwiesen wird auf die Anschlussplane in Abb. F.
Verwiesen wird auf die Anschlussplane in Abb, F. ‘ )
Die Klemmen sind nummeriert und das Gerat muss wie nachfolgend beschrieben verkabelt
werden T(Abb. F1):
OUT - Ausgangskontak
ouT - Ausgan?skoma (t
IN2 - Eingang Tokale Steuerung oder Zentralsteuerung (100 <+ 240 Vac, 50/60 Hz)
IN1 - Eingang lokale Steuerung oder Zentralsteuerung (100 + 240 Vac, 50/60 Hz
ﬁtr‘t‘:‘m?hase
ullleiter

TECHNISCHE DATEN

DAL

Versorgung 100 + 240 Vac, 50 / 60 Hz
Z Eingange 2
Max. Kabellange zus. Eingénge 50m

GW10675: 1
Anz. TE Chorusmart GW10676.2

2,3 Acos 0,6 (100 Vac)
Ausgangskontakt (x2) 2.3 Acost 0.6 (240 Vao)
Frontseitige Leuchtanzeige 2 blaue LEDs

Klemmen Schraubkl., max. Querschn. 1,5 mm?

MODALIDADE DE FUNCIONAMENTO ‘ ‘

0 dispositivo dispoe de duas diferentes modalidades de funcionamento: i

* Combinada (valor padrao): ambas as funcoes biestével (‘homem ausente”) e monoestavel
“homem resente"i estao presentes no produto ao mesmo tempo. A duracao da pressdo
breve ou fonga) determina qual funcdo € ativada.

o Simples: I5)reseme somente a funcao monoestavel (nomem presente).

MODALIDADE COMBINADA =~~~ i

(Valor padrdo): ambas as fungdes biestavel (‘homem ausente”) e monoestavel (“homem pre-

sente“festao presentes no produto a0 mesmo tempo. A duragao da pressao (breve ou longa)

determina qual funcao é ativada.

Funcéo Biestavel (homem ausente)

Pressao breve (<=0,5 seg J da tecla UP abertura total; - o

up: o \/enezianas requlacio da abertura das [Aminas até a posicio 0°, depois disso,
. aveneziana levanta-se o .

of [Toldos: levantamento imediato da persiana/toldo

Pressdo breve (<=0,5 seg.) da tecla DOWN fecho fotal: o

DOWN:  |® Venezianas: regulacao do fecho das laminas até a posicdo 90°; depois disso,

aveneziana abalxa-se o ‘
) imediato da persiana/toldo

oF [Toldos: abai
. Pressdo breve (<=0,5 seg.) de UP ou DOWN
STOP: (sem inversao gutométicag Je marcha)
Funcao Monoestavel (homem presente): a duracéo da pressao determina o tempo de
fecho do contacto de saida
Presséo longa (>1 seg.) da tecla UP: - ) o o
Up: « Venezianas; regulacdo da abertura das laminas até a posicdo 0°, depois disso,
. aveneziana levanta-se ) )
* Persianas/Toldos: levantamento imediato da persiana/toldo
Pressdo longa (>1 seg.) da tecla DOWN: ) o o
DOWN:  |* Venezianas: regulacdo do fecho das laminas até a posicdo 90°; depois disso,

aveneziana abaixa-se )
* Persianas/Toldos: al ) imediato da persiana/toldo

Einsatzumgebung Trockene Innenréume

Betri p -5°C++45°C

Lager -25°C + +70°C

Relative Feuchte (nicht kondensierend) ~ Max 93%

Schutzart IP20 (Mit montierter Taste)
Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU (LVD)
Richtlinie tiber die elektromagnetische Vertrég-

Rahmenbestimmungen lichkeit 2014/30/E0 (EMV)

Richtlinie RoHS 2011/65/EU+ 2015/863

STOP: Ao remover a pressdo da tecla UP ou DOWN, o contacto de saida abre-se

Notas relativas a modalidade “Combinada”:

o Entre 0 comando de UP/DOWN e o de STOP, deve passar um tempo de pelo menos 500 ms.

* 0 comando centralizado é apenas de tipo biestavel (homem ausente) e, portanto, segue a
regra do toque breve

MODALIDADE SIMPLES X B

No produto é configurada somente a funcionalidade monoestével (homem presente). A duragéo

da pressao determina o tempo de fecho do contacto de saida.

Fecho do contacto UP até a remogdo da pressdo natecla: o

Up: « Venezianas; regulacao da abertura das laminas até a posicdo 0°, depois disso,
. aveneziana levanta-se ) )

* Persianas/Toldos: levantamento imediato da persiana/toldo

EN 60669-2-1; EN 60669-1; EN IEC 63000

Schutz .
Im Rollladenmodul ist ein interner Ubertemperaturschutz (riicksetzbar) integriert. Wenn der
Schutz ausgelost wurde, sind die frontseitigen LEDs ausgeschaltet.

PORTUGUES

- A sequranca do aparelho € garantida somente com a adogdo das instrugdes de seguranca e
utilizacao; portanto, é necessario conserva-las. Assegure-se de que estas instrugoes sejam
recebidas pelo instalador e pelo utilizador final. _ )

- Este produto destina-se apenas ao uso para o qual foi expressamente concebido. Qualquer
outra utilizacdo deve ser considerada indevida e/ou periqosa. Em caso de duvida, entre em

contacto com o GSS, Global Service & After Sales GEWISS. )
- 0 produto nao deve ser modificado. Qualquer modificacao anula a garantia e pode tornar o
roduto perigoso.

fabricante declina toda e qualquer responsabilidade por eventuais danos decorrentes de
utilizacao indevida ou incorreta do produto adquirido ou de qualquer wolagao do mesmo.
Ponto de contacto indicado em conformidade com as diretivas e regulamentos aplicaveis da UE:

GEW'EE GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Italy
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATENGAO: Desligue a tenséo antes de proceder & instalagdo ou a qualquer outra
intervencao no aparelho.

0 simbolo do caixote de lixo movel, afixado no equipamento ou na embalagem,

indica que o produto, no fim da sua vida util, deve ser recolhido separadamente dos

outros residuos. No final do uso, o utiizador devera encarre%a[—se de entregar o

produto num centro de recolha seletiva adequado ou de devolvé-lo ao revendedor

no ato da aquisicao de um noyo produto. Nos revendedores com uma superficie de

venda de pelo menos 400 m?, € possivel entregar gratuitamente, sem obrigacao

W (e compra, 05 produtos a eliminar com dimensao inferior a 25 cm. A adequada

recolha diferenciada para dar inicio subsequente do equipamento a reciclagem, ao tratamento e

a eliminacao ambientalmente compativel contribui para evitar possiveis efeitos negativos ao

ambiente e a saude, alem de favorecer a reutilizacao e/ou reciclagem dos materiais dos quais o

equipamento & composto. A GEWISS participa ativamente das operacoes que favorecem a reu-
tilizacao, reciclagem e recuperagao adequada dos aparelhos elétricos e eletronicos.

CONTEUDO DA EMBALAGEM

1 Médulo da cortina axial EVO . . ~ e
1 Manual de instalacao (para a versdo completa do manual de instalacao e uso, digitalizar o

codigo OR) 3
INFORMAGOES GERAIS

Dispositivo de encastrar, para o comando de um motor para 0 movimento de persianas, toldos,
venezianas, estores, efc., através de 2 contactos de saida intertravados com potencial. O dis-
positivo estd equipado com dois relés para acionar um motor 100+ 240 Vac, 50/60 Hz para o
controlo do movimento nas duas direcoes de subida e descida. O dispositivo tem dois botdes
gont‘@s para 0 movimento para cima (UP) e para baixo (DOWN) e para ajustar a inclinagao
las [aminas.

NOTA: o dispositivo deve ser completado utilizando uma das duas og des de teclas frontais
dISPQHWE\SZ 0 GW10675 deve ser completado com as teclas GW1x553S (lente GW105xxA nao
incluida) ou GW1x557S; o GW10676 deve ser completado com as teclas GW1x554S (Lente
GW105xxA ndo incluida) ou GW1x558S.

FUNGOES

Dispositivo gara 0 comando de um motor através de dois contactos de saida com potencial.

Dotado de 2 entradas auxiliares para replicar o comando local ou para 0 comando centralizado

da carga conectada a ele.

DIP-switch 1: . ~ i .

As seguintes modalidades de funcionamento séo selecionadas através do DIP-switch 1 a bordo

do produto (Fig. B - D). Para conﬁ?urar a modalidade de funcionamento do produto, prossiga

conforme indicado no diagrama de fluxo (Fig. G).

LEDS FRONTAIS ) o ; o

0 dispositivo é equipado com dois LEDs frontais (Fig. B - D), com duas fungdes configuraveis:

. Locallza§ao (valor padrao): LEDs sempre acesos; X X

o Estado de saida: LEDs acesos quando o contacto de saida estd fechado;

0 LED frontal Jmsca sempre quando se pressiona a relativa tecla axial.

As funcionalidades dos LEDs sao selecionadas utilizando o DIP-switch 1 a bordo do produto
ig. B - D). Para configurar a funcionalidade dos LEDs frontais, prossiga conforme indicado

no diagrama de fluxo (Fig. G).

Fecho do contacto DOWN até a remocao da pressao na tecla;

DOWN:  |* Venezianas: regulacdo do fecho das laminas até a posigéo 90°; depois disso,

a veneziana abaixa-se X
* Persianas/Toldos: af ) imediato da persiana/toldo

STOP: 0 contacto UP ou DOWN abre-se na remocdo da pressdo na respetiva tecla

Notas relativas a modalidade “simples”

o Entre 0 comando de UP/DOWN e o'de STOP, deve passar um tempo de pelo menos 500 ms.

 Nao esta disponivel a fungao “posicao preferida”

*0 EomandoOcFeFmrahzado € na modalidade monoestével (nomem presente) somente se o DIP2
estiver em OFF.

CONFIGURAGOES QUE PODEM SER ALTERADAS PELO UTILIZADOR

Conﬂgura a0 da posicao preferida (apenas por comando axial da persiana EVO GW10675 —

GW10676). Durante o funcionamento normal do produto, € possivel configurar no dispositivo

uma 'ftmgao preferida da persiana/toldo. ) )

ATENGAO: configuravel somente em conjunto com a modalidade “Combinada’.

Procedimento: - )

* Coloque a persiana/toldo na posicéo preferida

 Prima simultaneamente as teclas axiais UP e DOWN para 2"

o Solte as duas teclas axiais L

o A persiana/toldo move-se por 1 seg. para cima e depois 1 seg. para baixo na confirmacao
da configuracao, _ i i ) )

ICha‘m)ada da posicao preferida (tanto do mddulo axial da persiana EVO quanto dos comandos

locais).

Procedimento:

© Dupla pressao breve (2x0,5 seg‘) em UP ou DOWN

Nota: durante o manuseamento das venezianas, as laminas abrem-se ou fecham-se completa-

mente (conforme o movimento que devem realizar: para cima, fecham-se; para baixo, abrem-

-se), mantendo essa posicdo mesmo ao chegar a posicao preferida, Somente na modalidade

Combinada, para limitar o desalinhamento entre a posicéo preferida calculada pelo atuador

¢ a real (desfasamento fisioldgico), o dispositivo realinha-se sempre que atinge um dos fins

de curso. Se o dispositivo nao alcancar um dos fins de curso por pelo menos 29 movimentos

consecutivos, ao receber um novo comando, & automaticamente realizado um movimento até o

limite superior, antes de realizar (sempre automaticamente) o comando recebido. Durante esta

operacao, ao atingir o limite superior, antes de executar o ulimo comando recebido, o dispositivo

aguarda o termino do “tempo de curso” (consultar a funcionalidade DIP-3); durante a fase de

descida, a persiana/toldo pode descer no maximo 50% do seu curso.

Atraso na atuacao centralizada .
A fim de evitar a'soma das intensidades de arranque dos motores quando s&o utilizados
0s comandos centralizados, € possivel configurar 0 atraso de afuacao para cada dispo-
sitivo individual. Gom o DIP2 em ON, o comando de centralizagao serd de tip biestavel
(homem ausente), seja para a modalidade “combinada” que para a “simples”. Os tempos
de atraso referem-se a valores fixos. o )
Para selecionar um dos 2 tempog ﬁre—conﬂgurados, proceda como indicado a se%uu:
 Cologue o DIP-switch 2 am ON e prima simultaneamente UP e DOWN por 1 seg.
gmenas em GW10 675/676)
05 LEDs iniciam um [ento lampejo
pIp 2:|® Para selecionar o valor do atraso: -

- Frlwelro é)[es)swonamemo botao UP, n.° 1 pulso ciclico de ambos os LEDs: atraso 0"

valor padrao) B i
- segundo pressionamento botdo UP, n. 2 pulsos ciclicos de ambos os LEDs: atraso 5”
- terceiro pressionamento botao UP, n.® 3 pulsos ciclicos de ambos os LEDS: atraso 10”
Pelo menos 500 mS devem passar entre dois foques consecutivos. ‘
o Para confirmar, premir simultaneamente UP e DOWN por 3”: dois lampejos dos LEDs
confirma a memorizag&o da configuracao e o retorno ao funcionamento normal

Nota: caso seja necessario reprogramar 0s tempos, para voltar para a fase de progra-
magao, € necessario posicionar o DIP-switch 2 em OFF e depois colocd-lo novamente

em ON.
A programacdo anteriormente inserida é apagada.

Regulagdo do tempo de curso (valor padrao de 120” , X N

A fim de garantir um correto funcionamento da modalidade Combinada, é necessario

configurar o tempo de curso, Proceda como indicado a sequir:

 Abaixe a persiana/toldo até alcancar o fim de curso inferior

« Posicione 0 Dip-switch 3 em ON - os LEDs iniciam a lampejar ‘

DIP 3:|e Pressao breve (<0,5 se%:) em UP para fazer subir automaticamente a persiana/toldo

i |- 08 LEDs ficam acesos fixos X . B

& |s Quando a d)ersma/to\do alcanca o fim de curso superior, pressdo breve em DOWN
(<0,5") - Os LEDs recomegam a piscar e a persiana/toldo move-se para 1" DOWN e

ara 1" UP (ao confirmar a memorizacao da configuracao) .
. edqolpque 0 Dip-switch 3 na posicao OFF - retorno a modalidade de funcionamento
ordinario

Normaler Betrieb

Einstellung der
Parameter DIP1 auf ON

Gleichzeitig UP und
DOWN driicken

Einstellung Funktion der frontseitigen LEDs

‘ frontseitige LEDS blinken langsam ‘
|
[ Fiir die Auswahl der Funktion: }

~Berihrung 1" Taste UP — Orientierungslicht (1 Blinksignal + OFF 1 zyklisch - Standardwert)
~Berihrung 1" Taste DOWN —» Lstzustand (2 Blinksignale + OFF 1” zyKlisch)

]

Einstellung fii Funktion des Ausgangskontakts

I
‘ frontseitige LEDS blinken schnell
I
{ Fiir die Auswahl der Funktion:

-Beriihrung 1” Taste UP — Kombinierte Betriebsart (1 Blinksignal + OFF 1" zyklisch - Standardwert)
-Beriihrung 1” Taste DOWN — Einfache Betriebsart (2 Blinksignale + OFF 2" zyklisch)

—{ Zum Bestétigen DIP1 wieder auf OFF stellen }:

G 2

ordinario

Configuragdo dos
parametros DIP1

N 5 . i |l i i
Configurago para funcionalidade LEDS frontzis | UP ¢ DOWN

‘ LED frontais lampejo lento ‘

> 40 para i de saidal

I
‘ LED frontais lampejo veloz
I

“Toque de 1 seg. na tecta UP — Localizagao (1 lampejo + OFF 1 seg. ciclco - valor padrdo)
“Toque de 1 seg. na tecla DOWN — Estado da carga (2 lampeios + OFF 1 seg. ciclico)

v

{ Para selecionar a funcionalidade: }

“Toque de 1 seg. na tecla UP — Modalidade combinada (1 lampejo + OFF 1 seg. ciclco - valor padrio)
“Toque de 1 seg. na tecla DOWN —> Modalidade simples (2 lampejos + OFF 2 seg. ciclico)

{ Para selecionar a funcionalidade:

—{ Para confirmar, volte a colocar DIP1 em OFF }:




N° | Descricéo dos de ligacdo na Fig. F
2 |Modulo da persiana axial EVO conectado a uma carga

3 |Modulo da persiana axial EVO conectdo a uma carga e cabeado para ser comandado
por um comando externo (terminais 3 e 4), com a funcionalidade de comando local.

Médulos das persianas axiais EVO conectados cada um a uma carga e cabeados para
4 |serem comandados por um comando externo (terminais 3 e 4), com a funcionalidade
de comando centralizado

CONTACTOS DE SAIDA ) i

0 dispositivo recebe comandos e efetua acionamentos UP/DOWN para a carga (motor) ligada
a saida. A atuacao prevista ¢ de tipo biestavel (nomem ausente) ou monoestavel (nomem pre-
sente). Ao receber o comando STOP o dispositivo abre o contacto de saida e para 0 movimento

Entradas auxiliares o . o
0 dispositivo tem duas entradas auxiliares independentes (as quais é possivel ligar comandos
EVO auxiliares ou botdes tradicionais®, sensores, efc.), que podem ser utilizadas como controlo
para a carga local (alem das areas frontais) ou para receber um comando centralizado. As duas
entradas auxiliares devem ser conectadas ambas a fase (L), ' .

ota*: No caso de botdes com indicador luminoso, estes devem ser ligados diretamente entre
afase (L) e neutro (N).

COMPORTAMENTO NA QUEDA
E NO RESTABELECIMENTO
Em caso de queda de tenso, a carga (motor) ligada ao dispositivo € desenergizada. Os valores

de configuracao permanecem programados. Ao restaurar a tensao, o estado da carga & OFF
(contatos de saida abertos).

MONTAGEM

ATENQT\O: as seguintes operagdes devem ser realizadas sem tensdo no sistema!

ATENGAQ: para a remocéo das teclas frontais, consulte as Fig. C e E. Faca alavanca
nos pontos indicados. Nao faca alavanca em outros pontos: isso pode danificar irre-
mediavelmente o dispositivo!

ATENGAO: DIP SWITCH alcancével somente através de instrumentos isolados para
trabalhos eletricos até 2500 Vac

ATENCAO: certifique-se de que a fase (L) do dispositivo esteja protegida por um
interruptor automatico com corrente nominal maxima de 6A!
Consulte os esquemas de ligacao indicados na Fig. F.

Consulte os esquemas de ligagéo indicados na Fig. F. ) .

0s terminais sao numerados e o dispositivo deve Ser cabeado do seguinte modo (Fig. F1):

QUT - Contacto de saida

OUT - Contacto de saida

3. IN2 - Entrada para comando |oca| ou centralizado (100 - 240 Vac, 50/60 Hz

4. IN1 - Entrada para comando local ou centralizado (100 - 240 Vac, 50/60 H2)

5. Fasede ahm‘enta%ao~

6. Neutro de alimenfacao

‘ DADOS TECNICOS

NOTE: dispozitivul trebuie completat cu ajutorul unuia dintre cele doud taste frontale dispo-
nibile: GW10675 trebuie completat cu tastele GW1x553S gemlle GW105xxA neincluse) sau
GW1x557S; GW10676 trebuie sa fie completat cu tastele GW1x554S (obiectivul GW105xxA
nu este inclus) sau GW1x558S.

FUNCTII

Dispozitiv pentru comanda unui motor prin intermediul  doua contacte de iesire fara potential.

Dotat cu 2 intrari auxiliare pentru a replica controlul local sau pentru control centralizat al sarcinii

conectate a acesta.

DIP-switch 1: . . . . .

Urmatoarele moduri de functionare sunt selectate cu ajutorul comutatorului DIP-switch 1 instalat

pe produs (Fig. B - D). Pentru a configura modul de functionare a produsului, procedati asa cum

se arata in diagrama de flux (Fig. G).

LED-URI FRONTALE o . o

Dispozitivul este Prevazut cu doud leduri frontale (Fig. B - D), cu 2 functionalitati configurabile:

o Localizare (valoare implicita): Led-uri mereu aprinse; o o

* Starea iesirii: LED-urile sunt aprinse atunci cand contactul de iesire este inchis;

LED-ul frontal clipeste intotdeauna cand este apasata tasta axiald aferenta. X

Functionalitatile LED-urilor sunt selectate cu ajutorul comutatorului DIP-switch 1 instalat de pe

produs (Fig. B - D). Pentru a configura functionalitatea LED-urilor frontale, procedati asa cum se

arata in dlaﬁrama de flux (Fig. G).

MOD DE FUNCTIONARE =

Dlzpozmyul are doua moduri diferite de functionare: . R o

¢ Combinat (valoare \mpllc\la):g.evprodus sunt prezente in acelagi timp at4t functia bistabila (,om
absent”), cat si cea monostanila (,om prezent”). Durata apasarii (scurta sau lunga) determina
ce functie este activata. ) .

. Slmgla: este p[rezema doar functia monostabila (om prezent).

MOD COMBINAT . o ) -

(Valoare implicita):pe produs sunt prezente in acelasi timp atat functia bistabila (,om absent”),

ca{ si ctea {Uonostabl\a (,om prezent”). Durata apasarii (scurta sau lunga) determind ce functie

este activata.

Functie bistabila (personalul este absent)
Apasare scurta ‘<:0,5") a tastei UP pentru deschiderea completa: )
up: o Jaluzele: reglarea deschiderii lamelelor pana la pozitia 0°, dupd care jaluzeaua

se ridica
 Rulouri/Copertine: ridicarea imediatd a ruloului/copertinei
Apasare scurtd (<=0,5") a tastei DOWN inchidere total: N )
o Jaluzele: reglarea inchiderii lamelelor pana la pozitia 90°, dupd care jaluzeaua
este coporata L B .
* Rulouri/Copertine: coborarea imediata a ruloului/copertinei
sTop:  |Apasare scurtd (<=0.57) pe UP sau DOWN
. (fara inversare automatd de functionare)
Functie monostabild (om prezent): durata apasarii determina timpul de inchidere a con-
tactului de iesire
Apdsare lunga (>1") a tastei UP; . ) B
uP: o Jaluzele: reglarea deschiderii lamelelor pand la pozitia 0°, dupa care jaluzeaua

DOWN:

se ridica

 Rulouri/Copertine: ridicarea imediata a ruloului/copertinei

Apdsare lungd (>1") a tastei DOWN: . ) B

o Jaluzele: Teglarea inchiderii lamelelor pana la pozitia 90°, dupa care jaluzeaua
este coborata

DOWN:

Alimentacdo 100 + 240 Vac, 50/ 60 Hz  Rulouri/Copertine: coborarea imediata a ruloului/copertinei
Entradas auxili 2 STOP: La apdsarea tastei UP sau DOWN, contactul de iesire se deschide
Comprimento max. dos cabos das en- Observatii privind modul ,,Combinat”:
radapslaux_ s 0as 50m . Int{_e cs%rggnda UP/DOWR si comanda STOP trebuie sd treaca un interval de timp de cel
- utin 500 ms,
N.° de mddulos Chorusmart GW10675: 1 . Bohtrolul centralizatd este doar de tip bistabil (om absent) si, prin urmare, respecta regula
GW10676: 2 M?)tbn%eﬂ\b
. 2,3 Acosg 0,6 (100 Vac) . - . -
Contacto de saida (x2) Pe produs este setatd doar functionalitatea monostabila (personal prezent). Durata apasdrii de-
_ _ o) 2,3 A 0050 0,6 (240 Vac) {efing ot b inohiiare & Contaciutl e 651, b preer) ’
frontal 2 LEDs azuis Inchiderea contactului UP Réné_!a eliminarea apasarii asupra tastel;,
Terminais de parafuso, secgdo max. 1,5 mm? up: . Jaluéplg: reglarea deschiderii lamelelor pand la pozitia 0°, dupa care jaluzeaua
— eTE—T T : Se riaica
de utilizagdo _ Inte;mo, '003‘5059005 * Rulouri/Copertine: ridicarea imediata a ruloului/copertinei
de utilizagéo 5°C++45°C Tnchiderea contactului DOWN pané [a eliminarea apasaril asupra tastei:
Temy de armazenamento -25°C++70°C DowN:  |® Jaluzele: reglarea inchideril lamelelor pan la pozifia 90°, dupa care jaluzeaua
Humidade relativa (ndo condensante] Méx 93% ' gste cobordta Araa imadiati : inai
= ( 2 © Rulouri/Copertine: coborarea imediatd a ruloului/copertingi
Grau de protecéo P20 (Com tecla instalada) STOP: [Contactul UP sau DOWN se ridicarea degetului de pe tasta respectiva
Diretiva de baixa tensdo 2014/35/UE (LVD) Observatii privind modul ,unic” o - ,
Diretiva de compatibilidade eletromagnética o nfre comanda UP/DOWR si comanda STOP trebuie sa treacd un interval de timp de cel
Normas de referéncia 2014501 (ENC) . Eﬁﬂgtgo%%e preferatd” nu este disponibila
Diretiva RoS 2011/65/EU+ 2015/863 « Comanda centralizata este in modalitatea monostabili (personal prezent) numai daca DIP2
EN 60669-2-1; EN 60669-1; EN IEC 63000 este in pozitia OFF.
Protega

260 - L ’
0 modulo persiana integra_uma Erotegfao interna contra superaguecimento (reinicializével).
Quando a protegao € acionada, os LEDs frontais sao desligados.

ROMANA

- Slguram,a d\e{;j)oznw_ulw este garantatd doar prin resFegtarea instructiunilor de siguranta si de
utilizare; asadar, asiguratj-va ca |e aveti infotdeauna la indemana. Asigurati-va cd instructiunile
sunt furnizate instalatorului si utilizatorului final N o

- Produsul este destinat exclusiv utilizarii pentru care a fost conceput in mod expres. Orice alta
utilizare este considerata improprie si/sau periculoasa, In cazul in care aveti indoieli, va rugam
sa contactati GSS, Global Service & After Sales GEWISS. . K

- Produsul nu trebule sa fie modificat. Orice modificare anuleaza garantia si poate face ca folo-
sirea produsului 8 prezinte riscuri. o N

- Producatorul nu fsi asuma raspunderea pentru eventualele daune datorate utilizdri improprii,
gresite sau eventualelor modificari aduse produsului achizitionat. ‘

Pugv?t de contact indicat pentru indeplinirea obiectivelor directivelor i requlamentelor UE apli-

cabile:

GEW-EE GEWISS Sg).a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Italia
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

ATENTIE: Intrerupeti alimentarea cu energie electricd inainte de instalare sau de orice
altd interventie asupra aparatului.

Simbolul pubeld taiata fixat pe echipament sau pe ambalaj indicd fa&)tul cg, la

sfarsitul vietii sale utile, produsul trebuie eliminat separat de celelalte deseuri. La

sfarsitul intrebuintarii, utilizatorul trebuie sa duca produsul intr-un centru’de reci-

clare adecvat sau sa il returneze reprezentantei la achizitionarea unyi produs nou.

In cazul distribuitorilor cu o Suprafata de vanzare de cel putin 400 m?, este posibila

incredintarea gratuita a ﬁ[qd,use\or de eliminat cu dimensiuni sub 25 cm, fara obli-

. gatia de a efectua o achizitie. Colectarea separata adecvata in vederea eliminari

ulterioare a echipamentelor scoase din Uz pentru reciclare, tratare si eliminare compatibila cu

mediul contribuie [a evitarea posibilelor efecte negative asupra mediuluj si sanattii, precum si la

romovarea, reutilizarii si/sau reciclarii materialelor din care sunt fabricate echipamentele.

ewiss participa activ la activitatile care promoveaza reutilizarea corecta, reciclarea si recupera-
rea echipamentelor electrice i electronice.

CONTINUTUL PACHETULUI
1 Modul stor axial EVO

1 Manéjﬁ\) de instalare (pentru versiunea completd a manualului de instalare si utilizare, scanati

codul
INFORMATII GENERALE

Dispozitiv incastrat, pentru comanda unui motor Pentru manevrarea storurilor, jaluzelelor, storuri-
lor etc. prin intermediul a 2 contacte de iesire interblocate cu gotentlal. Dispozitivul este echipat
cu doua relee pentru a actiona un motor de 100+ 240 Vica, 50/60 Hz pentru controlul miscarii
in ambele directii, in sus siin jos. Dispozitivul are doua butoane frontale pentru deplasarea in sus
(UP) si'in jos (DOWN) si pentru reglarea inclinarii lamelelor.

SETARI AJUSTABILE DE CATRE UTILIZATOR
Setarea FOZﬂ,'E‘. preferate (numai de la controlul axial pentru stor EVO GW10675 - GW10676).
In timpul functionarii normale a produsului, pe dispozitiv se poate seta o pozitie preferata a
ruloului/copertingi. N . .
ENIdIE: poate fi setat numai in combinatie cu modul ,Combinat”.

cedura:
o Aduceti ruloul/copertina in pozitia Brefe‘raté )
o Apasatj simultan butoanele axiale UP si DOWN timp de 2"
o Efiberali cele doud butoane axiale o . )
* Ruloul/copertina se deplaseaza cu 1" in sus si apoi cu 1" n jos pentru a confirma setarea
IReamelarea pozitiei preferate (fie de la modulul axial al oblonului EVO, fie de la comenzile
ocale).
Procedura; B
* Dubla apasare scurtd é?,xO‘S“? pe UP sau DOWN , o
Observatie: Atunci cand jaluzelele sunt mutate, lamelele se deschid sau se inchid complet (in
functie de miscarea pe care trebuie sa o faca: In sus se inchid, i jos se deschid), mentinand
aceasta pozitie chiar si atunci cand se atinge pozitia preferata. Numai in modul Combinat, pentru
a limita nealinierea dintre pozitia preferata calculata de actuator si pozitia reala (abatere fiziolo-

ica), dispozitivul se realiniaza de fiecare data cand ajunge la unul dintre limitatoarele de cursa.
In cazul in care dispozitivul nu reuseste sa atinga unul dintre limitatoarele de cursa pentru cel
putin 29 de miscari consecutive, a primirea unei noi comenzi, se executd aufomat o miscare
pana la limita superioara, inainte de a executa (fot automat) comanda primita. In timpul acestei
operatiuni, cand este atinsa limita SL(JPenoarg:\A dispozitivul, inaintea efectuarii ultimei comenzi
primite, asteaptd expirarea ,fimpului de cursa” (a se vedea functionalitatea DIP-3); in etapa de
coborare ruloul/copertina poate cobori la maxim 50% din cursa sa.

Intérziere in actionarea centralizata ) L o
Pentru a evita insumarea curentilor de ?ormre a motoarelor atunci cand se utilizeaza
comenzile_centralizate, intérzierea de actionare poate fi setata pentru fiecare dispozitiv
in pane. Cu DIP2 in pozitia ON comanda de centralizare va fi de tip bistabil (personalul
este absent) atét pentru modalitatea ,combinat’, cat si pentru modul ,unic”. Timpii de
intarziere se refera la valori fixe. ‘ o R

Pentru a selecta unul dintre cele 2 timpi presetati, Frocedam.duBa cum urmeaza: '
. ozngovqagwﬁl%lgl-gvglch 2 pe ON si apasati simultan UP si DOWN timp de 1" (numai

e

. EED—urile Tnce;[) sa clipeascd lent

* Pentru a selecta valoarea intarzierii: ‘ - )

- prima_atingere pe zona tactild UP, nr. 1 impuls ciclic al ambelor leduri urmat de:

DIP 2:| ntarziere 0" (valoare |mpl|cnag . ) o )

- a doua atingere pe zona tactild UP, nr. 2 impulsuri ciclice ale ambelor leduri urmat
de: intarziere 5" » , o )

- a treia atingere pe zona tactild UP, nr. 3 impulsuri ciclice ale ambelor leduri urmat

()

| de: intarziere 10° X o . .

Intre doua atingeri consecutive trebuie sa treacd cel putin 500 mS. )

* Pentru a confirma, atingeti simultan zonele tactile UP si DOWN timp de 3"; o aprindere
mterm;‘ema dubla a ledurilor confirma memorarea setarii si revenirea la functionarea
norma

Observatie: daca este necesar sa repro?ramati orele, pentru a reveni la faza de pro-

gramare, ‘este necesar sa mutati comutaforul DIP-switch 2 in pozitia OFF si apoi sa fl

aduceti inapoi la ON. ) }

Programarea introdusa anterior este stearsd.

G >

Functionare obisnuita

Setarea parametrilor
DIP1 pe ON

Setarea functionalitatii LED-urilor frontale

‘ LED-uril frontale clipesc lent ‘
|

{ Pentru a selecta functionalitatea }

~Atingere 1” tasta UP —» Localizare (1 palpéire + OFF 1" ciclic - valoare implicitd)
~Atingere 1” tasta DOWN —» Stare incarcare (2 palpéiri + OFF 1” ciclc)

]

Setare pentru functionalitate contact e esire

I
‘ LED-urile frontale clipesc rapid
I
{ Pentru a selecta functionalitatea:

~Atingere 1” tasta UP — Mod combinat (1 palpéire + OFF 1” ciclic - valoare implicité)
~Atingere 1” tasta DOWN —> Mod unic (2 cliiri + OFF 2” ciclic)

—{ Pentru a confirma, comutati DIP1 pe OFF }:

Re%larea duratei cursei (valoare implicitd 120”) . B .

Penitru a asigura functionarea corecta a modului Combinat, trebuie setatd durata cursei.

Procedai conform instructiunilor urmatoare: - o

 Goborati ruloul/copertina pand cand se ajunge la limitatorul de cursa inferior

* Pozitionati comutatorul Dip-switch 3 pe ON - LED-urile incep sa clipeasca

DIP 3:|e Apasare Scurta (<0,5") pe UP pentru a ridica automat ruloul/copertina - LED-urile se
X

a;[)rmd_ oy lumin o B i -

< |s Alunci cand ru\ou\/c%)emnahajungevla limitatorul de cursa superior, apasati scurt pe
OWN (<0,5") = LED-urile IHCW sa clipeasca din nou si ruloul/copertina se depla-

seaza timp de 1" in directia DOWN si

sefarea a fost memoratd)

) timp de 1" in directia UP (pentru a confirma ca
a
o Aduceti Dip-switch 3 inapoi in pozitia OFF - revenire la modul normal de functionare

Nr. | Descrierea exemplelor de iuni p in Fig. F
2 | Modul axial EVO pentru storuri conectat la o sarcind

g | Modul axial EVO pentru storuri conectat la o sarcind si cablat pentru control prin in-
termediul unei comenzi externe (terminalele 3 si 4), cu functionalitate de control local
Module axiale EVO pentru storuri conectate fiecare la o sarcind si cablate pentru control
4| prin intermediul unei comenzi externe (terminalele 3 i 4) cu functionalitate de control
centralizat.
CONTACTE DE IESIRE o o ) )
Dispoziivul primeste comenzi si efectueaza actionari UP/DOWN la sarcina (motor) conectata la
iesire. Actionarea planificatd este fie bistabila (om absent), fie monostabild (om prezent). Cand se
Fﬂtﬁle?Te cqlmanda STOP, dispozitivul deschide contactul de iesire si opreste miscarea motorului.
ntrari auxiliare
Dispozitivul este echipat cu doud intrari auxiliare independente ga care pot fi conectate comenzi
EVO auxiliare sau butoane conventionale®, senzori efc.), care pot fi utilizate ca o comanda pentru
sarcina locald (in plus faté de zonele tactile frontale) sau pentru a primi o comanda centralizata.
Gele doua intrari auxiliare trebuie sa fie ambele conectate la faza % } ‘ ) )
Observatie*; In cazul butoanelor cu indicator luminos, indicatorul luminos trebuie conectat di-
rect intre aza (L) si pozitia neutra (N).

COMPORTAMENT LA INTRERUPEREA
RESTABILIREA ALIMENTARII ELECTRICE

La caderea tensiunii, sarcina (motorul) conectata la d ergizata. Valorile de

) iv este de:
setare raman configurate. Cand tensitnea este restabilita, starea sarcinii egte OFF (contacte

de iesire deschise).

NT/

ATENTIE: urmétoarele operatii trebuie efectuate in lipsa tensiunii in sistem!

ATENTIE: Pentru indepartarea butoanelor frontale, consultati Fig. C si E. Actionati
asupra ‘Functelqrv indicate. Nu actionati asupra altor puncte: ar putea deteriora ire-
mediabil dispozitivul!

ATENTIE: COMUTATOR DIP accesibil numai cu ajutorul instrumentelor izolate pentru
lucrdri electrice pana la 2500 c.a.

ATENTIE: asigurati-va ca faza (L) a dispozitivului este protejatd de un intrerupator
automat cu un curent nominal maxim de 6A!
Consultati schemele de conexiuni indicate in Fig. F.

Consultati schemele de conexiuni indicate in Fig. F. R o

Terminalele sunt numerotate, iar dispozitivul trebuie s fie cablat in modul urmator (Fig. F1):

UT - Contact de iesire

0UT - Contact de iesire ‘

3. IN2 - Intrare control local sau centralizat (100 <+ 240 V c.a., 50/60H2)

é‘ INT - Intrare control local sau centralizat (100 + 240 V c.a., 50/60Hz)

6.

Faza de alimentare
Nul de alimentare

DATE TEHNICE

100 + 240 Vica, 50/ 60 Hz

Intréri auxiliare 2
Lungime maxima a cablurilor de intrare 5
auxiliare
GW10675: 1
Nr. module ChoruSmart TW10676.2
- 2,3Acosp 0,6 (100Vc.a,)
Contact de iesire (2) 2.3Acos) 06 240V ca)

Nr. 2 LED-uri albastre
Cu surub, sectiung max. de 1,5 mm?
In interior, in locuri uscate

Semnalizare luminoasa frontald

Mediu de utilizare

SLOVENSCINA

- Varnost naprave lahko .zagotov‘ije‘ e z upoStevanjem varnostnin navodil in navodil za uporabo;
zato jih morate shraniti. Prepricajte se, da bosta ta navodila dobila tako instalater kot koncni

uporabnik. )

- Ilzdelek mora biti namenjen le za uporabo, za Katero je bil posebej zasnovan. Vsaka drugacna
uporaba se Steje za neprimerno in/ali nevarno. V primeru dvomov se obrnite na sluzbo za
i)omoc strankam GSS — Global Service & After Sales GEWISS. . )

- lzdelka ni dpvo\‘eno predelovati. KakrSna koli predelava iznici garancijo in lahko ogrozi varnost

ri uporapi izdelka. o N ) o

- Proizvajalec ne more biti odgovoren za morebitno 8kodo, ki je posledica nepravilne ali napacne
uporabe in nedovoljene predelave kuplienega izdelka. o :

Kontaktna tocka je navedena skladno z veljavnimi evropskimi direktivami in uredbami:

GEW-EB GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Italija
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

omrezno napetost.

Ce je na opremi ali na embalazi simbol precrtanega smetnjaka, to pomeni, da je
treba izdelek ob koncu zivijenjske dobe zavreci loceno od splosnih odpadkov. Upo-
rabnik mora odsluzeni izdelek odnesti v center za loceno zbiranje odpadkov, ali pa
ga ob r)akugu fovega izdelka vt trgoveu. Pri prodajalcih s prodajno povrsino
najmanj 400 m* lahko izdelke, ki jin je treba zavreci in S0 manjsi od 25 cm, izrocite

iAE POZOR: Pred zaétetkom montaze ali katerega koli drugega posega na napravi izklopite

brezplacno brez obveznosti nakupa. Ustrezno loCeno zbiranje opreme z namenom
W eciklaze, ﬁrede\aye in okolju prijaznega odstran%evama odpadkov prispeva k
preprecevanju morebitnin negativnin ucinkov na oko\we in zdravje ter spodbuja ponovno uporabo
in/ali reciklazo materialoy, ki sestavijajo opremo. GEWISS se aktivno v I{ucme v postopke, s ka-
terimi se omogoca vnovicna uporaba, recikliranje in zbiranje elekiricnih ter elekironskin naprav.

VSEBINA KOMPLETA

1 aksialni modul za zaluzije EVO B} R )
E} é))nrocmk za namestitev (za polno razliCico priroénika za namestitev in uporabo preberite kodo

SPLOSNE INFORMACIJE

Vgradna naprava za krmiljenje motorja za premikanje zaluzij, sencil, beneskih zaluzij, rolet itd.
prek 2 varnostnih (interlock) izhodnihkontakfov s potencialom. Naprava je opremljena z dvema
relejema, ki omogoCata poganjanje motorja 100-240 V AC, 50/60 Hz za nadzor gibanja v dveh
smereh — navzgor in navzdol. Naprava je opremljena z dvema sprednjima tipkama za premikanje
navzgor éUP) in"navzdol (DOWN) In za nastavitev naklona lamel. .

OPOMB :naFr_avo je treba dopolniti z enim od dveh razpoloZljivin tipov sprednijin tipk: GW10675
Je treba dopolniti s tipkama GW1x553S (ploscica GW105xxA ni vk ucena% all GW1x557S; mo-
dGl\JA|I 1G\é\/g %9876 je treba opremiti s tipkama GW1x554S (plosCica GW10!

X 3

FUNKCIJE

Naprava za krmiljenje motorja prek dveh izhodnih kontaktov s potencialom.

ITa 2 pomozna vhoda za lokalno in/ali centralizirano upravijanje bremena, ki je prikljuceno na
stikalo,

DIP-stikalo 1: .

Z DIP-stikalom 1 na modulu lahko izberete naslednje nacine delovanja (slike B - D). Za konfigu-
rlranke nacina de\ovaBJla izdelka sledite diagramu postopkov (slika G{.

SPREDNJI LED-DIOI ) o ; o
Naprava je opremljena z dvema LED-diodama na prednji strani (slika B - D), ki imata 2 nastavljivi

XXA ni vkljucena) ali

UNKCIJI:
. Lokjéxjiz_acija (privzeta vrednost): LED-diodi sta ves ¢as vkloplieni;
o Stanje izhoda: LED-diodi svetita, ko je izhodni kontakt zaprt;

Sprednja LED-dioda utripne ob vsakem pritisku na pripadajoco aksialno tipko., . o
Funkcije LED-diod lahko nastavite prek DIP-stikala 1 na modulu &sllke B - D). Ce Zelite konfiguri-
rati de ovanlj_e ‘S;)Fednjlh LED-diod, sledite prikazu v diagramu poteka (slika G)

NACINI DELOVANJA

Naprava omogoca dva razlicna nacina delovanja: ) o L
* Kombinirani nacin (privzeta vrednost): izdelek omogoca tako bistabilno ébreg zadrzanja) kot
monostabilno (z zadrzanjem) delovanje. Trajanje pritiska (kratek ali dolg) doloCa, kateri nacin
delovanja se akfivi)a. . . L
* Posamezni nacin: na voljo je samo monostabilno delovanje (z zadrzanjem).
KOMBINIRANI NACIN 3 o L .
(Privzeta vrednost): izdelek omogoca tako bistabilno (brez zadrzanja) kot monostabilno (z zadr-
zanjem) delovanje. Trajanje pritiska (kratek ali dolg) doloca, kateri nacin delovanja se aktivira.
BISTABILNO DELOVANJE (brez zadrzanja)
Kratek pritisk (<=0,5 s) tipke UP za popolno odprtje: L
UP (gor): |e Zaluzije: reguhran{? odprtosti lamel do poloZaja 0°, nato se Zaluzija dvigne
* Rolete/zavese: takojsen dvig rolete/zavese
Kratek pritisk (<=0,5 s) tipke DOWN za popolno zaprtje:
R%I:N . Zalugije: re(guhran{f )zvagnost\ lamel doppgloiaja EE)‘J, nato se Zaluzija spusti

p de -5°C++45°C * Rolete/zavese: takojSen spust rolete/zavese
peraturd de -25°0 + 470 °C STOP . Ikratek pritsk (<=0,5 ) tipke UP ali DOWN
Umiditate relativa (fara condensare) Max 93% {ev): (brez samodejne spremembe smeri)
Grad de protectie P20 (cu tasta montatd) i je (z zadrZanjem): trajanje pritiska doloGa cas zaprtosti izhodnega
Directiva de Joasd Tensiune 2014/35/UE (LVD) kontakta
Directiva privi tibilitatea elect ti- Dalg pritisk (> 1 s) tipke UP:
Standarde de referinta cér%%‘wvi/%mg(%ﬁmdia oiltatea elecromagnet UP (gor): |e Z%I?Jzije: Eegu\ir)an% odprtosti lamel do polozaja 0°, nato se Zaluzija dvigne
’ Directiva RoHS 2011/65/UE + 2015/863 * Rolete/zavese: takojsen dvig rolete/zavese
Dalg pritisk (> 1 5) tipke DOWN:
EN 60669-2-1; EN 60669-1; EN IEC 63000 %%Y)V.N . Z%Iﬂzije: Eegu\ir)an{% zapriosti lamel do poloZaja 90°, nato se Zaluzija spusti
Protectie . * Rolete/zavese: takojSen spust rolete/zavese
10

Modulul pentru storyri Tncor?loreazé 0 protectie interna la supratemperaturd (resetabild). Atunci
cand este declansata protectia, LED-urile frontale sunt stinse.

STOP
{zaslstavi- b sprostitvi pritiska tipke UP ali DOWN se izhodni kontakt odpre
ev):

Opombe za »kombinirani« nacin: .
 Med ukazom UP/DOWN in ukazom STOP mora preteci vsaj 500 ms. )
 Centralizirano upravljanje je samo bistabilno (brez zadrzanja) in se zato ravna po pravilu krat-

kega “
POS%MEZNI NACIN . . L o ;
Na modulu %e‘ nastavljeno samo monostabilno delovanje (z zadrZanjem). Trajanje pritiska doloca
Cas zaprtosti izhodnega kontakta.
Zapiranje kontakta UP do sprostitve pritiska tipke: L
UP (gor): |e Zaluzije: reguhran{f odprtosti lamel do polozaja 0°, nato se Zaluzija dvigne
* Rolete/zavese: takojsen dvig rolete/zavese

Priklic Zelenega polozZaja (z aksialnim modulom za Zaluzije EVO ali z lokalnimi ukazi).
ostopek:

. Dvolpm kratki pritisk (2 x O‘Qs? tipke UP ali DOWN ) . )
Opomba: med premikanjem zaluzij se lamele popolnoma odprejo ali popolnoma zaprejo (odvisno
od premika, ki ga morajo opraviti: pri premikanju navzgor se zaprejo, pri premikanju navzdol se
odprejo) in ohranjjo ta polozaj tudi, ko dosezejo_zeleni polozaj. Samo v kombiniranem nacinu
se naprava, da_bi omejila neusklajenost med zazelenim polozajem, ki ga izracuna aktuator, jn
dejanskim polozajem (normalni zamik), uskladi vsakic, ko doseze .GHEF@ od omejevainikov. Ce
naprava pri vsaj 29 zaporednih premikih ne doseze enega od omejevalnikov, ob prejemu nove-
ga ukaza samodejno izvede premik do zgornje meje in Sele nato izvrSi prejeti ukaz (prav tako
samodejno). Ko je med tem postopkom dosezena orga meja, naprava F“’d izvedbo zadnjega
preHetegavukaz__a 0Caka, da potece »Cas hoda« (glejte delovanje stikala DIP-3); v fazi spuscanja
se lahko Zaluzija/senCilo spusti za najve¢ 50 % svojega hoda.

Zakasnitev pri centraliziranem upravijanju =~~~ ) )
Da bi'se pri uporabi centraliziranega upravijanja izognili vsoti zagonskin tokov motorjev,
lahko za vsako napravo posebej nastavite zakasnitev sprozitve. Ko je stikalo DIP2 vklo-
plieno, je centralizirano upravijanje bistabilnega tipa (brez zadrzanja), bodisi da gre za
skombinirani« ali za nacin. Casi zaka se nanasajo na fiksne vrednosti.
Ce zelite izbrati enega od dveh prednastavljenin casov, storite naslednje:
o DIP-stikalo 2 prel Iogne v polozaj ONin hkrati za 1 sekundo pritisnite tipki UP in DOWN
Esamo‘pn GW10675/676)
 LED-diode zacnejo utripati pocasi
DIP 2:|° Izberite vrednost zakasnitve: ‘ , )
- prvlj pnt{sk tipke UP, 1 ciklicni impulz obeh LED-diod: zakasnitev O sekund (privzeta
redn!

vrednos!
- drugi pritisk tipke UP, 2 ciklicna impulza obeh LED-diod: zakasnitev 5 sekund

- trefji pritisk tipke UP, 3 ciklicna impulza obeh LED-diod: zakasnitev 10 trefji

Med dvema zaporednima dotikoma mora preteci vsaJD500 ms, ) ‘
tipki UP in DOWN: dvojni utrip LED-diod potrdi
emu delovanju i

i Case, za vrnitev v fazo programiranja premak-
ga nato vrite v polozaj ON.

 Za potrditev hkrati 3 sekunde pritisk

shranitey nastavitve in vrnitev k
Opomba: Ce je freba pongvno prc
nite DIP-stikalo 2 v polozaj OFF |
PrejSnji vneseni program se izbrise.
N itev €asa hoda (privzeta vrednost 120 sekund) e
Za zagotovitev pravilnega delovanja kombiniranega nacina je treba nastaviti Cas hoda.
Nadaljujte na naslednji nacin: . . o
 Spusiite zaluzijo/sencilo, dokler, ne dosezete spodnjega omejevalnika
pIp 3:|® DIP-stikalo 3 preklopite v polozaj ON - LED-diodi zaCneta utripati -

*| o Kratek pritisk (< 0,5's) tipke UP samodejno dvigne zaluzijo/sencilo — LED-diodi stalno

svetita
* Ko ia\uzw{a/sen_b\\q dogseze zqornji omejevalnik, na kratko pritisnite tipko DOWN (<
.5 s) — LED-diodi zacneta ponovno utripati in zaluzija/sencilo se premika 1 sekundo
DOWN in 1 sekundo UP (za potrditey, da je bila nastavitev shranjena)
« DIP-stikalo 3 preklopite v polozaj OFF — vrnitev v obicajni nacin delovanja

St. | Opis primerov pi , prikazanih na sliki F
Aksialni modul za upravijanje Zaluzij EVO, prikljucen na breme

Aksialni modul za upravijanje ialuzi{<EVO, ki je povezan z bremenom in ozicen za
upravijanje prek zunanjega upravijalnika (sponki 3 in 4) s funkcijo lokalnega upravijanja.

Aksialni moduli za upravijanje Zaluzij EVO, ki so povezani z bremenom in oziceni za
4 |upravijanje prek zunanjega upravijainika (sponki 3 in 4) s funkcijo centraliziranega
upravijanja.
IZHODNI KONTAKTI ) ] )
Naprava prejema ukaze in zvaja aktiviranje Fremlkov UP/DOWN bremena (motorja), povezanega
z izhodom. Pregvideno aktiviranje je bistabilno (brez zadrzanja) ali monostabilno (z zadrzanjem).
;o nagravahpre me ukaz STOP, odpre izhodni kontakt in ustavi gibanje motorja.
'omozni vhodi
Naprava je opremliena z dvema neodvisnima pomoznima vhodoma (na katera lahko rikquéite
omozne upravijalnike EVO ali obicajne tipke™, senzorje itd.), ki ju lahko uporabljate za krmiljenje
oka\ne%a bremena (poleg frontalnih polj na dotik) ali za sprejemanje centraliziranega krmilnega
ukaza. Uba pomozna vhoda morata biti prikljucena na fazo ().
(Lsnpmbg‘*:(N;\ tipkah z indikatorsko lucko mora biti slednja prikljucena neposredno med fazo
In niclo

OBNASANJE QB IZPADU
IN OBNOVITVI ELEKTRICNEGA NAPAJANJA
0Ob izpadu napetosti se breme | motor& prikljuceno na napravo, izk\%(i, Nastavitvene vrednosti
ostanejo nastavijene. Ob obnovitvi elekiricnega napajanja je breme IZKLOPLJENO (izhodni kon-

aKll .
MONTAZA

POZOR: med izvajanjem spodaj opisanih postopkov sistem ne sme biti pod napetostjo!

==

o

=
=)
J=K
=
=

POZOR: za odstranitev sprednjin tipk glejte sliki Cin E. U?orabite vzvod na prikazanin
tockah. Ne prlwtlskajte na druge tocke: obstaja nevarnost za nepopravijivo poskodo-
vanje naprave:

POZOR: Na DIP STIKALO se sme posegati samo z izoliranim orodjem za elektricna
dela do 2500 Vac

POZOR: prepricajte se, da je faza (L) naprave za3Citena z avtomatskim stikalom z
najvecjim nazivnim tokom 6°Al
Glejte diagrame ozicenja na sliki F.

>

Glejte diagrame ozicenja na sliki F. o
Prikljucne sIJonke 50 ostevilcene, napravo pravilno oZicite na naslednji nacin (slika F1):
1. 0UT - lzhodni kontakt

2. 0UT - Izhodni kontakt

3. IN2 - Vhod za lokalno ali centralizirano upravijanje (100-240 V AG, 50/60 Hz)

4. IN1 - Vhod za lokalno ali centralizirano upravijanje (100240 V AC, 50/60 Hz)

5. Faza napajanja

6. Nicla napajanja

TEHNICNI PODATKI

Napajanje 100-240 V AC, 50/60 Hz
Pomozni vhodi 2
Najvecja dolzina kablov za vhode AUX 50 m
& GW10675: 1
St. modulov Chorusmart GW10676:2

. 2,3 Acosp 0,6 (100 V AC)
Izhodni kontakt (x2) 2.3 A00s0 0,6 240V AC)

DO W N \rlanjg kontak‘ta DOWN Fto ?plrost\t‘vg pnt\lskﬁ jipggz 10 se Jalui i Frontalni i signal 2 LED-diodi modre barve

. o Zaluzije: reguliranje zaprtosti lamel do polozaja 90°, nato se Zaluzija spusti 7
(00D: " 12 Roletezavese: iakoen spust oete/zavese s . T
ﬁltoa'\)ntg? Kontakt UP ali DOWN se odpre ob sprostitvi pritiska ustrezne tipke Delovna 5°C d6 +45°C
Opombe glede »'gosamez_ne a« nacina o skladis¢enja -25°C do +70 °C
OO e 0P 10 e T —
. Cergtra jzirano upravijanje je v monostabilnem nacinu (z zadrzanjem) samo, e je DIP2 v stanju Razred zasite IP20 (Ce je tipka namescena)

OF

NASTAVITVE, KI JIH LAHKO SPREMENI UPORABNIK
astavitey ze\ene%ay polozaja (samo z aksialnim upravijalnikom Zaluzij EVO GW10675 —
\W10676). Med obicajnim delovanjem lahko na napravi nastavite zeleni polozaj zaluzije/sencila.
OR:nastavitev je mogoca samo v kombinaciji s »kombiniranim« nacinom.
topek:
o Zaluzijo/sencilo premaknite v Zeleni polozaj )
o Hkrati pritisnite aksialni tipki UP in DOWN za 2 sekundi
 Sprostite obe aksialni tipki .~~~ )
 Za potrditev nastavitve se Zaluzija/sencilo premakne za 1 sekundo navzgor in nato za 1 se-
kundo navzdol

DOD=;
2R

Nizkonapetostna direktiva 2014/35/EU (LVD)

Direktiva o elekiromagnetni zdruZljivosti
2014/30/EU (EMC)

Direktiva RoHS 2011/65/EU + 2015/863
EN 60669-2-1; EN 60669-1; EN IEC 63000

Referencni standardi

Zascitni elementi ) . N )
Modul za upravl@nge sencil ima v [a{eno (dponastavljlvo) notranjo zasCito pred previsoko tempe-
raturo. Ko se zascita sprozi, sprednji LED-diodi ugasneta.

G >

Obicajno delovanje

Nastavitev delovanja sprednjih LED-diod

‘ Sprednje LED-diode utripajo poasi ‘

Izbira delovanja:
~Dotik tipke UP za 1 sekundo —» Lokalizacia (1 utrp + IZKLOP cikiéno 1 § - privzeta vrednost)
~Dotik tipke DOWN za 1 sekundo — Stanje bremena (2 utripa + IZKLOP cikiigno 1 5)

]

Nastavitev za delovanje izhodnega kontakta

I
‘ Hitro utripanje sprednjih LED-diod
I

-Dotik tipke UP za 1 sekundo — Kombiniran nagin (1 utrip + IZKLOP ciklino 1 s - privzeta vrednost)
-Dotik tipke DOWN za 1 sekundo — Posamicni nacin (2 utripa + IZKLOP cikliéno 2 5)

{Imim delovanja:

_{

Za potrditev prestavite DIP1 na OFF }:
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DIP-Switch MP) ésle QJOWN) mozgatashoz, valamint a lameildk d6légszogének bedlitéséhoz, OAmegi(ero eshez nyomja meg egyszerre a UP és DOWN gombot 3 masodpercig: a s ] el i s sl o szt Y . P
EGJEGYZES: az eszKozt a rendelkezésre allo ketféle eldlapi qomb eqyikével kell Kiegésziteni: LED-ek dupla felvillanasa megerdsiti a bellitas elmentését es a normal miikodéshez ot A A8l oSl pleall A e il 0l alaaidy W) DIP e 5}_\) P A"“T
a GW10675 késziiléket a GW1x553S (a GW105xxA lencse nincs bennef vagy a GW1x557S valo visszaterést o o X 2 2500 22 e s )
e e I S QU i GVs B VIS s Wl e g s e o 8 50 S 1)) i e S50
enne) vagy a X, ompbal Kell Kiegesziteni. 3 , 3 TR . -+ 2 8l g g L) . B
< . FNKCI 0K A korabban megadott programozas torlodik. - ’ - E M\{; J;.i ill LS A
U —— T - — ezett érték 120 masodperc) s A ilalas
Akészilék két fesziltség alatt allo kimeneti érintkez0n keresztil vezérel egy motort. i 6 e iztosits A Al I gy T g8 S dia sl cllabia M e )
|2, Segéfbefpﬁn‘eﬁe%vaﬂgfelszere\ve a hozza csatlakoztatott terhelés hely\gkl/agy kézponti vezér- é\ués, O e e el B nek biztositisa erdekcben be fel dlitani a {(F1 Jsdl) U sadll le DVl Sasn el 08 ol G “J“Tﬁ;&'ﬁtﬁy)‘ 7
E3ENeK replixalasanoz. o Engedje le a reddnyt/fliggonyt az alsg végalldsi [T
lepob(gt g%’ lgzgﬁmddokataterméken taldihato 1. sz. DIP-kapcsoloval lehet kivalasztani (B - D . ’L\‘\Ih%salja 5 sz.”D.IdPY‘l{ap%gsg Ig‘t o ﬂESbg 'baIL%D'g'K vi}lfqgniﬂkezdetn ek tikus felhiiza % 60/50 «22 yia i 1ali 240 - 100) &S el 54 'ﬁ;ﬁ“ﬁ_-‘ﬁ :2’)
Etﬂ?ﬂ Adtermek makodesi modjanak konfiguralasahoz jarjon ¥ folyamatébra szerint (G abra). Sgﬁg}’? A EED’%YL F_o”‘y%fmémg},%) %égna%%; 0 a”re Oliy' ggony autora ‘ us ez })U“ 60/50 «25 Ji Lk 240 - 1003 55 5l Bl {‘jﬁnﬁ; t’\il é
Akgsziilék két elillst LED-del van felszerelve (B -,D‘abra% 2 konfigurdlhatd funkcival : %Ei;g ’D%Wﬁ"?fé’ﬁ‘@g’ﬂ” % eﬂEB,%kWﬂﬁgaJ‘ %fﬁl‘sgeggé%ﬁ" ’e‘ré"{,ﬂ J%d%]gg/f?gé%%@ (f [r)ng __ _ AL 2] jrad syladis 5 6
:E@Jemodﬂﬁ SESR?_E%“VK(Q‘EEW%'IWQM ﬁnﬁk)‘ Ak‘L D-ek 'fﬂ,‘“?('g vilagitanak; DOWN (ie) és T mp UP (fel) mozgast vegez,?ezze\ elz, hpg\{(a,bealhl,as eltarolgdott) | Cilial gall
b émgg?EaD ?ﬂl\m‘ig vwllog-earr%komégg%%aék aanﬁedg;gl‘gtézgﬂé geé%%ft‘/a van; . ﬁ\nlgtggawssza 3. sz. DIP-kapcsolot OFF allésha - a keszilek visszatér a normal tzem- .
A LED funkciojat a terméken talalhato 1. sz. DIP-kapcsojoval lehet kivalasztani (B - D abra), Az FA60/50 22 e 5 1l 4240 + 100 A e
%% b%eh@gkﬂémak konfiguralasahoz a G ébr‘gn lathato diagram szerint( kell eljérn)i. N°_[Az F2 abran lathatd bekotési példak leirasa F 2 Az s
?égziﬂ II(tEt k‘ nb Uzenm%(j%m r%nd[e‘gﬁz(ikﬁ” — il s 2 Eg{J terhelésre csatlakoztatott EVO axialis redGnymodul GW106755? (Al i) Jisll Jgh ol
* Koml alapértelmezett értek): a bistabil (,hidnyzo ember”) és a monostabil (,jeleniévé EVO axjalis reddnymodul, amely egy terheléshez csatlakozik és kiils6 vezéridn keresztil : -
ﬁg@%ﬁﬂ’ﬁgﬂkﬁ?& egyidelieg elen vannak gktgrrcnséol}%é Amegnyomas idotartama érngd vagy 3 | Verrelnets (3. 634, 52 Sorkapesoh. et vezerés onkciovl GW10676: 2 ChoruSmart c¥s5e 22
P i e L R e e Ve s (55 5557 0] cosg 06 2.3 (20) ¢l oo
SR L : 23 jia i Ll i i .
(apramerat e a b ingomber) s amonosai olrks omborkeitk  KMENETIERNTIGZOK . (22 )5 1154 240) €059 0.6 21 2.3 e
eqyidejtileg jelen vannak a termeken. A megnyomas id6tartama (rovid vagy hosszu) hatarozza Akesziilek parancsokat fogad, s UP/DOWN parancsokat kiild a kimenetre csatlakoztatott terhe- G LED glwas 2 Agalal Belua) 3L
meg, hogy melyik funkcid kapcsol be. Iésnek (motornak). A tervezett mikodtetes vagy bistabil (nincs emberi jelenlét) vagy monostabil 20 1.5 o) il ¢ 2y o s il i
Bistabil funkcio (ember jelenlét) er,rll‘bren Je\en{let) tipusu. L} STOP parancs fogadasakor a keszllek nyitja a kimeneti erintkezot és Ailall el ;:)gL,,'m ;us:\.m [
eallitia a motor mozgasa Al 4 :
Az UP gomb rovid idejii megnyomésa (<=0,5 mp), teljes nyitds: Segéd__bgmenetgkg X o o Lseda 0445 a5 Jadl) 3 ) da 0
UP (el |* Reluxak: lamellak nyitasanak beallitdsa 0°-os dllasig, amely utén a reluxa fel- A Keszilek ket fuggetlen segedbemenettel van felszerelve (amelyekre kiegészits EVO vezerick i o B Al B A
(fel): emelkedik vagy hagyomanyos gombok®, érzekelok sth. csatlakoztathatok), amely hasznalhato helyi terhe- Lsuda 2470 > -25 i} ua,;s‘d B das
* Redany/fiiggdny: reddny/fliggony azonnali felemelése Iésvezér?eském %az eg|ms(j érintési tertleteken kivil) vagy kozponti parancs fogadasara. Mindket 93% (adY) 2all (AdliSa ) Agpaad) &5k
A DOWN gomb rovid idejif megnyomésa (<=0,5 mp), teljes zards: segedbemenetet az () fazisra kell csatlakoztatni. - (03 Zlis S i o) P20 Llaldp
DOWN (e)® lRedﬁn og;ka lamellak zarasanak bealltisa 90°-05 éﬂésig, amely utén a reluxa %gnge s A jelzofenyes gombok esetében az utdbbit kozvetlenil a fazis (L) és a nulla (N) 20T4/35EU (VD)o sl =
" leereszkedi jaiaidl 3l 42
* Redony/fiiggdny: reddny/fliggony azonnal leeresztése oobline g el 3l gl 4 5
STOP: Az UP vagy DOWN révid ideji megnyomésaval (<=0,5 mp) 2014/30/EU (EMC) )
" |(nincs automatikus visszaforditas) 5l ol pall (pe anll iy Y1 dbeal 5l A pall laal)
Monostabil funkcio (ember jelenlét): a megnyomas id6tartama hatarozza meg a kimeneti Feszllltségkimaradaskor (motor) a késziilékhez csatlakoztatott terhelés taplalasa megszakad. A 2011/65/EU + 2015/863
F érintkez6 zarasi idejét beallitasi ertekek beallitva maradnak. A feszliltség helyredllasakor a terheles allapota OFF (nyitott ool 5 £EN 60669-2-1 il 5ol
8 { N\ 4 00v-+ 240V, 50/60Hz N e PR - .. Rt ERELES ELEC BS000EN C0mES
R +240V, N T T OsszeszeRees | =
5| L L PRI ————— ; R ] A ! “ced o5 gt 10 8ds s colss s o0 Wend I3l (ded Jls
ony/fiiggdny: reddny/fiiggdny azonnali felemelése FIGYELEM: a kivetkez6 miiveleteket Ugy kell végrehajtani, hogy a rendszerben nincs e anadhe S U0 B D Tt Lo 0 (el WG (3 e
IN1 ADOWN gomb hossz(l idejii ,mejgnﬁomasa Cimp: ) feszliltség! 0 sach). g0 St g gl 10zelgi I Soass aualosr LED 1lalacss.
4 -— DOWN (te): . Redon&ok_: a lamellak zarasanak bedllitasa 90°-os allasig, amely utén a reluxa
GW10675 '|, leereskedik P , FIGYELEM: a7 el6lapi gombok eltévolitasahoz lésd C és E dbra. A megadott pontokon
3 IN 2  Redony/fliggdny: red6ny/figgdny azonnali leeresztése fogja meg. Mashol ne fogja meg: helyrehozhatatlanul kérosithatja a keszlleket!
i— * GW10676 7] STOP:  |Az UP vagy DOWN gomb felengedésekor a kimeneti érintkezd kinyit FIGYELENE: A DIP KAPCSOLG csak stoetel molon keresatl s el ekt
Megjegyzések a ,Kombinalt” izemméddal kapcsolatban: %) | C58K SZIGEIEIT S76rSzamOKON Kereszl erheto el elex-
_2 1 _ . Agl!,lﬂyDQWN parancs és a STOP parancs kozoit legalabb 500 ms iddnek kell eltelnie. A romos munkakhoz 2500 Vac-ig
1 ‘ 2 ! § Zm%zli)grﬁ\z \ée’ﬁe'\rll(e)sb csak bistabil (nincs emberi jelenlet) tipusu, és ezert a rovid érintés szabalyat g{ﬁgggﬂﬁsw%@dﬁv@ ‘ehfogy a készilék fazisat (L) egy max. 6A névleges drami
A terméken csak monostahil (emberi jelenlét) funkcié van bedllitva. A gombnyomas idétartama Tekintse meg a? F abran ﬂa{ham csatlakozasi rajzokat.
hatdrozza meg a Kimenefi érnikez6 zarasiidejel Tekintse meg az F abran lathat csatlakozasi rajzokat
1 Az UP érintkez6 zdrdsa a gomb nyomasanak megszinéséig: ) kapcsok szamozottak, €s a keszlilék az alabbiak szerint van bekdtve (F1 abra):
N UP fely: |* Reluxak: lamellak nyitasanak beallitasa 0°-0s 4llasig, amely utdn a reluxa fel- 1. 00T - Kimenet érintkezé
M © | emelkedik ' . 2. OUT - Kimenet érintkezd.
L T * Reddny/fiiggdny: reddny/fliggony azonnali felemelése 3. IN2 - Helyi vagy kozponti vezérld bemenet EW 00--240 Vac, 50/60 Hz
' /A DOWN érintkez6 zdrdsa a gomb nyomasanak megsziinéseig i 4. IN1 - Helyi yage{ kozponti vezérld bemenet (100+240 Vac, 50/60 Hz
H DOWN (le):* Fégtrie%n gg_:ka lamellak zrasanak beallitasa 90°-0s dllasig, amely utan a reluxa g %g;ggﬁ ggg najwlg
' | ZKEedl . ¢
GW10679 o * Redony/fliggdny: reddny/fliggény azonnali leeresztése
GW10680 STOP: Az UP vagy DOWN érintkez6 a megfelel6 gomb nyomasanak megszinésekor kinyit
3
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o Az lilst LED funkcidinak bedlitisa miameg sgrz Akimeneti éintezs funkcidinak bedlltisa A i) W,y A LED 4,
I gombot
' I
o ! o
. ‘ R el LED-ek lassan vilognak ‘ ‘ Az elilsLED-k gyorsan villognak a1 LED gioad g s
-------- | I I
A funkeio Kivalasztasa: A funkco Kivilasatésa:
-Nyomija meg 1 mp-ig z UP gombot —» Tsékozodst segit ény (1 villogés + OFF 1 mp-ig -Nyomja meg 1 mp-g az UP gombot — Kombindt izemméd (1 vllgds + OFF 1 mp-g cklkusan s 591l - A5 OFF # baly ) e P e o 891l - 5
ciklikusan - alapértelmezett érték) - alapértelmezettériék) (o iy pod Jacvai e e P
-Nyomja meg 1 mp-ig a DOWN gombot -» Terhelsilapot (2 villogs + OFF 1 mpig cilkusan) -Nyomja meg 1 mp-ig a DOWN gombot -> Szimpla izemmd (2 vilogds + OFF 2 mp-ig cilkusan) ¢ & : g
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TURKGE

- C\hazm.PU_venhQi yalnizca giivenlik ve kullanma talimatlar uygulandiginda garanti edilir. Tali-
matlan iferide basvurmak icin givenli bir yerde saklayin. Bu talimatlarin, tesisatci ve son kulla-
nic icin en?\\ebmrolmamnl saglayin B L

- Bu Urlin yalnizca agikca tasarlanc ‘%‘, amag d%q_rultusunda kullaniimalidir. Her tiirldi baska kulla-
nim sekli uygunsuz ve/veya tehlikeli kabul edilir, Stipheye disecek olursaniz, GEWISS Kilresel
Destek ve Satis Sonrasi Hizmetleri, GSS ile ||et|?|me gecin. o

- Urtinde tadilat yapiimamalidir. Herhangl bir tadilat garantiyi ge?ersu ve (rinii tehlikeli kilar.

- Satin alinan Urinun uygunsuz, hatall kullanimas ve Kurcalanmasindan kaynaklanabilecek

. muhtemel hasarlarda tretici sorumlu kabul edilemez. - B

llgili AB direktif ve diizenlemelerinin amaglarina uygun olarak belirtilen baglanti noktasi:

GEWISS S.p.a. Viia A, Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), italya
GEMEE Tel. +39 0£ 946 111 -qualitymarks@gewiss.com( ) laly

DIKKAT: Kuruluma veya cihaz {izerinde herhangi bagka bir isleme girismeden dnce
gerilimi kesin.

Ekipmana veya ambalaja Hi@tiri\mi% ise, {izerine Gizgi ﬁekilmig c0p kutusu isarefi;
trundn kullanim siiresi sonunda atilmak (izere d\g_er atiklardan aynimasi gerel llgi.lﬂ\
belirtir. Kullanim sonunda kullanici, Grtinii uygun bir geri dondisiim merkezine teslim

etmeli veya yeni (irtn alirken saticiya iade etmelidir. gs cm'nin altindaki ebatlara

sahip bertaraf edilecek riinler satis alani en az 400 m* olan saticilara, herhangi bir

sai a yUkimlaldgi olmadan teslim edilebilir, Isletimden alinan ekipmanin geri
M {nusUm icin uygun sekilde elden cikarimas), islenmesi ve %evre e uygun sekilde
atilmasl; cevre ve saglik tzerindeki olasi olumsuz etkileri mesine katkida bulunur ve ekip-
man malzemelerinin yeniden kullaniimasini ve/veya %en dondstirdimesini saglar. GEWISS, elekt-
rikli ve elektronik ekipmanin doqru sekilde yeniden Kullanimasini, geri dondisimiindi ve geri ka-
zaniimasini destekleyen calismalara fiilen katiimaktadir.

AMBALAJIN ICERIGI

1 ad. EVO eksenel panjur moduli o
1 ad. Kurulum kilavuzu (kurulum ve kullanim kilavuzunun tam sirdim igin Kare kodu taratin)

GENEL BILGILER

Potansiyelli ic kilith 2 adet cikis kontagi araciidiyla panjur, perde, jaluzi, stor perde, vb. gibi
Urtinleri hareket ettirmeye yonelik motor kumandasi \gzm ankastre a}/ ittr. Bu aygit, kaldirma ve
indirme seklinde iki yonde hareket kontrolu icin 100+ 240 V ac, 50 / 60 Hz motora kumanda ef-
meye olanak taniyan iki adet role ile donatllm\%tl.r. Bu aygrt, yukari (UP) ve asagi (DOWN) yonlerde
hareket ve kanatfarin yatiklik a&/an"lgm iki adet on diigmeyle donatilmistir.

NOTLAR: Aygit, mevcut iki adet on tus 1;P|nd§n Dbirt kullanilarak tamamlanmalidir: GW10675
Unitesi, GW1x553S (GW105xxA lens dahil degildir) veya GW1x557S tuslaryla tamamlanmali-
dir; GW10676 Unitesi, GWTx554S (GW105x¢A lens dahil degildir) veya GW1x558S tuglaryla

tamamlanmalidir.

FONKSIYONLAR

Iki adet potansiyelli ¢ikis kontadiyla bir motora kumanda etmeye %arayan ayqittir.

Yerel kumanday! cogaltmak veya kendisine bagl yikin merkezi kumandasricin 2 adet yardimei

BlrF\ge donatilmistir.

IP anahtan 1: e -

Asagidaki %all§ma modu {iriintin (izerinde bulunan DIP anahtari 1 kullanilarak secilir (Sek. B - D).

Hrﬂuéb % ﬁma modunu yapilandirmak igin akig diyagraminda (Sek. G) belirtldigi gibi ilerleyin.

Ayﬁn, yapllandirilabilen 2 isleve sahip on LED lambalarla (Sek. B - D) donatiimigtir:

* Konum belirleme (varsayllan deger): LED lambalar daima yanar;

] GIkIB durumu: LED lambalar cikis kontagi kapali oldugunda yanar;

On'LED lamba ilgili eksenel tusa basildiginda daima yanip soner. .

LED lambalarin EQS\@ma durumlar drtintn zerinde bulunan DIP anahtari 1 kullanilarak segilir
ek. B - D). LED lambalarin calisma durumlarini yapilandirmak icin akis diyagraminda (Sek.

bellm\d\%\l 8Ibl ilerleyin.
ALISMA MODLARI
u aygitta iki farkli gal\gmﬁ madu vardir; , )

* Birlesik (varsayilan Qge?vUrun Uzerinde hem iki durumlu (“insan yok”) hem de tek durumiu
(“insan var”) Fa\@ma og_el_\%\ ayni anda meveuttur. Basma suresi (kisa veya uzun) hangi fonk-
siyonun etkinlestirilecegini belirler.

o Tek: Yalnizca tek durumlu (insan var) calisma modu meveuttur.

BIRLESIKMOD .

EE

(Varsayilan deger): Urlin Gizerinde hem iki durumlu (“insan yok”) hem de tek durumlu (‘insan

var’) calisma ozelligi ayni anda meveuttur. Basma siresi (kisa veya uzun) hangi fonksiyonun

etkinlestirilecedini belirler.

Iki Durumlu Galisma (insan yok)

'Tam acilma UP-YUKARI tuguna kisa silreli (<=0,5") basma: o

UP-YUKARI: |* Jalém‘: Kanatlarin agikligr 0° konumuna kadar ayarlanir, ardindan jaluzi yukar
" | kaldinlir

* Panjur/Perde: Panjur/perde aninda kaldirilir

'Tam kapanma DOWN-ASAGI tusuna kisa sireli (<=0,5") basma:

DOWN- o Jaluzi: Kanatlarin kapanmasi 90° konumuna kadar ayar\amh ardindan jaluzi
ASAGI: asag! indirilir ‘ o

 Panjur/Perde: Panjur/perde aninda indirilir
STOP- UP-YUKARI veya DOWN-ASAGI tuglarina kisa sireli (<= 0,5") basma
DURDUR: |(hareket otomatik olarak terse cevriimez)

i[elk Durumlu Galisma (insan var): Basma siiresi ¢ikis kontaginin kapanma siiresini be-
rler
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* Panjur/Perde: Panjur/perde aninda kaldirlir
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«Blrle&lk» modla "ﬂ"' notlar:

 UP-YUKARI/DOWN-ASAGI kumandasi arasinda STOP-DURDUR kumandasi vardrr, en az
500ms zaman gecmesi gerekir. ) . o

. Enadak\ kumanda yalnizca iki durumlu (insan yok) tiptir ve bu nedenle kisa siireli dokunma
uralini

TEKLI MoD . -

Urlin Uzerinde yainizca tek durumlu (insan var) calisma modu ayarlanir. Basma siiresi ¢ikig kon-

taginin kapanma sresini belirler.

Tuja basma birakilana kadar UP-YUKARI kontagjinin kapanmasr: o
UP-YUKARI: |* kg‘ldulﬁl‘:‘rKanaﬂann acikligr 0° konumuna kadar ayarfanir, ardindan jaluzi yukar

* Panjur/Perde: Panjur/perde aninda kaldirilir

Tuja basma birakilana kadar DOWN-ASAGI kontagjinin kapanmasi: o
DOWN- o Jaluzi: Kanatlann kapanmasi 90° Konumuna kadar ayarlanir, ardindan jaluzi
ASAGI: asaq indirilir o

 Panjur/Perde: Panjur/perde aninda indirilir
IS).{J%';)—UR: UP-YUKARI eya DOWN-ASAGI kontagi lgili tusa basma birakildiginda agilir

«Tekli» modia |I6%| notlar,

 UP-YUKARI/DOWN-ASAGI kumandasi arasinda STOP-DURDUR kumandasi vardrr, en az
500ms zaman gecmesi gerekir. o

o Tercih edilen konum» fonkswi/onu meveut degllmr

. Me(rjkez(lj kgmanda yalnizca DIP2 anahtari OFF-KAPALI durumundaysa tek durumlu (insan var)
modundadir.

KULLANICI TARAFINDAN DEGISTIRILEBILEN AYARLAR

Tercih edilen konum ayari (yalnizca GW10675 — GW10676 EVO eksenel panjur kumandasinda).

Ur%n‘_normal sekilde calisirken panjurun/perdenin tercih edilen konumu aygit tzerinde ayarla-

naoiir,

DIKKAT: Bu ayar yalnizca “Birlesik” modla birlikte yapilabilir.

Prosediir: o B

. Pan#unk/xerdey\ tercih edilen konuma getirin L

* UP-YUKARI ve DOWN-ASAGI eksenel tuslarina ayni anda 2" siiresince basin

* |ki eksenel tu%u birakin o .

 Panjur/perde 1" stiresince yukari, ardindan 1" siresince asag! hareket ederek ayar onaylar

ge‘rmg e) ilen konumu cagirma (hem EVO eksenel panjur modiiliinden, hem de yerel kuman-
alardan).

rosedur: “

© UP-YUKARI veya DOWN-ASAGI tuslarina kisa stireli (2x0,5") Gift basma

Not: Jaluzilerin hareket] sirasinda, kanatciklar tamamen acilir veya tamamen kapanir (gercekles-
tirilecek harekete goredir: yukari cikarken kapanir, asagt inerken acilirlar), bu konum tercih edilen
konuma ulagilirken de korunur. Yalnizca Birlesik modda akiuatortin hesaplanan tercih edilen ko-
numu ile gergek konum (fizyolojik faz farki) arasindaki hiza bozuklugunu sinirlandirmak icin, kurs
sonlarindan birine her ulasildiginda aygit yeniden hizalama yalpar‘ Aygiten az 29 ardisik harekette
kurs sonlarindan birine u 1§_ma;sa, yeni komut alindiginda, alinan komut uygulamaya konmadan
ance (her zaman otomatiktir) st sinira kadar otomatik bir hareket yapilir. Bu islem sirasinda,
Ust sinira ulasiidiginda cihaz alingn son komutu uygulamadan once “Kurs siresinin” dolmasini
bekler (DIP-3 islevine bakin). Asag iniste panjur/perde en ok kursunun %50'sine kadar inebilir.

Merkezi etkinlestirmedeki gecikme o . o

Merkezi kumandalar kullanildiginda motorlardaki ani akim yiikselmelerinin birikmesini

anlemek icin, her bir aygitta etkinlesme gecikmesi ayarlanapilir. DIP2 anahtari ON-A-

CGIK durumda oldugunda merkezi tinite komutu hem “birlesik” modda, hem de “tekli”

mfodda |k|‘ durumiu (insan yok) seklinde olacaktrr. Gecikmé sirelerinde sabit degerler

[ererans alnir.

Onceden ayarl 2 siireden birini secmek icin asagida belirtildidi gibi i\er\exn: .

* DIP 2 anahtarini ON-AGIK konumuna getirin ve UP-YUARI le DOWN-ASAGI tuslarina
a&m anda 1" basin (yalnizca GW10 675/676'da)

© LED lambalar yavasca yanip sonmeye baglar

* Gecikme degerini secmek Icin » .

DIP 2:|" UP-YUKARI tusuna ilk basmay! yapin, ardindan her iki LED lambada 1 ad. atim gérilir

*| ve lambalar soner: 0" gecikme X/arsawlan eger -

- UP-YUKARI tusuna ikinci basmayi yapin, ardindan her iki LED lambada 2 ad. atim

Ortlir ve lambalar soner: 5™ geclkme .

- UP-YUKARI tuguna ligtinct b@sma\({\ yapin, ardindan her iki LED lambada 3 ad. atim

% “ve lambalar soner: 10" gecikme -

Art arda iki dokunma arasinda en‘az 500mS Re?mehdyr. ) N
* Onaylamak icin UP-YUKARI ve DOWN-ASAGI 3" siiresince basin: LED lambalarin iki
kez Sy_amp sbnmesi ayarin bellege alindigini onaylar ve aygit normal calismasina geri
Not: Strelerin yeniden programlanmasi gerekirse, programiama agamasina donmek icin
DIP 2 anahtarini in OFF-KAPALI duruma getirip, daha sonra tekrar ON-ACIK duruma
etirmek gerekir. ) N
aha once yapilan programlama iptal edilr.

Kurs siiresi ayari (varsayilan deger 120”)

Birlesik modun dodru calismasini sadlamak icin kurs stiresinin ayarlanmas gerekmekte-

dir. Aiaglda belirtildigi gibi lerleyin: " o

o Alt kurs sonuna ulasana kadar panjuru/perdeyi indirin R

* DIP 3 anahtarini ON-AGIK konumuna ayarlayin - LED lambalar yanip sonmeye baslar

 Pan uru/gerdey\ otomatik kaldrmak icin UP-YUKARI tuguna kisa slreli (<0,5") basin -
LED lambalar sabit yanmaya baglar B N i

. F_’amur/g:erde yukaridaki kurs sonuna ulastiginda, DOWN-ASAGI tusuna kisa stire-
li (<0,5") bagin - LED lambalar yeniden yanip sénmeye baslar ve panjur/perde 1"

WN-ASAGI ve 1" UP-YUKARI hareket eder (ayarin beHeFe alindigi onaylanir)
. D,I_l"”3 anahtarini OFF-KAPALI konumuna getirin - normal calisma moduna geri do-
ndiir

No. | Sek. F'de belirtilen baglanti Grneklerinin aciklamasi
2 | Tek yiiklii EVO eksenel panjur modilii

Yerel kumanda fonksiyonlu, harici kumandayla (terminal 3 ve 4) kumanda etmek icin
kablolu ve tek yiike bai EVO eksenel panjur modli.
4 |Merkezi kumanda fonksiyonlu harici kumandayla (terminal 3 ve 4) kumanda etmek icin
kablolu ve her biri tek yike bagl EVO eksenel panjur modull.
EIKlg ONTAGI . ) ) R
y%| komutlari alir ve cikisa baqh olan yke (motor) dogru UP-YUKARI/DOWN-ASAGI etkmle?\[—
melerini [ya[s)ar. Ongorlen etkinlestirme iki durumiu (insan yok) veya tek durumlu’(insan vag Ipi-
e"rdsm - _U_RPU komutu alindiginda aygrt cikis kontagini acar ve motorun hareketini durdurur.
ardimci girigler
Aygn yerel ygk i%in_(ﬁndeki_dokunmgtik alanlara ek) kontrol olarak veya merkezi bir komutu
ak icin killanifabilecek iki adet bagimsiz yardimei girisle donatiimistir (bunlara yardimei EVO
kumandalar veya Peleneksel dugmeler*, sensorler, vb. baglanabilir). ki yardimer girisin ikisi de
273 (LR baglanmald, R . N o
Not*: Ikaz lambali diigmeler stz konusu oldugunda bu dogrudan faz (L) ile nétr (N) arasina
baglanmalidir.

_ ELEKTRIGIN KESILMESI !
VE GERi GELMESI HALINDE DAVRANIS SEKLI

Gerilim kesildiginde aygita bagli yiike émotora) giden besleme kesilir. Ayarlanan dederler ayarlan-
dlklgrl)glbl kalr. Gerilim geri geldiginde ytikiin"durumu OFF-KAPAL! seklindedir (cikis kontaklari
aclktr)

MONTAJ
A DIKKAT: Asagidaki islemler tesisatta gerilim yokken yapimalidir!

DIKKAT: On tuslan sokmek icin, Sek. C ve E'ye bakin. Belirtilen noktalardan kaldirin.
Bagka noktalardan kaldirmayin: Aygit geri donust olmayan sekilde zarar gorebilir!

edilmis aletlerle ulagilabilir

DIKKAT: Aggmn fazinin (L) azami 6A nominal akima sahip bir otomatik salter tarafin-
dan karun u?‘umdan emin olun!
oF 3 §Shﬂifeﬁ%9§ [ipachaglani semalaria basvurun.
ermina

ler numaralandinimistir ve aygitin kablo bag\am\\an asagidaki sekilde yapiimalidir (Sek.

i} DIKKAT: DIP ANAHTARA yalnizca 2500 Vac degerine kadar elekirik isleri icin izole

1.7 0UT - Cikis kontagi

2. OUT - Cikis kontagi .

3. IN2 - Yerel veya merkezi kumanda girisi (100240 Viac, 50/60 Hz
4. INT - Yerel veya merkezi kumanda girisi (100240 Vac, 50/60 Hz)
5. Besleme faz hatti

6. Besleme notr hatti

Normal calisma

DIP1 parametrelerinir
ON-AGIK durumuna
ayarlanmasi

UP-YUKARI ve DOWN-
ASAGI alanlarina ayni
anda basin

n LED lambalarin galisma ayan

‘ On LED lambalar yava yanip soner ‘

|
Calisma durumunu segmek igin:
-1 UP-YUKARI tuguna dokuna > Konum belirleme (1 yanip sonme + OFF-KAPALI 1"
dongisel - varsaylan deger)
-1 DOWN-ASAG tusuna dokunma > Yk Durum (2 yanip stinme -+ OFF-KAPALI 1" déngiisel)

Onaylamak icin DIP1 anahtarini OFF-KAPALI |

Gikis kontaginin alisma ayan

I
‘ O LED lambalar hizh yanip soner
I
{ Galisma durumunu segmek iin:

1" UP-YUKARI tusuna dokunma > Birlesik mod (1 yanip sonme + OFF-KAPALI 1” dingiisel -
varsaylan deder)
~1” DOWN-ASAGI tusuna dokunma > Tekli mod (2 yanip sinme + OFF-KAPALI 2” dongiisel)

konumuna getirin |

TEKNIK VERILER

Besleme 100 + 240 Vac, 50 / 60 Hz
Yardimc! girigler 2
Yardimei girislerin azami kablo uzunlugu 50 m
- GW10675: 1

ChoruSmart modiil sayisi GW10676.2

N 2,3 Acos 0,6 (100 Vac)
Gikag kontag (x2) 2,3 Acos 0,6 (240 Vac)
0On 11kl bildirim 2 ad. mavi renkli LED lamba
Terminaller Vidali, azami kesit 1,5 mm?

Kullanildigi ortam I¢ mekan, kuru yerler

Kullanim sicakligi -5°C + +45°C
Dep! sicakligi -25°C ++70°C
Bagil nem (Yogusmayan) Azami %93

Koruma derecesi 1P20 (tus monteliyken)
Algak gerilim direktifi 2014/35/UE (LVD)

Elektromanyetik uyumluluk direktifi 2014/30/
UE (EMC)

Referans alinan normlar

RoHS Direktifi 2011/65/EU + 2015/863
EN 60669-2-1; EN 60669-1; EN IEC 63000

Koruma
Panjur modlinde agin sicaklida kars! (sifirlanabilen) i koruma meveuttur. Bu koruma miidaha-
lede bulundugunda ondeki LED lambalar soner.

nimpon Xk EVO 0772 01N 7w ¥ 71mmn niyxnka IX) 9Tvma nigea nnn
. num[lmn

27an

nonY IX a'7wn 2 (‘Yx 2x0.5) n'7195 nxp ny'n7 «

NI7Md) ,'017N7 NN20) I NINNOI NI9OIN DT DMIXXIIN NN WK 1.2
72 DKW (NN AYINY? D'ANDY ,N7VN '97) NVINY? 0N2A01 DN :VIN27 nyinl
0y 751 WINN WIM [PNnn , 1171 271Un 1¥N1 AW 9TVINN DI7'NN UKD DA
AVINY TVINA DIF'NA 2 W'D 10IN DK 72207 D) 71230 annn TNX? Dyany
TNRY? VAN K7 [PNAN DX (171790 NTRON 7101 - TN DR 27 2'vonn T 7
N'ONIVIN NYXANN [I'72U0 71237 DY, NINSYT NIDIXY NN 29 qwna 71220 annn
D'WIAN KD .NTIPON ('ONIVIN [91K] TN) DIY™ 197 ,AYTN NTIPD N7AFNN WKD
[PNNN ,N7APNNY MINNRD NTIEON VX 197 ,IT n71y9 17001 N n'7aan?
N0 177/0Mn ,nTn 27w 17002 ;(DIP-3 Arxpaie nx) ‘nwen at' qi7n7 'mnt
TN 50% N 7 T vy

NN 279N 2D

,NITINN NITIPOY WIN'W NYA D'WNN 7@ 10190 'AT W DId'0 yinT '1)

NTIE9N 799 DIP2 AWNd . T712 1'WdN 73 1Y NWoN NIV 1TANT N

T TN 2NN A1 271UN° 280 1Y (NN WIR) DY-IT 100 X' DTG

.0WIAP D'IWY D'ONNN 'Y

11707 120NV 193 TN ,WRIN 1YW DINTN WD TNX N1*NY

7N % nant-n wpn pn X7 72wom 2x¥n? 2 aann-DIP nx o1 ¢
(1272 GW10 675/676-1) nnX n"w qwn? non'n

TI'0'XA 2N2NT 17'NN' NINNN

YNNI NN N7 T

nwn LED-n nnn v 7@ TR 1ithn 0719 ,ayn’ [xn'72 nIwN) nyt DIP2:

71NN N2 w) 077w .

LED: 5"-n nnn My 7w pAirnn 0'0719 1Y ,n'72unY [¥n72 nMY nyna A
e

LED:-1 nni 'nw 7@ 0™mitnn 0'0719 nwiY ,ayn' [¥n7a n'wiy n%;, 1

ol

DIy MY 12 Nt 500 nino 170 Ny

TIMN 7w 7193 21NN :3” )Wl nanT-11 don' i AN 7 yn7 WRT T o
N71Y97 NN MTaNN Jlonk X Mwan LED-n

TI¥ W' NIONN 279 7K 2TNT T2 ,010TN DX WTNN NIDN7 X W' DX G0

vom? pn K71, 2¥n? DIP-2 ann nx 1 1anY

7NN DTIZN NN

(n1mw 120 71NN N2 1) ANt nt niotl

9N NIX VX2 .NYINN 0T IR WTAN7 @' ,271UN0 2¥N NI N71Y9 N'0an7 ')

ININ NI7IY

NN 7220 ANN7 D'y T [I71/7'7'7220 0N X TN o

11207 17'NN* NN - 7voin 7y DIP 3-p ann nig'n ‘DIP3:

191X [I71/27220 0N N 07 1T a'wn 7w (nimw 0.5>) mxp a7 yn7 o T

VP NIINN NN - ONI0IN | {SS

0N % N¥p N7 yne [i'un 2030 ann? oan 020 (171/0mn UKD o
nMY N7 TIT 171/07'720 0N 2w 20N 17'nnk nimina - (ninw 0.5>)
(MTann MMY DR IWKR? D) n'7Wn NNR 1Y 1UN7 DN INK7I NN NNX

220 N790N 2¥N7 NTN - 1123 2317 DIP 3-n ann nx At ¢

F 2I'xa nIaXima 2N DIXNAIT IR K7
oniy? 1ainn EVO nx n772 0n 7imin| 2

TIY¥NX INIX TIP97 [N 7D viinnl oniy? 1ainn EVO ~y 1792 0 in 2imin| 3
MIPNN NTIEON NU¥pA9 Dy ,(4-1 3 0'910n) NIIX'N ATIRY)

TIP97 [N1Y )2 D'0INNI 0NIY? TNXR 75 DMainn EVO My 0272 0nn *2min| 4

II'TNN NTIRON NU¥pA9 DY ,(4-1 3 0'910n) NIIX'N NTIPD NIYYNNI DN'7Y|

AN'Y' AN

.N'Y'7 121NNN (Vnn) onivn 7y avn/awn NIvnn Dyl NIMEo 72m 1'wonn
MYV NTIRON N7APNN WK L(YINT pTAN) WA IN (NN W'K) 2'X'-IT 2100 NN DY
VNN YN NN IXIE 0790 Yan NN NNID 1'Wonn

2TV N0

D1¥N7 IX yan? EVO mpa [n'7R 11N [N1w) NIKNXY ATV NI0D MY [7nn7? Wt
PN Vann MITRY §02) i 0niv? Mipad wnw? ni7p' (‘D Drnnion ‘0vtn
tL) NTRON 177 ATVN NI0"DD MY NX {anb e om0 NTIE9 727 12 IX (DT

.(N) ooxar (L) 170 2 ntwr a1arn y¥a? W' irn AN oy DxNY7 1y 1A

‘mwn NPOON] NIanINn
NYTNNN 70UNN NZOOX TWUKII

“IW DN QNI 7Y9IN 'K 1'WNT 12INNN (V1Inn) 0nivi ,7nwn Njzodn U TUKD
.(D'NMD V79 'Yan) 122 ONIYN A¥N ,NITIN NN NFION TWKD .0'OPN DKW W7

DRbah]

|Z

70wnnn NENN N>WNAWD NIXAN NITIWON DX Y¥a7 vl o A

von .E-1 C DR |y ,D'NTNN [¥N70 'Wipn DX 0N *TD 12 nnivn
-7 m R DM 2719 NNNK NITIPIA 900 LYY DT 'rn qon
Ron-m

NITAY? 0TTan 0 niveaxn 7 DIP ann? yan? [na 2% nniwnt
2,500 Vac v mwn

oon -9y nam (L) [pnan v |‘7n qaNNY XT:27 NNivnY? A o
16A 7w 211 “mropn DT w2 *ONIVIK
F.Aarxa i nmarm |y
.F.arxa ainn nimarma
:(F1 arx) nxan NI¥a 12unn nif? 2N 1'wWoNAIL,DMI90INN 0'910NN
079 van - OUT .
079 van - OUT
100 - 240V AC, 50/60Hz) 'm>n IX mipn T 077 - IN2
100 - 240V AC, 50/60Hz) 'r>n 1x i Tzo 072 - IN1
NNN NP9OK NTND .
NNN NP90N 09K

ouiswi:

100 - 240V AC, 50 / 60 Hz NNN NE9OX
2 7Y NI
n 50 (a7y N10') ‘ojn 723 IK
gwmgg ; Chorusmart 717 1900

2.3 Acosg 0.6 (100 Vac)
2.3Acos 0.6 (240 Vac) (x2) 07 yan
nI7INd nin 2 MmTP NIXK DA
n"n 1.5 ‘0o N 2nam Dmann
02N N2 0'W' NN Yin'y 20
45°C 1w -5°C %590 NIVI9NL
+70°C -7-25°C-n JIONX NI1VIONL
93% ‘o (m2'y X77) nron' nin?

(j7nin [xn? nnon oy) IP20
2014/35/EU (LVDym) nnn nnan

N'01NNOFZR NIN'KN NPT
2014/30/EU (EMC)

RoHS 2011/65/EU + 2015/863 n"nin

;EN 60669-1 ;EN 60669-2-1
EN IEC 63000

NN T

'm0 nupn

ma
MIT7 N0 M7IN W ANP| 91N 7NN N9 KN9IVNN M (1N 7X'DI0). IR
NN{E| NNAN NIDY?, NININ NPTA'IN K| NIRIN.

n"y

157 ,IN'WAI NIN'OIN NIKAIN DX DMPA DX 77 A7N [PRnn NIN'0A 72V NN -
NN ORI TPINN TR DY 17X DIKINY KTI7 W' T W02 NIK 1INY

YIn'y MIX 727 ON'NAN7 ©' 21N XIN NNYIY N0N7 71 AT XN UnNnwne v' -
GSS (GEWISS ny Wiz 1Y ,790 7w mipna .ndIon IX/I NN'RNN-'N72 NINK
(ninip? w9 e

.PI0N7 XM X 1907 71701 NIMNXD DX 702 "W 7D .¥INA D"1'Y YXA7 'K -

DX IX 'Y I 'IN1-'N72 [9IND WINA WIN'W QWYI DX 17 NIAN 722 KW' K7 XD -
.n7an 0 ny¥n

SR TIN'KA 7W DO NRPRNENINIAN 170 1IX7 NY'IXY Yan NTim

GEWISS S.p.A.. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Ital!
P Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@ge(wis)s.con‘{ GEWEEE

IX [PRNN MPNN 197 NWXIN NNNA NP9OX DX 7M7 W' 127 nniwn'Y
Y Ty D ik

N'N NIYNWNN ,7INN NOWK-ND 7W 700 NTINN 2V IX TI'¥D 7Y Y'oIn DX

YIN'YN DINA .I7W TN "N DI'01 N'77) N7109] IXINN DX 71707 'Rw

IUN7 N'TNNY IX D'XNN TN 12107 IXINN DX 1VN7 Wnnwnn 2y

n"0 25-n NN DANITMYW ND7UN7 D'1DIN DX .WTN XN DYDY NV

400 nin97 XIN DN7W NNDNA NVWY D107 DI7WN K77 10007 D71

N'u2N7 TYNW NI7'WA [N N7109 §I0'K .NWDY7 NN 2 K77 0"

¥1on o0 ANK7 NITAM IX ,WNIvnn 1'woN) 2 n2a07 mimT piyo

IR/ TN WI'Y TTIYN P1,121001 NI Y DIYRINI0D NI'7'7¢ NIdwn yinY

90 79 DNNIYY NITIY9A 7yo 191X 270 nnjzi? GEWISS .nman mnin 7w Airnm
INOP7RI YN TIY 79 TNNN IX D1IDIN TINN WIN'WNI 71Y

ATIND N7DN

EVO nx 2772 01n 71min 1
(QR-n T NX N0 ,UNNYNY 1T NPNRNN ¢ RN N0MA7) TN NN 1T

2 y1T'n

NI, DMINNI DRI, NNTT,N'72 10N V1IN yinn 7Y TIR'e7 N7 nNNn 'wan
010NN 1WA TI¥N [PRNN 7XNI0I9 DY DY AN WAN 2 NIVYNND ‘DI 0772
DY .nuNYI n7unY? nviann Nk nolnw 50/60 Hz ,100-240V AC vina no'wy
2w 'onn nio L (nun?) non ("7yn%) nwn '9% AVNN? DUNTRE DIXN? 1Y
I99 N

N7 [¥N7 NN9N 7@ DATA DAI0N YN TNX DY 1'wONN X DY7wn7 ' :nwn
I¥N7_IX gn‘n‘n X7 GW105xxA nwty) GW1x553S ny GW10675 nx n'7wn? v
X7 GW105xxA nuty) GW1x554S ny GW10676 nx n'7wn? w' ;GW1x557S
.GW1x558S |¥xn7 Ix (N1

ni'Yin

JIN'Y1019 DY 079 'YAN Y NIYXANL YINN 7V TIj7'97 1'wdn

2INNN 0NIYA 79 NTIN NTIPD? IN NMIPRN NTIRON 7Y ATNY? ATy ]B(I)g% 20y

H ann

1 .(B - D ar'x) 1'wona DIP 1 ann niy¥nxa 0'xan 07190 ax¥n DX N7 [N

(G arx) NN 0'WAN1 A¥INY 193 UN L [7NNN 7@ 27W9NN 2¥N DX 1A

TR NN

N7 NN NIYpae M oy (B - D k) n'tna LED ninn mwa Tixn jpninn

0'2v9m TN LEDS :(7Tnn mna ) ainex

7120 V797 YaN WKD NI7YOIN NI (V79 0IVVO *

.YN'71 "N "I¥N [¥NZ0 WENn WK TNN N2ANANN I'TRR NN

nX a7 ' (B - D arx) 'wona DIP 1 ann niv¥nxa nnnaa nimin nirpaio

.(G 'K) NN"ITN D'WANI AXINY 19 NN NIMTEN NIMDN 7Y 2RI

TIPON 1axn

D9IY 79N XN Y YWY

NIV DRI ("IN WK") NIY-ITA DYRIoN ((7Tn "Na W) A7un ¢
IT'R VIR (\NX IX ¥P) N¥'N70 qwn . [pRna nanT-n [nmw nnmr ("yn'? prnn”)
.7U9m Y9

.t (N7W9n7 AFTNN) NN NYPAI9N 7 TN e

271wn axn

7TNN") NIVAN neYRIonl ("o wR") YT DeYpIen ((71nn MMa W)

A9 TR VIR (TR IX X)) N¥'N7A U0 L[PNN2 NAAT- [y Nt Ig"yn'v

.yoin

(nn DTR) NAX-IT XD

NN ANT9Y n'wn' [xn7n win 7 (*
0NN Pn NKX?,0° 2¥N7 TV NI9OIN NNMO NIOY

Qqy | wnt
TN DNNNN 2720 [171/0N @' nai'/foMn ¢
NU7NIM N1107 NN [xn7n wipn w (“0.5=>) nxp nynY)

0NN PN NR7,90° 2¥n7 TV NI9OIN N0 NIO' (DMIRXI nl%ll?l;)l * :honY
T T A7an 71/onn a'rta nm'rlllélm ‘

aonY Ix a7wnY [xn7n wpn 2 (“0.5=>) My nxnY| Ay

('0NnI0IX NYIN 190 X77)
van YW p1mon aT DX yaip ax'n7a qun (A7won% apTna) nwan Ao

hhai]
. n7wn" [¥n7n wpn vy (1<) ndN nynY|
0N PN K71 ,0° 2N TV NISOWN NNTO NIO' IDMINRWN DAL oy
nqy | W
TN DNNNN 2720 [171/0N :n'7%a ni'/*oMn ¢
‘N [xn7n wipn  (“1<) nonK nxnY)
0NN PN INR71,90° 2¥n7 TV NI9ON N0 NIO'T iDMIXRXI NI ¢ honY

N7y
T T AN 171/0Mn a'ra niibi/fonn ¢
NN91 V79N YN ,NNIYN NONYT IN N7WN [¥N7D Y TR Xy

:"a71wn" a¥n 27 nnva
127 nun/a7yn? ATIEON 2 nmwn nirex 500 N7 7w npoon nIrn? narn ¢
21XV NTIRPON
nYNY" 70 197 N7WI9 X' P71, 7272 (N W) 2¥-IT 2100 KA NTINNA ATIpon *
Sy,

Tn'axn
AT DX Y2IP A¥'N7D U PN ITAM (N7Yon7 ApTRn) WA ANRIen i
LON'Y'D VAN 7Y N1on

. :[¥n70 AINNWY7 TV awn'? yTNn 7w N0
0NN PN NK71,0° 2¥N7 TV NI9ON IN'NO NIO' D™IR'XI NNIT' ¢

a9 :n'7yn
TN DnNNN 2720 [179/0N ' nni/'on ¢
{[¥N70 1NNYW7 TV non'Y? yTon 7w nno|
0NN PN INR71,90° 2¥n7 TV NI9OIN N0 NIO' :DMIX'XI NIY ¢ honY

N7y
T T AN 171/0Mn ‘A niit/fonn ¢

TNIYN 'oN'A [¥N70 Wizn TWND NN9 AvnY IX 2'7yn' yani BN}

“Tnef axn 127 nva

127 nun/a7yn'? ATIEoN | nmwn nirex 500 NN YW npoon nIrn? narn ¢
AIXY NTIEON

NI'NT NI'R TV DIPAY NUYEID *

.13 2¥na DIP2 ox 71 (2w NpTnn) 'wad A¥na N'TIND Mpan

nnY? 712" ynnunaw nnTan

EVO n7'2n on 7w nawn nTipon nv¥nad 1) "gIvmn_nipma” nTan

DIp'n DX TN [N ,n700 1'wonn nwe Y7nna L (GW10675 — GW10676

A'WON Y'Y qTVInn [1711/0Mn

S27wn" a¥na 1 N7 [N 1% nniwnY

1an

9TVINN 2¥N7 N7'7A0 [I7'1/0MN DX IN2N ¢

NIMY 2 Jwn NINT-11 20N -1 AYNn DIYD DIXN7A 'UEn 7Y yn'7 ¢

D¥N70 Y NN NNY *

JNK DMWY UNY non7 9N INK2ENNR 1Y qwn? awn? te i/ an onn e
ATANN DK WKT T

|« G

a0 ayon

A yan RISy VT

I

DIP1 0o mman
‘wom ninY

T0TR NN RIS TR

(7700 MM YW - A "1 10> + 213N 1) 2710 ¥R AWNY Y Y 7 avnY-
(TN *2 120 + DYTAN 2) T 24N NONY Y Y 7 YNt~

av¥aion N7
(7700 MM 7w - 0“1 40> + 2n3n 1) NiKennA-> AR Y 1Y Y 7
(M0 “1 425 + D2ARIN ) ONIY 010VO — VA7 2 A Y Y-

]

U .
P> 27 DIPY n ey




CHORUSMART @ @ 6 6 6 @ 6 ® & @ @ 0K 60 @R

GEWIS5

EVO AKCWUJAJIH MOZYNIN HA PONIETHA
MODULET AKSIALE "EVO" PER QEPENAT

EVO AKSIJALNI MODULI ROLETE

GW10675

GW10676

DIP-Switch

DIP-Switch

MAKEIOHCKU

- be30efiHocTa Ha YPEAoT € 3arapaHTipaHa camo AOKOMKY Ce No4uTyBa ynatcteoro 3a

6e307HOCT 11 ynoTpena, 3aToa NpuApXyBajTe ce Ao UcToTo. [poBepeTe Aany 08a ynatcTeo e
06[{\€H0 O/l HCTANaTepoT 1 KPajHOT KOPVICHHK. .

- OBoj Mpow3B07 MOpa [Ja Ce KOVCTY CaMo 3a LienuTe 3a Kou e HamexeT. Koja 6uno apyra
ynoTpe6a Tpeba Aa Ce CMETa 3a HECOOABETHA W/W OnacHa. [IOKONKy He CTe CUrypHH,
KOHTaKTMpajTe co GSS (GEWISS Global Service & After Sales).

- 1pOM3BOAOT He CMee fia ce MeHyBa. CeKoja M3MeHa Ke ja NOHVLLTH rapaHLvjaTa u MoXe Aa
[0 Hanpasy Npou3BOA0T ONaceH.

- ﬂpOMSBOﬂMTeﬂOT HE MOXe fia 6vu19 0/r0BOPEH 32 KakBo 6uno OLITEeTYBarE ako NponU3BOAOT
€ HeMnpasyIHO KOPUCTEH WN MEHYBaH.

@HT&KTHM TOYKW HABE/IEHN 32 UCTIONHYBAtbE Ha MPUMEHNMBHTE MDEKTUBI 11 PErynaTvsu Ha

GEW'EE GEWISS S.p.A. Via A, Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Utanuja
1 Ten. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

BHUMAHMWE: Vickny4eTe ro MpeXHIOT Hano npef Aa ro MHCTaupaTe YpeaoT uim
npes Ja BpLIMTE Kaksa buno onepaumja Ha Hero.

AKO Ha orpemaTa Wi nakyBarbeTo Ce nojasysa CUMBONOT CO NPeyKpTaHa Kopna
3 0TNaJ0LY, T0A 3HA4M KA MPOVISBOAOT He CMee a Ce BKNY4M CO ApYr ONLT
0TNaf} Ha KPajoT 0f CBOJOT XMBOTEH BeK. Ha KpajoT Ha ynoTpebara, KOpICHUKOT

0 Bpati Kaj NpofaBa4oT Kora Kynysa HoOB NPOK13BOA. ﬂDOVI{SB()ﬂMTe CNpemHu 3a

(hpriatbe 1 Co JMMEH3M nomani 0 25 cm Moxe Aa ce manaKaag 6ecnnarxo o
W 1/nepUTe YA NPOJAKHA NOBPLMHA Onthaka HajManky 400 m? 0e3 HuKakBa
00BPCKa 32 KynyBarbe. EIKACcHOTO CobMpare Ha COPTUPaH 0TNAZ 3a EKOMOLUKO OTCTPaHYBaHe
Ha ynoTPEGEHAOT YPea, N HEroBO MOHATAMOLLHO PELKNMPatbe, MoMara Aa ce M3berHar
NOTEHLVMANHITE HEraTUBHU eCDEKTI B3 3APABIETO Ha NYFeTO U KVMBOTHATA CPEAMHA, U ja
MOTTVKHYBA MOBTOPHATa ynotpe6a W/nu PEUVKIMPareTo Ha rpafexHuTe Marepujani.
GEWISS aKTugHO yyecTByBa BO Onepauyi Kow ro OZpKyBaaT COOABETHOTO CMacysare
MOBTOPHA YnOTPE6a Mk PELMKNMPAtLE Ha eNeKTPIUYHA 11 eNEKTPOHCKA Onpema.

COJIPXXWUHA HA NNAKYBAHETO

1 EVO akcujanex Mogyn Ha poneTHa . )
1 yNaTCTBO 3a WHCTANALWja (3 LenocHata Bepauja Ha ymarcTBOTO 3a WHCTanauyja vt
KopuCTerbe, CkenvpajTe ro GR-Kogor,

OMLITU NHOOPMALIN

[loaHa 32 KOMaHjyBame Ha MOTOPOT ITO T MPUABIDKYBA PONETHUTE, 3aBECHTE,
BEHELWJaHCKITE POTIETHI UTH. Npeky 2 NOBP3aHM U3NE3HN KOHTAKTV CO noTeHUyjan. Yperor
€ OrPeMeH Co /8a penevt 3a KOHTpona Ha motop og 100-240V AC, 50/60 Hz K% r0 perynipa

BIDKEHETO HArope 1 Hajony. Vma e npefHu Konunkba 3a aixetbe Harope (TOPE) v Hagony

Oﬂ)ﬁ [ 3&]1(Rerynwparbe Ha HaBa/IYBAMETO Ha NETBITE.

BEJIELLIKA: ypeéw Moga Jla bue Komnnetipax co eGueH %% 3%Bara TMNa Ha AOCTanHu
HWJ.HVI Konumrsa: GW10675 MO[;H a ce komnneripa co GW1x! (He e BKy4eH 00jexTs
GW105xxA) unw konye GW1xb57S; 76 Moga Jia ce komnnetvpa co GW1x554S (He e
BKy4eH 00jexTB GW105xxA) nn konye GW1x558S.

OYHKLINU

Ypeg, 3a KoMaHzyBarse Ha MOTOP NPEKy 4Ba M3NE3HI KOHTAKTW CO NOTEHLyjan.

C0 2 [ONONHUTENHM BNE3a 3a MOBTOPYBALE HA NOKANHATA KOMAHAA WK 3a LigHTpanuaupaxa
KOMaHfia Ha roBP3AHOTO ONTOBAPYBaHSE.

DIP-npekuHyBay 1:

Cneprvse peximn Ha pabota Moxe fa ce uabepar co nomolu Ha DIP-npexvHyBayot 1 Ha
ypezor (Cn. B - D). 3a pa ro KOH(IJW\/DV\@&TG PEXUMOT Ha paboTa Ha ypesoT, nocTaneTe kako
LUITO € NPUKaXaHo Ha 610k Avjarpamat (Cn. G).

Mpeptn LED ceTunku

YpesjoT e onpemet co ase npearn LED avogm (Cn. B - D), o 2 (yHKLMM LITO MOXE fa ce
KOH(Urypupaar;
.

J (cTaHzapaKa BpegHocT): LED CBETUAKITE Ce CeKoraLl BKITy4eHv

o CTaTyc Ha u3nes: LED CBETWIKNTE Ce BKNY4EHY KOra II3NE3HIOT KOHTAKT e 3aTBOpeH

[pezHara LED cBeTinka cexorall Tpenka kora penaTvBHOTO aKCHjanHOTO KOMYe € NPUTVCHATO.

OyHrunuTe Ha LED ceeTunkuTe ce abupaar co nomoww Ha DIP-npexuHysayot 1 Ha ypesot (Cn.

B D). 3a aa ja KoHurypupare cbyHKuMdaTa Ha npeanuTe LED cBeTUnKkY, nocTaneTe kako LTo

€ MPYKaXaHo Ha 6ok %arpamm éCn. ).

PEXIMU HA ®YHKLWOHWUPAH

YPenoT iiMa /1Ba PasnitiHyt peXvMiu Ha pagora

© KOMOMHMpaHa (CTaHapaHa BPesHocT): GUCTaGUAHM (,3a WTHW CRyvau”) v MOMEHTanHM
,08306/1HOCHY ) (DYHKLWM Ce ABETE A0CTAMHM Ha YPEAOT. BPEMETpaetbeTo Ha NpUTUCKareTo
KpaTKo W oAro] ofipeflyBa Koja (yHKLMja Ce aKTUBIpa.

© ENNHEYeH: ﬁocranHa € camo MoMeHTaNIHaTa (yHKLvja (be36eaHOCHa).

KOMBVHWPAH PEXXUM

(cTaHzapaHa BPeAHoCT): GUCTABWNHM (,3a WTHW CRyyan’) 1 MoMeHTanHm (,6e36eaHocHN”)

(yHKLWIA Ce [BeTe MOCTaMHM Ha ypeaoT. BpeMeTpaersero Ha MpUTUCKALETO (KpaTko v

10Nro) 0ipesyBa Koja (yHKLuja ce akTUBipa.

b (,32 UTHYM clyyan“) dyHKumja

Kparko npuTvckarbe Ha (<=0,5") Ha konyeto MOPE 3a LienocHo 0TBoparbe;

TOPE: * BeHeLjaHep PONeTHa: peryuparbe Ha 0TBOPOT Ha fleTeaTa 40 nosuLyjara 0°,

* 110 LUTO PofleTHaTa ce kpesa
 PoneTHi/3aBecu: poneTHaTa/aasecara BeaHaLl Ce Kpesa

mr=
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Kpatko nputickatbe Ha (<=0,5") Ha konyeTo JI0NTY 3a LienocHo 3aTBoparbe:
mony: |° BeHeuvjaHep poneTHa: peryiupate Ha 3aTBOPAETO Ha JfleTsata fo
: no3uyujata 90°, no WTo ponieTHara ce cnywra
 PoneTHu/3aBecu: poneTHaTa/3asecara BeaHaLl Ce ClyLUTa BeAHaLW
cTon: Kparko nputvckarbe Ha (<=0,5") Ha konyeto FOPE unn A0JTY
" |(0e3 aBTOMATCKA NPOMEHa HA BIDKEHETO)
MomenTanHara (yHKumja (ApxeTe A0 CTapTyBatbe): BpemeTpaereTo Ha NpUTUCKarbeTo
ro BPEMETO Ha 3aTBOPaHE Ha U3Ne3|
[lonro npuTvckarse (>17) Ha konyeto FOPE: )
[OPE:  |* BEHewuMjaHep ponetHa: perynupatse Ha 0TBOPOT Ha neTeara 40 nosuuujara 0°,
: 110 LUTO POfIETHaTa Ce Kpesa
© PoneTHI/3aBecu: poneTHata/3aBecara BefHall Ce Kpesa
[lonro npuvckarse (>17) Ha konyeto 101
zony: * BexeupjaHep poneTHa: perymuparse Ha 3aTBOpareTo Ha nieteata fo
. noavumjata 90°, no LTo poneTHara ce cnywura
© PoneTHW/3aBecu: ponetHata/3aBecara BeHall Ce CnyluTa BeaHaw
cron: Kora ke ce ocno6oay konyeto [OPE uw [10J1Y 13ne3HUOT KOHTaKT ce 0TBOpa

3abeneLuky 3a «<KoMOUHMPaH» pexum: i
. {\)/ITogﬁ Jla MMa naysa of Hajmanky 500 ms nomery komaxpata FOPE/AONY 1 KomaHpata

© LleHTpanusupariaTa KOMaHza & cawo Of TOT GYCTaGMAH (,32 MTHY CRYau’), TaKa WTo ro
Cﬂﬁ%w g{iawﬂom 33 ,KDATKO NPUTHCKAHE"
EJMHEYEH PEXVM

la ypeaoT e nocTaseHa camo MoMeHTanHata (yHKumja (6e3beaHocta). BpemeTpaetseTo Ha
TPUTHUCKAHETO r0 0E/yBA BPEMETO Ha 3aTBOPAFbE Ha U3E3HNOT.

3aTBOparbe Ha koHTakToT FOPE fozexa He ce 0cnoBoay KonyeTo: .

[OPE:  |® BEHewuMjaHep ponetHa: peryiupatse Ha 0TBOPOT Ha neTeara 40 nosuuyjara 0°,
" 10 LUTO POfeTHaTa ce Kpesa

* PoneTHin/3aBecu: poneTHata/3aBecara BefiHall e Kpesa

3aTBOparbe Ha koHTakToT JI0/1Y 1oea He Ce 0cnoGoay Konyeto:

mony: |° BeHeuvjaiep poneTHa: peryipatse Ha 3aTBOPAET0 Ha feTsata fo
: noavumjara 90°, no LTo poneTHara ce cywra

© PoneTHu/3aBecu: ponetHata/aaBecara BeAHALL Ce CnylUTa BeaHall

cron: Kora Ke ce 0cnio6oau penaTveHoTo Konye, koHTakToTrOPE nnn JI0JTY ce oTBopa
3abenetwKy Bo BPCKa CO PEXMMOT ,EfnHever”

. ?;/ITogﬁ fia ma nay3a og HajManky 500 ms nomery komangatalOPE/QONY u komaHpata

© OyHKLMjaTa «OMMEHa NouLvja» He e ocTanHa
. LleHBJanmampaHaTa KOHTPO/IA & BO PEXMM Ha MOMEHTANEH (JDXETe [0 CTapTyBarbe) camo
ako DIP2 e cknyyeH.

M0CTABKM 3A MOJIMOUPALE 03 KOPUCHUK )

[locTaByBarbe Ha ,OMUeHaTa No3uLja” (Camo npexy akcujanHara KoMaraa Ha ponetHara EVO
GW10675— GW10676). 3a Bpeme Ha HOPMANHOTO (DYHKLMOHMParbe Ha YpeaoT, MOXHO € Aa ja
M0CTaBYTe BalllaTa OMINIeHa No3viLyija Ha PONETHa/3aBeca Ha ypeaor.

BHUMAHWE: moxe f1a ce nocTasy camo Bo ,KOMOUHMPAH" PEXMM.

Mocranka: )

. ﬁoaeuem ja poneTHaTa/3aBecara Bo OMVNIEHaTa nosuLyja

o [TpuTvicHeTe v akcujanHuTe konuuntba FOPE 1 10JTY ncToBpemero 3a 2 cekyHa

MOHTAXA

BHUMAHME: cnearvise onepauuy Mopa ja Ce BpLUAT Camo Kora CUCTEMOT He e
BKIy4eH B0 CTpyjal

BHUMAHME: 3a na rv ussagute npeaHuTe Konuuisa, norneaxere Cn. C wn E.
YnoTpebeTe fI0CT Camo BO MOCOYEHWTE TOuKM. Bo CMIPOTVBHO MoXe Aa Aojde A0
HerorpaBuBa LLTeTa Ha ypeaot!

BHUMAHME: [lo DIP SWITCH moxe fa ce fojae camo o NOMOL Ha M30AMpaHi
anarku 3a enekTpuyHa padora o 2500 V AC

BHWUMAHWE: nposepeTe ani BOAHMOT NPOBOAHIK Ha YpenoT (L) e 3awTuteHa co
MPEKVIHYBAY CO MAKCUMAHA HOMVHNHA CTPYja og 6 Al
Pasrnefajre rv avjarpamute 3a nopaysarbe Ha C. F.

Pasrnepajre rv vjarpamute 3a nopaysatee Ha Cn. F.

TepMyHanuTe ce HyMep1paxy, a ypeaoT Mopa Ja ce N0Bp3e Ha CReaHnoB Hadwk (Cn. F1):

UT - /13ne3er KoHTaKT

OUT - /l3ne3ex KoHTaKT

3. IN2 - JlokaneH wnw LgHTpanuaupaH Bnes Ha komanay (100 - 240 V AC, 50/60 Hz)

g. INT - Tlokane i LUeHTpanuavpax Bnes Ha komax (100 - 240 V AC, 50/60 Hz

6.

N

(hasa Ha HanojyBarbe
HynTa (hasa Ha Hanojysarbe

TEXHWYKW NOAATOLN

FUNKSIONET

Pajisi'e pér komandimin e njé elektromotori népé[miet di/ kontakteve dalése me potencial.

Me 2 hyrje ndihmese pér pérséritien e komandgs lokale dhe/ose komandgs se centralizuar t&

ngarkeses sé lidhur.

elésiDIP 1: L L R - o

odalitetet e méposhtme t€ punés mund t€ zgjidhen duke pérdorur celésin DIP 1 t& pa]f\ﬁ]es

(Fig. Eh-_‘D)(FE’er é konfiguruar modalitetin e punes sé pajisjes, ndiqni hapat gé jepen né grafikun

e rmedhés (Fig. G).

Llaér bat e Péqrparme LED L . . .

a éshié e pajisur me dy llamba LED t& pérparme (Fig. B - D), me 2 funksione t&

juruesnme:

Ja|i7im (vlera e parazgjedhur); Llambat LED jané gjithmoné aktive

o Status i daljes: Llambat LED akfivizohen kur mbyllet kontakii i daljes

Llamba e pérparme LED pulson atéher€ kur shiypet butoni aksial perkatés.

Funksionet e llambave LED konfigurohen duke pérdorur celésin DIP 1 né pajisie (Fig. B - D).

Pér té konfiguruar funksionin e llambave LED t& pérparme, ndigni hapat qé jepen né grafikun

e rrJ[e]dheséTqu G. .

MODALITETET E PUNES,

Pajisja ka dy modalitete té ndryshme ?une:. ‘ o . -

* Kombinuar (vlera e parazgjedhur): funksioni me dy gjendje stabiliteti dne funksioni momental
(‘mbaje shtypur butonin"pér € véné né puné elektromotorin®), jané té disponueshme
njekohesisht né %ajwsje. kohézgjatja e shtypjes sé butonit (e shkurtér ose e g]ate? pércakton
se cili funksion aktivizohet, R o X L

o Teke: eshte i disponuesheém vetém funksioni momental (‘mbaje shtypur butonin pér té véné
né puné elektromotorin®

MODALITETI |

=Y

« 0CAI060ETE Y1 BETE KOMUMkba jyBatbe 100 + 240V AC, 50 / 60 Hz KOMBINUAR . - ,
o PonieTHaTa/3aBecaTa ke e nomecTyBa Harope 1 ceKyHaa, a noToa Hagony 1 cekyraa, 3a fia pyom— 2 (Vlera e parazgjedhur): funksioni me dy ?]Eﬂdje stapiliteti dhe funksioni momental, (‘mbaje
06 MOTBP/M N0CTABKATA shtypur butonin EJS( t€ véné né puné elekiromotorin’) jané t€ dls_?onueshme njekohésisht né
MpvMeHa Ha oMuUnIEHaTa noauumja (v Npexy akCujanHuoT Mogyn Ha ponetHata EVO wim Make. pomkuHa Ha kaen (aon. 50m pa{\_sqe, kohézgjatja e shtypjes se butonit (e shkurtér ose e gjaté) percakton se cili funksion
noec%ﬂ%gnume R Bpoj Ha Moaynm ChoruSmart GWI0675: 1 i::k |v&zo_he!. dy giendje stabiliteti
AmKa: , GW10676: 2 unksioni me dy gjendje stabiliteti
o
BOJH0 KDATKO NpUTUCKztse (2X(0,57) va FOPE vnu 01V Shtypni shkurt (<=0,5) butonin LART pér haple 1 plot:
3abeneLwKa: Kora BEHELWjaHCKWTE PONETHIN Ce ABWKAT, NETBUTE Ce 0TBOpaar Wik 3aTeopaar 2,3 Acos 0,6 (100 VAC) « Grilat ! llimi | hapies s& fletéve deri né pozicionin 0° i
LIENI0CHO (B0 3aBVCHOCT Of] JIBIKEHLETO LLITO TPEOA Aa C& Hanpasy: Ce 3aTBopaar 3a JBIKetbe W3ne3eH KOHTAKT (x2) 2.3 Acost 0,6 240V AC) LART: _"t? !"ﬁneﬁl?"e- ‘gegu‘ ‘rT‘ I'hapjes st fleteve deri ne pozicionin 0, pas aritjes
Harope i e OTBOPaar 3a MIBKEHE HAA0NY) U 0CTAHyBaaT Baka AYpU W Kora e J0CTUrHaTa ] : . Z‘.e'letil‘ gd” %, ng‘ra\/en d@ het meniéher
omuneHara nonox6a. Camo Bo KOMOMHMPAH pemmm‘(ypep.ow € NOpamMHyBa CeKoralll Kora MpeneH curHan 3a 0CBETNEHOCT 2 cuHm LED cBeTunkin i niat l;]il' rf(' Q"O 5D)BL J? ng”p% sl‘piffrﬂEJE ?Feb T
Ke Ce JIOCTUHE fIeH OfL rPaHWYHUTE TDEKMHYBAuM (3@ fia Ce OrpaHuyi HeycornaceHocTa 2 ni shkurt (<=0,5") butonin | TE pér mbylie t€ ploté:
OMUTIEHN MOMe! HOBMLlﬂjaT% I'IDECMGTAH% on yammaampm " awcgwucma ) (M3MONOLLIKO Tepusan Ilpnugporert, WaKC. Mpecer 1.5 mm POSHTE: |* ftiyrﬁat veneciane: rregullimi i mbylhespse flg e\J/e de% ng pozicionin 90°, pas
Jetasnpatbe). A0 YpeaoT He A0CTUTHE efeH Of FPaHUYHVTE NPEKMHYBaYY 3a HajManky 29 CpeavHa Ha kop! CyBu 3aTBOpEHM MECTa * | aritjes sé té cilit grilat Ulen o
I0CNIEA0BATENHM ABIKEHba, aBTOMATCKY CE BPLUV fuswxerbe 0 ropHaTa)rpaHMua Kora K}g ce Pa6oTHa Temnepatypa 04 -5°C fio +45°C * Grilat/perdet: grila/perdja ulet menjéheré
MIPUMIA HOBA KOMaHAR, MPEfL Aa CE UMMMEMEHTVPA (CeKoraly aBTOMATCKW) Taa komawaa. Kora 8 o i 05" i
Ke Ce J0CTUTHE FOpHaTa rpatia 32 BPeMe Ha 03aa OnepaLyja, MDeA Aa ja WaBpLIA OCTlefiiaTa  1EMNEDATYpa Ha uyBarbe 04 -25°C g0 +70°C NDAL: %;1 pﬂ‘inﬁh;lﬁj{otr(n}if 1% Ree,uz}gg)‘” LART ose POSHTE
npuMeHa KOMaHAa, YPesoT Yeka fa ucTeye ,BPEMETO Ha yhap” (Buai (yHKUMja D\P-Bg 3 PenatneHa Ha BO3Ay Make. 93% Funksioni tal ("mbaie sh butonin nér T VEnE nB & elokt forin:
BpemMe Ha (Dasata Ha cnylTarbe, PoneTHaTa/3aBecara MOXE [Ja ce Crywu makcumym 50% HEKOH/EH3aTVBHa) Kgﬂéilqra"t'::ngrglftmes( ;;grcaéﬁtgntl‘(,op#{én g %'ﬂ%,%i'séek‘éﬁ't'gk{}?tg‘égﬁe% ektromotorin”):
Of} HEroBuOT yAap. CreneH Ha sawTuta IP20 (co uHcTanmpao Konye) fonezgjatja
Shtypni gjaté (>1") butonin LART:
OAnoXyBatbe Ha LieHTPNM3NPaHOTO aKTBUPatbe [upexTiBa 3a H130K HanoH 2014/35/EU (LVD) . Gynlat Veneciane: rrequllimi i hanies sé fletéve deri né pozicionin 0°, pas arrities
3a fia ce Ws0erHe BKyMHA YiapHa CTp)ja Ha MOTOpuTE MW KopuCTerwe Ha [peKTvBa 3a eneKTpoMarHeTHa LART: sé te cilit grilat ngnheﬁJ lart o o ! P '
LIGHTAM3NPaHITE KOMAHAM, MOXE Ja Ce NOCTaBu OZJIOKYBarbe Ha aKkTuBuparbe komnatiounHocT 2014/30/EU (EMC) o Grilat/perdet: grila/perdja ngrihet menjéheré
32 cekoj noeavedeH ype, Co DIP2 Bo BnyueHo, UBHTpANM3MpaHara KOMaHza 3a PedhepeHTHI cTaHaapan Shiyon gaté (1) butonin POSHTE:
LEHTpN3aLyja & Ofi GCTA0UNEH (MPTOB YOBEK) T U 38 PEXVIMMTE ,KOMOVHUDAHM' 1 [Iupekvea 3a OFEaHMWB%e Ha onackm . GVD”‘ gjaté (>17) butonin PUSHTE: = = o
32 ,eMHEYHIN". BDEMETO Ha OfTIOKYBarbe CE OIHECYBA Ha (UKCHY BPEAHOCTA. Marepuv 2011/65/EY + 2015/863 POSHTE: [* r|_|tat vqntqual_rtle. _‘rr?glljlhrm i mbylljes sé fletéve deri né pozicionin 90°, pas
32 ja 30epeTe eHo Of ABETE NPETXOAHO NOCTaBEHN BPEMUtbA, NOCTANeTe Kako LITo EN 60669-2-1; EN 60660-1; EN IEC 63000 , aries se 16 ol gl/a la?” et meniéherd
€ 00jacHeTo nonond: laupi - rila/perdja ulet menjenere
o Jlosenere ro DIP-npekuHysador 2 Ha BKNIYYEHO, a notoa ucTospemeHo 3awtuta NDAL: |Kur Iéshohet butoni LART ose POSHTE, hapet kontakti i daljes

HEMTMCHGTE TOPE v [10NY 32 1 cexyHaa éCaMO Ha GW10 675/676)

 LED cBeTunkuTe ke NoyHar fa Tpenkaar 0asHo

© 33 1a ja u3bepete BPeaAHOCTA HA OAMIOKYBarbE:

DIP 2:|- npaiioT aonmp Ha gomupot FOPE, 1 Unkninye nync Ha aeTe LED avoau: foLHerse 04
(0 CekyHzm (CTaHaapaHa BPeAHoCT) .

- MpBYOT Jonip Ha AonupotlOPE, 2 uvknuder nync Ha gsete LED ,qmogm 5" flouHerbe

- MPBMOT JIOMMP Ha [0MNpOT TOPE, 3 LknudeH nync Ha gete LED mmomn: 10"
JlouHerbe )

Towmery 4Ba aonvpu Mopa Aa nomue Hajmanky 500 mS,

© 3a fja noTBpANTE, A0npeTe v oonactirTe Ha aonup FOPE 1 I0NTY ucToBpemeHo 3a
3": [1B0jHMOT Tpenkay Ha LED awopute ro noTep/yBa CKNaaupatbeTo Ha rocTaskara
1 BPaKkatbeTo BO HOPMA/THa pagoTa

3aeneluka: JOKONKy e noTpeoHo 4a Ce Penporpamupaar Bpemubara, 3a fJa ce

BpaTuTe BO (hasata Ha nporpamﬁime notpe6Ho e Aa ce noctash DIP-npekuHyBayoT

2 Ha UCKNYYEHO 1 notoa Ha BKIYYEH.

TTpETX0AHOTO Nporpamyparbe Ke 6uae 3bpuiaHo.

Perynupatse Ha BPeMETo Ha yAap (CTakaap/Ha BpeaHocT 120 cexyHav)

3a Jia ce 00e30efy npasinHa paboTa BO KOMOMHVPAH PexuM, Mopa a Ce MnocTasyt

BPEMETO Ha yzap. [ocTarneTe Ha ClIefHv0B HauvH:

 CnyLuTeTe ja poneTHaTa/3aBecara Jofieka He ce 0CTUTHE ONHaTa rpaHuLa

* o3uumja Dip-npekuHyBay 3 Ha BKJTYYEH - LED CBeTwnkuTe Ke noYHar Aa Tpenkaar

DIP3:|* Kparko nputicrere (<0,5 cexyru) Ha FOPE 3a aa ce nogurHe ponetHara/aasecara

*| aBTomaTcky - LED cBeTnara ke CTanar (yKeHY

o Kora (?OHeTHaTalsaBecaTa He ja JOCTWHE ropHaTa rpaHviLia, KpaTko NMpUTUCHETE
Ha I0NY (<0,5 cekynan) - LED cBeTWKWTE Ke noyHar Aa Tpenkaar MosTopHO It
poreTHaTa/3aBecara ke ce npuasixysa 1 cekyraa AONY 1 notoa 1 cekyHaa FOPE
ga [1a Ce NOTBD/Y 3a4yBYBAMETO Ha nocwaBKaTﬁ

. pareﬁre ro DIP-npekuHyBayot 3 Ha MCKITYYEHO - BpareTe ce BO HOpMasneH pexim
Ha padora

He. | Onwc Ha npumepuTe 3a npuKkaxanm Ha cn. F
2 | EVO akcujaneH MoZyn Ha ponieTHa noBpaaH Co ONT0BapyBatbe

EVO akcujanH1oT Mogyn Ha poneTHa MoBp3aH CO ONTOBApYBarbe W eNeKTpuiHa
3 | MHCTanaUvja 3a fia MOXE Aa Ce KOMaHAyBa NPeKy Ha/BOpelLUHa KOMaHAA (TepMuHany 3
1 4), co (DyHKUMJA 33 NOKAHA KOMaHAHa.

EVO acujanHute MOZYNY Ha poneTHa cuTe NoBpP3aHi CO ONTOBAPYBAtLE U ENEKTPUYHA
4 |uHCTanauvja 3a ia MOXe a Ce KOMar[yBaaT NPeKy HaABOpelLHa KoMaHza (TepmiHany
31 4), co (hyHKLMja 3a LEHTpanmavpaHara KoMaraa.
V3NE3HN KOHTAI
Ypesot npuMa KomaHau W umnnemenTupa FOPE/LONY fgwkerba Ha ONTOBapyBatbeTo
(MOTOpOT) NOBP3aH Ha U3Ne3oT. MnnemexTavjata e O%TMHOT 61cTabunHa (“3a UTHY Cnyyan”)
1 MoMeHTanHa (“GesbepHocHa”). Kora ke ce goowe CTOI komaHzara, ypesoT ro oTeopa
W3Ne3HNOT KOHTAKT 11 10 3anupa ABUXEHETO Ha MOTOPOT.

0NOJTHUTENHN BNIE30BU

'DefoT 1M 1B HE3ABVCHY NOMOLLIHY BNE3a (Ha KOV MOXE a CE NOBP3aT MOMOLUHI KOHTPONN
Ha Jonup W TPRAVLMOHANH KONUMHbA, CEH3OPU™ WTH.) KOW MOXAT fia CE KOUCTAT Kako
KOHTPONIA 33 JIOKATTHOTO ONTOBAPYBAtbE (MOKPA) NPEAHWTE 06MIACTY Ha JOMMD) WM la npuMaaT
ueHTpaf(}tAsmpaHa KOMaza UTH. [lgata nomolLHY Biesa Mopa Aa G1AaT noBp3axi co (asHara
JnHma (L),
3aﬁejnemna; 3a Konuurbata co MHAVKATOpcKka namba, oBa Mopa [Ja Ce MoBp3e AVPEKTHO
nomery unmjara (L) u tyna (N).

PABOTA BO C/TYHAJ HA MPEKVH HA

W KOT'A KE CE BPATW CTPYJAT.

Kora 1ma npekvH Ha CTpyja, ONTOBapyBareTo (MOTOPOT) MOBP3aH CO YPEAOT BeKe He e

Hanojysa. MocTasenTe BPEAHOCTY OCTaHyBaaT BanuaHu. Kora Ke ce Bpari cTpyjata, CTatycot
Ha HanoHoT e VICKIYYEH (W3nesHuTe KOHTaKTH Ce OTBOPEHH).

3
=

TPYJA

MopynoT 3a poneTHi UMa ypen 3a 3alLTuTa Of NPekyMepHa Temneparypa (LLTo Moxe Aa ce
peceTinpa). Kora 3alTUTHKOT Ypes, e akTvevpaH, npeaxuTe LED CBETUNKY He cBeTar.

SHQIP

- Siguria e pajis{es garantohet vetém nése respektohen udhézimet e sigurisé dhe té pérdorimit,
ndaj mbajini ato me vete. Sigurohuni qé kéto udhézime t'i dorézohen si instaluesit ashtu edhe
erdoruesit fundor, o o o
Ky produkt dunet € pérdoret vetém pér qéllimet pér té cilat éshté projektuar. Cdo ményré
tjeter perdorimi duhet té konsiderohet si e papérshtatshme dne/ose e rrezikshme. Nése keni
(\gsmme kontaktoni me GSS-né (Global Service & After Sales GEWISS—ekipi i kompanisé

K EWISS" pér shérbimin global dhe mbeshteg_e_n pas smtjes%. L .

- Produkti nuk duhet te modifikohet. Gdo modifikim do ta shfuqizojé garanciné dhe mund ta
bEjé produktin t€ rrezikshém, R o o
- Prodhuesi nuk mund t€ mbajé pérgjegjési pér démtimet nése produkti pérdoret né ményrén jo
1€ duhur ose jo t€ sakié ose nése né produkt behen nderhygﬁ. . )
E\Eka € kontaktit pér géllimin e pérmbushjes sé direktivave dhe rregulloreve & zbatueshme t&

-56:

GEW'EE GEWISS S.p.A. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Italy
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

KUJDES: Shképuteni tensionin e rrietit para se t& instaloni pajisjen ose t€ kryeni ¢do
proces né té.
Nése pajisja ose ambalazhi i saj ka mbi t& simbolin e njé koshi R\ehrash me vizé t8

kuge pérsipér, kjo do té thoté se produkti nuk duhet € hidnet bashké me

mpeturinat e tjera t& zakonshme né pérfundim té jetégjatésisé sé tij, N fund t€

pérdorimit, pérdoruesi duhet té dorézojné produktin né njé qendér té pérshtatshme

riciklimi ose ta kthejné prané shitésit kur € blejé njé produkt t ri. Produkiet gé jané

gati pér tu hedhur dne kané permasa mé té vogla se 25 cm mund te dorézohgn pa

- Eag_ese prané shitésve & kané sipérfage shitieje prej t€ pakién 400 m?, pa
detyrimin e blerjes sé njé produkti t& ri. Grumbullimi efikas né gendra i mbeturinave t€
Klasifikuara me gellim ménjanimin (hedhjen) e pajisjes sé pérdorur duke respektuar mjedisin, ose
ricilimi i saj i métejshém, ndihmojné né shmangien e efekieve negative né mjedis dhe né
shendetin e njeriut, si dhe nxitin Tipérdorimin dne/ose riciklimin e materialeve perbérése.

Shénime né lidhje me modalitetin "e kombinuar": L .

 Duhet t& keté njé pushim te shkurtér prej t& pakién 500 ms ndérmjet komandés LART/
POSHTE dhe komandes NDAL. o o o ,

* Komanda e centralizuar éshté vetém me dy gjendje stabiliteti, késhtu gé ndjek rregullin e

M%rgﬂpjes € shkurter té

IODALITETI | VECUAR . ) o
Né pajisie éshté caktuar vetém funksioni momental ("mbaje shtygur, butonin pér té véné né
pune elektromotorin”). Kohézgjatja e shtypjes percakton kohén e mbyllies sé kontaklit té daljes.

M%yl_lia e kontaktit LART deri né momentin kur té léshohet butoni: o
* Grilat veneciane: rregullimi i hapjes se fletéve deri né pozicionin 0°, pas arritjes

LART: se te cilit grilat ngrihen lart o
* Grilat/p : grila/perdja ngrihet menjéheré
M%yl_l'a ¢ kontaktit POSHTE deri né momentin kur {é léshohet butoni:
posHTE: |* Gl at veneciane: rregullimi i mbylljes s fletéve deri né pozicionin 90°, pas

arrites sé te cilit %ri\at ulen o

o Gril : grila/perdja ulet menjéheré

NDAL: Kontakti LART ose POSHTE hapet atéheré kur [éshohet butoni pérkatés

Shénime né lidhje me modalitetin "i vecuar" . . R

© Duhet t& keté njé pushim t€ shkurtér prej t& paktén 500 ms ndérmjet komandés LART/
POSHTE dhe komandes NDAL. o .

 Funksioni "pozicioni i preferuar” nuk éshté i disponueshém o

* Komanda e centralizuar éshté né modalitetin momental ("mbaje shtypur butonin pér té véné né
puné elektromotorin®) vetém nése DIP2 éshté né FIKUR.

CILESIMET E MODIFIKUESHME NGA PERDORUESI o )
CGaktimi i "pozicionit te grefgruar“" (vetém népérmjet komandés aksiale té gepenit "EVO"
GW10675 — GW10676). Gjaté punés normale t€ pajisies, eshté e mundur t& caktoni né pajisie
Rozwcwonm tuaj té preferuar té gepenit/perdes. )

UJDES: mund te caktohet vetém né modalitetin "e kombinuar".
Procedura: L
3 gom qepenin/perden né pozicionin g& déshironi .

htypni njekohesisht butonat aksiale LART dhe POSHTE pér 2 sekonda

 Eshojini dy butonat,
* Qepeni/perdja_do €

konfirmuar cilésimin L o X
Zbatimi i pozicionit té preferuar (ose népérmjet modulit aksial "EVO" pér gepena ose
népérmjet butonave né pajisje/lokalé).

iz8 lart pér 1 sekondé dhe pastaj poshté pér 1 sekondg, pér té

GEWISS merr pjess akiive né proceset qé kané té béjné me rikuperimin e duur dhe ripérdorimin
ose riciklimin e pajisjeve elektrike dhe elektronike.

PAKETA PERMBAN
1 modul aksial "EVO" pér gepena L T N )
Wk g]andﬁ; instalimi (per versionin e ploté t& manualit & instalimit dne € pérdorimit, skanoni
odin

INFORMACIONE TE PERGJITHSHME

Pajisie qé montohet né zgavér, q[é shérben pér komandimin e elektromotorit qé Iéviz qepenat,
Be;det, grilat veneciane, tendat et j.\‘neper[_nft 2 kontakteve té ndérlidhura dalése me potencial,

ajisja eshie e pajisur me d%/__rele_te per 1 kontrolluar njé motor 100-240 V AC, 50/60 Hz qé
rregullon Iévizjen fart e poshté. NE pjesén e pérparme te pajisies ka dy butona pér [évizjen lart
gJP%dhe poshté (DOWN?dhe pér rrequllimin e kendit € fletéve. . R

Hi N|M:bpgj\sja duhet té plotesohet me njé nga dy IIo&eI e celgsit t& {Jerparme 18 djs*)onueshem:
GW10675 duhet teeplote ohet me butonin GW1x553S (lentja GW105xxA nuk perishihen) ose
GW1x557S; GW10676 duhet t€ plotesonet me butonin GW1x554S (lentja GW105xxA nuk
pérfshihen) ose GW1x558S.

» Shtypni shkurt dy heré (2x0,5") butonin LART ose POSHTE - o
Vini re: kur grilat veneciane jané né Iévizie, fletét hapen ose mbyllen plotésisht (né varési t&
Ie__wzdes_ e duhet béré: ato mbyllen kur grila éviz lart dhe hapen kur grila Iéviz poshte) dhe
qéndrojné keshtu edhe pasi arfihet pozicioni i preferuar. Vetém né modalitetin e kombinuar,
pajisja rikalibrohet sa heré qe arrihet kufiri i kalimeve (pér té kufizuar mosperputhjen midis
pozicionit te preferuar t& \qu(an.tur nga aktuatori dne agj real - defazimi fiziologjik). Nése pajisja
nuk arrin njé nga kufijté e kalimeve pér té pakien 29 IEvizie t& njépasnjéshme, do té behet
automatikisnt nje [evizje né kufirin e sipérm kur pajisia t& marré njé komande t€ re, pérpara
se fa zbatojé (gjithmoné automatikisht) até komande. Kur gjaté ketij operacioni arrihet kufiri i
sipérm, pérpara se té ekzekut%e komanden e fundit t& marré, pajisja pret sa té kalojé "koha e
korses" (shihni funksionin e DIP-3); gjaté fazés s uljes, grila/perdja mund té ulet maksimumi
50% t6 Korses sé saj.
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HopmanHa pa6ora

Mocrasysarbe
napawmetap DIP1 o
BK/IYYEHA

Tpiricriere FOPE 1
07Y ucToBpemeto

TlocTasyBaroe Ha ByHKUMaTa 3a npeAHara
LED caerunka

‘ GasHo Tpenkarbe Ha npeauTe LED caeTiku ‘

3a 1aja wabepere dyHKaTe:

1-ceK, npiTiCheTe a FOPE > lokanuzausja (1 Tpenkaise h + HCKIVSEHO 17 Wakniaso - Craiiapaia
spepoct)

ook 10 - Cranyc e (2 penasa + HCKIYYEHO 17 wiknuso)

TlocTasyeatse 3a (HKLWJaTa HaNE3eH KOHTRKT

I

‘ 630 Toenaree Ha MpegwiTe LED caeTna
I
{ 3a 5a ja wabepere Gy

-1-GeK. npiTHCHETe Ha TOPE —> KuGHHMpa pexy (1 Tpenkaroe h -+ HCKIYYEHO 1 ikniako - crangappia
BpeaHocT)
1-ceK. npimucere Ha JIONY —» pexins (2 Tenarsa + HCKIYYEHO 2" waknnsho)

—{ 3a 1 notepAuTe, Bparere ro DIPT a HCKIIYYEHO }:

G >|

Funksionimi normal

Shtypni LART dhe
POSHTE njékohésisht

Cilésimi i funksionit té llambés LED té pérparme

‘ pulsim i ngadalté i llambave LED té pérparme. ‘

Konfigurimi pér funksionin e kontaktit dalés

I
‘ pulsim i shpejté i dritave té pérparme LED
I

Pér & zgedhur funksionin: Pér té 2gedhur furksionin:

shiypni pér -1-sekonds butonin LART > Lokalzimi (1 pulsim + FICE 17 né ey ciike - veré e shtypni pér -1- sekondé butonin LART —» Modaliteti kombinuar (1 pusim + FIKJE 17 né ményré cklke - vieré
parazgjedhur) , e parazgjechur) )

shiyoni pér -1-sekondé butorin POSHTE - Stausi i é FIKJE 1 né m shtypni pér -1- sekondé butonin POSHTE -» Modalitei veguar (2 pulsime + FIKJE 2” né ményré ciklike)

—{ Pér té konfirmuar, cojeni DIP1 sérish né FIKUR } <F




Vonesa né aktivizimin e centralizuar X i
Pér t& mos arritur né vlerat maksimale ¢ kércimit t€ rrymés tek elekiromotorét kur
pérdoren komandat e centralizuara, secila pajisie ve¢ e ve% mund {€ cakiohet t&
aktivizohet me vonese. Me DIP2 ngé NDEZUR, komanda e centralizuar gshté e llojit t&
g|endjles s$ ksstabmtem pér té dy modalitetet "kombinuar" dhe "vecuar". Kohét e vonesés
ané viera fikse.
ér 1€ zgjedhur n{')e ngza dy kohét e paracaktuara, ndigni shpjegimet e mePoshtme:
* Gojeni celésin DIP2 né pozicionin NDEZUR ‘Rlastaésh%pm njékohésisht butonin LART
e POSHTE pér 1 sek K/el_em né pajisien GW10 675/676)
o [lambat | ED do té fillojné té pulsojng ngadalé
DIp 2:|® Pér t€ pérzgiednur kohen e akfivizimit 1€ vonuar: R
*|- me prekjen e pare té butonit LART, 1 pulsim ciklik i t& dy llambave LED: 0" vonesé
(vlera e parazgjedhur) . e - .
- me prekjen e dyté né butonit LART, 2 pulsime ciklike € t€ dy llambave LED: 5" vonesg
- me prekjen e freté né butonit LART, 3 pulsime cikiike té t& dy lambave LED: 10"

vonesg

Duhet € kalojné t€ paktén 500 m/s ndérr@'ﬁt %y PFEkLe,VQ B R

o Per t€ konfirmuar, shtypni LART dhe POSHTE njékohésisht pér 3" njé pulsim i dyfishté
i drifave LED k_onflr__mon ruajtien e cilgsimit dhe kthimin né funksionimin normal

Shénim; nése eshté e nevoa(shme t'] riprogramoni_kohet, per t'u kihyer te faza e

Emgram[mﬂ,neyoulel (¢ ta cakioni celésin DIP 2 né FIKUR dhe mé pas né NDEZUR.

‘ rogramimi i meparshem do t€ fshinet.

R_re?ullimi i kohés sé korsés (vlera e parazgjedhur éshté 120 sek) o
Pér 1€ siguruar funksionimin e sakté né modalifetin € kombinuar, duhet t& caktoni kohén
e korsés. Veproni si mé poshté; o .
* Uini gepenin/perdet deri sa te arrijné te celési kufizues i poshtém .
. go eni celésin DIP 3 né pozicionin NDEZUR - llambat LED do € fillojné té pulsojné
. h{y ni shBen (<05 sekfbuto_mn LART pér ta ngritur automatikisint qepenin/perdet -
. lambat LED do t& ?@ndrome‘te_ ndezura o _ )
& | Kur qe]pem/gerdet € mberriiné ng celésin kufizues & sipérm, shtypni shkurt butonin
POSHTE (<0,5 sek) - llambat LED do té fillojné té pulsojne pérseri dhe qepeni/perdet
do te [évizin per 1 sekonde POSHTE dhe 1 sekonde LART (pér te konfirmuar ruajtjen
16 cilésimeve né kuljéese o ) - L
o Kthejeni celésin DIP 3 né pozicionin FIKUR t'u kthyer né modalitetin normal € punés

Jo. | Pérshkrimi i shembujve té lidhjes té shfaqura né Fig. F
2 |Moduli aksial "EVO" pér gepena, i lidhur me njé ngarkesé

Moduli aksial "EVO" pér qepena, i lidhur me njé ngarkesg, dhe j lidhur me tela né ményré
3 |tetile t%e te mund t& komandohet nepérmjet njé komande té jashtme (terminalet 3 dhe
4), me funksionin e komandeés lokale.

Modulet aksiale "EVO" pér. %e_pena, 18 lidhur secili me nga njé ngarkesg, dhe té lidhur
4 |me tela né ményré t tillé qé € mund t& komandohen népermet njé komande té jashtme
(terminalet 3 dhe 4), me funksionin e komandes sé centralizuar.

KONTAKTET NE DALJE L . -

Pa#sqa merr komanda dhe zbaton |évizjet LART/POSHTE te ngarkesa (Ie\ektromotorl) e lidhur me
dalien. Zbatimi éshtg i tipit "me dy g{(endje stabiliteti" ose "momental" (mbaje shtypur butonin
per té véné né pune elektromotorin). Kur merret komanda e NDALIMIT, pajisja hap kontaktin e
daljes dhe ndalon Iévizjen e elektromotorit.

Hyrjet ndihmése L - .
Pa \8a ka dy hyrje ndinmése t€ pavarura (me t€ cilat mund té lidhen komandat ndihmése
“EVO” me prekje ose butonat e zakonshem me shty{ye,"sensoret*, efj.) ge mund t¢ perdoren
per & komanduar n%arkesen lokale (krahas zonave t€ J)erparme me prekie) ose per t€ marre
lr]]g_kfomange t€ cenfralizuar, et]. Dy hyrjet ndihmése duhet t€ jené t€ dyja t€ lidhura me njé
injé faze (1).
Viﬁi re: é_ér_“butonat me _sh}\q/ je me llambé treguese, kjo duhet té jeté e lidhur drejtpérdrejt
ndérmjet linjés (L) dhe nulit ( {]

REAGIMI KUR KA NDERPRERJE TE ENERGJISE
DHE KUR RIKTHEHET FURNIZIMI ME ENERGJI
Kur ikén korrenti, ngarkesa (elektromotori) e lidhur me pa{‘i(sjen nuk furnizohet mé me energji.

Vlerat e vendosura qendrojné t& viefshme. Kur rikthehet korrenti, statusi i ngarkesés éshte i
FIKUR (kontaktet e daljes t& hapura).

MONTIMI

KUJDES: Veprimet e méposhtme duhet té kryhen vetém kur sistemi nuk ka korrent!

KUJDES: pér t& hequr butonat e pérparmé, referojuni Fig. C dhe E. Pérdorni n{‘e
levé vetém né pikat e dhéna. Ngritja né cdo piké tietér mund té shkaktojé deme té
pariparueshme né pajisje!

ZAE KUJDES: CELES! DIP mund tt\él ez\rrihet vetém duke pérdorur mjete té izoluara pér

punime elekirike deri né 2500 V AC

KUJDES: sigurohuni g& pércuesi i linjés i pajisjes (L) éshté i mbrojtur me njé celés
arku me korrent me vleré nominale maksimale 6 Al
eferojuni diagrameve té lidhjes né Fig. F.
Referojuni diagrameve t8 lidhjes né Fiq. F ) - L
Terminalet jane me numra dhe lidhjet élekirike té pajisjes duhet té kryhen si mé poshté (Fig. F1):
QUT - Kontakti | dalies
OUT - Kontakti i daljes } X
3. IN2 - Hyrja e komandes lokale ose t& centralizuar (100 - 240 V A, 50/60 Hz)
4. IN1 - Hyrja e komandes lokale ose té centralizuar (100 - 240 V AC, 50/60 Hz
5. Faza e rmjetit elekirik
6. Nulii rietit elektrik

TE DHENAT TEKNIKE

o=

HRVATSKI

- Sigurnost uredaja je zajaméena samo Uz razumijevanje uputa za sigurnost i koriStenje; stoga ih
je potrebno Cuvati. 03|gura{1e da ove upute dobiju instalater i krajnji korisnik.

- Ovaj proizvod treba koristiti samo za one svrhe za koje je izricito namijenjen. Svaka druga
uporaba smatra se nepravilnom i/ili opasnom. U slucaju nedoumica obratite se GSS-u, Global
Service & After Sales GEWISS. . ) ) N o

- Na proizvodu se ne smiju vrsiti nikakve izmjene. Bilo kakva izmjena poniStava jamstvo i moze
uciniti projzvod opasnim. ) ) o ) N

- Proizvodac se ne smatra odgovornim za eventualne Stete zbog nepravilnog i pogresnog koriste-
nja te neovlastenih izmjena proizvoda. T ‘

Kontaktna tocka navedena je skladu s ciljevima primjenjivih direktiva i uredbi EU:

GEW-ES GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG), Italy
1 Tel. +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

PAZNJA: Iskljucite napajanje prije postavijanja ili obavijanja bilo kojeg drugog zahvata
na uredaju.
Znak prekrizene kante za smece, kada je postavijen na opremu ili pakiranje, ozna-

Cava da se proizvod za odlagamte mora odvojiti od ostalog otpada na kraju svog zi-

votnog vijeka. Po zavrSetku upotrebe korisnik proizvod mora odloziti u odgovarajuci

centar za reciklazu ili vratiti prodavacu prilikom kupovine novog proizvoda. Prodava-

cima koji raspolazu povrsinom od najmanje 400 m2 prodajnog prostora moguce je

besplatno - bez obveze kupnje - predati proizvode dimenzija manjih od 25 cm koje

MR 6 ((|aze. Prikladno zbrinjavanje otpisang opreme za recikliranje, oporabu i ekolos-
ki prihvatljivo od\agan{e ridonosi spriecavanju r_ﬂ_oPucwh negativnih utjecaja na okolis i zdravl*_e i
promice Ponovnu upotrebu i/ili recikliranje materijafa od kojin je oprema izradena. GEWISS akliv-
no sudjeluje u aktivnostima koje promicu ispravnu ponovnu uporabu, recikliranje i oporabu elek-

tricne i elektronicke opreme. )
SADRZAJ PAKIRANJA

1 kom. modul aksijalne rolete EVO ) N . o -
é RI«E(md)pr\rucnlk za instalaciju (za cjelovitu verziju prirucnika za instalaciju i uporabu skenirajte
0

OPCE INFORMACIJE

Ugradbeni uredaj za uFra_v\jame motorom za kretanje roleta, tenda, Zaluzina, sjenila itd. pomocu
2 1zlaznih kontakata blokiranin s potencijalom. Uredaj pomocu dvaju releja moze upravijati mo-
torom 100 - 240 V AC, 50/60 Hz za uprav\&an]e kretanjem u dva smjera; rqulzapnje i spustanje.
Uredaj je opremljen dvama tipkama sprijeda za kretanje prema gore (UP) i dolje (DOWN) i za

reRuhranée na%ba etvica. o L o
NAPOMENE: Uredaj se mora upotpuniti jednim od dva raspoloziva tipa predqﬂh ngk\: GW10675
valja upotpuniti tipkama GW1xo53S ‘Ie,ca GW105xxA nije ukljucena) il GW1x557S; GW10676
valja upotpuniti tipkama GW1x554S (leca GW105xxA nije ukljucena) ili GW1x558S.

FUNKCIJE
Uredaj za upravijanje motorom preko dvaju izlaznih kontakata s potencijalom.
Ima 2 pomocna ulaza za ponavijanje lokalnog upravijanja ili za centralizirano upravijanje opte-
TECEH{(GW | povezano $ njim.
DIPskopkat: . N
Sljedeci nacini rada odabiru se DIP sklopkom 1 na proizvodu (sl. B - D). Za konfiguriranje nacina
rada [?rolzvoda mstuﬁjwte kako je navedeno u dijagramu toka (sl. G).
PREDNJE LED ZARULJICE

Ere(fj_aj e opremljen dviema prednjim LED Zaruljicama (sl. B - D), s 2 funkcijama koje se mogu

onfigurirati:

. LoEaIizacija (standardna vrijednost): LED Zaruljice staino upaljene;

o Status izlaza: LED za[u\[ilce upaljene kada F izlazni kontakt zatvoren;

Prednja LED Zaruljica uvijek treperikad se pritisne odgovarajuca aksFaIna nga. X .

Funkeije LED Zaruljice odabiru se sklopkom DIP 1 na proizvodu (sl. B - D). Za konfiguriranje

nacina rada prednjih LED Zaruljica postupite kako je navedeno u dijagramu toka (sl. G).

NACINIRADA

Uredaj ima dva razlicita nacina rada: ) . ) o .

 kombinirani Estandardna vrijednost): Na proizvodu su istovremeno prisutne histabilna funkcija
(,Coviek odsutan”) i monostabilna funkcija (,Covjek prisutan®). Trajanje dodira (kratko ili dugo)
odreduje koja ce se funkcija aktivirati. o .

¢ Pojedinacni: Prisutna Ae samo monostabilna funkcija (Covjek prisutan).

KOMBINIRANI NACIN RADA ) ) o o

%Standardna vrijednost): na proizvodu su istovremeno prisutne bistabilna funkcija (,oviek odsu-

tan”) i monostabilna funkcija (,Covjek prisutan‘). Trajanje dodira (kratko ili dugo) odreduje koja

Ce se funkcija akivirati.

Bistabilna funkcija (Covjek odsutan)

Kratki pritisak (<=0,5") na tipku UP potpuno otvaranje; . L

uP: * Zaluzine: regulacija otvaranja letvica do polozaja 0°, nakon Cega se Zaluzine

podizu ) o
* rolete/tende: trenutacno podizanje rolete/tende

Kratki pritisak (<=0,5") Ug/ke DOWN potpuno zatvaranje: N L
DOWN:  |* zaluzine: regulacija zatvaranja letvica do poloZaja 90°, nakon Cega se Zaluzine

Spust a)u ) o
* rolete/tende: trenutacno spustanje rolete/tende
STOP: Kratki pritisak $<: 0,5") na UP ili DOWN

. (nema automatske inverzije gibanja)
Monostabilna funkcija (Covjek prisutan): trajanje dodira odreduje vrijeme zatvaranja
izlaznog kontakta
Dugi pritisak (>1") tipke UP: ) .. . o
up: o zaluzine: regulacija otvaranja letvica do polozaja 0°, nakon Cega se zaluzine

 Roleta/tenda krece se 1" Frgma ore pa 1" prema dolje kako bi potvrdila postavku
Pozivanje preferiranog polozaja (preko modula za aksijalnu roletu EVO il lokalnog upravijanja).

stupak:
. Dvogtruki kratki pritisak (2x0,5”) na UP ili DOWN o o ,
Napomena: Tijekom kretanja zaluzina letvice se potpuno otvaraju ili zatvaraju (ovisno o kretanju
ko&e_ moraju izvesti: prema gore se, zatyaraju, prema dolje se otvaraju) za rzavaéucw taj polozaj
Cak i kada postignu preferirani polozaj. Samo u kombiniranom nacinu rada, kako bi se ogranicila
neuskladenost izmedu preferiranog polozaja koji je izracunao aktuator i stvarnog polozaja (fizio-
losko odstupanje), uredaj se ponovno poravna svaki put kada dosegne neku krajnju sklopku. Ako
uredaj tijekom naj man{e 29 uzastopnin gibanja ne dosegne jednu od krajnjih skiopki, kada primi
novu naredbu, automatski se izvodi kretanje do gornjeg graninika prije nego Sto se izvede (uvijek
automatski) primljena naredba. Tijekom te radpje, kada se dosegne gornj granicnik, ureda{ FP” e
nego $to izvede posljednju primljenu naredbu Ceka da Iprode vrijeme rada” (vidi funkciju DIP-3).
U fazi silazenja roleta/tenda moze se spustiti maksimalno 50 % svojega hoda.

[KaSnjenje centralizirane aktivacije ) B

Kako bi s izbjeglo zbrajanje uklopnih stru&a motora kada se upotrebljava centralizira-

no upravjanje, moguce Je namjestiti odgodu aktivacije za svaki pojedini uredaj, Dok je

DIP2 u polozaju ON, naredba za centralizaciju bit ce bistabilnog tipa (Coviek odsutan{ i

za‘,,éomt%pnlram“ i za ,pojedinacni* nacin rada. Vremena odgode odnose se na fiksne

\Vrijeanostl.

Kako biste odabrali jedno od 2 unaprijed postavijena vremena, postupite kako je na-

vedeno u nastavku: = ‘ o )

o Sklopku DIP 2 émstavne na ON pa istovremeno pritisnite UP i DOWN na 1" (samo na
modelu GW10 675/676) _

DIP2:|* LED Zaruljice pocmj[u polako treperiti

 Za odabir vrijednosti odgode: ) . L
- Jedan pritisak tipke UP," 1 impuls ciklusa obiju LED Zaruljica: odgoda 0" (standardna

vrijednos

- Drugi pritisak tipke UP, 2 impulsa ciklusa objju LED Zaruljica: odgoda 5"

- Trecl pritisak tipke UP, 3 impulsa ciklusa obiju LED Zaruljica: odgoda 10"

lzmedu dva uzastopna dodira mora proci najmanje 500 msS. . L

 Za potvrdu istovremeno pritisnite UP | DOWN"3"; Dvostruko treperenje LED Zaruljica
potvrduje da je postavka spremljena i da se vracate na redovan ra o
lapomena: AKo valja reprogramirati viemena, kako biste se vratili u fazu programiranja

skiopku DIP 2 valja pomaknuti na OFF pa zatim vratiti ON.

Prethodno uneseno programiranie brise se.

Reguliranje vremena rada (¢ dna vrijednost 120”) o

Kako bi se zajamcio ispravan rad kombiniranog nacina rada, valja namjestiti vrijeme rada.

Postupite kako je navedeno u nastavku: ~ ©

3 S&usme roletu/tendu tako da dosegne donju krajnju sklopku

» Sklopku Dip 3 postavite na ON - LED Zaruljice pocinju treperiti L

“|e Kratak pritisak (<0,5") na UP za automatsko podizanje rolete/tende - LED Zaruljice

ocnu trajno svijetliti o o

* Kada roleta/tenda dosegne gornju krajnju sklopku, kratko pritisnite DOWN SOE’L-

LED Zaruljice ponovno pocinju treperiti, a roleta/tenda se krece 1" DOWN i 1" UP (kako

bi se potvrdilo da je postavka spremljena) N
* Sklopku Dip 3 vratite u polozaj OFF - povratak u redovan nacin rada

Br. | Opis primjera spajanja ih nasl. F
2 | Modul aksijalnih roleta EVO spojen na jedno opterecenje

3| Modul aksialne rolete EVO prikfjucen na opterecenje i povezan kabelima za upravijanje
preko vanjskog upravijanja (spojnice 3 i 4), s funkcijom lokalnog upravijanja.

4 Moduli aksijalne rolete EVO prikljuceni na oPterec’emei ovezani kabelima za upravijanje
preko vanjskog upravijanja (spojnice 3 i 4) funkcijom lokalnog upravijanja.
IZLAZNIKONTAKTI o o
Ureda#prlma naredbe i izvodi radnje UP/DOWN prema of ‘terecen{u (motor) koji je prikljucen na
izlaz. redwdenqrg aktivacija bistabilna (Covjek odsutan) ili monostabilan (Covjek prisutan). Kada
rimi na[edlk)u STOP, ureday otvara izlazni kontakt i blokira kretanje motora.
omocni ulazi
Uredaj ima dva neovisna pomocna ulaza (na njih se mogu spajiti pomocni EVO upravijacki ele-
menti i tradicionalne tipke®, senzori itd.), koji mogu sluZiti za kontrolu lokalnog opterecenja (uz
prednja dodirna podrucja) ili za primanje centraliziranog upravijanja. Oba dva pomocna ulaza
mora se spojiti na fau (). . L ) X
pomena*: U slucaju tipki sa Zaruljicom Zaruljica mora biti spojena izravno izmedu faze (L) i

neutralnog vodica (N).

PONASANJE U SLI U ISPAD

1 PO NA USPOSTAVA NAPAJANJA

Kod nestanka napajan| qptereéer{l}'e (motor) spojeno na uredaj prestaje se napajati. Vrijedno-
sti postavki ostaju ?ostavljene. Kod povratka napajanja opterecenje je u statusu ISKLJUCENO
(otvoreni izlazni kontakti).

A PAZNJA: Radnje koje slijede valja obaviti dok u sustavu nema napona!

PAZNJA: Za uklanjanje prednjin tipki vidi sl, G i E. Nadignite u naznatenim totkama.
Nemojte nadizati u drugim tockama: Moguce je nepopravijivo ostecenje uredaja!

PAZNJA: SKLOPCI DIP mo%uc'e je pristupiti samo pomocu izoliranih instrumenata za
elekiricne radove do 2500 V AC
POZOR: Uvjerite se da je faza (L) uredaja zasticena automatskim prekidacem s naziv-
nom strujom od maks. 6 Al
Vidi sheme spajanja navedene na sl. F.

Vidi sheme spajanja navedene na sl. F.

Rr]gti ele!(trik“ 100 = 240V AC, 50/ 60 Hz R Egle\tzg Hende: trenutatno podizanje rolete/ende ?po%\ﬁgr s_LJiZ(‘)gr%chnr?thewma i uredaj valja povezati kabelima na sljedeci nacin (sl. F1):
risoh tmale & TGS T e e et Jaja 90°, nakon Gega se Zali 5 - e conalaranog upravlana 100 - 240V A, 50/60 g
naa;hemsg g;a simale e kabllos (hyrje 50m DOWN:  |® 53.'}5%15 regulacija zvatvaramva \eylca do poloZaja 90°, nakon Cega se Zaluzine NG e _Iok_alnog i centraliziranog ugravljan}a % 100 - 540 AC. 20780 Hz{
R GW10675: 1 * rolete/tende: trenutatno spustanje rolete/tende 5. Faza napajanja
Nr. i moduleve "Chorusmart" GW10676: 2 STOP:  |Kada se tipka UP ili DOWN prestane pritiskati, otvara se izlazni kontakt 6. _Neutralno napajanja .
Kontakti i daljes (x2) 23Ac0s0 0,6 100V AQ) &'Tz"n%?ﬁ"fo%eazﬁd"eeﬁpz/ﬁgw?iﬁg'r‘nia'h%%ié'r’ég%a proci najmanje 500 ms. LEHNICKI PODACI
i 2,3Ac0s0 0,6 (240 V AC) * Cenn jzirano upravijanje jedino je bistabilnog tipa (Coviek odsutan) pa zatim slieci regulacija Napajanje 100 + 240 VAC, 50/60 Hz
Sinjali me ndricim i pérparmé 2 llamba blu LED raog % Pomoéni ulazi 2
Terminalet E vidhosur, seksioni maks. 1,5 mm? E%Eglz@&%nsle%%wﬁ sDaﬁﬂo monostabilna funkcija (¢oviek prisutan). Trajanje pritiska odredu-  Maks. duljina kabela za pomocne ulaze. 50 m
Miedisi i pérdorimit Miedise & brendshme té thata je vrijeme izlaznog kontakta. Broi modula ChoruSmart GW10675: 1
Temperatura e punés -5°C deri +45°C Zajvaranie kontakta UP do uklanjania prifiska na tipku: R 1o Modia Lorusma GW10676: 2
Temperatura e ruajties 25°C deri +70°C up: . égldlijileine regulacija otvaranja letvica do polozaja 0°, nakon Cega se Zaluzine e Kontakt 62 23 Acos0 0,6 (100VAC)
Lagéshtira relative (e pakondensueshme) Maks. 93% * rolete/tende: trenutacno podizanje rolete/tende zlazni kontakt (x2) 2,3 Acosg 0,6 (240 V AC)
Niveli i itj 1P20 (me celés t& instaluar) Zajvaranje kontakta DOWN do uklanjanja pritiska na ti kg: . L Prednja svj ignalizacij 2 LED Zaruljice plave boje
Direktiva e tensionit t€ ulét 2014/35/EU (LVD) DOWN: |° égﬂéﬂ ﬁ regulacia zatvaranja letvica do polozaja 90°, nakon Cega se zaluzine Spojnice Vijcane, presjek maks 1,5 mm?
Direktiva 2014/30/BE "Pér pérputhshméring * rolete/tende: trenutacno spustanje rolete/tende Prostor Unutarnji, suhi prostor
Standardet e referencés elektromagnetike” [ENC) STOP:__|Kontakt UP i DOWN ofvara se kada se prestane prifiskat odgovarajuca fipka uporabe 5°C++45°C
eR oo T L ——— T T -
: : © e ostuna fnkcia Prefeiantpooy | 0o D Reltina e oz ) S5

ojtja
Modui]pér grila ka njé pajisie pér mbrojtien n?g rritja e temperaturés (cilésimet e pajisies
trr]undd t€ ndryshohen). Kur pajisja mbrojtése éshté aktivizuar, dritat e pérparme LED nuk jané
6 ndezura.

o Centralizirano vupravlg:anje nalazi se u monostabilnom nacinu rada (Covjek prisutan) samo ako
je DIP2 u polozaju OFF.

POSTAVKE KOJE KORISNIK MOZE MIJENJATI

Preferirana ?gstavka polozaja (samo_za aksijalno upravijanje roletama EVO GW10675 —
G\‘Ng (}?76 . Tijekom redovnog rada proizvoda na uredaju je moguce namjestiti preferirani poloZaj
rolete/tende.

AZtNJA:kMoguc’e je namjestati samo povezivanje u nacinu rada ,Kombinirano®.

ostupak:

* DT

Roletu/tendu postavite u preferirani polozaj
Istovremeno pritisnite aksijalne tipke UP i DOWN na 2"
Pustite dvije aksijalne tipke

Direktiva 2014/35/EU o niskom naponu (LVD)

Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetskoj
Referentno zakonodavstvo kompatibilnosti (EMC)

Direktiva RoHS 2011/65/EU + 2015/863

EN 60669-2-1; EN 60669-1; EN IEC 63000

Zadtita
Modul rolete sadrzi internu zastitu od prekomjernih temperatura (obnovijivu). Kada se zastita
aktivira, ugasene su prednje LED Zaruljice.

G > } Redovan rad

Postavke parametara
DIP1 na ON

Istovremeno priisnite
UP i DOWN

Postavke za rad prednjih LED Zaruljica

‘ Prednje LED Zaruljice sporo trepere ‘

Za odabir rada:
~Dodir tipkeUP na 17 — okalizacija (1 treptj + OFF ciklusi od 17 - standardna vrijednos)
~Dordir tipke DOWN na 17 > pojedinacni status (2 treptaja + OFF ciklusi od 1)

Postavke za rad izlaznog kontakta

I
‘ Prednje LED lampice brzo trepéu
I

~Dorir tipke UP na 17 —> kombinirani natin rada (1 treptaj + OFF ciklusi od 1” - standardna vrijednost)
~Dorir tipke DOWN na 17 > pojedinacni nacin rada (2 reptaja + OFF ciklusi od 2”)

{ Za odabir rada:

—{ Za poturdu DIP1 vratite nia OFF }:

Punto di contatto indicato in adempimento ai fini delle direttive e regolamenti UE applicabili:
Contact details according to the relevant European Directives and Regulations:
GEWISS S.p.A. Via AVolta, 11T-24069 Cenate Sotto (BG) Italy tel: +39 035 946 111 E-mail:

iss.com

According to applicable UK regulations, the company responsible for placing the goods in UK market is:
GEWISS UK LTD - Unity House, Compass Point Business Park, 9 Stocks Bridge Way, ST IVES

8:30 - 12:30/ 14:00 - 18:00
lunedi - venerdi / monday - friday

@ +39 035 946 11

@www.gewiss.com B g

PE27 5JL, United Kingdom tel: +44 1954 712757 E-mail: gewiss-uk@gewiss.com
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