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Atuador de comando do motor de 2 canais 6 A KNX -
para calha DIN

Mecanism de actionare a comenzii motorului cu 2 canale 6 A
KNX - pentru sina DIN
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Terminais BUS KNX
Terminale magistrala KNX

LED de estado da saida CANAL 1 e 2 (PARA CIMA)
LED stare iesire CANALE 1 si 2 (SUS)

Botdes de comando local CANAL 1 e 2 (PARA CIMA)
Butoane de comanda locala CANALE 1 si 2 (SUS)

Botdes de comando local CANAL 1 e 2 (PARA BAIX0)
Butoane de comanda locald CANALE 1 si 2 (JOS)

LED de estado da saida CANAL 1 e 2 (PARA BAIX0)
LED stare iesire CANALE 1 si 2 (JOS)
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(@ Conexdo do dispositivo BUS
Conexiune dispozitiv magistrald

(@ Conexdo do cabo BUS
Conexiune cablu magistrala
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LED de programacéo
LED de programare
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Botéo de programacéo
Buton de programare

DOOO®® 230 V
@ 2lo oo 2o 2o 2o 2
t bk oo o fad 1 Bus >4 mm
isislulisisislsisisislslslialslalsl
®) >» O O
@ » OO
®—> o0 o
@O—>» o o @) t ® D
NN AN E N S R E A EE A EpEy @
~ O3
& \ < @
® ®
(@ Cabo BUS
Cablu magistrald
} . (@ Condutor de continuidade elétrica
Saida de relé CANAL 1 Conductor de continuitate electrica
lesire releu CANAL 1
Comum (CANAL 1) ® Eé';‘;i?:m
Comun (CANAL 1)
Comum (CANAL 2)
Comun (CANAL 2)
Saida de relé CANAL 2 E
lesire releu CANAL 2

®
B ATENGAO: Em caso de ligagdo em pa- ‘ 0
ralelo de varios motores, utilize sempre
relés de apoio ou de isolamento. oo
su aw v aucow cowsu au suau| - ATENTIE! Dacd sunt conectate in paralel mai N 1| [ X ]
multe motoare, utilizati intotdeauna un releu

de sprijin sau de izolare. ®e
o0

bus+ —————

PORTUGUES

- A seguranca do aparelho so € garantida com a adogéo das instrugdes de seguranca
e de utilizagdo; portanto, é necessario conserva-las. Assegure-se de que estas ins-
trucdes sdo recebidas pelo instalador e pelo utilizador final.

- Este produto destina-se apenas a utilizagdo para a qual foi expressamente concebi-
da. Qualquer outra utilizagao deve ser considerada indevida e/ou perigosa. Em caso
de duvida, contacte o Servico de Assisténcia Técnica (SAT) da GEWISS.

- 0 produto ndo deve ser modificado. Qualquer modificacdo anula a garantia e pode
tornar o produto perigoso.

- O fabricante declina toda e qualquer responsabilidade por eventuais danos decor-
rentes de utilizac@o indevida ou incorreta e do produto adquirido ou de qualquer
violagdo do mesmo.

- Ponto de contacto indicado em cumprimento da finalidade das diretivas UE apli-
caveis:

GEWiEs GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italy
Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

0 simbolo do caixote de lixo movel, afixado no equipamento ou na emba-

lagem, indica que o produto, no fim da sua vida Util, deve ser recolhido

separadamente dos outros residuos. No final da utilizacdo, o utilizador

devera encarregar-se de entregar o produto num centro de recolha seleti-

va adequado ou de devolvé-lo ao revendedor no ato da aquisicao de um

mmmmm 10v0 produto. Nas superficies de venda com, pelo menos, 400 m?, é

possivel entregar gratuitamente, sem obrigacdo de compra, os produtos a eliminar

com dimensdo inferior a 25 cm. A adequada recolha diferenciada para dar inicio a

reciclagem, ao tratamento e a eliminagdo ambientalmente compativel, contribui para

evitar possiveis efeitos negativos ao ambiente e a satide e favorece a reutilizagéo e/ou

reciclagem dos materiais dos quais 0 aparelho estd composto. A Gewiss participa ati-

vamente das operagoes que favorecem a reutilizacdo, reciclagem e recuperagéo ade-
quada dos aparelhos elétricos e eletronicos.

CONTEUDO DA EMBALAGEM
1 Atuador de comando do motor de 2 canais 6 A KNX - para calha DIN
n. 1 Terminal BUS

6 Terminais com parafuso
n. 1 Tampa com parafuso

1 Manual de instalagéo e uso

0 atuador de comando do motor de 2 canais 6 A KNX - para calha DIN permite comandar o
movimento de 2 persianas (cortinas, venezianas, etc.) ou de 2 grupos de persianas (cortinas,
venezianas, efc.).
Cada grupo pode ser composto por um méximo de 2 motores, desde que seja
utilizado um relé de apoio ou isolamento.
0s 2 relés de saida de cada canal, um para a subida e o outro para a descida, sdo intertravados
para evitar danos ao motor ligado. Os comandos de movimento podem provir de dispositivos
de comando ou sensores do sistema de Building Automation, mediante 0 BUS KNX, ou serem
gerados localmente pelos dois botdes frontais, apenas na presenca da tensao de alimentagdo
BUS. O atuador ¢ alimentado pela linha BUS e é equipado, para cada canal, de 2 LEDs frontais
verdes para a sinalizagao do movimento em andamento (subida/descida).
0 atuador pode funcionar nas modalidades persianas ou venezianas, e é capaz de gerir a apli-
cagao que resufta em comandos de alarme, prioritarios e de cendrio.

FUNGOES

0 atuador de comando do motor é capaz de gerir simultaneamente comandos de movimenta-

¢do, alarme, bloqueio e prioridades. O dispositivo também é capaz, se configurado em funcio-

namento automtico, de executar movimentos auténomos para tirar proveito da luz solar, a fim

de aquecer ou manter o ambiente arrefecido. Em caso de vérias modalidades ativas, a0 mesmo

tempo, 0 atuador ir& executar aquela com a prioridade mais alta. A prioridade estabelecida entre

as vdrias funcdes, da minima @ maxima, € a sequinte:

o Estado na queda de tensdo do BUS (paragem/nenhuma aao)

o Estado na queda de tensdo 230 V (paragem/nenhuma agao)

o Estado de forcagem no restabelecimento da tensdo BUS

 Valor do objeto bloqueado no restabelecimento da tensdo do BUS

o Estado de alarmes no restabelecimento da tensao BUS

* Comportamento do atuador no restabelecimento da tenséo do BUS .

 Botdes frontais (se funcdo teste) PRIORIDADES MAXIMAS

o Forgagem

 Bloqueio

 Alarmes meteoroldgicos

* Modo automético

© Calibragem automética PRIORIDADES MINIMAS

 Cendrio/Comando da posicdo das laminas/Comando de posicao/ Paragem (Regulagao das
laminas)/Movimento

0s dois LEDs verdes de sinalizacao de estado de cada canal acendem quando os contatos dos

respetivos relés so fechados (subida/descida).

MOVIMENTAGAO DAS PERSIANAS

Levanta ou abaixa as persianas, ou para 0 movimento, na receéo do comando relevante.

Em caso de falha no envio do comando de Stop, o motor é parado somente no final do tempo
de movimentaco: por conseguinte, é necessdrio que as persianas sejam equipadas com um
sensor de fim de curso ou de uma embraiagem autonoma.

MOVIMENTAGAQ DAS VENEZIANAS
ATENQN): com o fim de aproveitar plenamente esta modalidade, as venezianas
devem poder orientar mecanicamente suas laminas com pequenos movimentos
de subida/descida do motor.

As venezianas podem ser levantadas ou abaixadas, ou podem parar o movimento enviando
0 comando apropriado. As laminas sao giradas quando, com venezianas paradas, 0 atuador
recebe um comando de movimento curto.

Em caso de falha no envio do comando de Stop, o motor é parado somente no final do tempo
de movimentag&o: por conseguinte, € necessario que as venezianas sejam equipadas com um
sensor de fim de curso ou de uma embraiagem autonoma.

GESTA ALARMES

Podem ser geridos até 5 alarmes meteoroldgicos diferentes: 3 alarmes de vento, alarme de
chuva e alarme de gelo.

Se ativados, 0 atuador move a carga (veneziana, cortina motorizada) quando recebe mensagem
de alarme de um sensor de vento, chuva ou gelo.

Para cada alarme, é possivel ativar um ‘tempo de vigilancia’, que permite monitorar o funcio-
namento do sensor, por intermédio da rececdo ciclica da mensagem "“alarme ausente" pelo
proprio sensor; se, dentro do tempo a mensagem ndo € recebida, o atuador interpreta esta
auséncia como uma falha do sensor e, consequentemente, coloca a carga na posigéo de se-
guranca configurada. O estado de alarme persiste até que o atuador recebe uma mensagem
de "alarme ausente”.

E possivel definir a prioridade intrinseca entre diferentes alarmes meteoroldgicos.

EXECUGAO DE COMANDOS PRIORITARIOS

Na rececdo de um comando de afivagao da forcagem o atuador coloca a carga na posico
definida pelo comado prioritrio (PARA CIMA ou PARA BAIX0). Até que seja revogado o coman-
do prioritario, o atuador ignora todos os outros comandos recebidos, incluindo os do alarme
meteoroldgico e bloqueio.

0 comportamento do atuador na revogagao do comando prioritario pode ser definido na fase
de programago.

EXECUGAO DO BLOQUEIO

E possivel bloquear a carga ligada ao dispositivo em uma determinada posicao, configuravel,
apds a rececdo do comando de ativagao da funcdo de bloqueio; até que seja desativada, qual-
quer outro comando recebido ndo é executado, com a excegdo do comando de ativagdo da
forcagem.

GESTAQ DE CENARIOS

T afuador € capaz de gerir até 8 cendrios, cada qual reproduz uma determinada posicéo da
carga conectada.

E possivel armazenar uma determinada posicdo por meio do comando de aprendizagem do
cendrio; a aprendizagem pode ser ativada/desativada pelo comando KNX.

MODO AUTOMATICO

0 dispositivo € capaz de executar movimentos autdnomos para tirar proveito da luz solar, por
exemplo, para aquecer o ambiente; é possivel definir a posicdo em que a carga deve ser colocada
para a protecéo da iluminacdo direta dos raios solares, para aproveitar a contribuic&o do sol para
aquecer 0 ambiente ou para protegé-lo da Iuz solar refrescando o ambiente.

Pelos comandos de selecdo do modo automético, é possivel ativar/desativar uma das fungdes
listadas acima.

INSTALAGAO
ATEN(}i\O: Ainstalacdo do dispositivo deve ser efetuada exclusivamente por pes-
soal qualificado, seguindo a norma em vigor e as linhas guia para as instalagbes
KNX.
ADVERTENCIAS PARA A INST/ AO KNX

0 comprimento da linha BUS entre o atuador e 0 alimentador ndo deve superar os 350 metros.
0 comprimento da linha BUS entre o atuador e o dispositivo KNX mais distante a comandar
nao deve superar 700 metros.

Para evitar sinais e sobretensdes indesejados, ndo criar circuitos de anel.

Mantenha uma disténcia de pelo menos 4 mm entre os cabos isolados individualmente da
linha BUS e os da linha elétrica (figura C).

Néo danifique o condutor de continuidade elétrica da blindagem (figura D).

ATENGAO: os cahos de sinal do bus no utiizados e o condutor de continuidade
eléfrica nunca devem tocar os elementos sob tenso ou o condutor de terra!
MONTAGEM NA CALHA DIN
Monte o atuador de comando do motor de 2 canais 6 A na calha DIN de 35 mm do seguinte
modo (figura G):

1. Insira 0 engate superior do dispositivo na calha DIN.
2. Gire o dispositivo e bloqueie-o na calha DIN operando na lingueta de fixacéo.

CONEXOES ELETRICAS

i j ATEN(:I'\O: desative a tensdo de rede antes de conectar o dispositivo a rede elétrical

Afigura B mostra o esquema das conexdes eléfricas.

1. Conecte o fio vermelho do cabo BUS ao terminal vermelho (+) do terminal e o fio preto ao
terminal preto (-). Ao terminal BUS € possivel conectar até 4 linhas BUS (fios da mesma cor no
mesmo terminal) (figura E).

Isole a protecdo, o condutor de continuidade elétrica e os restantes fios branco e amarelo do
cabo BUS (caso seja utilizado um cabo BUS com 4 condutores), que ndo sdo necessérios
(figura D).

Insira o terminal BUS nos pinos apropriados do dispositivo. O sentido de insercdo correto é
determinado pelas guias de fixagdo. Isole o terminal BUS usando a tampa adequada, que deve
ser fixada ao dispositivo com o seu parafuso.

A tampa garante a separag&o minima de 4 mm entre os cabos de poténcia e os cabos BUS
(figura ).

Ligue a carga aos terminais com parafuso adequados localizados acima e abaixo do atuador,
tomando cuidado para ndo exceder os limiares de corrente especificados nos Dados técnicos.

EM SERVICO

USO DOS BOTOES DE COMANDO LOCAL
0 funcionamento dos 2 botGes de comando local associados a cada canal (figura A) pode ser
configurado mediante o software ETS; por default, o comportamento dos botdes locais é o de
teste, 0 que permite 0 mover a carga, mesmo se estiver em andamento um alarme meteoroldgico
ou for ativada a fungdo de blogueio ou forcagem.
0 comportamento por default dos botdes €:
o Com uma pressdo longa (> 0,5 s) do botdo, 0 atuador move a persiana ou veneziana PARA
CIMA ou PARA BAIXO por um tempo igual ao tempo de movimentagéo.
 Se a persiana ou veneziana esta em movimento, premindo brevemente (<0,5 s) um dos dois
hotdes o movimento em andamento € interrompido.
¢ Na modalidade veneziana, com a veneziana parada, cada pressao breve dos botdes (<0,5 5)
regula a inclinagdo das laminas.
ATENGAO: o comando local é apenas possivel se o dispositivo for aimentado
corretamente pela tensdo BUS KNX!
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COMPORTAMENTO NA QUEDA E NO RESTABELECIMENTO DA ALIMENTAGAO BUS

Se a tensdo do BUS cai abaixo de 18 V dc por mais de 1,5 ms é interrompido qualquer movi-
mento da persiana ou veneziana.

0 comportamento do dispositivo no restabelecimento da tens&o de alimentagéo do BUS € confi-
qurével via ETS; se mais funcdes estavam ativas antes da queda de tenso, no restabelecimento
o dispositivo se comporta de acordo com a definicdo do parametro da funcdo com prioridade
maior.

MANUTENGAO

0 dispositivo ndo necessita de manutencao. Para uma eventual limpeza, utilize um pano seco.

PROGRAMAGAO COM SOFTWARE ETS

0 dispositivo deve ser configurado com o software ETS. Informagdes detalhadas sobre os paré-
metros de configuragdo e seus valores estdo no Manual Técnico.

DADOS TECNICOS

Comunicacao Bus KNX

Alimentacéo Mediante BUS KNX, 29 V dc SELV
Cabo BUS KNX TP1

Absorcao de corrente doBUS 10 mA méx.

Elementos de comando 1 tecla miniatura de programacao

4 botdes de comando local

1 LED vermelho de programagdo

4 LEDs verdes de sinalizacdo do estado das saidas
2 relés unipolares com blogueio mecanico

Elementos de visualizacéo

Elementos de aplicacdo para

cada canal

Contacto de saida 4 NA de 8 A (cosp=T1) - 250 Vac

Corrente max. por tipo de carga  Motores e motorredutores: 6A segundo ENG0669-2-1
Caga resistiva: 8 A

Ambiente de utilizacéo Interno, locais secos

Temperatura de funcionamento -5 + +40 °C

Temperatura de armazenamento -25 <+ +70 °C

Humidade relativa Méx. 93% (ndo condensante)

Conexao ao BUS Terminal de engate, 2 pin @ 1 mm

Conexdes eléctricas Terminais extraiveis com parafuso, secdo max. cabos:
4 mm?

Grau de protecéo P20

Dimenséo 4 médulos DIN

Referéncias normativas Diretiva de baixa tensdo 2014/35/EU

Diretiva de compatibilidade eletromagnética 2014/30/EU
EN50428, EN50090-2-2, EN60669-2-1

Certificagdes KNX/EIB

ROMANA

- Siguranta dispozitivului este garantata doar prin respectarea instructiunilor de sigu-
rantd si de utilizare; asadar, asigurati-va ca le aveti intotdeauna la indemand. Asigu-
rati-vd ca instructiunile sunt furnizate instalatorului si utilizatorului final.

- Produsul este destinat exclusiv utilizarii pentru care a fost conceput in mod expres.
Orice altd utilizare este consideratd improprie si/sau periculoasa. In cazul in care
aveti nelamuriri, contactati Serviciul de asistentd tehnica (SAT) din cadrul GEWISS.

- Produsul nu trebuie sa fie modificat. Orice modificare anuleaza garantia si poate face
ca folosirea produsului s prezinte riscuri.

- Producdtorul nu fsi asuma rdspunderea pentru eventualele daune cauzate de uti-
lizarile improprii, gresite sau eventualele modificari aduse produsului achizitionat.

- Punct de contact indicat pentru indeplinirea obiectivelor directivelor si regulamentelor
UE aplicabile:

GEWEEE GEWISS S.p.a. Via A. Volta, 1 - 24069 Cenate Sotto (BG) - Italia
Tel.: +39 035 946 111 - qualitymarks@gewiss.com

Simbolul pubeld tdiata fixat pe echipament sau pe ambalaj indica faptul
ca, la sfarsitul vietii sale utile, produsul trebuie eliminat separat de celelal-
te deseuri. La sfarsitul utilizarii, utilizatorul trebuie sa incredinteze produ-
sul unui centru de reciclare diferentiata corespunzator sau sd il returneze
distribuitorului dacd achizitioneazd un produs nou. In cazul distribuitorilor
cu o suprafata de vanzare de cel putin 400 m?, este posibild incredintarea
gratuita a produselor de eliminat cu dimensiuni sub 25 cm, fard obligatia de a efectua

0 achizitie. Eliminarea corespunzatoare a echipamentului dezafectat in vederea recicld-
rii, tratdrii si eliminarii compatibile cu mediul contribuie la prevenirea efectelor potenti-
al negative asupra mediului inconjurator si a sandtatii si promoveaza reutilizarea si/sau
reciclarea materialelor din care este realizat echipamentul. Gewiss participa activ la
activitdtile care promoveaza reutilizarea corectd, reciclarea si recuperarea echipamen-
telor electrice si electronice.

CONTINUTUL PACHETULUI

1 buc. mecanism de actionare a comenzii motorului cu 2 canale 6 A KNX - pentru sina DIN
1 buc. bomd magistrala

6 buc. bome cu surub

1 buc. capac cu surub

1 buc. manual de instalare i utilizare

PE SCURT

Mecanismul de actionare a comenzii motorului cu 2 canale de 6 A KNX - pentru sina DIN permite
comandarea unui numar de 2 jaluzele (perdele, venetiene etc.) o sau de 2 grupuri de jaluzele
(perdele, venetiene efc.).
Fiecare grup poate fi alcatuit din cel mult 2 motoare, cu conditia sa se utilizeze
relee de sprijin sau de izolare.
Cele 2 relee de iesire ale fiecarui canal, unul pentru ridicare $i altul pentru coborare, sunt inter-
blocate pentru a se evita producerea defectiunilor la motorul conectat. Comenzile de miscare
pot ajunge de la dispozitivele de comanda sau de la senzorii sistemului Building Automation,
prin intermediul magistralei KNX, sau pot fi generate local, prin intermediul celor doua butoane
frontale, doar in prezenta tensiunii de alimentare a magistralei. Mecanismul de actionare este
alimentat de la linia magistralei si este dotat, pentru fiecare canal, cu 2 LED-uri frontale verzi
pentru semnalarea miscarii in curs (ridicare/coborare).
Mecanismul de actionare poate functiona in modurile jaluzele sau venetiene si poate gestiona
executarea ulterioard a comentzilor de alarmd, prioritare i de scenariu.

Mecanismul de actionare a comenzii motorului este in masura s gestioneze simultan comenzi
de miscare, de alarmd, blocare si prioritare. In plus, daca este setata functionarea automatd,
dispozitivul poate sa efectueze miscari autonome pentru a profita de lumina soarelui, cu scopul
de aincalz sau a mentine mediul rdcoros. Dacd sunt mai multe moduri active in acelasi moment,
mecanismul de actionare l va efectua pe cel cu prioritate mai mare. Ordinea de prioritate stabilitd
intre diferitele functii, de la cea mai mica la cea mai mare, este urmatoarea:

* Stare la caderea tensiunii magistralei (oprire/nicio actiune)

* Stare la caderea tensiunii 230 V (oprire/nicio actiune)

 Stare fortare la restabilirea tensiunii magistralei

 Valoarea obiectului de blocare la restabilirea tensiunii magistralei

* Stare alarme la restabilirea tensiunii magistralei

* Comportament mecanism de actionare la restabilirea tensiunii magistralei

* Butoane frontale (daca exista functia de testare) PRIORITATE MAXIMA
* Forfare

* Blocare

* Alarme meteo

* Mod automat

 Calibrare automata "
 Scenariu/comandé pozitie lamele/comandé pozitie/ oprire (reglare lameRHAREAEE MINIMA
Cele doua LED-uri verzi de semnalare a stérii fiecdrui canal se aprind cand contactele respective-
lor relee sunt inchise (ridicare/coborare).

MISCARE JALUZELE

Ridica ori coboard jaluzelele sau opreste miscarea acestora la primirea comentzii respective.
Dacd nu este rimisd comanda de oprire, motorul se opreste doar la finalul timpului de miscare:
trebuie, deci, ca jaluzelele sa fie dotate cu un senzor de limitare a cursei sau cu un dispozitiv de
frecare autonom.

MISCARE VENETIENE

ATENTIE: pentru utilizarea optima a acestui mod, venetienele trebuie s&-si poatd
orienta in mod mecanic lamelele cu miscdri scurte de ridicare/coborére comanda-
te de la motor.

Venetienele pot fi ridicate ori coboréte sau se poate opri miscarea acestora prin trimiterea co-
menzii corespunzétoare. Lamelele sunt rotite atunci cand, cu venetienele oprite, mecanismul de
actionare primeste o comanda de miscare scurtd.

Dacd nu este trimisa comanda de oprire, motorul se opreste doar la finalul timpului de miscare:
trebuie, deci, ca venetienele sa fie dotate cu un senzor de limitare a cursei sau cu un dispozitiv
de frecare autonom.

GESTIONARE ALARME

Pot fi gestionate pand Ta 5 alarme meteo diferite: 3 alarme de vant, alarma de ploaie i alarmé
de gheatd.

Dacd sunt activate, mecanismul de actionare deplaseazd sarcina (venefiana, perdea motorizatd)
cand primeste un mesaj de alarma de la un senzor de vant, ploaie sau gheatd.

Pentru fiecare alarmd, se poate activa un ,imp de supraveghere” care permite monitorizarea
functiondrii senzorului, prin primirea periodicd de la senzor a mesajului ,alarma absentd”; dacd, in
acest interval timp, nu se primeste mesajul, mecanismul de actionare interpreteaza aceasta lipsd
cape o defectiune a senzorului si, prin urmare, aduce sarcina in poziia de siguranta setatd. Starea
de alarma dureaza pand cand mecanismul de actionare primeste un mesaj de ,alarma absentd”.
Se poate defini prioritatea intrinseca in cadrul diferitelor alarme meteo.

EXECUTAREA COMENZILOR PRIORITARE

T primirea uner comenzi de activare a fortarii, mecanismul de actionare deplaseaza sarcina
in pozitia definitd de comanda prioritara (SUS sau JOS). Pand cand nu este revocata comanda
prioritard, mecanismul de actionare ignora toate celelalte comenzi primite, inclusiv pe cele de
alarma meteo si blocare.

Comportamentul mecanismului de actionare la revocarea comenzii prioritare poate fi definit in
faza de programare.

EXECUTAREA BLOCARII

Se poate bloca sarcina conectata la dispozitiv intr-o pozitie determinata, care poate fi setatd, dupa
primirea comenzii de activare a functiei de blocare; pana cand aceasta nu este dezactivatd, orice
altd comanda care este primita nu este executatd, cu exceptia comenzi de activare a fortarii.

GESTIONARE SCENARII

Mecanismul de actionare este in masurd sd gestioneze pand la 8 scenarii, fiecare dintre acestea
reproducand o pozitie determinatd a sarcinii conectate.

Este posibila memorarea unei pozitii determinate prin intermediul comenzii respective de stocare a
scenariului; functia de stocare poate fi activaté/dezactivata prin intermediul comenzii KNX.

MOD AUTOMAT

DispoztivuT este in mésurd s efectueze miscari autonome pentru a profita de lumina soarelui,
pentru aincdlzi mediul ambiant, de exemplu; se poate defini pozitia in care sarcina trebuie sd ajungd
in vederea protectiei impotriva contactului cu lumina directa a razelor soarelui, pentru a se profita
de energia solard in vederea incalzrii mediul ambiant sau pentru a-| racori, protejandu-| de lumina
soarelui. Prin intermediul comenzilor de selectare a modului automat, se poate activa/dezactiva una
dintre functiile specificate mai sus.

INSTALARE

ATENTIE: Instalarea dispozitivului trebuie sé fie efectuata numai de personal calificat,

respectand normele in vigoare i instruciunile privind instalarea senzorilor KNX.
INSTRUCTIUNI PENTRU INSTALAREA SENZORILOR KNX
. Lungimea liniei magistralei intre mecanismul de actionare si alimentator nu trebuie sa depaseas-
& 350 de metri.
Lungimea liniei magistralei nu trebuie sd depaseasca 700 de metri intre mecanismul de actiona-
re si cel maiindepartat dispozitiv KNX care trebuie comandat.
Pentru a evita ssmnalele $i supratensiunile nedorite, nu creat circuite inlare.
Mentineti o distantd de cel putin 4 mm intre cablurile izolate individual ale linei magistralei si cele

ale liniei electrice (figura C).
Nu deteriorati conductorul de continuitate electrica al ecrandrii (figura D).

ATENTIE: cablurile de semnal neutilizate ale magistralei i conductorul de continuitate

electricd nu trebuie sd atinga niciodatd elemente aflate sub tensiune sau conductorul
pentru impamantare!

MONTARE PE SINA DIN

Montati mecanismul de actionare a comenzii motorului cu 2 canale de 6 A pe sina DIN de 35 mm

dupa cum urmeaza (figura G):

1. Introduceti clema de prindere superioard a dispozitivului pe sina DIN.

2. Rotiti dispozitivul si blocati-| pe sina DIN, actionénd asupra plcutei de fixare.

CONEXIUNI ELECTRICE

ATENTIE: decuplaii tensiunea de refea inainte de a conecta dispozitivul la refeaua
electricd!

Figura B prezintd schema conexiunilor electrice.

. Conectat firul rosu al cablului magistralei la boma rosie (+) a terminalului si firul negru la borma

neagré (-). La terminalul magistralei pot fi conectate pana la 4 linii ale magistralei (fire de aceeasi

culoare in aceeasi bornd) (figura ).

Izolatj ecranul, conductorul de continuitate electricd si firele alb si galben care au ramas de la

cablul magistralei (daca se utilizeaza un cablu al magistralei cu 4 conductoare), care nu sunt

necesare (figura D).

. Introduceti boma magistralei in piciorusele corespunzatoare ale dispozitivului. Directia corectd

de introducere este determinata de ghidajele de fixare. lzolati boma magistralei utilizand capacul

corespunzator, care trebuie sd fie fixat cu ajutorul surubului sau la dispoziiv.

((flapachI) asigurd o distanta minimd de 4 mm fntre cablurile de putere si cablurile magistralei
igura

Conectati sarcina la bomele cu surub corespunzatoare aflate deasupra si sub mecanismul de

actionare, verificand sa nu depdseasca limitele de curent specificate in sectiunea Date tehnice.

IN FUNCTIUNE

UTILIZAREA BUTOANELOR DE COMANDA LOCALA
Functionarea celor 2 butoane de comandd locald asociate fiecarui canal (figura A) poate fi con-
figurata prin intermediul software-ului ETS; implicit, comportamentul butoanelor locale este acela
de testare, care permite miscarea sarcinii chiar daca este fn curs 0 alarmé meteo sau este activa
functia de blocare sau fortare.
Comportamentul implicit al butoanelor este:
© Apasand lung (> 0,5 s) butonul, mecanismul de actionare miscé jaluzeaua sau venetiana in SUS
sau'in JOS pentru o perioadé de timp egald cu timpul de miscare.
* Dacd jaluzeaua sau venetiana este in miscare, prin apésarea scurtd (<0,5 s) a unuia dintre cele
doud butoane, miscarea in curs este oprita.
 |n modul pentru venetiand, cu venetiana opritd, orice apasare scurtd a butoanelor (<0,5 ), se
regleaza inclinarea lamelelor.
ATENTIE: comanda locald este posibila doar dacé dispozitivul este alimentat corect
de la tensiunea magistralei KNX!
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COMPORTAMENT LA CADEREA SI LA RESTABILIREA ALIMENTARII MAGISTRALEI

Daca tensiunea magistralei coboard sub 18 Viee timp de mai mult de 1,5 ms, este intreruptd even-
tuala miscare a jaluzelei sau a venetienei.

Comportamentul dispozitivului la restabilirea tensiunii de alimentare a magistralei poate fi configura-
ta prin intermediul ETS; dacé inainte de ciderea tensiunii erau active mai multe functi, la restabilirea
acesteia, dispozitivul se comporta in conformitate cu parametrizarea functiei care are prioritatea
cea mai mare.

INTRETINERE

Dispozitivul nu necesita intrefinere. Pentru curdtare, folositi o lavetd uscatd.

PROGRAMARE CU SOFTWARE-UI

Dispozitivul trebuie s fie configurat cu software-ul ETS. Pentru informatii detaliate privind parametrii
de configurare si valorile acestora, consultati Manualul tehnic.

DATE TEHNICE

Comunicare Magistrala KNX
Alimentare Prin intermediul magistralei KNX, 29 Vice SELV
Cablu magistrala KNXTP1
Absorbtie de curent de la magistrala maxim 10 mA
Elemente de comanda 1 tastd miniaturald de programare
4 butoane de comanda locald
Elemente de vizualizare 1 LED rosu de programare
4 LED-uri verzi de semnalare a stérii iesirilor
Elemente de actionare pentru 2 relee unipolare cu interblocare mecanicd
fiecare canal
Contact de iesire 4ND de 8 A (cosgp=T1) - 250 Vca
Curent maxim pe tip de sarcina ~ Motoare si motoreductoare: 6A conform ENG0669-2-1
Sarcind rezistiva: 8 A
Mediu de utilizare n interior, in locuri uscate
Temperaturé de functionare -5+ +40°C
Temperatura de depozitare -25++70°C
Umiditate relativa Maxim 93% (fdra condens)

Conexiune la magistrald
Conexiuni electrice

Bornd de cuplare cu 2 pini @ 1 mm
borne cu surub demontabile, sectiune maxima cabluri:
mm?

Grad de protectie P20

Dimensiune 4 module DIN

Referinte normative Directiva 2014/35/EU privind echipamentele de joasa
tensiune.

Directiva 2014/30/EU privind compatibilitatea electro-
magneticd EN50428, EN50090-2-2, EN60669-2-1

Certificari KNX/EB
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